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Don Francisco 0livé Llobet, de nacionalidad espafiola,—
domiciliado en Sabadell (Provincia de Barcelons), calle Vir
gen de Gracia n¢ 93, solicita registrar une Patente de In -
vencién, por 20 afios, para Espafia y sus Colonias, que se re
fiere a "MAQUINA AUTOMATICA PARA TAPONAR, MEDIANTE UNA CAP-
SULA-PRECINTO, BOTELLAS, FRASCOS Y OTROS RECIPIENTES”.-(Glg
gse 57).- Grupo 62 del Nomenclator Oficial.-

Tanto en el extranjero como en nuestro pafs, se ha ge~-
neralizado el empleo de cdpsulas de chapa de aluminio, para

cerrar las botellas y frascos destinados a contener diver -

sas clases de lfguidoe, tales como bebidas ¥y productos ali--

menticios,'en sustitucidn de los muy conocidos tapones coro
na, ya que la cdpsula de eluminio presents unas condiciones
higiénicas que ofrecen mayor garantfa y su adaptacién al -
frasco, por rebordegdo de su parte latéral sobre el cuello-
de la botella, constituye une especie de precinto inviola -
ble, que impide toda adulteracidén o faleificacién del conte
nido.=

Lea adopcibn de ecste tipo de cédpsule por miltiples in -
dustrias, has creado el problems del teponado, puesto gue -
las caracterfsticas del tapén exigen que la mdquines de te -
par las botellas o frascos, esté especialmente equipada pa-
ra diche finalidad.-

Las industrias en las que taponan gran cantidad de bo-
tellas o botellines, como son por ejemplo la lechera, la de

los eperitivos, la cervecera y otrac varias, requieren po -

der disponer de méquinas automiticas que efectuen répidamen
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te el taponado de las botellas, ya que de otro modo resulta-
ria antiecondmica la produccién, al tener que efsctuar exce-
givas manipulsciones.-

Considerando que en nuestro pafs las industrias dedica-
das a embotellar diariamente grandes cantidades de 1fquidos-
no son muy numeroses y que en la mayor{a se taponan frascos-
de distintas capacidades, las necesidaedes de nuestro merocado
obligan a que las mdquinas de taponar puedan adaptarse facil
mente a frascos y botellzss de diversas alturas y didmetros,-
puesto que, de no ser asf, obligarfa s instalar une méquine-
automdtica paras cada tipo de botells, lo que supondrfs uns -

importante e indtil inversién de capitel.~

Para gque la produccién resulte econbémica, es preciso

disponer de una méquina que, con suma facilidad y mediante

una simple y rdpida aedaptacién, pueda realizar las sigulen
tes operaciones:

Taponar frascos de una altura y didmetro determinados;-
que la propie méquina se suministre los frascos procedenteé—
del dispositivo llenador; que coloque automaticamente la cép
sule y efectue el clexre de la misma; y por dltimo gue reti-
re gutomaticemente los frascos tapasdos, para dar entrada a -
los vacfos, sincronizando todos los movimientos, de modo gue,
en cada operaclifn, se invierta el tiempo imprescindible, & -
fin de que sea posible la méxime produccidn.-

En la préctice se ha observado que los frascos y bote -
llas, ya sea por defectos de fabricacidn, o por entremezclaxr
se, durante la fase de consumo, frasquerfo des distinta proce
dencia, no siempre son exactemente de le misms altura y did—
metro, variando unas décimas de milimetro, que de no estar -
equipada la mdquina pare poder efectuar la necesaria correc-
cibn de dichas irregularidades, producirfe un taponado defi-
ciente.~-

Con objeto de dotar al mercado nacional de un tipo de -
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méquina taponadora automdtica, gue cubra ampliamente las ne-
cesidades y exigencias de nuestras industrias embotelladoras,
se ha ideado la méquina pera tapar botellas y frascos, me- -
diante cépsula-precinto, que constituye el objeto des la pre-
sente solicitud de patente de invencién.-

tn los dibujos adjuntos, que forman perte integrante de
esta memoria descriptiva, se representa, sole como ejemplo -
de realizacién préctica, la nueva méquina automdética para ta
par en serie, y mediante cépsula-precinto, botellas, frascos
y otros reciplentes.-

Dichos dibujos muestran:

Fig.l.- Una vista alzada, parciaslmente secclonada, del-
conjunto de 1la méquina automitica para i@ ponar.-

Fig.2.- Una viste en planta dc la nueva mdquina tapona-

dora [ o

Fig.%.~ Una seccidn ampliada de la caja que contiene

los mecanismos gque producen el rebordeado de la cédpsula g0
bre el cuello del frasco o botella.~

Pig.4.~- Uns vista, poxr la parte inferior, de la caja -

que contiene los mecanismos representasdos en la seccidn de
Pig.3.-

Fig.5.~ Una seccidn del depéeito de las cépsulas y del-
plato y columna que lo soportan.-

Mg.6.~ Un detalle del gatillo que provocae.sl ascenso -
de las cépsulas.-

Fig.7.- Un detalle del tornillo de graduacibn para ajus
tar el ancho de las guias, gue conducen las cépsulas hacia -
el mecanismo de cierre o taponador.-

Fig.8.~ Una vista en planta del depdsito gue contiene -
las cépsulas y del canal por el cual ascienden éstas, pars -
ser conducidas hacia el plano inclinado de deslizamiento, 1i

mitado entre las gulas graduables.-
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Pig.9.~ Unae vieta glzada del mecanismo percutor, que -
produce el ltimo impulso, necesario para encajar la cépsu~-
la sobre el cuello de la botella.-

Fig.10.~ Une vista en plente del sistema de pinzas para
sujetar la cépsule sobre el cuello de la botella o frasco, -
en el momento de producirzse el tapedo.-~

Fig.ll.~ Ung vists alzada, parciaelmente seccloneds, dél
mecanismo gue provoca el descenso de la cépsula y que la con
duce, en su caida, hasta que queda prendide entre las pinzas
que la retienen sobre el cuello de le botella o frasco.-

Fig.12.- Un esquema de los movimientos que realizan - -
unas palencas articulades, que al ser accionadas por el des-
plazemiento de la bhotella, hacen girar el eje que impulsa -
los movimientos sincronizados pera provocar el descenso de -
la cédpsula.-

Haciendo referencis a los mencionados diliwjos, pesamos-
a detaller las diverses partes de la nueve méquine pere tapo
nar asutomasticamente, describiendo el funcionamiento de cade-
una de ellas y la sincronizacién de movimientos esteblecida,
pare que se produzca el ciclo de operaciones sucesivas, gque-
determine la autometicided apetecida.-—

Segin se aprecla por la vieta alzade y en planta de las
Figuraes 1 y 2, el ermezén de la mdquina forma una base de -
apoyo, sobre la que descensa la mesa de transporte de los -
frascos y el plato giratorio que los conduce frente a8l meca-
nismo taponador. Xl dispositivo, para rebordear automatica-
mente la cépsule estéd montado sobre un brezo horizontel, que
sobresale de un pié verticel, que emerge de la base princi -
pal de la méquine. En el interior de diche base se hallen -
los mecanismos de impulsién de la méquina y el electromotor-
que los pone en movimiento.-

Los frascos o botellas, que se desea teponer, son trans

portedos por une cinta o cadene sin fin, pasra que entren en-
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el plato que situs cade Irasco en posicidén corrects de tapa-
do, previa colocacidn automdtica de la cdpsula, medisnte un-—
dispositivo que actuas en sincronismo con el resto de la mé -
quina de taper y rebordesr.-

El siestems impulsor de la mfguina estd integrado por -
los siguientes elementos:

El electromotor (1) imprime el movimiento de rotacién e
la polea (2) de la méquina, por medio de una trensmiesién (%),
estableciendo, por la diferencis de didmetros, una primera -
reduccidn de la velocidad propla del motor. Para disminuir,
aun més, la velocidad de mgrcha, se he dispuesto, sobre el -
eje de la polea (2), un pifién dentado (3), que engrans con -
otro (4) y éste con otros dos (5)-(6), de diferente ndmero -
de dientes y montados sobre ejes distintos.-

Sobre el eje del pifién (6), se han montado dos sectores
dentados (7)-(7') Uno de dichos sectores (7) engrans, duren
te le trayectoria de su giro, con una rue@a ﬁentada (8), so-
bre cuyo eje se ha montado el pifién cénico (9), que a su Vez
engrana con otro pifién cdnico (10), que ademés de establecer
una reduceidén de velocidad, transforma en movimiento de rota
cifn vertical, el suministrasdo por el eje horizontal. Sobre-
el drbol vertical (11) movido por el piii6n (10), se ha monte
do el pleto (12), que lleva nueve compasrtimentos, pare glo -
Jar a otros tantos fraescos, gue quedan retenidos en el plato,
por su bass,-

En virtud de la relacién de transformacién establecida-
entre las ruedas dentedas y pifiones cbnicos antes menciona -
dos, cada vez que el sector dentado (7) engrsna con ls ruede
(8), el plato (12) describe una novena parte de giro.-

Pare que el frasco (b) quede perfectamente centrado res
pecto al mecenismo capsuledor y evitar que ls fuexrza centrf-

fuga que desarrolla el plsto, haga pasar de largo el fresco,
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se ha previsto un dispositivo de retencibn, constituido por -
un pivote (13), influenciado por un muelle, el cual se intro-
duce en unos alveolos practicados en un aro (13’), gue es so-
lidarioc del #érbol vertical (1l). A tal fin se han previsto -
nueve alveolos sobre el aro (13’), para fijar otras tantas pa
radas o posiciones del plato porta-frascos.-

El pleto puede ser facilmente sustituido por otroe que -
se adapten a los distintos dié;etros y formes de los frascos.

El sistema impulsor, que acabamos de describir, esté com
binado de modo que mientras se produce el giro del plato (12),
rermanecen parados el dispositivo taponador y le cadena de -~
arrastre de los frascos (b).- |

La cadena o cinfa transportadora de los frascos funciona
del siguiente modo:

El segundo sector dentado (7°’) engrana con una rueda den
tada (14), a la que s0lo imprime medio giro por cada vuelta -
del sector.~

| Sobre el eje portador de la rueda (14), se he montado -
una polea (15), que mediante una correa cruzada (t“)invierte
el sentido de rotacién y transmite medio giro a una polea(l6)
montada sobre un eje horigzontal (17), cuyo giro provoca el -
arrastre de le cinta (19) o cadena de transporte de los fras-—
cos (b). Dicha trensmisién también puede efectuarse mediante-
une cadena accionada por un pifién, dispuesto sobre el eje(25),
junto al cual se ha montado otro que engrana con un tercer pi
fidn, dispuesto sobre el &rbol (35).~

La polea (16) o el pifidn que la sustituye, hace girar -
180¢ al érbol (17), sobre el cual se ha montsdo una rueda den
tada (18), que mediente una cadena, representada por 1{nes de
trazos en la Fig.2, transmite el movimiento a otre rueda (187),
El eje de éste dltima presente una prolongacidn, sobre la que

se ha montado una rueda dentada (20), que estd centrada res -
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pecto a la cedena de transporte (19), sobre cuyos eslabones
actua directamente para provocar su arrzstre.-

En el extremo opuesto de la banceda de la méqguinae, la-
cinta o cadena transportadores (19) pesa por otra rueda den-
tada (20°), de giro loco, cuyo eje (21) puede ser desplaza-
4o, horizontalmente, pers efectuar el tensedo de la referi-
da cinta o cadena.-

Para gular las botellas durante su transporte, £e hen-
previsto, sobre la cinta o cadene sin fin, unas guias (22),
cuyae separacién se regule mediente unas menecillas (23%), -
que se desplazan dentro de unaes ranuras alargades, e fin de
adaptar la dietancia entre guies al didmetro de los frascos.
De la misma menera se gradua la separacién entre otras guies
(22°), dispuestas concentricamente al disco o plato, con sgo
lo actuaer las menecillas (23°).-

Las botellas, una vegz tapades, se concentran en un plg
to colector (24), situado al final de la cinta transportadps
ra (19), el cual gira loco y de donde se¢ van retirando ma -
nualmente los frescos o botellines.-

El dispositivo que produce el rebordeemiento de la cép
gule, (véase Pigs. 1 y 3) actis segiin se describe a conti -
nuaciéns—

El eje (25), que hace girar los sectores dentados (7)-
(7°), es ademfe portador de una pequeiia excéntrica (26),cuyo
contorno solo determina dos posiciones extremas (méxima y -
minime) .-

La excéntrica (26), cuando ocupa la posicidén de méxima
alture (Pig.l), presiona contres un cesquillo (27), sobre el
que  se ha montado un véstago (28), articulasdo a un tirante-
(28°), cuya longitud es greduable gracias a un juego de tuer
cas (29). E1l tirante (28°) estd constituido de dos seccio -

nes, que encajen telescopicamente. Las tuercas (29), rosca-
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des sobre la seccién inferior del véstago telescédpico (28°),
hacen tope en los bordes de la seccidn superior del mismo. -
Las tuercas (29) sirven pere fijar la longitud del tirante,-
con relacifn a la alture de la botella ¢ frasco que se desea
capsular.~

El extremo superior del tirante (28°) estéd unido articu
ledamente & une pelanca basculsnte (30), que oscila sobre un
punto de apoyo central. Diche palenca (30) se bifurces para -
abarcar el extremo superior de un eje vertical (31), que es-
accionado por el movimiento bascular de dicha palancae, de mo
do que, al descender un resalte (32) (Fig.3), que forma par-
te del véstago vertical (31), choca contra la caja (33), del
mecenismo que produce el cierre de la cédpsula, para hacerla-
descender & su vez, errastrando consigo los custro pernos de
guia (34), situasdos en la parte superior del mecanismo, ven-
ciendo la reeistencia de unos muelles (34°), ensartados en -
dichos pernos. Al descender la citada caja (33), la pieza -
(31°), que forme el terminel inferior del véstago (31), se -
apoya sobre la cépsula que tapa el frasco, pars fijarla en -
la poeicidn de cierre Y retenerla durante el rebordeado late
rel de la misme.-

Para lograr la rotacidén del mecanismo que produce el -~
cierre de la cépsula, se ha previsto, sobre el eje (35) - -
(Fig.1),(que como: se ha dicho gire 1802 a cade impulso), un-
juego de engranajes cénicos (35°)-(357), que ademés de trans
formar la direccién del movimiento de“rotacién, doblen el nd
mero de revoluciones suministradae por el eje horizontal (35)
al érbol vertical (36), que es el impulsor del llamado meca-
nismo de cierre de la cépsula.-

El érbol (36) esté ranurado y acopledo @& un segundo &r-
bol (36°), perforsdo axislmente y conectado al primero me- —

diante un seliente (37), que encsja en la ranura.-
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Dicho acoplamiento se hace de modo que ambos ejes pue-
dan prolongarse'telescépicamente, actuando sobre la seccidn
superior (36°), mediente un volante (38), que eleva todo -
el dispositivo taponador, cuya altura puede ser graduada de
acuerdo con las indicaciones de una escalea (39), marcada so
bre el pié que sustenta el citedo mecanismo, paras poder fi-
Jarlo a la altura correspondiente a la de los & stintos -
frascos,.~

El drbol vertical (36)-(36°), pone en movimiento una -
rueda (40), que engrena con un pifidn intermedio (40°), que~
e su Vez engrana oon une ruedea dentada (41) (Fig.3), de -
igual diémetro y némero de dientes que la (40), situsda den
tro de la caja del mecanismo de cierre.-

Le rueda (41), que estd apoyada horizontalmente sobre-
boles pare evitar rozamientos, esté atravesada por los per-
nos (34), de modo gue, al girer, hace que &stos se despla -~
cen en sentido circular, provocando el giro de la caja (33),
que contiene el mecanismo rebordesdor de la cépsule.-

Son solidarios de la citada caja (33) unos espérragos-
radiales (44), que sostienen los soportes (42) de las rue -
des de rebordear (43). _

Al girar la caja (3%), como que el eje vertical (31) -
que la sostiene, no gira, se produce el avance ¥y retroceso-~
de los extiremos de los espdrragos (44), que se deslizen por
una entaella, de perfil decreciente, practiceda en el repeti
do 4rbol vertical (31).-

El retroceso de los espérragos (44) se ve retenido, en
parte, por la fuerza de unos resortes (45°), superpuestos a
los mismos. La presifn de dichos resortes se puede regular-
mediente unas tuercas (45), que son accionables menualmente,
desde la parte externa de la caja (33).-

Esta fijacién eldstica de los soportes (42), portado -
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res de las ruedas (43), que rebordecan la alets lateral de -
280 la cépsula sobre el cuello del frasco, permite adaptar la se
paracién entre dichas ruedas, a los distintos didmetros del-

cuello de los frascos que se desea tapar y precintar.-
La cépsula metdlica,que ha de cerrar la botella, es su-
ministrads & le méquins mediante un dispositivo distribuidor,
285 de funcionemiento automdtico, gue va acoplado sobre le plats
forme o parte superior de la caja que ocubre el meceanismo gque

produce el rebordeado de la cépsula. (véase Fig.5).-

El depbsito circular (50), que contiene las cépsulas a-
granel, estd dispuesto en posicidn inclinada, respecto 8l -
\290 plano que establece le parte superior de la méquine y estd -
‘ ; soportado por un armezdén (49), solidario de una columna (51),

que forma el correspoﬁdiente éngulo de inclinacién con el pid

que acopla el depésito & le referida parte superior de le ca-
Ja que cubre los engrenajes que accionan el conjunto del me~
295 canismo capsulador.-
El movimiento giretorio, hecesario para provocar la con
veniente diatribucidn de las cépsulas contenidas en el depb~
sito (50), es producido por el extremo superior (36”) del &r
bol vertical (36°), que también impulsa el mecanismo rebor -
300 deador de la cépsula (Véase Pig.l).-
El extremo (3%6”7) de dicho 4rbol, va unido & una articu~
lacidn a rétula (46), que varis el éngulo de rotacidn, esta-
blecido entre el citado extremo (36”) y un eje acodado (467),
que penetra, a trevéa del ermazén (49), haste el fondo del -
305 - depdsito (50), presentando, en dicho extremo, un pequefio pi-
fién, que engrana con une rueds dentada (47), cuyo eje de gi-
ro (48) se epoya en el centro del ermazén (49), gue sustenta
el depdsito de las cdpsulas.-
. La rueda dentada (47), en su giro, arrsstra a un ero -

310 (52), sobre el que se ven depositando sutomaticamente las =~
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cdpsulas que han de introducirse en las guias (57), para ser
conducidas hasta el cuello de la botella que se desea capsu-—
lar.-

Para que las cépsulss depositades sobre el aro (52), en
virtud de la inclinacién que tiene el conjunto del depdsito,
no resbalen sobre dicho aro, se monta otro aro concéntrico -
(53), de menor didmetro, que determina, entre su alture y la
pared del depdsito (50), la formacién de un canal, por donde
son conducidas las cépsulas, para gue remonten el pleno in -
clinedo que foxrma el aro de apoyo (52).-

El impulso ascensionsl de las cépsulas es provocado en-
virtud de unos gatillos eclipsables (54)-(54), que sobresa-
len por unas entelladuras (55) practicadas en el aro (52), -
debajo del cual se han distribuido tres o més de dichos gati
llos, en posicién simétrice.-~

Segin se aprecia en el detalle de la PFig.6, cada uno de
los gatillos (54) estd fijado contra la parte inferior del -
aro (52) y tiene, on virtud de la naturaleza del material -
que los constituye, una accién de muelle que los hace desapa
recer a través de la ranura (55), sobresaliendo unicamente -
la punta de dichos gatillos, cuando rozan sobre un resalte -
que presenta un aro (56), que obliga al gatillo (54) a emer-
ger a travds de le escotedure correspondiente (55). El eclip
se del gatillo se produce cuando las parte inferior del mismo
se desliza sobre la zona de seccidén uniforme del aro (56), -
que se halla fijo sobre el plano del armazén general (49) -
del depdsito. Dicha zona corresponde a 1@ parte del aro (56)
que queda situada frente a la entrada de las guias (57).-

Los gatillos (54)-(54°) impulsan hacia arriba aquellas-
cépsulas que, en virtud de la inclinacién del depbsito, han-
cafdo planes dentro del canal delimitado entre el aro (53) vy
la pared interior del depdsito (50), produciéndose el eclip-
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se de dichos gatillos, poco antes de que la cépsula llegue g
la entrada de las guias (57), ya que, en caso de estar &stas
llenas, la sucesiva presifn de las cdpsulas, en sentido de -
avance, impulsadas por los gatillos, producirfa la deforma -
cibén de las que ya estén encajonadas entre las gulas (57).-

A fin de evitar dicha deformacién y al objeto de gque -
las cépsulas, que ascienden por el plano inclinedo que forma
el aro (52), reviertan al depdsito (50), si encuentran las -
guies (57) ocupadas, la pared lateral del citado depbsito -
forma, en la zona adyascente a la entrada de las repetidas -
guias, una visera (587) (Fig.B8), contra las que resbalan las
cépeulas que no pueden entrar, las cuales son presionadas -
por las que siguen empujando, cayendo nuevemente sl recipien
te (50).-

Teniendo en cuenta que la mdquina estd equipada pars pPo
der emplear cdpsulas de distintos didmetros, la distancia en
tre las guias (57) es graduable, por ir montedas en la forma
que se indica en el detalle de la Fig.7, que representa una-
seccidn a través del eje del dispositivo que gredua la sepa-
racién entre guias. Dicho dispositivo consta de un eje, dis-
puesto transversalmente a las guias (57), que esté compuesto
de dos sectores (59)-(59°), roscsdos en sentido contrario, -
los cusles atraviesan el pié de las guiss, @l mismo tiempo —
que pesan a través de un menguito (60), interiormente rosca-
Qo, g fin de que a8l hacer girer dicho eje, actuando sobre un
boton grafilado dispuesto en su extremo libre, provoque el -
acercamiento o separecidn de lss guies, megin sea el sentido
de rotacién que se imprime al boton. Ias citedas guiass se -
desplagzen perpendicularmente al eje que lss acciona y dentro
de los 1limites que permiten los contornos de dos aberturas -
(587), practicadas sobre el plano inclinado (58) que susten-

ta las repetides gulas (57). De esta manera se puede Tregular
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la distencia entre lac alac de las guias, paras gue se adaepte
al diémetro de lascépsulas gue hen de circular entre las mig
mag.~

Para graduer la eltura de les alas, o borde superior de
las gulas, ccn respecto al plano (58) que las soports, a fin
de dejar mayor o menor separacién segun sea ls altura de la-
cdpsula, se he previsto, por les parte inferior del plano in-
clinado (58) y en posicidn perpendicular al eje (59)-(59°),-
otro eje roscedo (61), igualmente accionable por un boton -
grefilado, el cual hace sscender o descender simultaneamente
ambas guies, seglin sea el sentido de rotacién dado & dicho -
eje.~

Las cépesulas que se deslizen entre las guias (57), des-
pues de segulr el pleno inclinedo (58), caen verticalmente,-
siempre conducidas entre la prolongacién de lss guias, que -
dando dispuestas en columne superpucste y retenidas por el -
extremo de un soporte (64) (véase Fig.ll), montado sobre un-
eje de giro vertical (65), que sustents otros varios sopor -
tes (66)-(67), cuya posicidén radial, respecto al referido -
eje de giro (65), ha sido oconvenientemente decalada para que
los extremos de dichos soportes actuen en determinado momen-
to y en perfecto sincronismo con la trayectoria que sigue la
cédpsula mientras case dentro de un conducto cilfrdrico (62),-
que 81 efeocto presenta una serie de escotaduras (63), a tra-
vés de las cuamlee pasa el extremo del soporte (67).-

Cuando, en virtud del movimiento de giro alternativo -
del eje vertical (65), el extremo del soporte (64) se separa
de su interposicién entre las guiae (57), la primera cépsula
de la colummne vertical cse sobre el soporte (66), que cierre
la entradas al referido conducto cilfndrico (62).-

El soporte (66) esté redielmente dispuesto, respecto al

(64), de modo que cierra el paso & la primera cépsule, en el
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preciso inetente en que se retire el superior, dejandc une -
sole cépsula aislada del resto y en condiciones de caer den-
tro del conducto cilfndrico (62).-

41 proseguir la rotacidn del eje vertical (65) el sopor
te (66) se desplaza, dejando pasar la cédpsula retenida, gue-
haebia quededo interpuesta entre dicho soporte y el superior-
(64) .-

A fin de salvar las diferencigcs de didmetro que presen—
tan los distintos tipos de cépsula que se suministran a la -
méquina, la posicién del soporte (64) sobre su eje de giro -
(65), puede variar de altura, gradudndola para gue se ajuste
8l diémetro de las cédpsulas.-

La cépsula bloquede entre los soportes (64) y (66), al-
desplaezarse este $ltimo, cae sobre otro soporte (67), que ob
tura el condueto tubular (62) a una alturs apropiada para -
que, durante la trayectoria de cafda y debido al hecho de -
que el fondo de la cépsula es mds pesado gque su superficie -
lateral, éste caige en posicidn invertida.-

Le posicidn del soporte (67) es por consiguiente gradua
ble sobre el eje vertical (65) gque ls hace girar, ya gue se-
gun sea el didmetro de la cépsula, la trayectoria de cafda -
de la misma deberé ser mayor, @ fin de que, 8l retirarse el-
referido soporte (67), la cépsula casiga en posicién correcta,
o sea boca abajo, ya que d4 media vuelts durante el dltimo -
descenso, que es limitado por une plataforma (68), unida por
una articulaecidén a rétula (69), a2 la boca de selide del con-
ducto tubular (62), segun se aprecia por la viste alzada de-
Fig.9 y por la proyeccidn de Fig.lO.-

La plataforma (68), que recibe la cédpsulae, presentas, -
tangencialmente & su perfil, unos muelles (77)-(77’), que ac
tuan a modo de pinza para sujetar lea cépsula, tal como se re

presenta por la circunferencis punteada de la8 Fig.l0.-

/
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El desplezamiento de la cépsula desde el centro de la -
.Jplateforma (68) haste las pinzas de retencibn (77)-(777), =se
consigue en virtud del mecenismo que pasamos a describir, -
con la ayuda de la Fig.ll.-

Dicho mecanismo, o disparo, esté integresdo por un cas -
quillo (71), portador del brazo de disparo (70), el cual es
té4 superpuesto al antes citado eje de giro (65).-

El casquillo (71) presenta una muesca (73), en l8 gque -
encaja otra ufia sobresaliente de un manguito (72), montado -
sobre el repetido eje (65).- Las dos piezas (71) y (72) que-
establecen el enganche (73) del disparo, estén constantemen-
te impulsedes, una contres la otra, en virtud de la expansiSn
de dos muelles espirales (74)-(75), superpuestos &l repetido
eje de giro (65) y enrollados en sentido contrario. Al girar
dicho eje,el muelle (74) es sometido a torsidn y se carga, -
ye que el casquillo (71) no puede girar por impedfrselo la -
pleza (72), pero cuendo la fuerza del muelle (74) vence la -
resistencia que ofrece el muelle (75), que no estf sometido-~
e torsibn, el tope (72) se levanta hasta dejar libre el cas-
quillo (71), que gira rapidamente en sentido contrario al de
la torsién del muelle (74), impulsando al brazo (7Q) del dis
pero para gue produzca el desplazamiento de la ocdpsula, des~-
de la plataforma (68) hassta las pinzas (77)-(77°) que la re-
tienen sobre el cuello de la botelle & capsular.-

La botella (b), en su desplezamiento circular, al pasar
por debajo de l& plataforma (68) 1la leventa, en sentido de -
le flecha indicada en el dibujo, quedando retenido su golle-
te entre lass pinzas (77)-(77°).-

Para poder regular el momento del disparo y adaptar la-
fuerze del mismo & las exigencias de cada tipo de cdpsula, -
se puede graduar le posicidén del tope (72) mediante un tormi

llo de regulecibén (76).-



475

480

450

435

500

~16- 191499

El dltimo impulso que he de efectuar la introduccién -
de la cépsuls sobre el gollete de la botella (b), se produ-
ce en virtud del mecanismo que se detalla en la Fig.9, el -
cual funciona en sincronismo con gl movimiento de lgs rue -
das (43) que rebordean la cédpsula, ya que estd actuado por-
el mismo tirante telescépico (287), que hace ascender y des
cender la caje (%3) del mecanismo que produce el tapado de-
la botella (b).-~

Dicho mecanismo consiste en un véstago percutor (78),~
articuladamente unido, por medio de un tirente (79), & una-
palanca de doble brazo (80), que oscila sobre un punto de -
giro central, cuyo otro extremo es solidario del tirante -
(28°7) .~

La palanca de doble brazo (80) al girar alternativamen
te en sentido de las flechar marcadas en el dibujo, provoca
el ascenso y descenso del percutor (78), que al bajar impul
sa la cépsula prendide entre las pinzas (77)-(77°), para -
que se introduzca definitivamente sobre el gollete de la bo
tella, que como se ha dicho anteriormente se halla situado-
entre dichas pinzas.-

De 1o ultimamente descrito se¢ deduce que es muy impor—
tante conseguir un perfecto sincronismo entre el desplaza -
miento circular de la botelle (b) sobre el plato giratorio-
(12) y las distintas trayectories que sigue la cédpsula du -
rente su cafda desde las gulas (57), hasta las pinzas (77)-
(777) v~

Para lograr tal sincronismo se ha ideado que sean las-
propias botellas las que, en su desplazamiento circular, ha
gan girar el eje vertical {(65), portador de los diferentes-
soportes que limiten la cafds de ls cépsula, a cuyo fin so-
bre la parte inferior del eje (65 (Fig.ll) se he montado -

una pelanca (81}, articuladamente unida a un tirgnte (82),-
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que conecta con otra palanca (817).-

Segin se aprecia por el esquema mostrado en la Fig.12,-
la botella (b), en su desplazamiento circular, pasa & ocupar
una posicibn (b°), en cuyo momento la superficie cilfrdrica-
de la botella entra en contacto con el extremo de la palanca
(81), que oscila, al mismo tiempo que hace girar el eje ver-
tical (65) sobre si mismo, haste que, al llegar la palanca -
(81) a la posicidn indicada por 1fnea de trazos, o sea cuan-
do dicha palanca pierde el contacto tangencial con el cuerpo
de la botella, la palanca (81°), que ha sido atrafda por el-
tirante (82) de interconexidén entre ambas paslancas, continus
siendo accionada por el desplazamiento de la misma botella,-
hasta que, 8l llegar a la posicién (bv”) y cuendo dicha palan
ca (8L7) estéd 8 punto de perder el contacto con diche bote -
1lla, la primera pslanca (8l) entra en contacto con la bote -
1le siguiente.-

Los velvenes del tirante (82), que establece la conexidn
entre las articulaciones de las palancas (81) y (81'), deter
minen los cambios de giro en la rotacidn del eje (65), gra -
cias & lo cual se producen, en tiempo oportuno, la entrada y
salida de los soportes (64)-(66)-(67), que limitan el descen
so de la cépsula, asi como el disparo del brazo que la impul
sa hasta las pinzas que la sujetex en la correcta posicién -
de tapado.-

Por consiguiente que la forma, dimensiones, disposicién
y arreglo del conjunto y de cada una de les pilezas que inte-
gran los diversos mecanismos que componen la mdquinsa, podrén
sufrir todss aquellas variaciones, modificaciones y sustitu~
ciones que se estimen pertinentes, siempre que no se desvir-
tue le funcidén especf{fica de dichos mecanismos y no se alte-
re la idea general en gue se besa el funcionamiento autométi

co de la méquina pare capsular.-
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Le patente de invencién poxr: "MAQUINA AUTOMATICA PARA -
TAPONAR, MEDIANTE UNA CAPSULA~-FRECINTO, BOTELLAE, FRASCOS Y-
OTROS RECIPIENTES” cuyo privilegio de explotacifn en Espsfia,
suz Colonias y Protectorado, se solicita por un periodo de -
20 aflos, recaerd sobre las particularidades gue se concretan
en las siguientes;

REIVIKDICACIONES
12.— P"MAQUINA AUTOMATICA PARA TAPONAR, MEDIANTE UNA CAPSULA-

PRECINTO, BOTELLAS, ¥RASCOS Y OTROS RECIPIENTES” caracteriza
de por el hecho de que el armazén de la méquina formes una bz
se de apoyo, sobre la que pesa la cinta de transporte de los
frascos, que estd constituidas por una cadene sin fin, que -
los conduce hacies un plato girstorio, que los va situando su
cesivamente debajo del mecanismo teponadoxr, en posicién co -

rrecta de tapado, estando dicho mecanismo montado sobre un -

brazo horizontal, que sobresale de un pié gue emerge de la
bage principal de las méquina, dentro de cuyo zécalo se ha- -
llan; los mecanismos de impulsién y reduccién de velocidades,
asi como el electromotor que los pone en movimiento.-

28 .~ PMAQUINA AUTOMATICA PiAkA TAPONAR, MEUIANTI UNA CAPSULA-
PRECINTO, BOTELLAS, FRASCOS Y OTROS RuCIPIENTES” segin la 1@
reivindicacién caracterizada por el hecho de que el movimien
to girastorio del plato, que estd dotado de varios comperti -
mentos en los gue encajan los frascos a taponar, se obtiene-
en virtud de un tren de engrenajes, que reducen la velocided
propia del motor para adaptarls a las necesidades de la md -
quina, y muy especialmente por la accidén de un sector denta-
do, que durante determinado tiempo de la trayectoria de su -
giro engrana con una ruedas, cuyo eje estd conectado por me -
dio de engranéjes cdnicos con el eje vertiéal portador del -
plato giratorio, de modo que, cada vez que el sector dentado

engrana con la rueda, el.plato describe una fraccidén de su -
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glro, que permite situar sucesivamente cada frasco perfecta-
mente centrado respecto al mecanismo capsulador.—

&,- PMAQUINA AUTOMATICA PARA TAPONAR, MEDIANTE UMNA CAPSULA-
PRECINTO, BOTELLAS, FRASCOS Y OTKOS RECIPIENTES” segdn la 28
reivindicacidn caracterizada por el hecho de que para asegu-—
rar el perfecto centraje del frasco respecto al mecanismo -~
capsulador y evitar que la fuerza centr{fugs que desarrolla-
el plato en su giro, haga sobrepasar la posicidn correcta pa
ra el taponsdo, se ha previsto un dispositivo de retencién,-
constituido por un pivote que se introduce en unos alveolos,
precticados en un aro solidario del drbol vertical del plato,
determinando dichos alveolos, cuyo nimsro corresponde al de-
alojamientos previstos en el plato, otras tantas paradas su-
cesivas del repetido plato porta—-frascos.-

48 .~ MAQUINA AUTOMATICA PARA TAPONAR, MEDIANTE .UA CAPSULA-
PRECINTO, BOTELLAS, FRASCOS Y OTHOS RECIPIENTES” segin la -
reivindicacidn 22, caracterizada por el hecho de gque el meca
nismo impulsor de la cinta o cadena transportadora de los -
frascos, funciona & intermitencias sincronizedas con las pa-

rades del plato porta-frascos, provocdndose el avance de lag-

cadena o cinta transportedora, mediante un sector dentado

que engrana periodicamente con unsg rueda, a la gue solo im

prime medio giro por cada vuelta del sector, transmitiendo
el eje de dicha ruede su movimiento a otro 4rbol sobre el -
cual va montedes uns rueds gque, mediante cadena, lo transmite
a otra, dispuesta en el extremo de le bancada de la méquina,
cuycs dientes atacan dirsctamente sobre los eslabones que -
provocan el arrastre de 1la bints transportzdora.-

52,- PMAQUIVA AUTOVATICA PARA TAPONAR, WEDIAWTE UMA CAPSULA-
PRECINTO, BOTELIAS, FRASCOS Y (TTCE RECIFIENTES” segin 1lsg rei

vindicacién anterior, cerscterizade por el hecho de que la -
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rueda Ge arrastre de lz cinta o cadens de transporte, pre-
vista en el extremo opuesto de la buncada de la wféquina, -
estd montada sobre un eje gue puede ser desplazado horizon
600 talmente, mediente tornillos tensores, gue permiten efec -
trar el tensado de la referida cinta o cadenz sin fin.-
68,~ YHAQUIN: AUTCOMATICA PaARKA TAPYCNAR, MEDIANTE UlA CAPSU-
TA-PRBCINTO, BOITLLAS, TRa3C0S Y CGPRCS RECIPIENTES", seglin
las reivindicaciones 48 y 58, caructerizsda por el hecho -
605 de gue para sular las botellas durante gu agrrastre sobre -
1s cinta sin fin, se han prrevistc unas guiass, cuya separa-
cidn es regulahle mediaate manecillas, gue permiten rezu -
lar la distancia eatre las nisnas, a fin de gdaptarla al -
difdmetro dé los frascos o botellines.-
78, MHAQUINA AUDGHATICA TARA TAPCHAR, MIDIANTE Ulls CAPSU-
TA-PRECINTO, BOTHLLAS, FR4ASC0S Y OTROS REOIFIENLESY, segtn
las reivindicaciones 4%, 58 y 62, caracterizada por el he-

cho de gue para reunir las botellas una vez tapadas, se hs

dispuesto,al final del recorrido de la cinta transportado-
615 ra, un plato colector, nyue gira loco, del cual se van reti
rando manualmente los frascos o botellines capsulados.-—
88,~ "MAQUINA AUTOMATICA PARA TAPOWAR, MEDIANTE UN4A CAPSU-
LA-PRECINTO, BOTELIAS, FRASCOS Y OTROS RECIPIZNYES", segin
las reivindicaciones precedentes, caracterizada por el he-
620 cho de gque el meczniemo que produce =1 tapado del frasco y
el rebordamiento de la cédpsula sobre el gollete del mismo,
gctua en sincronismo con el sistema de impulsién del plato
porta-frascos, siendo accionado por una excéntrica cuyo con
torno solo determina dos posiciones extremas, a fin de que,
625 en la de mdxims altura, actue sobre un védstago articulado-
a un tirante, cuya longitud es graduable mediante tuercas-
gue fijan su altura, el cual estd comstituido por dos sec-
ciones que encajan telescédpicumente, para graduarlo con re

lacidén al tamafio de la botella o frasco que se desea tapar,
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habiéndose previsto, en ¢l zxtremo superior del referido ti-
rante, una palancs bacsculante, gque oscila sobre un punto de-

apoyo central, uno de cuyos brazos se bifurca pars sbarcar -
el extremo superior de un eje, gue asciende y desclende ver-
ticalmente, a impulsos de dicho tirante, para hacer subir o-
bajar la caja que contiene los mecanismos que producen el -
cierre de le cépsula.-

08 ,~ YMAQUIVA AUTOTATICA PARA TAPOUAR, NuLDIAKTE UEA CAPSULA-
PRECIFTO, BOTELLAS, FRAZCOE Y OTROY RECIFIENTES” segin la an
terior reivindicacién caracterizada por el hecho de que el -
véstago, que constituye el eje de giro del mecenismo que pro
duce el cierre de la cépsula, presenta un resalte, que 81 -~

chocar contra le caja de dicho mecanismo, la hace descender,

quedando suspendida de unos pernosg, que comprimen urnos nue -

lles ensartados en los mismos, los cusles constituyen el sisg
tema amortiguador del descenso de dicha csja.-

108, "MAJQUINA AUTOMATICA PARA TAPONAR, MEDIANTE UNA CAPSULA-
FRECIVTO, BOLELLAE, FR4 GCOS Y OTHOS RECITIENTES” segun la 82

y 98 reivindicaéi6n caracterizada por el hecho de que para -

imprimir el movimicnto de rotacién al mecanismo gue produce-

el cierre de 1la cépsulal se ha previsto un juego de engrana-

jes cbnicos, que hacen funcionar un 4rbol vertical ranurado-

y acoplado a un segundo 4rbol, que esté peforsdo axialmente-

y conectado al primero mediante un ssliente que encaje en la

ranurs, realizéndose dicho acoplamiento de modo gue ambos -
ejes pueden prolongarse telescébpicamente, al actuar sobre 1lsa

seccién superior, mediante un volante que eleva todo el dis-
positivo taponador, a fim de graduar su gltura de acuerdo -
con las indicaciones de una escala, gue permite fijarlo a 1=

altura correspondicnte al tamafio de los frascos.-

112,~ PMAQUIEA AUTCHMATICA FAERA TAPONAR, FMEDIANTE UNA CAPSULA-
PRECINTO, BOTELLAS, I'RASCCS Y OTHOS RECIPIENTES” segin la an

terior reivindicacibn, caracterizeda por el hecho de que la-
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transmisibn de movimiento entre el srbol vertical de altura
gradusble y los mecanismos que producen el reborueado de 1la
665 cdpsula, se efectda por medio de dos ruedas y un pitién, una
de lzs cueles estd atrevesada por log pernos que constitu-—
yen el sistema de ¢ cpencifn amortiguada de la caja gue con
tiene los mecanisnos del cisrre, la cual girs g impulsos de
dicha rueda y alrededor del véstago central gue la sucstenta,
670 que permanece estético.-
128 ,-"MAQUINA AUTCVATICA PARL TAVONAR, WEDIALTE Uils CAFPEULA
PRECINTO, BOTULLAS, FRASCOS Y OUnO8 HECIPIEYTLS” segin la -
anterior reivindicsecidn, carscterizaedes por el hecho de gque—
la caja que contiere el mecaniegmo de rebordear la cépsula,-
estd horizontalmente airavesada por unos espdrragos radia--—

les, que sostienen los soportec ds lase ruedecitas de rebor-

desar, produciéndose el evance y retroceso de los extremos -
de dichos espdrragos rasdisles, por deslizarse su punta en -
el interior de una entalla de perfil decreciente, practica-
680 da en el véstago verticel que sostiene el conjunto de dicho
mecanismo, estendo retenido el retroceso de tales espdrra—-
gos por unos resortes, cuya presibn se puede graduvar, median
te tuercas accionables desde el exterior de lg caja, logrén
doge, en virtud del movimiento oscilatorio de los soportes—
685 de dichas ruedecitas, poder adaptar la separgcidn entre las
mismas, para que se s uste @ los distintos didmetros del -
cuello‘de los frascos a taponar.~
138, -7HMAQUINA AUTOMANICA PAlls TAPOLAR, MEDIAWTE UNA CAPSUTA
PEECINTO, BOTELLAS, FEASCCS Y OTROS AECIPILNTES” segin la -
660 12 reivindicacién, caracterizeda por el hecho de que las ;
cdpsulas sonsuministrasd.s a la méguina sutomaticamente, me-
diente un depdsito circular, que las contiene & granel, el
cual esté dispuesto en posicidn inclinada sobre ls parte su

perior de la caja que cubre los engranajes due accionasn el
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mecanismoe cgrsulador, estando dicho depésito dctado de mo-
vimieﬁto circular, gracias a un juego de rdtula'y los co--
rrespondientes engranajes, accionados por una prolongscidn
del eje vertical que también impulsa el mscenismo que produ
ce el cierre de la cépsulg.-

148 -"NMAQUILA AUXOVALICA PAEA TATCIALD, YMLDIANTE UNA CAPSULA
PRECIITO, BOTULLAGS, FiRASCOS Y OTHOL HECIPIBLIES” segin la -
anterior reivindicscidn, cargcterizada £0r el hecho de gque-
en virtud del movimiento de rotacién del depdsito y de sy -
inclinacién, las cédpsulas se colocan automaticamente en un
8ro, sobre cuyo pleno inclinesdo ascienden, impulsadas por -
unos gatillos eclipsables, gque sobresalen por unas entalla-
duras simetricemente dictribuidas sobre el referido aro, egc
tuendo dichos gatillos cuando rozan sobre un resalte que -~
presenta ctro aro, situsdo debazjo del gue arrastra las cép-
sulas, produciéndose el eclipse de los gatillos antes de -
gue las cdpsulas llzguen a la entrada de unas guias, gue -

las hacen deslizar por un plano inclinado, hacia el mecani

n

mo capsulador, siendo dichas guias graduables, para poder -
variar la distancia que las separa y su altura respecto al
plano inclinado, a firn Jde adaptarlas zl didmetro y altura -~
de les cdpsulas que tienen gue guier.-
158 ,~"MAQUINA AUTCOUATICA PARA TAFPOLAR, MEDIALTE UNhs CAFSULA
RECINTO, WCOUELLAE, FHASUCS Y CTHOS KSCIFPIENTLS” seglin ia -
anterior reivindicacidn, caracterizada por el hecho de gue-
las cépsulas que se deslizan entre las guias hasta el meca-
nigmo capsulador, guedan disuvuestas de canto y formando co-
lumna, retenidas por unos soportec, montudos sobre un eje -
de giro verticgl comin, estando dichos soportes colocados -
en posicidn decalads entre sf, pasrs que sus extremos actien
en detorminado momento y en perfecto sincronismo con la tra

yectoria gue siguen las cépsulas gl caer dentro de un con—-
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ducto cilindrico, gue presenta varias escotaduras, a través
de las cuales pasa uno de los referidos coportes, cuya altu

ra sobre su ecje de giro puede variar, psra graduarla y ajusg

tarle & leg requerida por el didmetro de las capseulas, a fin

de que =stas, durante la trayectoria de caida y desbido a -~

que el fondo de la cdpesula es mds pesado que su superficie-—

lateral, caigs en .osicidn correcta, o see boca abajo, so--

bre una plataiormz, unida por una articulacidn a rétula a -

la toca de galids del conducto tubular, que guis las cépsu-

las en su degcenso.-—

168, -7MACUTHNA ATUTCOVATICA PARA TATOLAN, WEDIANTE UNA CAP
SULA-FELCINTO, BOTEILAS, THRASCOS Y OTRGS HyCILPINLTHS” segin
la anterior reivindicecidn, caractsrizada por el hecho de -
que la plataforms yue recibe la cdpsula presenta, tanben- -
cialmente a su perfil, unos muelles gue actuan'a modo de -
pinza, pars sujztar lu cdpsula, cuando ha sido desplazada -
desde diciia plataforme hacia el gollete de lg botella, al -
ser impulsads por un mecanismo de disparo graauable, montge~—~
do sobre el eje vertical gue sustenta los varios soportes -
gque limitan les distintass Teses del descenso de la cépsula,
guedando esta prendids sntre las citades pinzas, al mismo ~
tiempo gue la botella o frasco gue se desea capsular, al pa
sar por debzjo de les plataforma gue recibe le cédpsula, la -
levanta, cuedando luego ra2tenido su gollete entre las refe—
ridas pinzacs y por lo tanto centrsdo el cusllo del frasco -
regyecto de la cdpsula.—

178,-"MAQUINVS AUTOMATICA FARA TAPONAR, MEDIASTEL Uls CALR
SUTL-PRIECTIITCO, BOPELLAS, @24C8C08 ¥ 0D0E RECIPIELTLES? segin
la anterior reivindicacidn, caracterizaeda por el hecho de -
que la introduccidn de la cédpsula sobre el gollete de la be

tella se produce en virtud de un percutor, gue funciona en

sincronismo con lasruedecites que rebordean la cépsula, el

cual consi:cte sn un védstago articuladamente unido, por me—

e oh
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760 dio de un tirante, g une pslanca que e: oscilatoris sobre
un punto de giro, cuyo otro extremo ¢s colidario del ti-—-
rante telescdpico gue hesce subir y bajar la cajz del mecag
nismo de cierre de lz cagsula.-~
188 ;~"TTAQUINA ATUPOMATICS TAlA TLFOUAR, VIlILiwE UNA CABSU

765 TA-TRECIVTC, BOTFLLAE, FLRASCCE Y OUHCS RuCIFILLTES” segin
lag reivindiceciones precedentee, caracterizads por el hg
cho de gue para lograr el sincronismo indispensable entre
el desplazaniento circular del frasco y las distintss tra

igue la cédpsuls zntes de llegar & las pin-

{n

vectoriag que
T7C zas gue la fijan sobre el gollete uel freesco, se ha monta
do, en el eje vertical que souticiie los varios soportes -
s e T gue limitzn la caida de la cdpsuls, una palancs articula-
dgrmeonte unida g otra mediante un tirente, combinadas de -

modo gue, & medids gue la botells pasa por las gucesivas-

posiciones de giro del plato porta-frascoe, entre en con-
tacto con el extremo de dicha pslsncsa, haciendo girsr el-
geje verticul de los uoportes antes citados, hasta gue cuan
do diche palanca piexde el contecto tangencisl con el cuer
po de la botella, 12 segunda pslancz, que ha sido atraida
780 por el tirénte de interconexidn, es sccionsda por el des-
plezamiento cde ls propis botells, hasta gue, en el instan
te en que la scgurds pslancs pilzxrde contscto con el cuer-
po de ls hotells, la primera ec impul:zada por la botella~
siguicnte, logréndose, en virtud de los vaivenes del tiran
785 te de interconexidn, los cambios de giro én la rotacidn -
del eje de log sopourtes que limiten el descenso de 18 cép
sula y que tanbién es portador del disparo gue 1la impulsa
hacia les pinzas, que finaliwate ls sujeten en la correc-
ty sosicidn de tapado.-
790 19.-"NMAQUINA AUTOVATICSH PARA PLEUNAR, WIHLIALTE Uihs CAPSU-
LA-FILOINTO, BOTELLAS, FHASCCS Y OPROS RUCIFIEETES”.—~ Tal
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como se ha descrito y demostrado zn los dibujos gdjuntos.-
Conste de veintiseig hojas, foliadas y mecegnografia——

des por una sola cara.-—

Ggrcelong & 28 de Hnero de 1550.=-
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