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MODELO DE UTILIDAD
por 20 afios

por "MECANISMO DE TRANSMISION CINEMATICA", a favor de LA

VIS, S.A., de nacionalidad espafiola, domiciliada en BAR-

'CELONA, Provenza, 398-404, 2%,

MEMORIA DESCRIPTIVA

El presente Modelo de Utilidad se refiere a un -

dispositive destinado a la transmisién de movimiento des

de un érgano giratorio de mando hasta un elemento que de

. be tener desplazamiento longitudinal, convirtiéndose un

4 o :
5.7 tipo de movimiento en otro, en forma que, aparte la rela

10,

15,

'

cién cinemética entre los compqnentes interesados, no in

fluye uno de ellos respecto al otro, lo cual es de impox

. tancia en determinadas construcciones electromecénicas,

por ejgmplo.

El dispositivébque se describird posea, adends,
un sistema de enclavamiento de posiciones fijas del com=~
ponente giratorio, a las que corresponderdn légicamente

otras tantas del componente desplazado, teniéndose asi

. la posibilidad de repetir las posiciones citadas, en qu-;

Yo caso serd Gtil la provisién, en el elemento de actua-

/




cién manual del elomento giratorio, de un {ndice conjuga

do con indicaciones de aquellas situaciones,

Para facilitar la explicacidén, se acompaila a la.

.

presente memdria'unos_dibujos en los que se ha represen-
5. tado, a titulo de ejemplo ilustrativo'y no 1imitativo, un
caso de realizacién de un mecanismo de transmisién cinemi
~ﬁ'tica, segﬁh los principios de las reivindicaciones,
En los dibujos:
La figura 1 es una vi;ta'en perspectiva y en
10, despiece de los diferentes elementos que componen el me-
. canismo, dibujados en situacién relativa de su acoﬁlamieﬁ
to, . '

Las figuras 2 y 3 correspoﬂden a dos posiciones

distintas del componente desplazadb longitudinalmente, en

1?. ' correspondencia con los giros del elemento rotativo en
sentidos opuestos,

La figura 4 es una seccién transversal del me-
canismo por un piano indicado IV=-IV en la figura 2,

Los elementos designados con nimeros en los di

20. ‘"bujos corresponden a las partes siguientes:

-le, cémponente giratorio, ventéJosamente ci=
lfndrico, dotado’en su cabeza, que lleva una entalla 2=,
de un botén -3~ que facilitard su acciéhamiento; b, ex
teﬁsi6n tubular y coaxial del cuerpo anterior, con unos

& 25+ surcos hglicoidales'-s-, preferentemente en doble dispo-
sici6n§ 56-, componente a desplazar lonéifudiﬁalﬁentq,"
que en el ejemplo diﬁudado tiene estructura de pletina o
pasamanos, cuya cabeza presenta los tetones =7~ de forma

y dimenslones adecuadas para su alojamiento y desplazd=

30. miento por el interior de los sUrcos =5- dellquerpo tu-
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bular; =8-, éuerpo de forma asimismo tubul;r,»solidario-
de la placa -9~ sobre la que se apoyard el saliente «10-,
a modo de alas,'solid#rio de los elcementos =l= Yy -h-, sieg
nﬁ do =1l- uﬂos entrantes curvilineos o rectilfneos de dicho
5; saliente, designados a servir de apoyo, a efect&s de re=-
tencién a las léminas eldsticas =12~ y =13-, retenidas en
tre los salientes -l4- en forma de U, dispuestos en la ca
ra superior de la placa =9~, quedando asi definido:un sié
fema eiéstico de retencidn y enclavamiento anulables; -i5-,
10. base del cuerpo tubular -8-, dotada de la hendidura -16-
en la que se introduce el componente -6-, en orden ai dei :
plazamiento de las regletas =17- ﬁ otro cuefpb a despla-';
zar, en una funcién determinada, por ejemplo, contactorap;
«18-~, orificios para la insercién de tornillos de suje=
15. cién del conjunfo.
El saliente «10- constituye en realidad una es-
' pecie de grupo de levas, conjugado de las léminas eldsti~
cas «l2«~ y =13- éue determinan su enclavamiento temporal,
Una ap;icaci6n del dispositivo descrito puede
20, ser en conmutadores eléctricos de cont;ctos deslizantes,
Todo cuaﬁto.no afecte,,alte?e, ?ambie o modifi
‘que la esencia del mecaniswo descrito, se%é'variable a:
los efec#os del actual Modelo, ) o o
‘N OT A,
25, Se reivindica como objeto de este registro por
Modelo de Utilidad: |
l,~ Mecanismo de trénSmisi6n cinemética, desti
nado a la transfbrmaei&n de un'movimiento giratorio en un
movimiento rectilineo, caracterizado esencialmente porque

30. el componente rotativo, susceptible de recibir como rema-




Se

lo.

15.

20,

25

‘tubular se derivan unas expansiones a modo de levas, deg

te un botén de accionamiento, es solidario de un cuerpo
tubular provisto interiormente de surcos helicoidales

doblemente practicados en disposicién paralela, destina=~ | -

dos a recibir y guiar a dos tetones en prolongacién de-
rivados de la cabeza del componente deslizante, el cual

queda guiado a su vez mediante una abertura practicada

en la base de un cuerpd cilindrico en el que se halla
alojado el cuerpo tubular solidario del priﬁer componen=
te. . |

. 2e4= Mecanismo de transmisi6n'cinemé£ica, segin
la reivindicaci6n anterior, éafacterizado pordue de la .

zona de unién del componente rotafivo.y su prolongacién

tinadas a estahleceg un enclavamiento en cooperacidn de
unos fleJés dispuestos paralqlamente'y exteriores a di=- i
chos salientes, retenidos'por sus extremos mediante unos
salientes en forma de U derivadosvde una placﬁ solidaria -
del cuérpo cilin§ric; que alojé la parte inferior del pri.
mer componente y que servird para la sujecién dél conjun- | P
to,

‘ Sqan cuales fugren las circunstancias que cone
curran en la esencialidad del Modelo de Utilidad, defini
do en las anteriores reiviﬁdicaciones, cuyo objeto es:

3.- "MECANISMO DL TRANSMISION CINEMATICA",
Consta la presente memoria de cinco hojas fo-~

liadas, mecanografiadas. por una sola cara y de los dibu- ’i
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~Jos unidos a la misma,

Barcelona, -3 MAY. 1973

P.A, de LAVIS, S,A.,
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