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MEMORIA DESCRIPTIV&
_para solicitar
PATENTE DE INVENCION
en
ESPARN &
por VEINTE efios
a nombre de CENTRAL ESPANOLA DE APLICACIONES CIENTIFICAS, en~ '
tidad espafiola, establecida en Mélags 11, Medrid, por:
"UN SISTEMA DE BALANZAS DE PRECISION QUE PERMITE
SUSTITUIR EN SU TOTALIDAD O PARCIAIMENTE, EL EM-
PLEO DE L4S PESAS". |

g -0 Om O G O Qo Ome Oom Qo= O O O Qo O Dm Qe O O O O O Do Oom Qi O Qo O Qo Goow Ovie
i o -

% : B Este invento se refiere a un sisteﬁa que pérmite
: cargar automﬁtica y continuemente el lado de una balanze de
,precisiﬁn destinedo a la colocacidn de las pesas, con lo cual
este sistema puede utiliza-rse en lugar de &stas, especialmen~
5 ' te elimina el empleo de las pesas freccionarias.

En les balanzaes de preq;sisn, particularmente en las
balanzes snelf{ticas, para fracciones inferioree a un 1lfmite
determinado, por ejemplo, inferiores a ur gramo, se utilizan

; Pesas fraceiocnarias que consisten por lo general en trocitos
10 de chapa muy ligeros gue hanvde colocarse en el platillo cow

rrespondiente.
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Otro sistema que se utiliza a este efecto, es el de
los caballeros, © *reiter" que son unos trocitos de alambre
que se colocan cabalgando‘sobre uno de los brazos de la balan-
za, de donde se derivé su nombre. Seglin la distancia a que

se encuentre el caballero, desde la cruz de la balanzs, el

momento seré mayor o menor, de acuerdo con el principio bien

conocido, lo que equivale a cargar el platillo correspondien-
te con un peso mayor O menor aumentando o disminuyendo dicha

distancia.

Estos dos sistemas adolecen de graves inconvenien-
tes. Sobre ios ddbistema de caballeros, no vale la pena in-
sistir pues por la breve descripcidn que de 81 se ha hecho se
deduce que es demasiado engorroso y que implica una gran pér;
dida de tiempo. El sistema de pesés sueltas que se colocan
en el platillo de la balanzaalolece de 10s mismos inconvenien-
tas aumentados por las inéxactitudes & que pduede dar lugar el
desgaste producldo por su continuo manejo mediante pinzés, o
su recubrimiento con una pelfcula de grasa al manejarlas con

los dedose.

El invento se propone poner remedio a estos inconve-
nientes ¥y a este efecto crea un sistema que permite cargar de
un modo continuc y automitico €34 lado de la balanza destina-
do & la colocacidn de las pesas, evitando asi en todo o en
parﬁe, el empleo de pesas sueltas o de "caballeros" y se camc-
teriza porgque se utiliza pera ello un péso flexibl;,_con pPre-
ferencia en forma de cadena, una de cuyas extremidades va an-

clada a un punto conveniente de la balanza, por ejemplo, a la
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eruz, y el otro extremo ve sujeto a un dispositivo (indepen-
diente de la balenze) que es capaz de recoger una longitud
mayor O menor de cadena para veriar asf el nimero de eslabo-
nes gue quedan pendientes desde el punto de enclaje a la be-
lenza.

Se ve, pues, que en el sistema del invento se re-
puncia & utilizar la variacién de longitud del brazo de pa-
lanca para modificar el momento mecénico de la pesa, asdoptan-
do en cambio un brézo de palanca virtualmente fijo y modifi-
cando la megnitud del peso en forma de cadena representado
por la cantided (eslabones) del mismo pendientes desde el
punto de anclaje. Ventajosamente, el invento prevé la dis-
posicidn de medios de lecturs que dan automiticemente en ca-
dea caso el valor de tal magnitud.

En una forma preferida del invento, el dispositivo
encargado de modificar la longitud éel peso flexible pendien~-
te del punto de anclaje consiste en un sambor rotativo que
arrollea o desenrolla dicho peso de acuerdo con las neceside-
des ¥ que es solldario de una escala sobre la ecual, y en'coo-
peracién 60n un fndice fijo, puede leerse en cada caso la mage

nitud que se hace actuar sobre el lado de la balanza que ha

de cargarse,

En una variante, el dispositivo en cuestidn esté

formaedo por una regleta horizontal o verticel & la que se fi-

"Ja el otro extremo &el'peso flexible siendofiicha regleta ce-

paz de moverse en forma fécilmente comprensible para modifi-

car tembién la longitud (eslsbones) pendiente del punto de an-
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claje. Esta regleta ird asimismo provista de graduasciones
para permitir, en cooperacidn con un fndice, la lectura de
la magnitud del peso flexible que actlia en cada caso.

En cualquiera de las dos realizaciones, se dispo-

‘nen medios de accicnamiento pera poder actuar desde el ex-

terior de la vitriﬁa de la bazlanza sobre el dispositivo re~
gulador del peso flexiblg.

Para que no existan dudas acerca del invento y de
la forma de llevarlo a la prictica, a continuacidn se hara
una descripcidn detallada de una realizacidn preferida del
mismo en relacidn con los dibujos anejos, en los cuales:

La figura 1 es una vista parcial en alzado del fren-
te de la balanza; ¥y

la figura 2 es una vista transversal parcial de la
balanza representada en la figura 1.

‘ En estas figuras, se ve que el peso flexible con-
siste en este caso en una cadena 1 anclada por un extremo a
la cruz 2 de la bala-nza. La otra extremidad de la cadena
1l va sujeta a un tambor 3 en el cusl puede enrollarse o del
cual puede desenrollarse cuando dicho tambor 3 es movido en
uno u otro sentido desde el botdén de accionamiento 5 a tra-
vés del engranaje 6.

Solidario del tambor 3 hay un disco 4 provigto de
graduaciones que, en cooperacidn con un fndice fijo 7, per-
mite al operador condscer en cads caso la magnitud del péso
flexible que se estd haciendo mctusr sobre el brazos corres-
pondiente.

Por la descripcidn que antecede, y partiendo de
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1a posicidn del peso flexible 1 representado en la figura 1,

serd ficil apreciar que dicha longitud aumen tard (y con ello

el peso activo) si el tambpr % es girado en el sentido de
desenrollar de 81 parte de la cadena. Este aumento de peso
podréd leerse en la escala 4 que gira en sincronismo con el
vambor 3. La reduceidn del peso se realiza moviendo las par—
tes en sentldoc contrario.

Es evidente que la precisién del sistema podrfa au-

mentarse correlacionando sus divérsos componentes: diémetro
del tambor 3, relacién.de desmultiplicacidn del engranaje 6,

didmetro del botdn 5, tamafioc y caracter{sticas de los esla-

.bones de la cadena 1, etc. ¥y, sobre todo, por la disposicién

de un vernier o nonins en el conjunto tambor 3 - escala 4 --

{naice 7.

la desoripeidn que antecede ha sido dada solamente
2 titulo de ejemplo no limitativo y, como serd evidente para
los técnicos, son posibles dentro de ello muchas modificacio-
nes y sustitucidnes evidentes. Por ello se desea gue estas
modificaciones y sustituciones queden comprendidas dentro
del verdadero alcance del invento, cuyos limites gquedan fi-

jados por las reivindicaciones siguientes:

— T — S O o
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-Los puntos de invencidn propis y nueva que se presen-

tan para que sean objeto de esta Patente de Invencidn en Es-

pafia, son los siguientes:

12, Un sistema para cargar de un modo automético
y continuo uno de los lados de una balanza de precisidn, sus-
tituyendo dg este modo en todo o en parte a las pesas usua-

les, caracterizado por que comprende un peso flexible ancla-

do en una extremidad a un punto conveniente, por ejemplo, a

la eruz, de la balanza, ¥y fijo por la otra extremidad a un
dispositivo, independiente de la balanza y accioneble desde
el exterior de ella, para modificer la magnitud del peso flexi-

ble pendiente del punto de anclaje.

-

22, Un sistema seglin se reivindica en el punto 1%.,
caracterizado por cue el peso flexible est@ constitufdo por

una cedens.

32, Un sistema segln se reivindice en los puntos
1e, y 22,, caracterizado por que el dispositivo que regula la
magnitud de la parte pendiente ds la cadena es un tambor que
ouede hacerse girar desde el exterior para arrollar sobre &1
o desarrollar desde &1 la cantidad necesaria de cadena o

4’; Un sistema segln lo raivindicado en los puntos
i¢, a 3#,, caraeterizado por Que el dispositive que regula
la magnitud pendiente de la cadena es una regleta horizontal
o vertical capaz de desplazarse para consegulr la finalidad

expuestae.

52, Un sistema seglin se reivindica en los puntos

3¢, y 42,, caracterizado por gque el dispositivo en cusstidn



10

-

M/L/L.

11341

tiene medios gque permiten al operador leer en cada caso ls
magnitud active representada por la longiﬁud de cadenea pen-
diente del puntvo de anclaje,

62, Un sistema seglin se reivindica én el punto 5%.,
caracterizado por que el sistema de lecturs estd provisto de
un noniuns o vernier,

7%. Un sistema en balanzas de precisiﬁn que permi-
te sustituir en su totelidad o parcialmente, el empleo de las

hesasg,

Tal y como se ha descrito en la Memoria que ante-
cede, ilustrado en los dibujos que se acompafian y para los fi-
nes que se han especificado.

Esta Memorie consta de sietve hojas escritas a méqui-

n& por une sola cara.
Madrid & o g e 1950.

P, A,
Alberto de'%lzaburu
Por Podex

9




¢ Elzabury

?:Q‘t Poder
e
/

lbertod"

® @ °

Fig.2




	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



