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ecorrespondiente a una PATENTE DE INVENCIDN, cuyo regis-
tro se solieita por 20 afios, para kEspafia y sus Posesio-
nes, a favor de D, JEAN ARCHER, de nacionelidad francesa
y residente en Paris (Prancia), 5, 'rue Léon Cogniet, por:
"APARATO ELEVADOR PARA CARGAR Y DESCARGAR VEHICULOS®

La presente inveneifn trata de un aparatc elevador
para cargar y descargar los vohiénlos, caracterizado porgue
el borde delantero_de la plataforma de este elevador es
soportado por dos sistemas de palancas Que se articulan
entre s1 y en los largueros del bastidor del vehfeculo for-
mando édngulos variables cuyos véritices descansan en el
suelo, siendo sometida dicha plataforma a traccién mediante
cables, cabrias, colocados debajo del piso de la cajs del
vehiculo,

En los planos anexos y, tinicamente a tItulo de ejem-
plos

Le Pigura 1 representa una forma de e jecucidn dn una
posicién correspondiendo al descenso casi total de la pla-
taforma de carga.

La Figura 2 representa este misme aparato en curso

de elevacifn.
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La Figura 3 representa este aparato en posicién
completamente elevada.

Las Piguras 4, 5 y 6, son vistas correspondiendo
a une veriante en la construccidn.

En los plencs y las explicaciones dadss a continuna-
cién, se ha supuesto, por més comodidad, que el aparato
estd asociado e un cemién automévil, pero ésto gin ningu-
na idea limitativa del alcanece de la invenecién,

| En (1) se ha representado el piso de la caja del
cemién, en {2), se han esquematizado los lergueros del
bastidor del mismo.

En cada uno de los largueros se articula una mule-
ta (3), cuyo extremo inferior (4) puede llegar a descansar

en el suelo,

En el extremo (4) de cada muleta (3), se articula
un brazo pivotante (6) cuyo extremo opuesto (7) se arti-
cula en el borde correspondiente de una plataforma de |
carga (8).

El borde de la plataforma, que estd opuesto a la
linea de artionlacidén (7), estéd unido por cables {9), pa-
sando, cade uno, sobre una polea (10) dispuesta en el
borde trasero del piso (1), y arrolléndose ecada unb, en
un tembor de una cabris (11) colocada, por ejemplo, bajo
el piso, a alguna distancia de las poleas (10).

Cuando se pone en marcha la cabriz (11), en el sen-
tido conveniente, los cables (9) se arrollan en los tambo-
res de la miesma y levantan la plataforma (8) cuyo borde
(7) describe un cfrculo alrsdedor de la linea de los pun-
tos fijos (4). Pero, es.preciso, desde luego, que esta

plataforma (8) se desplace quedando paralelz a si-misms.
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Ahora bien, al principio del movimiento de la ele-
vacién, es decir, cuando la plataforma (8) se encuentia
a proximidad del suelo (12), el borde trasero (13) de
esta plataforme tiene tendenola a levantarse hasta poner
en alineacidén el borde (7) coﬁ la 1f{nea de traccién de
los cebles (9) que se arrollan en las poleas (10). il con-
trario, el final de movimiento, ouando la plataforma esté
cerca del piso (1), el vorde (13) de la misma tiende a
bajar por debajo del borde (7). B estas condiciones un
bulto (14), colocado en le plataforma podrd. resbalar
hacia atras al iniciarse el movimiento, y haela adelente
al finsl del mismo; la maniobra entonces, resultard difi-
cil, incluso imposible. '

L2 inveneién prevee medios para oponerse a esta ele-
vacidén y descenso de la plataforma en el curso del despla~-
zemiento., As{ es que para oponerse al movimiento de ele-
vacién del borde (13) dé la plataforma se asocia a cada
conjunto.(cable de tracoeidn (9) y brazo pivoiante (6)),
un cable de reten (15) fijadobpor su extremo (16) en el
borde correaspondiente del piso (1), y por su otro extremo
en el borde (13) de la plataforma. Este cable pasz sobre
una polea de devolucidn (17) montada en el brazo pivotan-
te (6) correspondiente, por ejemplo, & la mitad del mismo,

ILa longitud de los cables (15) es tal gue estos
cables estan tensos a8l infciarse el movimiento de sleva-
eién de 1z pletaforme y que su tensidn’aiaminuyn luego
pregresivlmentevhastafannlarse en el momento en que no
hey que temer més el encabritamiento de la plataforma
y que el borde (13) de la misma no pueda levantarse nota-
blemente encima del nivel del borde (7). Los cables (15)
constituyen de esta manera un enlace, de longitud copstan-.

te, que asegura los desplazamientos paralelos de la plate-
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forma (B).

_ Pars oponerse al descenso del borde (13) con fela-
cién al vorde (7), al terminarse la elevacidén de la pla-
taform se preveen palancas (1‘8) que se articulan por su
extremo trasero, enbl borde (13) de la plataforma y uni-
dos en un punto intermedio (19) de su longitud & los ca-
bles de traccién (9), su otro extremo estd unido por una
conexién flexible (21) (cadenas por ejemplo) al punto
fi1jo (4). Esta conexién puede tambieﬁ hacerse en un punto
vecino (6) de loe brazos pivotantes (Pigs. 4, 5,6).

El funcionamiento del aparato gue se aczba de des-
eribir es el siguiehte: estando bajados por completo los
brazos pivotantes (6) y la plataforme (8), en el suelo,
se coloca en la misma el bulto a carger (14), luego se
pone en marcha la cabria (11) lo que tiene por efecto
elevar la plataforma (8). Al iniciarse el movimiento,las
cadenas (21) estan aflojadas. Se eleva'puéa lz plataforma
¥ los eables de reten (15) se oponen a que se incline hacia
atras. En el curso del movimiento, llega un momento en
que las cadenas estan tenses. 4 partir de;eafavmgmeﬁtp,
los puntos (20) describen arcos 4e cfrculos, de radio
igual a la longitud de las cadenas (21) y cuyos centros
estan en la 1fnea de los puntos (22), Al mismo tiempo,les
palencas (18) giren alrededor de sus extremos (20)., En
estas condliciones, se impide practicamente cualguier des-
censo de la plataforma.

La presencia de las palancas (18) ofrece una ventaja
suplementaria. En efecto, es favil ver que el borde (7)
de la platafarmﬁ, describiendo un eireulo aslrededor de la

1{nea de los puntos fijo= (4), el movimiento ascendiente
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de la misma se hard mds despacio progresivamente al apro-
ximarse al borde del piso de la caja (1). La actuacidén de
las palanaaa‘(ls) y de les cedenas (21) superpone al mo- ‘
vimiento precedente un movimiento suplementario gue compen~
sard esta dieminucién de velocided sscensional.

Por fin, la eltura del piso (1) encima del suelo
veria en funcién de laz carga en este piso y por consiguien-
te la altura & la yue conviene elever la plateforme varia
en funcidn de la carga del vehfculs,

Durante los desplezamientos del vehfculo, el con-
junto del aparato puede doblarse bajo el piso de la caja,
lss muletas pueden, por ejemplo, bajerse sobre los bragzos
pivotantes y cada juego de bragos pivotantes y de muletas
puedan resbalarse en hierros en U montados de manera
fija bajo el piso de la caja.

Le cadenas (21) puede resmplazarse igualmente por
una varilla articulada en la palanca (18), por un lado,y
en cualgquier punto del brazo pivotante por el otro. Por
otra parte, de modo gensral, el punto de fijacién de la
cadena (21) en el brazo pivotante (6) puede situarse en
cuslquier sitio de la longitud del braze (6).

Asl es que en la variante de realigzacifn (Pigs. 4,
5¢6)y los cadenas (21) ss fijan en los brazos (6) en.gun-
tos (22) en vez de mer fijados en los puntos (4), las

condiciones de establecimiento sons 1/2 AB-NA = §§,sien~
do H la altura del piso del camidn encima del suelo.

REIVINDICACIONES
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18),~ "APARATO ELEVADOR PARA CARGAR Y DESCARGAR' yEHI-
CULOS *. '
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ceracterizado porque una plataforma de este elevador tie-
ne el borde delantero llevado por dos sistemas de palan-
cas que se articulan entre si y en los largueros del bas-
tidor del vehfoulo formando uves, de &ngulos variables
cuyos vértices descansan en el suelo, estando sometida
eata plataforma a la traceidén mediante cables|, cabrias,
situados bajo el piso del vehfculo,

2¢),~ Aparatc elevador segfin la reivindicascidén 1%,
caracterizado poréne la plataforma se somete en el curso
de los fesplazamientos angulares de las palancas que la
soportan, a la actuscifén de enlaces sencillos .y desfor-
mables gue la obligan a quedarse paralela a si misma,du-
rante sus desplazamientos verticales,

38),- Aparato elevador segfin las mivindicaciones
anteriores, caracterizado porque en el borde traserc de
la pletaforme vienen fijados eables que constituyen enla-
ces de'longitud constante y que pasan sobre unz polea de
devolucidn pertenecienio a las palancas que soportan di-
cha plataforma y que se fijan en el piso del vehiculo,
con el fin de evitar la inclinacién de la plataforms
haecia atras,

48).- Aparato elsvador segun las reivindicacionss
anteriores, caracterizedo porque la plataforma lleva,
en su borde trasero, palances articuladas gue se unen
a las palancas soportando la parte delantera de la pla-
taforma por enlaces flexibles de longitud constante,fi-
Jéndose los cables que determinan los movimientos verti-
cales de la plataforme en discos pianﬁaa articuladas,
con el fin de evitar la inclinacién de la plataforma

heoia adelagte.
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52).~ "APARATO ELEVADOR PARA CARGAR Y DESCARGAR
VEHICULOS".

La presente memorie degeriptiva consta de siete
hojas, folladas y esecrituas a mdquina por una sola de sus
caras y componiendo un totel de oglento setdnte y tres

1fneas inclufdas las presentes.

Madrid, 19 de enero de 1.950 —
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