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DE
INVENCIDOK

por MPROCEDIMIENTO DE TRANSMISI®N DE LA POTENCIA UTILIZABLE DE

1L0S GRUPOS MOTORES CON ARBOLES MANIVELA MULTIPLES MEDIANTE DIS-
POSITIVO REDUCTOR O MULTIPLICADOR®, & favor de la SOCIETE D’ETU-
DES DE MACHINES THERMIQUES, Sociedad francesa domiciliada en, 7,

rue Auber, PARIS, (Prancia).

- * -

MEBMORIA DESCRIPTIVA

La presente invencifn se refiere esencidlmente & un procedi-
miento de transmisién de la potencie utilizable de los grupos mo-
tores oon &rboles mmivela miltiples mediante disposi tivo reduc-—
tor o multiplicador.

Es sebido que en los motores que consten de dos &rboles mani-
vela superpuestos, log dos &rboles estfn reunidos Por engranajes
¥y le potencia +total es transmitida & un reductor o multiplicadorx
seperado, independiente de los grupos de cilindros. Esta disposi-
cién tiene el inconveniente siguiente: cada pifién fijado sobre un
érbol motor no transmite siné la potencia de la 1fnea de cilindros
correspondientes, debiendo ester previsto ¢l pifibln del reductor

0 multiplicador, por el contrario, pare le totalidad de ls potenci:

-
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El procedimiento, segin la presente invencidén, permite reme—
diar estos inconvenientes, y es de resaltar principalmente gue
congiste en prever un pifién, u 8rgenoc anédlogo, en la prolongacién
de cada uno de los #rboles manivela y hacer accionar estos piﬁo;
nes direote y simul téneamente sobre la rueda dentada,u Srgano prin-
cipal similar, perteneciente al reductor o multiplicedor de velo-—
cidad.

Segin otre caracterf{stice de la invencién, se hace penetrar
& dichos piﬂanés, o anélogos, direotemerte en el reductor o multi-
plicador.

Is invencidn se iefiere asimismo & un disposei tivo multiplioca~
dor o reductor de velooidad oonsiderable, principalmente en cons-
tar de una rueda dentade, o0 anfloge, preferiblemente central, di-
rectamente atacada por los pifiones montados sobre ocada uno de los
érboles manivela.

Esta forma de hacer permite formar un conjunto rfgido de re=-
dueido volumen, cuya construccién no debe tener en cuenta siné |
los esfuerzos & transmitir. Las dis tancias de ejes de &rboles pue =~
den ser todavfa reducidas decalando horizontalmente los soportes |
de los pifiones con relascién a los del &rbol de salida, de tal su-
erte que los soportes del engranaje estén mas alejados del plano
medio que los de los pifiones. EL conjunto de esta construccién pue-
de igualmente comprender el soporte de empuje, que corresponde &
otra disminucidén de obstéculizaocidn.

Para la mejor comprensién del invento vamos a describir, & tf-
tulo de ejemplo, no limitativo, algunos casos de realizacidn vali-
éndonos de las figuras de las cuatro léminas adjuntas, con lo que
se pondrén a la vez de menifiesto otras caracterfsticas de la in-
vencién.

En las figuras:’
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La fig. 1% es una viste en corte de un modo de ejeoucién de
un reductor de velocided, segin la invencidn.

La fige 22 es una vista de extremo gegin el eje II-IT de l&
fig. 18, '

La fig. 3% es una vista anfloga a la fig. 1% de un reductor
destinado a trds 4rboles manivela.

La iig. 4% @3 una vista de extremo segin el ele IV;IV de la
fig. 38,

La fig. 52 es una vista andloge a la fig. 1% de un reductor
destinado a cuatro 4drboles manivela.

la fig. 6% es una vista de extremo segin le lfnea VI-VI de la
fig. b&,

Le fig. 7% es una vista &néloge a le fig. 12 de un reductor
destinado & oinco 4rboles manivela y

La fig. 82 es una vista de extremo segin la 1fnea VIII-VIII
de 1z fig. 7e. |

Segfin el ejemplo de ejecucidn de las figurag 18 y 28, el gru~ |
po motor comprende dos &rboles manivela ;Vy 2 superpuestos dota- ,
dos de prolongaciones 3 y 4 sobre las cuales estén montados pifio-
nes 5 y 6. Las prolongaciones de los 4rboles, 3 y 4, estén alojme :
das en el bastidor 7 del reduotor por medio de segmentos 8-9 y 10-
1l, por ejemplo.

Estos pifiones 5 y & atroan directamen te la rueda central 12
del reductor ouyo eje 13 estd alojado en segmentos 14 y 15, por
ejemplo. El sgegmento 15 puede ser un segmento de empuje.

Se vé que los segmentos 8 y 10 estén decalados con relacién
@l 14 en la anchura de un segmento. Esto permite reducir la dis-
tancia dntre los ejes 1, 2 y 13.

Segln el ejemplo de lag figures 32 y 42, dos pifiones se en-

cuentran en la parte inferior y el tercero a una distancia de eje
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convenlente por encime de los otros. Cada pifién transmite un ter—
cio de la potencia total si 1los motores estén en 1fnes Vnioa de
oilindros. Visto que la disposiciln general permite la utiliza—
cién de oilindros en V para el motor superior, la repmrticién de
la potencia puede ser de tal manere que el pifién superior trans-;-
mitird una mitad de la2 potencia total, transmitiendo‘ cada uno de
los dos pifiones inferiores un ouarto de la potencia,

Los érboles mnivela 16, 17 y 18 lleva oade uno un embrague
19, 20 y 21, y extensiones 22, 23 y 24 penetrando en el bastidor
25 del reductor. Estas extensiones llevan pifiones 26, 27 y 28 en-
gransndo con la rueda dehtada oentral,A o anfloga, 12 del reductor.

ElL &rbol 16 estfé situado en le parte superior del reductor y
esté conducido por segmentos 8 y 9. La rueda 12 estd sostenida
ror segmentos 14 y 15. El segmento de empuje estd mostrado en 15.

Las figuras 52 y 62 muestran una disposi cién parecida pere el
0as0 de owetro Arboles menivela con pifiones 26, 26°, 27 y 2_6. Las
mismas cifras de referencia indican Srganos idénticos. |

Aquf los &rboles estén espaciados engularmente a 902 unos res—
pecto a otros. Bién entendido que el dngulo ® de decalaje puede
ser diferente.

Lag figuras 78 y 82 muestran el caso de un grupo motor de cin-
00 frboles manivela. Bn este caso, cuatro pifiones 26, 26, 27 ¥
28 estén dispuestos concéntricamente bajo un dngulo de 902, el
quinto 23 sobre el &rbol 30 esté dispuesto verticelmente por emoi-
ma. del &rbol centrzl de salida 13, por ejemplo.

Bste disposicidn conduce a una reducoién notable de anchuras
de engrenaje en razén de cinco puntos de engrane, y & una mejor
utilizaoién del metal de la rueda que resultz. 7

Todos los demés Srganos indicados sobre las figuras preceden—

tes se encuentran sobre este figum.
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El invento, dentro de su esencialided, puede ser objeto de
variantes que no alteren sus caracterfsticas, y& que los casos

descritos 1o hén sido a tftulo de ejenplo, no limitativo.

N 0 T a

Hecha la desoripeién del presente invento se hace conster,
que es & 8solicitud se acoge & los beneficios del derecho de pri-
oridad de la solicitud de patenje francesa depositada en 30 de
Diciembre de 1948 con el n? 565,514, y que se declaran oomo nue -
ves y de propia invencién las reivindiocaciones siguientes:

l.- Procedimiento de transmisién de la potencia utilizable
de los grupos motores con Arboles manivels miltiples medisnte dis-
positivo reductor o multipliocador, carae terizado porque consiste
en prever un Ppifidn, u 8rgano anblogo, sobre cada uno de los &rbo-
les manivela y hacer accionar a estos pifiones directa y simul téd-—
neamente sobre la rueda dentada, u 8rgano prinocipel similar, per-
teneciente al reducstor o multiplicador de velocidad.

2.~ Procedimiento, segin se reivindica en le& 1, oaraoterizado.

parque, se hace pene trar a dichos pifiones, o &nédlogos, directamen-

te en el reductor o multipliocedor.

3.~ Procedimiento, segin una de las reivindicaciones 1 y 2, ca
racterizado porque, se montan los precitados pifiones sobre los ér-
boles mnivela directamente & la salida del blogue motom.

4.~ Procedimiento, seglin una de las precedentes reivindioaciof
nes, caracterizado porque,el segmento habitual de empuje se dispo-
ne en el interior del multiplicador o reduotor. .

5.~ Procedimiento, segdén una de las precedentes reivindiogoio—

nes, caracterizado porque, se deogla horizontalmente & log divere
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808 segmentios de los precitados piYiones y los pifiones perteneoien-—
tes al multipliocador o reductor, de menera de reducir la distancie
entre los diversos ejes.

6.~ PBrocedimiento, segiin una de las precedentes reivindicscio-
nes, caracterizado porque, el precitado decalaje estéd hecho de tal
forma que los segmentos de la rueda estén mas alejados del plano
medio que los de los pifionese

7+~ Procedimiento, segin una de las precedentes reivindiocacio-
nes, carecterizado porque, en el caso en gue el némero de Arboles
manivela es superior a dos, la rueda dentada del multiplicador o
reductor estd dispuestz en el centro y los pifiones de 4rboles es-
tén repartidos sobre la periferia de esta rueda.

8.~ Procedimiento, seglin una de las precedentes reivindicacio-
nes, caracterizado porque, en el ceso de dos &rboles motores, se
montan los pifiones sobre ocada uno de ellos de una perte y otrg de
la rueds denteda del multiplicador o reductor.

9e~ Procedimiento, segln una de las precedentes reivindiocacio-
nes, caracterizado porque, el decalaje de los segmentos de 12 rue-
da dentada, o &néloga, del reductor o multiplicador, eh relacién
& log de los pifiones, es, Por lo menos, una ocentided igusl a la
anchura de un segmento

10.~ Procedimiento, segln una de las precedentes reivindicaoio
nes, caracterizado porque, en el caso de reductor o multiplicador
en grupo motor de trés érboles manivelas, dos pifiones estén en la
rarte inferior de 1l& rueda dentade precitada, y el tercero en ls
parte superiore

1l.- Procedimiento, segin una de las precedentes reivindicacio
nes, ocaracterizado porque, en el ocaso de reduoctor o mnltiplioador‘
en grupo motor de ouatro &rboles manivela, los pifiones estén simé-

tricamente dispuestos sobre el aontorno de la rusda del mismo &
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uns distencis angular de 902, aproximadamente, los unos de los
otrog.

12.~ Procedimiento, segin una dec las precedentes reivindioa~
ciones, caracterizado porque, en el caso de reductor o multipli-
czdor de grupo motor de oinco Arboles menivela, cuatro pifiones
son sensiblemente simétrioos respeoto & un plano vertical y espe-
ciados angularmente en 902, aproximadamente, mientras gue el quin-
to pifién estéd = le misma distancie del eje verticelmente por en-
cime del 4rbol oconducido.

13.- Procedimiento de transmisidén de la potencia utilizable
de los grupos motores con &rboles menivela miltiples medim te dis-—
positivo reduoctor o multipliocador.

Segin se describe y reivindioa‘ven la presente memoria que
oonsta de siete hojas foliadas y ﬁxeoanografiadas por una sols o2-
ra y de ocuntro léminas de dibujose

Madrid, a veintinueve de Diciembre de mil novecientos cuaren-—
ta y nusve.

SOCIETE D’ETUDES DE MACHINES THERMIQUES»

JAIME ISERN MIRALLES
L
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