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"Hecanismo regulador de nivel para montaocar
eas de m:l.nas‘y otros asaensores",
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MEMORTIA DESCRIPTIVA

~ En los montacargas de minae y en los ascensg
Tes se emplean mesanismos reguledores de nivel los oua-
les en la proximidad de las diversas plentas sotdan oomo
mecaniemmos retardadores, de modo que la platafomma del
montascarges se para en posicidén corresta con relasidn al
nivel de la planta o piso. Estos meocanismos estdn con fre
cuencia constituidos por un seleotor de piso accionsdo -
Por el motor del montacargas y que contiene un mimero su
fiociente #o regnladores de nivel los cuales son aoc:l.oné-
dos uno después de otro después de un cierto mimero de re
voluciones del motor, correspondientes a une distancia de

teminada del cumso o carrera de la plataforma en 61 po=
0.
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Para cada nivel o piso hay dos meaan:lemos rs
guladores del nivel, uno para el asocenso y otro para el
descenso. En una disposicidén ya oconocida, los mecanismos
reguladores de nivel estdn ecoionados por levas. Para con
seguir una suficiente precisidén en el movimiento de los
ocontactos, una leva que gira e pequeﬁa velocidad, & menos
de una revoluncidn pars la totalidad del recorrido, estd
combinada con otre leva de rotacidn mde rdpida ya que gire
varias veces durante la totalidad del recorrido. Ia levea a
pequefia velocidad actia poniendo &l brazo funocional del me
oanismo regulador de nivel en posicidn de trabajo, mientres
que l& operecidn en si es ejecutada por medio de la lewa
de giro rdpido. Ia relacién de veloscidades entre la leva
de giro lento y la leva de giro rdpido se enocuentra limi-
tada por el hecho de que la leva de giro lento debe poner
en posicién de trabejo al brazo funcionel del mecanismo re
gulador de nivel durante un tiempo menor al de una revolu
oién de la leWwa de giro rdpide. Por el hecho de que el con
taoto em accionado meodnicamente y que debe resistir un
gran mimero de operaciones por hora, es necesario que las
levas presenten un difdmetro Telativamente grande, por ouan
fo son grandes las exigencias de precisién y = oonseonon-;'
cla de ello el dlspositivo en conjunto requiere un gran es
pacio.

Generalmente los meoaniamos reguladores de ni
vel se disponen en dos series horizontales, montdéndose las
levas de pequefia velocidad y lam levas de giro rdpido una
encime de otre, acciondndose todas las levas de pequefia ve
loocided por ua €rbol comin y las levas de giro rdpido por
otro drbol ocomdn. Estos drboles estdn coneectados por engra
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najes accionados por el motor del montacargas.

Para regular la posicidn de la plataforma
con relacién a los diferentes pisos o plantas y a fin de
oopensar las desviaociones produncidas por alargemiento del
oable, las levas son regulables, por ejemplo por solootw
oién en ellas de salientes regulebles., Sin embergo esta
regulacidén presente diversas difiounltades ya gue, en ge~
nerel, el conjunto de levas no es, en la myoria de los
62808, asequible en toda su oircunferencia, especialmen~
te cuando se trata de un grdn nimero 4o meoc2nismos regu~
ladores de nivel y que, por consiguiente, existen mn gran
mimerc de leves.

En el mecanismo regulador de nivel;, objeto
de esta invenoidn, se disponen dos Srganos giratorios, oa
da uno de los cuales lleva su pleza de contasto, siendo
embos &ccionados por el motor del montacargas por intore
medio de dos engranajes paralelos con diferente relacién
de velosidad ocon respecto &l motor y ouyos elementos de
sontecto aotian en uns determinada posicidn como piezes
de contecto para el ecsionado del motor del montacargas.
Ja relacidn entre los engransjes paralelos estd ocaloulada
en forma tal que las piezas que actdan los contactos solo
pueden ponerse une vez en posicidn tal, durante le oarre-
ra de asoenso, que sea poaible el oierre de conteosto. Cel
culando pequefias a;femuoias en la relecidn de los engra-
najes, las plezes que eccionan los contastos deberdn efectusr
verias revoluciones dursnte la ocarrers de ascenso. Gracias
a ello se sonsigue una mayor precisidn gue la oonooida hag
ta hoy en los mecamismos regunladores de nivel. Xa precisién
queda finidamente limitada por la diferencie de dngulo entre
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el mecanismo aocionador del contacto despuds de una res
volueidn y por la mdxima velooidad de giro que pueda per
mitirse ocon relecidn & una actumeién conveniente de los
contactos. Como que el aceionsmiento ds los contactos pug
de disponerse eleotrp-mametioamente u épticemente por me
dio de une fotoodlule, en ouyo oaso los contactos no es-
tdn expuestos a ninguna acoidn mecdnioca, la veloscidad fun
cional puede calcularse considerablemente mayor que si el
agcionemiento fuera puramente meeognico.

» Pera acoionaw el nimero necesario de mecanis
mos reguladores del nivel, dos pare cada plenta, uno pare
ol asgoenso y otro para el descenso, los heoanismoa regula~
dores de nivel estdn construidos de modo que la rueds den-
teda de uno prende directamente en le rueda dentada del 0=~
tro, de modo que uno o mds meoanimsmos reguladores de nivel
estén accionados por dos ruedas dentadas de un drbol oones
tado con el motor del monmtacargas, Pare facilitar la vigi-
lancia, todos los mecanismos reguledores de nivel pare el
ascenso estan montedos uno encima de otro, encontrdndose
el meocanismo yare la planta superior arriba y el mecanismo
pare le planta inferior abajo. De igual manera estdn monts
dos los mecanismos regunladores deo nivel para el descenso.

En los dibujos adjuntos se representa una
forma de ejeocucidn del objeto de este patente; en la oual
las piezas gue aotdan los contactos estdn provistas de ima
nes permenentes, I= figura ] representa un mecanismo regu-
ledor d4e nivel oon un €rbol de entrada -la,

. Yo figure £ represente tres mscanismos re~

‘galadores de nivel conectados, vistos por el lado en gue

se enousntran las piezas que 2otfan el contecto.
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IA figura 8 representa una vista de¢ frente
de la oz ja en que se encuentren los mecaniamos reguladores
de nivel pare #na instalacidn del tipo anteriormente cita-
do, Todos los meoanismos reguladores de nivel son acciona-
dos por el &rbol #¥lw. v |

T2 fignra 4 representa la mimma o2ja en vis-
ta lateral y parcialmente en secoién, pare mostrer troé me
canismos reguladores de nivel.

Tas plezas «8- y -2 que ascionan los contag
foa son accionadas por el drbol de entrada #l-, (figure 1),
Za piesa «£- es accionada por intermedio de las Tuedas ‘den
tadag -7« y «6a, nientras que le pleza -3+ es &ccionada por
intermedio 4e las ruedas denteadas -9= y -105. Observando «
las ruedas dentadas -7~ y =10a de la ﬁgﬁra 1 se desprende
oclaramente que la pieZa accionadora del contacto «3- gira-
¢ mas rdpidamente que la pieza L8x, Para el acsionmamiento
de los ocontactos, las plefZas «£- y -3« deben encontrarse en
igual posicién enguler & la indicada en la figura 1. Es ne
cesario que easta posiocién se alcance unicamente una séla ves
durante toda la treysctoria del montacsargas. El nimero de
revoluciones pare el €rbol -1- durante la carrera total del
montacargas no debe ser ten elevado que la pieza «3= de ipau
de wna Trevoluoién mas que la piesa -f=, pero puede ser apro
ximadamente ignal. Iae' piesas gqne agsoionan los contactos
ocon los imanes permsnentes -4- y ab-, figure 1, estdn repre
sentedos en la misma posicién que en ~B- de la figura 2. Al
continuar el movimiento en direceidn de la flecka;~figura 8,
la diferencia de dngulo sera peqp.eao; ouando los imanes per-
manentes lleguen bajo la armedura -18-, de mode gue este o8
atraida y abre los contectos en -ll- y los clerra en -l4i,
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Ouando los imanes han pesado mds alld de la armadurs, los
contastos gunedan retenidos en la rumeva posicidn por el re
sorte =18-. Cuando el imdn -4., figure 1, ha dado oasi un-
na revolucién y ha elcanzedo la amsdura -16-; la diferesn
cia angular se he hecho tan grande que le amadura -16& no
pusde ser accionada. Cuando el €rbol 1~ invierte su mo¥i-
miento y gira en direcoidn opuesta, los imeanes vuelven a
la posicidn de la figure 1 y a la representada en B de la
figura 2. Al ocontinuar el movimiento en 1a misma direceidn
los imanes alcanzardn la mioma relacién con respecto & la
armadure »]165- descrita antes con referencia a la armadua
~1g&, la cual es atraida de modo que se Pproduce una Sommu
taoién a la posicidén ofiginal.

' Oomo se deduce de las figuras £ y 3, las
piezes ~f. y 8- agoionadoras de los contactos serdn ignal
y faoilmente asequibles. Al ajustar la instelacidn se 1lle-
va la plataforma del montacarges a la posici dn en la oual
se desea que se esteblezoa ol bom;aeto. Se aflojan los tox
nillos #6- (figura 1), y se mueven las pieras -gis y <38 ag
sicn2doras de los ocontactos hasta éua se establece este.
81 mas terde, en un ensayo, resulte evidente qne la plata
forma del montacargas no se dstiene en la posictén desea-
da, puede procederse facilmente a un2 regulacidn.

E. O T A
8e reivindica como cbjeto de esta PATEN-
TE DE INVENCION, por espacio de los veinte-afios fijados por
le ley, la exclusiva de construseidn y venta @m Espefia de:
1., Un mecenismo reguledor de nivel pare mé-
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quinas que requieran une gran precisién en sus posiocio-
nes de pareda, especialmente para montaoarg;u ypera minas
y otros ascensores, ouyo meocanismo regnlador de nivel,
despues de un nidmero determinedo de revoluciones de un
drbol que conecta al motor del montacargas con un meoca-
nismo regulador, produsce una precisa parada de la plada-
forma del montecargas & diferentes altures o plantas, o2
raoterizado por que el motor del montacarges en su rota-
oién y por intermedio 4o dos ruedas dentadas paralelas,
ocon diferente relasidén de velooidad, acciona dos piezas
giratorias, provistas oc2ada una de @las de una pieza ac-
oionadora de contactos, que en una determinada posicién
acciona nn asontacto para el goblerno del motor 4el mone
tacargas.

£. Kl mecanismo, objeto de la reivindicaeidn

-1, carascterizado por que las plezas que ascionan los con

tactos estdn constituidas por immnes permanentes.

3. X1 mecanismo, objeto de las reivindiocacip
nes 1 y £, carasterizado por que la pieza asocionada por
los imanes permanentes es influida de tal maners por un
resorte que el establecimiento del contaocto dependexrd de

"la direocidn de giro de las piesas que accionan los ocon-

tactos.

4. ¥l meocanismo, objeto de la reivindiocacidn
1, oceracterizado por que la acoidn o actuacidn ds los con
tactos se consigue por medio de un haz lmino}ao que ascio
na sobre una oélula fotoeldetrieca.

5. ¥l mecanismo pare accionar una serie de re
guladores de nivel, segin las reivindicaciones 1 & 4, ca-

racterizado por que las rmedas dentadas de un mecanismo rg
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guledor de nivel prenden direstamente las ruedes dentedas
de otro mecenismo regulador des nivel, de modo gue uno o u-

na serie de meosniasmos reguladores de nivel son accionados
206 por intermedio de dos ruedas dsntadas d4s un £rbol, acopla-

4o al motor del montacarges. .
6. Un "Meoenismo regulador de nivel para monta-
oapges de mines y otros asoensores®™.

| Bareelona, 17 de diciembre de 1949.
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