
Carpeta ndm. 3,077 Expediente ndm

1 9 1 U 1 ?
P A T E N T E  DE I N V E N C I O N  

a favor de la razón social:
"Allŝ nna Svenska Elektrisha Akt iebolaget",

B domiciliada en vaster&s í Suecia),
por:

Mecanismo regalador de nivel para montacar 
gas de minaa y otroa ascensores".
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En los montacargas de minas y en los a a cena o. 

res se emplean mecanismos regaladores de nivel los cac­
les en la proximidad de las diversas plantas actúan como 
mecanismos retardadores, de modo qne la plataiosna del 

18 montacargas se para en posición correcta con relación al 
nivel de la planta o piso. Estos mecanismos están con fre 
cnencia constituidos por un selector de pise accionado - 
por el motor del montacargas y que contiene un número su 
finiente de regaladores de nivel los cuales son acciona­

do dos uno después de otro después de un cierto número de re 
velaciones del motor, correspondientes a una distancia de 
terminada del curse o carrera de la plataforma en el po* 
se.
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Bara cada nivel o piso hay dos mecanismos re 
gola dores del nivel, uno para el ascenso y otro para el 
descenso. En ana disposición ya conocida, los mecanismos 
regaladores de nivel están accionados por levas. Para con 
seguir ana suíioiente precisión en el movimiento de los 
contactos, ana leva que gira a peqoeaa velocidad, a menos 
de ana revolución para la totalidad del recorrido, está 
combinada con otra leva de rotación más rápida ya que gira 
varias veces dorante la totalidad del recorrido. la leva a 
peqoeda velocidad aotáa poniendo al brazo foneional del me 
oanismo regalador de nivel en posición de trabajo, mientras 
que la operación en si es ejecutada por medio de la leva 
de giro rápido, la relación de velocidades entre la leva 
de giro lento y la leva de giro rápido se encuentra limi­
tada por el hecho de que la leva de giro lento debe poner 
en posición de trabajo al brazo foneional del mecanismo re 
guiador de nivel dorante un tiempo menor al de una revolu 
ción de la leba de giro rápido. Por el hecho de que el con 
tacto es accionado mecánicamente y que debe resistir un 
gran ndmero de operaciones por hora, es necesario que las 
levas presenten un diámetro relativamente grande, por cuan 
to sea grandes las exigencias de precisión y a consecuen­
cia de ello el dispositivo en conjunto requiere un gran et! 
pació.

generalmente los mecanismos regaladores de ni 
vel se disponen en dos series horizontales, montándose las 

60 levas de peqoeaa velocidad y las levas de giro rápido una 
encima de otra, accionándose tedas las levas de peqoeaa ye 
looidad per un árbol comdn y las levas de giro rápido por 
otro árbol comán. Estos árboles están conectados por engra



najes accionados por el motor del montacargas.
55 Zara regalar la posición de la plataforma

con relación a los diferentes pises o plantas y a fin de 
esponsor las desviaciones pro decidas por alargamiento del 
cable, las levas son regulables* por ejemplo por eolooa- 
oiÓn en ellas de salientes regalables. Sin embargo esta 

60 regnlaeión presenta diversas dificultades ya que, en ge­
neral, el conjunto de levas no es* en la mayoría de les 
oasos, asequible en toda su circunferencia* especialmen­
te cuando se trata de un grán número de mecanismos rega­
ladores de nivel y que* por consiguiente* existen pn gran 

65 número de levas.
Bn el mecanismo regalador de nivel* objeto 

de esta invención* se disponen dos órganos giratorios, oa 
da uno de les cuales lleva su pieza de contacto, siendo 
ambos accionados por el motor del montacargas por inter- 

70 medio de dos engranajes paralelos con diferente relación 
de velocidad con respecto al motor y suyos elementos de 
contacto actúan en una determinada posición como piezas 
de contacto para el accionado del motor del montacargas, 
la relación entre los engranajes paralelos está calculada 

76 en forma tal que las piezas que actúan los contactos solo 
pueden ponerse una vez en posición tal, durante la carre­
ra de ascenso* que sea posible el oierre de contacto. Cal 
calando pequeñas diferencias en la relación de loe engra­
najes, las piezas que accionan les contactos deberán efectuar 

60 varias revoluciones durante la carrera de ascenso. Gracias 
a ello se consigue una mayor precisión que la conocida has 
ta hoy en los mecanismos reguladores de nivel, la precisión 
queda Unidamente limitada por la diferencia de ángulo entre



el mecanismo aocionador del contacto después de una re4 
85 voluoión y por la miadme velocidad de giro que pueda per 

mitirse con relación a una actuación conveniente de les 
contactos. Como que el accionamiento de los contactos pus 
de disponerse eleotro-magnéticamente u ópticamente por me 
dio de una fotocélula, en cuyo caso los contactos no es*

90 tán expuestos a ninguna acción mecánica, la velocidad fuá 
cional puede calcularse considerablemente mayor que ai el 
accionamiento fuera puramente mecánico.

Bara acciona# el ndmero necesario de mecanis 
mos reguladores del nitol, dos para cada planta, uno para 

95 el ascenso y otro para el descenso, los mecanismos regula­
dores de nivel están construidos de modo que la amada den­
tada de uno prende directamente en la rueda dentada del o- 
tro, de modo que uno o más mecanismos reguladores de nivel 
están accionados por dos amadas dentadas de un árbol coneo 

100 tado con ol motor del montacargas. Para facilitar la vigi­
lancia, todos los mecanismos reguladores de nivel para el 
ascenso están montados une encima de otro# encontrándose 
el mecanismo para la planta superior arriba y el mecanismo 
para la planta inferior abajo# Be igual manera están monta 

105 dos los mecanismos reguladores de nivel para el deseeneo.
En les dibujos adjuntos se representa una 

forma de ejecución del objeto de esta patente# en la cual 
laa piezas que aotáan loa contactes están provistas de ima 
nea permanentes. Ba figura I representa un mecanismo regu- 

110 lador de nivel eon un árbol de entrada -1-.
- Ba figura B representa trae meeaniamoa re­

galadores de nivel conectados, vistos por el lado en que 
se encuentran las piezas que aotgan el contacto.
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la figura 8 representa una vista da frente 

116 de la oaja en que se encuentran los mecanismos re guiadores 
de nivel para ana instalación del tipo anteriormente cita­
do# Todos los mecanismos reguladores da nivel son acciona­
dos por el árbol ^1-.

la figura 4 representa la misma caja en via- 
1B0 ta lateral y parcialmente en sección# para mostrar tres me 

canismos regaladores de nivel#
las piezas -B- y *3- que accionan loe oontac 

toa son accionadas por el árbol de entrada *1-# (figura 1)# 
la piesa -B- es accionad por intermedio de las ruedas den 

1B6 tadas -7- y -6-# mientras que la pieza -a* es accionada por 
intermedio de las ruedas dentadas -9- y -IOS. Observando - 
las ruedas dentadas -7- y -10* de la figura 1 se desprende 
claramente que la pieza acoionadora del contacto -Z- gira­
rá mas rápidamente que la pieza s&*. Para el accionamiento 

IZO de los contactos, las piezas -B- y -Z- deben encontrare en 
igual posición angular a la indicada en la figura 1. Bs ne 
cosario que esta posición se alcance ánicamente una sÓla vez
durante toda la trayectoria del montacargas* 3R nómero de 
revoluciones para el árbol -1- durante la carrera total del 

186 montacargas no debe ser tan elevado que la pieza *Z* de mas 
de una revolución mas que la pieza -8-, pero puede ser apro 
rimadamente igual, las piezas que accionan les contactos 
con los imanes permanentes -4- y *5-# figura 1# están repre 
sentados en la misma posición que en -B- de la figura 8. Al 

140 continuar el movimiento en dirección de la fleoga#-figura ^  
la diferencia de ángulo sera pequeSa cuando los imanes per­
manentes lleguen bajo la armadura -18-# de mode que esta es 
atraída y abre loa contactos en -11- y les cierra en -14-.



Cuando los imanes han pasado más allá de la armadura, los 
146 contactos quedan retenidos en la nueva posición por el re 

aorta -13-. Ouande el imán -4-, figura 1, ha dado casi li­
na revolución y ha alcanzado la anca dura -*16**; la di feren 
oia angular se ha hecho tan grande que la armadora -15* no 
puede ser accionada. Cuando el árbol *1- invierte en mobi- 

160 miento y gira en dirección opuesta; los imanes vuelven a 
la posición de la figura 1 y a la representada en B de la 
filtra 8. Al continuar el movimiento en la misma dirección 
les imanes alcanzarán la misma relación con respecto a la 
armadora *15- descrita antea con referencia a la armadora 

156 -IBé# la cual es atraída de modo que se prodoce una oonmu 
tación a la posición ofiginal.

Como se deduce de las figuras 8 y 3, las 
piezas -8- y *3- accionadoras de loe contactos serón igual 
y fácilmente asequibles, ni ajustar la instalación se H e -  

160 va la plataforma del montacargas a la posición en la cual 
se desea que se establezca el contacto. Se aflojan los tor 
nillos <t6- (fignra l), y  se mueven las piezas -8- y -3^ ac 
cionadoras de los contactos hasta que es establees este.
Si mas tarde, en un ensayo, resolta evidente que la plata 

166 forma del montacargas no se detiene en la posición desea­
da. puede procederee fácilmente a nna regulación.

P P T.-A-
Se reivindica como objeto do esta BATEN- 

TE BE HWEN8I0n¿ per espacio de los veinte años fijados por 
170 la ley, la exclusiva de construcción y venta dm EapaBa de:

1. Un mecanismo regulador de nivel para mó-
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quinas que requieran una gran precisión en sus posicio­
nes de parada, especialmente para montacargas para minas 
y otros ascensores, euyo mecanismo regulador Ae nivel,

175 después Ae un número determinado Ae revoluciones Ae un 
Arbol que conecta al motor del montacargas con un meca­
nismo regulador, proAuoe una precisa parada Ae la plata­
forma Ael montacargas a diferentes alturas o plantas, oa 
motorizado por que el motor Ael montacargas en su rota- 

160 oión y por intermedio de dos ruedas dentadas paralelas, 
con diferente relación Ae velocidad, acciona dos piezas 
giratorias, previstas cada una de dUaa de una pieza ae- 
oionadora de contactos, que en una determinada posición 
acciona un contacto para el gobierne del motor Ael mom­

ias tacargas.
g. El mecanismo, objeto Ae la reivindicación 

1, caracterizado por que las piezas que accionan los con 
tactos están constituidas por imanes permanentes.

3. El mecanismo, objeto Ae las reivindlcacio. 
190 nos 1 y B, caracterizado por que la pieza accionada por 

los imanes permanentes es influida de tal manera por un 
resorte que el establecimiento Ael contacto dependerá de 
la direoción de giro Ae las piezas que accionan los con­
tactos.

195 A. El mecanismo, objete Ae la reivindicación
1, caracterizado por que la acción o actuación Ae loa con 
tactos ae consigne por medio Ae un haz luminoso que acola 
na sobre una oólula fotoelóctrioa.

5. El mecanismo para accionar una serie de re 
B&O guiadores Ae nivel, según las reivindicaciones 1 a A, ca­

racterizado por que las ruedas dentadas de un mecanismo re
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golador de nivel prenden directamente laa modas dentadas 
de otro mecanismo regalador de nivel, de modo qae ano o Ti­
na serie de mecanismos regaladores de nivel son accionados 

B05 per intermedio de dos rae das dentadas de nn árbol# acopla­
do al motor del montacargas.

810

6. Un Mecanismo regalador de nivel para monta 
caigas de minas y otros ascensores*.

Barcelona, 17 de diciembre de 1949.
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