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Una de las etapas hecesarias para la fabricacidn

de alpargatas y de otros tipos de calzado éue comporten suet
las o plantillas hechas con una trenza de material textil
arrollada, consiste en efectuar unea costura que asegure en-
tre si las diversas vueltas de la trenza por la parte de la
punta, y otra costura, con el mismo propésito, en la parte
correspondiente al taldn. Esta operacidén se conoce corrients
mente en la industria con el nombre de "costura de la punta
y taldn™ y las mdquinas que la efectian se denominan generist
camente "miquinas de punta y taldn".
" El cosido de las suelas o plantillas del tipo re~
ferido se efectile en dos operaciones: se regquiere coser la
lantilla transversalmente, mediante agujas que la atravie-
Ea, arrastrando el hilo, transversalmente; y se requiere

la costura de punta y talén, que penetra radialmente, por
el contorno de la punta y por el contorno del taldn.

Se conocen diversos tipos de maquinas de punta y
taldn, pero todgs las conocildas tienen'un mecanismo comple-

jo y necesitan ser comandadas por un operario que debe ac~

Pionar diversas manijas y pedales. Todas esas méquinas cono=
#idaaﬂcomportan un dispositivo perforador que, con auxilio
’e un punzdén, practica un orificio en la punta o talén, y
dispositivo accionador de la aguja de costurae. Estos dis~
ositivos son comandados por sendos camos y la sincroniza-

1én de su accidn requiere un mecanismo complicado.
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El presente invento se refiere a una nueva miqui-
na, de construccidon que presenta, entre otras, la ventaja
con relacidn a las maquinas de punta y talon conocidas, de
isimpliricar su mecanismo y de ser de accionamiento précticas
mente autdmétieo.

El invento consiste en proveer una méquina de co=

ser punta y talon que se caracteriza por comprender un ele=-

hento nico de comando de los dispositivos punzador y de
kostura. Ese elemento tnico -que puede ser un camoc, o un
Lquivalente mecénico tal como una ranura sinusoide préctica-
Pa en la periferia de un volante~ acciona en sucesion, pri-
o el dispositivo punzador, y luego, el dispositivo por=-
edor de la aguja de cestura., Ambos dispositivos, de acuer
o con el 1nvento,'deben estar dispuestos en posicidén angu~
ar reciproca, convergiendo hacla el centro de un porta=~cals
ado giratorio, gue presenta la punta o el talon de la al-
targata al punzén, y que luego gira en su cierto angulo has-
a que el orificio se coloque en la trayectorla de la agujae
Otra caracteristica de la miquina es la de poseer
oedlos capaces de hacer girar el porta calzado, en lz dis~
sncia angular necesaria para que la aguja penetre en el
ificio preparado por el punzdne
En una forms preferente de ejscucidn el elemento
dnico de comando consiste en dos excéntricas solidarias co=

nectadas a un eje de mando a través de un sistema de engrana
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Jos reductores; eilas comandan en sucesién tres dispositi-~
vos: Uno capaz de accicnar un punzén perforador de la plan=-
tilla, otro capaz de acclonar un dispositivo giratorio por-
tador de la unidad a coser, y un tercer dlspositivo capaz
de accionar la aguja de costurae El dlspositivo perforador
o punzdén y el de costﬁra se encuentran dispuestos angular-~
mente entre si. Se han provisto también medios para hacer
que el dispositivo portador de la unidad a coser se dess

place, en cada puntada, en una distancia periférica tal,

como para que la aguja penetre en el orificio practicado pot

1el punzdn, medios capaces de accionar el dispositivo girato

rio de manera que aprisione éste automaticamente la gnidadl
a coser, medlos que hagan girar dicho dlspositivo en senti-
do contrario al de costura una vez finallzada eita, parsa
colocarlo de nuevo en la posicion inicial, medios de puesta
en marcha de la mAquina, medlos automdticos cortadores de
hilo y medios para parar la méquina.

Describiremos a continuacidén una forma de reallzas
cién de la miquina, dada a t{tulo de ejemplo, y con referen;
cla al dibujo acompafiante que representa un esquema mostrani
do el conjunto ordenado de las plezas componentes de la mé-
quina,

En ese dibujo se han mostrado, unicamente los
elementos esenciales de la miquina. No se muestran los mone

tajes que sostlenen a esos elementos, por ser obvios y por

Ld
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motivos de claridad. Pero cualquler técnico comprenderd fa~-
c¢ilmente, cémo,deben montarse sobre sus soportes y cojlne-
%tes para trabajar. En ese dibujo la pieza cilindrica 1, si~
tuada en la parte anterlor de l=a miquina, tiene en su peri-
feria una ranura cuyo desarrollo eduivale al perimetro de
un camo o leva, por la cual se desplazan los rolletes 2 y
3 los cuales, a través de un sistema de vastagos y’palan-
cas li ¥y 5, accionan las barras porta-punzdén 6 y porta-agu-
ja 7, hacidndolos desplazarse axialmentee

Scbre el eje porta-punzén 6 se encuentra ademas
montado colizablemente un pifidn helicoidal 8 que engrana coA
una rueda 9 montada sobre el eje principal 18 de la miquinag

Ademés, calado en la cara anterior de la pleza 1,
s0 encuonfra otra ranura excéntrica 10 gue, mediante una
horquilla provista de un rollete 11, que penetra en la ranu-
ra 10, barra 12 y palanca 13, transmite su movimientoc a un
Hispositivo giratorio de avance del molde 26, Este disposi-
tivo comprende un crigue 15 de dos dlentes, uno de avance y
ptro de retén. _
La pileza cillindrica 1 toma su movimiento de un eje

hueco 17 con el cual es solldaria. En el interior de este

Jje se encuentra el eje principal 18 que toma su movimiento
irectamente del motor por intermedio del embrague de dlis-
os 19, (o cualguier otro conveniente) uno de cuyos dis-

&os es solldario con la polea motriz 20 y el otro con el eje
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~ |tada helicoidal 9 que, engranando con el pifién 8, provoca

18, Sobre éste eje 18 se encusntra tambisn montado un pifion
21, con el que engrsna un par de engranajes 22 dlspuestos
en forma simétrica con el eje 18, Dichos engranajes también
engranan exteriormente con una corona dentada r;ja 23« Es
decir el conjunfo de pifion 21, engranajes 22 y corona 23,
forman una reduccidn epiciclica, Los dos engranajes 22 tile-
nen ademis del movimiento de rotacidn alrededor de sus pro-
plos ejes 2, un movimiento de traslacidn alrededor del eje
principal 18. Los ejes 2l estan rfijados a un volante o rue=-
da 25 al cual es también fijo el eje de mando externo 17.
En consecusncia, la velocidad de rotacién de la pleza cilini
drica 1 es menor que la del eje principal 18, Sobre éste

eje 18 se encuentra montada en forma solldaria la rueda dens

un movimiento de rotacién sobre su propio eje de la barra
porta=punzén 6, le que facilita la entrada del mismo en la
unidad a cosere

Sobre el dispositivo giratorio 1l se encuentra
dispuesto el molde 26 y el elemento presionadar 27. La vunels
ta de dicho molde a su posicion inicial puede ser produci-
da por cualquiler sistema (resorte, contrapeso, etce)s El
molde presionador puede estar provisto, en su cara interns,
de un nimeroc de puas o protuberancias similares que colabo-
ren para mantener fija la unidad a cosere

Desde luego los elementos descriptos en el dibu-
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jo, pueden ser substituidos por elementos mecanicos equiva~-

lentes. Por ejemplo, el cilindro 1 en vez de tener una ra-

torno apropiado, o camportar un camo de ésta formae. La ranu+
ra 10 puede ser substitulda a su vez por un camo., En este
caso se deberia modificar la forma y disposicion de las ﬁaf
lancas l} ¥ 5 para obtener los mismos resultadose

El funcionamiento de la méquina es el siguiente:r
una vez ubicada la unidad a coser en el molde presionador 26

éste gira en un clerto nimero de grados y se coloca en la

posicion inicial de cosido; luego se pone en movimiento 61
je central 18 por intermedio del embrague 19, @lcho eje
tcciona similtaneamente la rueda dentada 9, solidaria con
t?, y ol sistema de engranajes 21 y 22 que ponén en movie
iento, & su vez, al eje de mando 17. Este arrastra el ci-
lindro 1 y su ramura acciona la barra porta-punzén 6 hacién-
lola desplazarse axialmente, al mismo tiempo gue la rueda

P y el pifion 8 la hacen girar sobre si misma.

El punzén montado sobre 1a barra 6 se introduce

pn la suela de la unidad a coser, de la cual se retira una
Lez que ha dejado de actuar la ranura excéntrica del cilin-
dro 1, sobre la palanca L. Al seguir en su giro, el eje 17,
hace actuar la rarmura excéntriea 10, solidaria con é1 mia-
moe Dicha excéntrica pone en movimiento uno de los dientes

15 a través del sistema 11, 12 y 13, y dichos dlentes actuan
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sobre el dispositivo giratorio 1, haciéndolo desplazarse
de una magnitud fija determinada por el largo de puntada
que se quiera dare. El otro de los dientes 15, mantlene el
dispositivo giratorio en su nueva posicidn, mientras el eje
17 sigue en su glro, slempre arrastrando la pleza 1 y lle~
vandola a acclonar la palanca 5 que hace desplazarse axial-
mente la barra porta-aguja 7, que en esa forma penetra en
el agujero practicado anteriormente con el punzdéne Una vez
que la cima de la ranura excéntrica ha pasado el rollete 3,
la parte anterior de la misma ya comienza a actuar sobre el
rollete 2 que acciona la palanca li de la barra porta-punzén
6, comenzando éste su penetracidn, mientras la aguja va
desalojando la suela, dejando la puntada hecha. Este proce-
so se repite el nimero hocesario de veces hasta llégar a
la puntada final.

Simulténeamente con el retiro total de éste se
desembraga automaticamente la miquina, pudiendo proveerse
un freno, también automético, para detener el movimlento
en forma casl instanténea.

Una vez detenida la miAquina se procede a retirar
la unidad ya cosidae=

REIVINDICACIONES

le~ Maguina para coser la punta y talon de las

plantillas de alpargatas u otro calzado con suela de tren-

za, cuya maquina comporta un punzdn perforador ¥y una aguja
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portadora de hilo gue 8se introduce en el orificio practica=-

do por el punzdn, caracterizada por camprender un volante

montado sobre un eje motor, dicho volante comporta un excéns
trico (camo o ranura sinuosa periférica) que comanda, en sur
cesion, sendos dispositivos acclonadores del pﬁnzén v de
la aguja portadora del hilo; estando el punzon y la aguja
dispuestos angularmente entre si, en forma de converger ha=-
cla un elemento portador de la alpargata, capaz de glirar en
ol nimero de grados necesarilo para que la aguja penetre en
el orificio preparado por el punzdn.

24~ Miquina de acuerdo con la reivindicacién 1,
en la que la cabeza gilratoria consiste en un volante monta=
do concéntricamente con el eje principal, provisto en su
periferia de una ramura sinuosa,

3e= Miquina de acuerdo con la reivindicacion 1,
en la que el eje mando de la cabeza giratorla estd conec~
tado al eje motor a través de un dispositivo reductor de
velocldad,
lije= MAquina de acuerdo con las reivindicaciones
1l y 2 en la que el dispositivo reductor de velocidad es u-
na reduccion epiciclica,
S5e= Maquina de acuerdo con las reivindicaclones
1 a lf, en 1la que el eje de mando del punzdén estéd provisto
de medlos capaces de hacerlo girar alrededor de su eje lon~-

gitudinal, estando dichos medios accionados por el eje de
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mando principale

6e= Miquina de acuerdo con las reilvindicacilones
1y5, en 1a que el eje de mando del punzdén estd conecta=
do al eje central a través de un juego de engranajes dis~
205. puestos en forma de hacerlo girar alrededor de su eje lon=-
gitudinale

Te= Miquina de acuerdo con las reivindicaciones
1y 6, en 1la que se encuentran dispuestos mecanismos de pa-
lanca entre las barras porta-punzon y porta=aguja, y la ex-
- 210, céntrica o ranura sinuosa, de tal manera que esta ultima
sea capaz de comandar el moviﬁiento axial de dichas bharras,
. 8= Miquina de acuerdo con cualquiera de las rel-
i vindicaciones anteriores en la que el elemento giratorio
portador de la unidad a coser comprende por lo menos un o-
215, lemento mévil capaz de presionar la punta y el taldn de
dlcha unidad a cosar.
; 9= Miaquina de acuerdo con las reivindicaciones
1 y 8 en la que los medios accionadores del elemsnto girata-
rio comprenden: un excéntrico calado en la cara anterior dJl
220, excéntrico principal, una horquilla y una barra transmisor
del movimiento del excéntrico al mecanismo de avance del

dispositivo,.

10,~ MAquina de acuerdoc con cualquiera de las rei:
vindicaciones anteriores, que comprende un embrague montado

225, en el eje motore~

BE.Rs
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1l.- Maquina para coser la punta y el taldn
de la plantilla de las alpargatas; tal y como queda subs-
tancialmente descrito en la presente memoria e ilustrado
en 1los adjuntos dibujos.

Esta memoria consta de dieg hojas, escritas

& méquina por una sola cara,

Madrid, 27 de diciembre de 1949,
SQA’.I'C.
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