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PATENTE DE INVENCION
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a favor de
8r. D. José MARLET BARRERA - de nacionalidad espafiola - d0-
miciliedo en SAW CUGAT DEL VALLES,
pox: '
» Perfeccionamientos en las mdquinas bobinadoras de devanado
en cruzado ¥,

ez ye § 0 0§ =mormm ev—
Memoxia Descriptiva

En las méguinas gue se emplean para la formacién
de bobinas cruzadas, 12 bobina que ge fowma, sea cilindrica
o cénica, descansa tangencialmenie sobre un cilindro girato-
rio, siendo arrastrada por la rotacién de dicho cilindro de

arrastre. No obstante, sucede con frecuencia gue al alcanzar
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la bobina un cierto didmetro, igusl &l del cilindro de arras-
tre 81 este es ranurado en espiral, o blen cuando el hilo al-
canza uns determinada velocidad lineel en proporeidn al movie
miento de vaivén del guia-hilos, l1os puntos de cruce de 1los
hilos sobre 1la bobina, coinciden durante un clierto nimero de
vueltas y se superponen los hilos en dichos puntos de cruce
formando como un encordado, 10 que produce huecos en el inte-
rior de la bobina y que los hilos puedan enredarse con faocili-
dad,

Los perfecelionamientos objeto de esta patente, su-
primen por completo este=inoonven1ente y rexrmiten obtener de
un modo sencillo y préctico, bobinas cruzadas en las que los
hilos se cruzan siempre en puntos distintos y no coincidentes,
en ningin caso, con los de la capa o vuelta anterior.

Consigten esencialmente los perfeccionamientos ob-
Jeto de esta patente en disponer la bobina apoyada sobre el
cilindro de arrastre de tal manera gue pueda tener un ligero
desplazamiento de vaiven en sentido paralelo al eje de dicho
cilindro de arrastre, con lo que periddicemente varia la po-
gicién relativa de la generatriz de contacto entre el rodillo
y la bobina, y ello hace gue en los ©&s808 en gue noO gea sl
ficiente para variar los cruzamientos, el desplazamiento axial
del hilo guiado por el guiahilos o por un cilindro ranurado,
se evite toda superposicién de los hilos en la bobina por el
desplazamiento trangverssl complementario de la misma,

Para consegulr este resultado, se monta el sopore
te de la bobina, ya sea constituido por uno o por dos braszos,
de modo que pueda desplazarse hacis adelante y hacia atrds,
acoplandolo, por ejemplo, & un eje provigio de un excéntrico,
o giratorio sobre cojinetes descentrados, pudiendo también
empl earse cuslquier otro medio o mecanismo adecuado para proe

ducir el movimiento de vaiven de la bobina.
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Para mejor comprender esta disposicién, se repre-
senta un ejemplo en foxma esquemética y no constructiva, en
el plano édjunto.

La figura 1, represenia el esqueya de la dispo~
slcién, vista de lado, aplicada a una mé&quina de bobinar, y

La figura 2, es una vista de frente correspondien-
te & la figura 1.

' La digposicién representada comprende un cilindro
de arrastire =10- montado sobre un eje ~ll-, convenientemente
accionado en 1la forma habitual., Encima de dicho ollindro, y
en contacto tangencial con el mismo se énouentra la bobina
=12- convenientemente montada sobre el eje =13~ de modo gue
puede girar loca. Xl eje de dicha bobina se halla montade
en un extremo de los brazog o bielas ~l4- gue, por su otro
extremo, estdn acopladas & una porocidn més gruesa o excéntri-
ca ~15- del eje giratorio =16- que recibe un movimiento de
rotacifn. El hilo, en el esquema representado en el plano,
llega al aparato pasando por el ollindro ranurado gue aotis
e guia~-hiloge Al girar el eje =16~ se produce un movimien-
to de avance y retroceso de los brazos que soportan la bobina,
y en conseocuencia dicha bobina, también avanza y retrocede
sobre el rodillo de arrastre, variando continuamente la gene-
ratriz de contacto y la posicidn relativa entre ambos Srga-
nos.

Por consiguiente, cuando la bobina a2lcanza un cier-
to didmetro en relacién ocon el didmetro del cilindro de arras-
tre y los puntos de cruce coincidirfan durante varias vuel tas
sucesivas, @e evita esta coincidencia gracias al desplazamien-
to alternativo de la bobina parilelamente al eje y se obtie~
nen bobinas de un arrollamientot perfecto sin huecos interio-
res.

El mismo resultado se obtiene cuando para guiar el
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hilo, we emplea, un guia-hilos degplzable con movimiento de
vaivén, pués la variacién tengenciaml de la bobina, asegura
que no puedan coincidir los puntos de cruzamiento, en los ca-—
sos de clerta proporcionslidad oon la velocidad lineal del
hilo.

La digposicién puede aplicarse a cualquier tipo de
aparato o médquina bobinadora, tanto para el devanado sobre bo-
binas oilindricas como sobre bobinas cénicas y tanto si las
bobinas estén gostenidas por soportes de dos brazos como de
un s0lo brazo, no afectando a los sistemas o dispositivos de
enganche y sujecién de dichas bobinas;

El'desplazamiento alternativo de la bobina puede
también obtenerse por medio de cualqguier disposicién de excén-
trico, manivela, cigliefial, por-medio de palancas animadag de
movimiento oscilante 0 cualguier otra disposicién mecdnica
aconsejable por la prdctica.

La descripcién que antecede se refiere dnicamente
a ung forma de ejecucién simple y esquemética de la disposi-
cidén objeto de esta patente y se comprenderd gue pueden intro-
ducirse todas aguellas variaciones en la construceidn gue no
alteren las caracterfsticas esenciales, las cuales se resumen
a continuacidn,

——ezzani N 0 T S

Se reivindica como objeto de esta patente:

l.- Perfeccionamientos en las méquinas bobinadoras
de devanado en cruzado gue.consisten esencialmente en digponer
la bobina que se apoya tangencialmente sobre el cilindro de
arrastre, sea ranurado o no, soportada de tal manera que ten-
ga un ligero desplézamiento de vaivén en sentido paralelo al
eje de dicho cilindro de arrastre, con 1o que @ riddicamente
varfa la posicién relativa de la generatriz de contaoto emtre

el rodillo y la bobina, eviténdose de este modo toda pomible
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superposicién de 1os puntos de cruce del hilo sobre la bo=
bina, por dicho desplazamiento transversal complementario
de la migma, , ,

2.~ Perfeccionamientos segin la reivindicacién
anterior, caracterigados en gue se dispone el soporte de la
bobina, ya sea constituido por uno o por dos brazos, de mo-
do que puéda degplagzarse hacia adelante y hacia atrds, aco-
pléndolo a un eje provisto de un excéntrico o giratorio go-
bre fojinetes descentrados, pudiendo también emplearse cusl-
quier otro medio o mecanismd adecuado para proiucir el moyvie-
miento de vaivén de la bobina y su soporte.

3e= Perfeccionamientos en las méquinag bobinad g-
ras de devanado en cruzado. _

Egta memoria consta de cinco péginag, escritag
por una solas carae
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