MEMORTIA DESCRIPTTIVA

Correspondiente a un Modelo de Utilidad que se solicita
en Espafia por VEINTE AROS a favor de: D.Lucien Charles
Hippolyte JUY, de nacionalidad francesa, establecido en
75, rue General Fauconnet- DIJON- C&te d"Or FRANCIA, por:

* DISPOSITIVO ANTI-ROBO "

Con prioridad francesa correspondiente a la Patente N2
7029607 solicitada en 4 de Agosto de 1,970,

La invencidn tiene por objeto un: dispositivo anti-
robo, por ejemplo para vehiculos automdviles.

El objeto de la invencidén se refiere, por ejemplo,
al sector técnico de los vehiculos de motor, ingenios nau

ticos o volantes, dispbsitivos de seguridad, cerraduras y

R

accesoriosSeso

Se ha querido obtener un dispositivo relativamente - .”°
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.sencillo, econdmico y perfectamente eficaz.

El dispositivo segin la invencidén es del tipo cuyo -
pestillo de cerradura est& montado y se desplaza par#lelamente;:“
al eje longitudinal general del dispositivo anti-robor :

Este dispositivo presenta unos medios juiciosamente
combinados y conjugados, destinados a mandar los desplazamien
tos del pestillo de cerradura y también los distintos contac-

tos eléctricos tales como el "arranque", la "marcha'", la "inte'
rrupcién", asi como medios que permitan bloquear seguramente

el pestillo en la posicidn desenclavada tanto tiempo como la
llave permanezca introducida en la cerradura del dispositivo,

mientras que, tan pronto como se retire la llave, el pestillo

se encuentre automaiticamente liberado y listo para actuar el

cierre de un érgano importénte, ¥ Por ejemplo, en lo que con
cierne los vehiculos automdviles, el enclavamiento o cierre
del arbol o eje de direccibén. En relacidén con los precedentes,?
el dispositivo presenta también unos medios que impiden que .
se pueda accionar involuntariamente y distraidamenate el contqg;
to "arranque' dos veces sucesivamente, con el fin de evitar
falsas maniobras en particular cuando el arrahque ya se ha
realizado.

Se prevén también otros medios tales como la reten-
cibén de la caja y el desmontado de la misma.

Las diversas caracteristicas del dispositivo se des-
prenderén de la descripcidén que sigue.

Para fijar el objeto de la invencidén, sin limitarlo
sin embargo, en los dibujos que se adjuntan:

La figura 1 ilustra por una vista de conjunto en -
corte axial una forma de realizacidén del dispositivo con res-

pecto a un eje de direccidén de un vehiculo, estando la llave




S50~

10.-

25% -

30.-

metida en la cerradura del dispositivo y colocada en la posi
cién de enclavamiento; El trazado en trazos discontinuos ilus
tra el soporte del dispositivo.

La figura 2 es una vista en plano correspondiente a la

figura 1,

La figura 3 es una vista semejante a la figura 1, -
en posicidn enclavada, estando la llave retirada de la cerra-
dura con el fin de liberar el pestillo,

La figura 4 ilustra por separado y por unas vistas en
perspectiva sobre sus alineamientos de montaje los principales
érganos del dispositivo; el estator estad representado en se-
ccidén longitudinal parcial.

Las figuras 5 y 6 son dos vistas semejantes que ilustran
con mas precisidén los medios de mnclavamiento (figura 5) y de
desenclavamiento (figura 6) del pestillo, segin la llave esté
metida en la cerradura o retirada.

Las figuras 7 y 8 ilustran con mis precisidén por dos vis
tas semejantes los medios de retencidén o de liberacidén de la
caja y del conjunto del anti-robo con respecto al soporte fi-
Jo solidario del vehiculo o de la instalacidén equipada con
anti-robo.

La figura 9 muestra por una vista en perspectiva los me-
dios de seguridad de mando del contacto "arraqque", con el fin
de accionar distraidamente una segunda vez el sistema de a-
rranque cuando éste ya se ha realizado.

Las figuras 10, 11, 12, 13 y 14 son unas vistas semejan-
tes consideradas en corte transversal que ilustran las fases
sucesivas de funcionamiento de los medios de seguridad del
mando 'arranque'l.

Las figuras 15, 16, 17, 18 ilustran los desplaza-
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.mientos sucesivos del pestillo y del porta-pestillo con oca-

sibén de las diversas fases de funcionamiento del dispositivo.

El objeto de la invencidén se hace mé&s concreto des
cribiéndolo de forma no limitativa bajo la forma de ejecucidn
ilustrada en las figuras de los dibujos.

El dispositivo anti-robo segin la invencidén es del
tipo conocido "de cartucho, cuyo conjunto comstituye un blo
que compacto ¥y aﬁténomo, destinado a ser introducidg posicio
nado y retenido en un soporte fijo S solidario del veﬁiculo

directamente o de una manera indirecta, y orientado de modo a

asegurar la cooperacidén directa del pestillo con el érgano a
bloquear que puede ser, por ejemplo, el eje de direccidén C de
un vehiculo, en un alojamiento 51 por ejemplo de un anillo B
solidario del eje C. -

El bloqueo o enclavamiento podria operarae sobre -
otros 6rganos esenciales de un thiculo, de un ingenio nauti-
co o volador, o de una instalacidén mévil o fijae.

Este dispositivo anti-robo comprende una caja 1 que
lleva el conjunto del dispositivo el cual esta montado en un
alojamiento preferentemente cilindrico de soporte S.

La aja 1 presenta una abolladura periférica la des
tinada a asegurar el posicionado angulatr del conjunto en una
muesca S1 del soporte S.

Una cerradura de seguridad de tipo conocido esta cam
Puesta de una parte giratoria o rotor 2 en la que se puede in
troducir o de la que se puede retirar una llave 3 en ciertas
posiciones angulares del rotor que corresponden, por ejemplo,
a la posicidn "garage" y a la posicién '"bloqueo" o "enclava-
miento" del anti-roboe. La cerradura comprende ain una parte

fija o estator 4., La varilla mis gruesa por un lado que por
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otro de la llave 3 penetra en una hendidura longitudinal 2a

que se abre radialmente, por un lado, a la periferia del ro-

tor., La varilla de la llave presenta, por el lado dé la aper

tura de la hendidura 2a, el dorso 3a, y, por el otro lado, 1la

Se- parte dentada 3b que coopera con 165»pistones u otroes drganos
de seguridad de la cerradurae.

Una arandela elastica abierta amovible EB;Mantiepe

o
en posicidon axial el rotor 2 con respecto al estator 4. Este

Wltimo estd sujeto en la ctaja l,por un medio conocido cualquie
10, - Yae

El estator 4 presenta, por el lado del 6érgano a blg

quear, una escotadura periférica sobre un amplio sector 4a, -

DN con el fin de recibir, de posicionar y de guiar el desplaza-~

c T miento en el sentido axial de un porta-pestillo 5 de accién

l5.é.’l en forma de sector circular. El1 pestillo ﬁ esta fijado de mo-
do articulado en el extremo del porta-pesfilloli.

- En la periferia del estator, y en interseccién con
N la escotadura 4a, estan formados, en el sentido axial, unos
v alojamientos 4b que reciben unos muelles 7 de empuje que to-
men apoyo por una parte en el fondo de losalojamientos, y, -
por otra parte, contra el extremo del porta-pestillo 5.

En el extremo del rotor 2 que estad opuesta a la en-
trada de la llave, se encuentra fijado, con una sujecidén angu
lar conveniente, un érgano de arrastre 8 solidario de los des-
- 25,.- plazamientos angulares del rotor. La fijacidén queda asegura-
da, por ejemplo, por medio de una clavija 9 segin el ejemplo
del dibujo.

La varilla axial 2c prolonga el rotor 2. Esta va-

rilla puede ser formada directamente o es reportada. La vari-

30 lla 2¢c esta destinada a cooperar con la parte giratoria de un
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contactor eléctrico designado en su conjunto por 10, No es

preciso describir dicho contactor que e& de cualquier tipo bien
conocido con el fin de asegurar, por desplazamiento de la par

te giratoria con respecto a la parte fija, la apertura o el

cierre de uno o varios circuitos eléctricos, por ejemplo los

de '"contacto-marcha' y de 'arranque'l,

El porta-pestillo 5 'y el pestiilo 6 son guiados en

sus recorridos axiales, en una corredera o pasillo ll que tkme;
un perfil correspondiente en seccidén. La conduccidn eé asegu- ‘
réda hasta las proximidades del alojaﬁiento El del pestillo.

La corredera 1l podria estar formada directamente por la caja

l, o bien, segin el ejemplo idlustrado, se trata de un érgano

adapmdo y fijado por cualquier medio conveniente y conocido,

en prolongacibén de la caja 1, en el alojamiento del soporte §.3 f
Con el fin de mandar los desplazamientos axiales deliig

porta-pestillo y del pestillo para realizar el bloqned o el

'desenclavamiento, la parte ensanchada 5a del porta-pestillo 5

presenta un recortado perfilado con una parte rectilinea 5b

Y una rampa 5¢Ce

Bajo la presién de los muelles 7, una u otra dé las
parte 5b - 5¢ busca apoyo contra un espoldén de tope de deten
cién 8a que presenta radialmente en saliente el drgano de a-
rrastre g. Se comprende que segin la posicidn angular del 6r?
gano de arrastre 8, accionado por el rotor 2 al maniobrar la
llave, el porta-pestillo y el pestillo son desplazados axial-
mente, de modo que el pestillo 6 penetre en el alojamiento By
del blogqueo, o es retirado de dicho alojamiento.

Una seguridad de empleo del dispositivo se dd auto-
maticamente y de una manera absoluta por el blogueo del pérti

pestillo y del pestillo en posicién "desenclavada" del dispo-
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sitivo, siempre que la llave permanezca introducida en el ro-
tor de la cerradura. Los medios simples, eficaces y racionales

de este seguro se ilustran con mas detalle en las figuras 4,5
Y6o

Alli vemos una palanca perfilada 12 de seccibén mas

gruesa por un lado que por otro que esta alejada en una hondi
dura longitudinal 4c formada en la periferia del estator 4,
en interseccidén con la escotadura en sector 4a. La paianca 12
se introduce libremente; con una holgura conveniente, en la
hendidura 4c, donde dicha palanca estéd posicionada longitudi-

nalmente por un muelle 13 empotrado en una escotadura longitu-

dinal 4d en la periferia del estator.

Un extremo doblado l3a del muelle esti metido en una
hendidura transversal 12a de la palanca 1l2. El otro extremo
doblado 13b del muelle quéda retenido en una escotadura for-
mada en la cara circular del estator (lado de introduccidén de

la llave).

Se observa que la palanca l1l2 no se sitia en un eje,
sino que esta montada de modo "flotante" por asi decir y bas-
culante dentro de la hendidura 4c. Las dimensiones de la pa-
lanca 12 y de la hendidura %4c con tales que el pico de encla-
vamiento 12b en el extremo de la palanca 12b estéa destinado

para cooperar, para asegurar el bloqueo de seguridad, con una

abertura 5d convenientemente formada en la parte ensanchada 5ae;

i

La parte inferior de la palanca 12 estd perfilada

para presentar en 1l2c¢ una muesca de posicidén para una bola -

14 alojada en una luz oblonga 4e formada en el fondo de la -
hendidura 4e. La muesca l2¢c estd desfasada con respecto a la

posicidén de la hendidura l2a.

La luz 4e desemboca en el mandrilado del estator, -
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‘donde esti montado el rotor 2. La parte inferior de la palan-
ca 12 presenta ademas una forma inclinada en l1l2d que permite
que el pico 12b bascule y se eleve para producir el biOqueo.
Cuando el rotor 2 estid colocado en la sola posicidn
angular donde el lado abierto de la hendidura 2a corresponde
a la luz 4e; la bola 14 llega en apoyo sobre el dorso 3a de
la llave. Esta posicidn angular es la de bloqueo de la dire-
ccidn, de corte de los circuitos y de detencidédn del vehiculo,

en la que la llave puede ser retirada del rotor, o puede ser

introducida en él mismo. Se subréya que el diametro de la bola
ii es algo superior a la anchura de la hendidura 2a.
Una-ﬁuesca 3c esta formada en un punto comeniente de
la longitud del dorso 3a de la llave, de tal forma que cuando
se retira la llave del rotor, la bola 14 es arrastrada en to-
da la longitud de la luz 4e. En su desplazamiento, cuando la
bola pasa bajo el extremo l3a del muelle, la palanca 12 es le

vaitada. Tan pronto como la bola haya rebasado este punto'y
)

¥

toma apoyo contra la parte iﬁclinada 1l2d, es decir, cuando se
termina la retirada de la llave (figura 6), la palanca 12 bas
cula franca y firmemente, El pico 1l2b bascula hacia abajo y
se libera por completo de la abertura 5d liberando el porta-
pestillo y el pestillo. Este ltimo, bajo el empuje de los
muelles 7, realiza el enclavamiento o bloqueo (figura 3), por
la amplitud de desplazamiento dada al porta-pesfillo.por el
hecho de la posicidén del espoldén 8a en la parte mas ancha del
recortado 5b - 5¢ (figura 1).

Cuando se introduce la llave, la bola l4 arrastra-
da por la muesca 3¢, hace bascular la palanca 12, y el pico
12b es desplazado hacia arriba, en presién de espera contra

la parte ensanchada 5a. El bloqueo de seguridad se realiza tan
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Pronto como se haya accionado angularmente el rotor para rea-

lizar el desenclavado al retirar el pestillo de su alojamiento

El espoldén 8a actiia contra la rampa 5¢c. Tan pronto como el
porta-pestillo se ha retraido para traer la abertura 5d por

encima del picb 12b, el bloqueo de seguridad del pestillo y-

del porta-pestillo se opera automaticamente, La bola asegura
una accidn segura y precisa en los diversos desplazgmientos.

El.dispositivo comprende unos medios de seguridad
del mando de arranque con el fin de impedir que se pueda accio
nar distraidamente el contacto "arranque! dos veces sucesiva;
mente, en particular, cuando la puesta en marcha ya ha tenido
lugare.

Sobre una parte del drgano de arrastre §_se encuen4
tra montado un muelle 15 cuyos extremos 15a - 15b forman unas
traviesas rédiales apoyadas en tensibén contra caras radiales
de topes 8b - 8¢ que presenta el sistema de arrastre 8. La
traviesa radial l5a se encuentra algo en saliente con respecto
a la cara periférica del 6rgano 8. Un diente en sector 16 esta
montado con una amplitud de desplazamiento angular en una gar
ganta circular 8d del érgano 8. La garganta 8d cuyos extremos
forman topes para el diente, se extiende sobre un sector ma-

yor qﬁe el sector del diente 16 con el fin de dejar a éste Gl

timo la libertad de desplazamiento angular en el funcionamien-
to descrito a continuacidén. El didmetro exterior del diente co
rresponde sensiblemente al didmetro exterior del érgano de a-
rrastre.

Un perfil especial en la periferia del diente 16 y
un perfil juiciosamente establecido en la periferie del drga
no de arrastre §, conjugan sus efectos con respecto a una tra

viesa 17 que tiene una capacidad de flexidn elédstica en su lon
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gitud y es rigida transversalmente.:

Un extremo l1l7a de la traviesa esta fijado de forma

rigida en una escotadura &g del estator. El otro extremo 1l7b
de la traviesa esta doblado o conformado de modo a cooperar
con los dos perfiles indicados.:

En la periferie del érgano 8 estd formada una esco-
tadura 8e sobre un sector conveniente. Un extremo de esta es

cotadura se termina con una cara racial 8f destinada para ser

vir de tope de detencién para el extremo 1l7b. Este tope co-

rresponde a la posicidén angular de Ncontanto marcha® del rotor

y del 6rgano de arrastre, cuando la traviesa 17 alcanza el

contacto de la traviesa radial saliente 1l5a del muelle. La es
cotadura 8e estd seguida por una escotadura 8g del menor pro-
fundidad, Yy que se extiende sensiblemente sobre el sector del
mando de arrangue.

El perfi; periférico del diente lé_presenta esencial
mente un diente l6a formado entre dos depresiones 16b - 1léc,
y enlazado por un perfil conveniente con estas depresiones. La
dep?esién 16b es mas profunda de modo a corresponderse sensi-
blemente con la profundidad de la escotadura 8e. La depresiéﬁ
lﬁg es menos profunda y se destina a un papel de arrastré por
el extremo de la tra viesa.

El funcionamiento tal y como se ilustra en sus dis-
tintas fases por las figuras 10 a 14 es el siguiente:
-~ en la figura 10, con la ayuda de la llave 3, se ha despla-
zado angularmente el rotor 2 y el érgano de arrastre 8 sigui-
endo la flecha Fl1 hasta la posicién de "contacto-marcha®. En
esta posicidén, el extremo 1l7b de la traviesa 17 se encuentra

en la escotadura 8e, y, cooperando con la depresién 1l6¢c, ha

arrastrado angularmente el diente 16 que tropieza por con-
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tacto de un extremo contra un extremo de la garganta 8d. El

extremo 17b alcanza el tope radial 8f.

- en la figura li, siguiendo el desplazamiento angular sigui-
endo la flecha El del rotor y del érgano de arrastre con el
fin de alcanzar la posicién de arranque, el extremo 17b pasa
por encima del diente l6a, por flexidén elastica de la travie-
sa 17. De este modo se franquea el tope radial 8f. La travie-
sa 17 toma contacto con la traviesa radial 15a del muelle 15.
- en la figura 12, la continuacidén del desplazamiento angular
siguiendo la flecha F] permite alcanzar la pdsicién en la que
se produce el contacto de arranque, arrastrando la traviesa
l5a que tropieza contra la traviesa fija_l7, y tensarido el mue
lle 15,

El extremo 17b pasa sobre la escotadura 8g
- en la figura 13, después del arranque, se suelta la llave,

y el rotor asi como el drgano de arrastre retroceden automati-
camente en el sentido de la flecha F2 por la accidn del mue-
lle 15, en particular la traviesa l5a, hasta que ésta Gltima
tropiece nuevamente contra la cara radial 8b del 6rgano 8. En
este retroceso, el extremo 17b tropieza contra el diente l6a
y arrastra el diente.

En cuanto el extremo 1l7b pasa sobre la escotadura
8e, dicho extremo 17b que se encuentra en la depresidn lﬁh, se
encuentra bloqueado contra el tope 8f. En este momento, si el
usuario quisiese arrastrar (en el sentido de la flecha F1),
por descuido, el rotor y el érgano de arrastre.a la posicibn
angular de arranque, no podria hacerlo.

- en la figura 14, se ha ilustrado la maniobra que ha de rea-
lizar volunt;riamente el usuario si quiere volver a encontrar

por segunda vez la posicidén angular de arranque. En este. caso

g et e el e CeevpveTreeaTett ¢ v L L
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el rotor y el b6rgano de arrastre estan desplazados angular-
mente segin la flecha Fa. El extremo 17b arrastra el diente
16 por la depresidén 16b hasta el momento en que dicho diente
tropieza angularmente en la garganta 8d. Al continuar el des-
plazamiento angular, el extremo l1l7b pasa, por flexidén de la

traviesa 17 sobre el diente l6a y cae en la depresién lb6c -

segin se ilustra en la figura 14, ~ Al realizar un desplaza-
miento angular inverso, segin la flecha Fl, del rotor y del
6rgano de arrastre, se va a volver a empezar el ciclo y encons
trar en primer lugar la posicién de la figura 10, .

Con el fin de marcar un punto duro en la.posicién
de "contacto-marcha", y de situar mejor las posiciones angula
res, se monta en un agujero radial és del estator, una bola
18 empujada por un muelle 19 retenido por una pastilla o por
un tornillo de obturacién. La bola llega en apoyo elastico en
una depreéién 2d formada en una posicidn angular conveniente
en la periferie del rotor_ 2.

Para permitir el desmontado de la caja l{y del con-
junto del dispositivo anti-robo, se han previstos unos médiOS
de retencidn de la caja en el soporte S. Este desarmado sblo
es posible para el poseedor de la llave 3 en cooperacibédn con
el rotor g_utilizando dicha llave, lo cual impide unas manio-
bras fraudulentas.

& este efecto, un pasador mas grueso por un lado que
por otro 20 esta montado telescdpicamente en un alojamiento
de forma correspondiente 4j formado longitudinalmente en el
estator 4. El alojamiento 4j se abre en direccidn al brgano
de arrastre 8.

Entre el fondo del alojamiento 4j y el pasador 20

estid montado en compresién un muelle 21 que rechaza constan-
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temente el pasador 20 en direccién al 6rgan3'de arrastre 8 y
en apoyo cbntra este drgano.

El extremo delantero dei pasador estad redondeado en
20a. Este extremo puede introducirse, para una posicién angu-
lar predeterminada del rotor y del 6rgago de arrastre, enyuna
muesca 8h formada en la cara frente del siqtema‘de arrastree.
Esta posicidn angular se puede fijar, por ejeﬁplo, por una
marca particular entre el rotor y el estator, sobre sus caras
delanteras externas aparentes (lado de entrada de la llave).

En un punto conveniente de su lonéitud, el pesador
presenta un agujero 20b, mientras que el estator presenta un
alojamienéo radial 4h correspondiente al alojamiento 4j, con
un agujero 4j entre los alojamientos 4h y 4j. En el espesor de
la caja 1 esta formado radialmente un agujero lb que se corres-
ponde con el alojamiento 4h y con el mismo diémetro, mientras
que a través del soporte S estd formada una abertura'yadial
S2 en la prolongancién del agujero lb. La abertura S8 tiene un
didmetro o una seccién mas reducida que los agujeros 1b y kh,

Un vistago de presidn 22 esta montado en forma corre
diza en los agujeros 1lb y kh., Este vastago de presidn presenta
Por un lado un tirante 22a correspondiente a la abertura 52 y
que puede deslizarse en dicha abertura. Por otra parte, el vas
tago de présién presenta una varilla 22b que puede atravesar

el agujero 4i y el agujero 20b del pasador. Uﬁ muelle 23 recha

‘za el vAstago de presidn 22 en posicién de tope contra el so-

porte S.
Cuando se quiere proceder a desmontar la caja 1l y el
conjunto del dispositivo, se introduce la llave en la cerradu

ra y se trae el rotor y el érgano de arrastre en la posicién

angular donde el extremo 20a del psador pueda penetrar en la

B e o Tt Lt TR,




muesca 8h. Por este hecho, es posible, actuando en pre§i6n con
tra el tirante 22a, hundir el vastago de presién, puesto que
la varilla 22b se encuentra en frente del agujero 20b. Se borra

el tirante 22a por debajo de la abertura S2, Es posible retirar

Be- entonces la caja y el conjunto del dispositivo. Por supuesto,
no se puede proceder a desmontar si no se dispone de la llave.
No se excluye la aplicacién de los medios del dispo-

sitivo en el caso de un pest1116 deSplazédo perpendiéularmente

al eje general de dicho dispositivo.

10,.- ' La invencidn no se 1imita'en modo alguno a aquel de
sus modos de aplicacidén, asi como tampoco a aquellos de los mo-
dos de realizacidn dé sus diversas partes que hayan sido indi-

v }. cados mas especialmente; abarca por el contrario todas las va-

*h, riantes.

156="2 4 + ====
19, - Dispositifo anti-robo, por ejempio, para_vehiqg
.'+ los autombéviles, que es del tipo cuyo conjunto constituye un
TR bloque compacto y autbénomo, y cuyo pestillo de bloquéo esta
e montado y desplazado por lo general paralelamente o de una for-
ma sensiblemente paralela al eje del disﬁositivo que comprende
' por ejemplo una caja que lleva el conjunto, una cerradura con
un estator y un rotor arrastrado por medio de una 11ave; un ér
gano de arrastre solidario del desplazamiento del rotor y que
” coopera con un pestillo y un porta-pestillo intermediario pre-
554~ ferentemente, y también por lo general, aunque no exclusivamen-
te, un sistema de contactor rotativo accionado angularmente -

con el rotor con el fin de abrir o de cerrar uno o varios cir-

cuitos eléctricos, caracterizandose este dispositivo en el

hecho de que comprende unos medios de bloqueo del pestillo de

30.~ una forma segura en la posicidén desenclavada, estando desplaza-
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.do el porta-pestillo en forma de sector sobre una escotadura

correspondiente del estator por los efectos conjugados de -

uno o de varios muelleé en un sentido, y de una abertura de °
perfil con rampa cooperando con un'espoléngperifériéo del 6r-
5o gano de arrastre por otra éérte, estando montéda una'palancg
flotante y que bascule en una hendidura del estator, reéibieg
. do esta ﬁalanca, en direoccién del éJe del dispositivo, el em-
puje eldstico de un muelle de posici6n,»§reséntando dicha pa-
lanca un pico de bloqueo destinado a cooperar con una aber- .
10, - tura formada por el porta-pestillo, o directamente en el pes-

tillo, presentando la parte inferior de la palanga una muesca

de posicién y una forma inclinada
una bola intermediaria alojada en
tre la hendidura de montaje de la
estator, siendo el diametro de la

chura de la hendidura abierta del

destinadas a coope:ér con

una hendidura formada en-
palanca y el mandrilado del
bola algo superiof a la an-

rotor en la que se introdu-

ce la vari;la de llave, presentando al dorso de la llave una
muesca para arrastrar la bola y hacer bascular la palanca con
el fin de bloquear o de liberar el porta-pestillo y el pesti-
llo.

22,- Dispositivo anti-robo, segin la reivindicacién

L 1, caracterizado por unos medios de seguridad del mando del

sistema de arranque, segin los cuales un diente en sector, con

venientemente perfi;ado, ests montado con una amplitud de des
g?.- plazamiento angular en una garganta del édrgano de arrastre,
extendiéndose dicha garganta sobre un sector mayor que el seoc
tor de dicho diente, estando fijado al estator un extremb de
una traviesa que tiene una capacidad de flexiédn eléstiéa en
su longitud, estando conformado el otro extremp de dicha tra-

30.- viesa para cooperar con los perfiles Qonjugados del diente y
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del brgano de arrastre, presentando el diente periréricamehte
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un diente entre dos depresiones una de las cuales es més pro-

funda que la otra, presentando el érgano de arrastre una esco

tadura sobre un sector circﬁlar conveniente del que un extre-
mo forma una cara de tope de detencidn para la traviesa, sien
do seguido dicha escotadura por una escotadura d9 profundidad
més reducida sobre un sector conveniente correspondiendo sen-
siblemente al sector de mando del sistema de arranque, toman-
do contacto la traviesa, en este sector de dgsplazamiento;lcon
el extremo en saliente radial de un muelle que asegura al re-
troceso automatico del érgano de arrastre, desde la posicidn
de arranque hasta la posicibén de contacto-marcha.

324~ Dispositivo anti-robo segin la reivindicacién 1,:
caracterizado por unos medios para asegurar la retencidn de se l
guridad de la caja y del conjunto del dispositivo en el sopor-
te fijo, y para permitir desarmar &sta en unas condiciones pre :
determinadas, tan sélo por el poseedor de la llave, comprendien
do dichos medios un pasador montado en forma corrediza en el
estator, bajo la presidén de un muelle que tiende constantemen-
te a empujar al p#sador en direccidn del érgano de arrastre,
presentando dicho 6r§ano una muesca de cooperacidédn con el extre
mo del pwador en la posiciédn angular previamente determinada
de montaje o de desarmado, estando formado un alojamiento co-
rrespondiente en la caja y en el estator para corresponderse
con el'alojamiento del pasador, con un agujero comunicando"el
alojamiento del estator con el alojamimnto del pasador, estan
do un vastago de presidén montado para ser desplazado en los
alojamientos de la caja y del estator, en contra de un muelle,
una varilla de este vastago de presidn atraviesa el agujero en

el fondo del alojamiento del estator de modo a poder introdu-

............
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cirse en un agujero del pasador cuando éste Gltimo esté intro

ducido en la muesca del érgano de arrastre, permitiendo este

desplagamiento borrar en la caja, un tirante del vastago de -
presibén que esta normalmente introducido en un agujero del so
porte fijo, y que asegura la retencién, en dicho soporte, de
la caja y del conjunto del dispositivo.

4o,- Dispositivo anfi—robo, segin la reivindicacién
1, caracterizado por la conduccidn del pesfillo y del porta--
pestillo, en sus correderas hasta la proximidad del alojamien
to del pestillo, en una corredera o pasillo del perfil corres-
pondiente, estando formado dicho pestillo o corredera directa-
mente por la caja, o reportado y fijado a continuacidén de di-
cha caja.

592,- Dispositivo anti-robo, segiin la reivindicacién

1, caracterizado por un sistema de bola-muelle montado en un

agujero radial del estator, con un medio de retencidén, coope-

rando la bola .en apoyo eladstico con una depfesi6n formada en
una posicidén angular conveniente en la periferia del rotor,
marcando estas posiciones un punto duro en la posicidén de %“con
tacto-marcha'. |

692,- DISPOSITIVO ANT;-ROBO.

Todo ello tal y como se describe en el cuerpo de
la presente Memoria y se reivindica en su Nota.

Esta Memoria consta de diez y siete hojas foliadas

" y mecanografiadas a dos espacios por una sola de sus caras.

Madrid, a-6%de Julio de 1973
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