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r e s id e n te  en A venida R o v isco  P a ís ,  1 2 , L is b o a , P o r tu g a l!  

p o r;

"UN APARATO PARA INDICAR AUTOMATICAMENTE EN UN 

VEHICULO LA DIRECCION Y EL KILOMETRAJE DE LAS 

CARRETERAS

E s te  in v e n to  se r e f i e r e  e s p e c ífic a m e n te  a un ap arato  

d e stin a d o  a in d ic a r  de modo a u to m á tico , en e l  mismo v e h íc u lo , 

l a  d ir e c c ió n * y  e l  k ilo m e tr a je  de l a  c a r r e t e r a  p o r l a  c u a l se 

d e sp la za  d ich o  v e h íc u lo .-

5  Un o b je to  d e l in v e n to  e s  e l  de m ostrar siem pre a l
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con d u cto r de un modo s e n c i l l o  y  e f i c a z  e l  mapa de l a  c a r r e ­

t e r a  que se  u t i l i z a . -

O tro  o b je to  d e l in v e n to  es e l  de h a ce r  p o s ib le  a l  

con d u ctor l a  v e r i f i c a c i ó n  in m ed iata  d e l lu g a r  en que se en­

c u e n tra  en cada momento.-

O tro o b je to  d e l in v e n to  es e l  de h a ce r  p o s ib le  l a  

d eterm in ació n  p or e l  con d u ctor d e l k ilo m e tr a je  r e c o r r id o  o 

p or r e c o r r e r . -

T odavia  o tro  o b je to  d e l in v e n to  es e l  de p rop o r­

c io n a r  medios p a ra  e v i t a r  que e l  con d uctor de un v e h íc u lo  

s ig a  una d ir e c c ió n  e q u iv o c a d a .-

O tros o b je to s  y  v e n ta ja s  d e l in v e n to  ap arecerán  

por l a  d e s c r ip c ió n  s ig u ie n t e  tomada en r e la c ió n  con lo s  d i­

b u jo s  a n e jo s , en lo s  c u a le s :

La f ig u r a  1 e s  una v i s t a  d e l ap arato  con l a  cu­

b i e r t a  r e t i r a d a ;

l a  f ig u r a  2 es una v i s t a  l a t e r a l  d e l mismo apa­

r a t o ;  y

l a  f ig u r a  3 e s  una v i s t a  de f r e n t e  d e l ap arato  en 

p o s ic ió n  de u s o .-

Uon r e f e r e n c ia ,  ah o ra, a lo s  d ib u jo s , y  e s p e c ia l­

mente a l a s  f ig u r a s  1 y  2 , se ve  que e l  ap arato  d e l in ven ­

to  c o n s ta  de un b a s t id o r  12 sobre e l  c u a l van m ontados, en 

form a a lg o  s im ila r  a l  m ontaje de l a  p e l í c u l a  en r o l l o  en 

una máquina f o t o g r á f i c a ,  dos c a r r e t e s  1  y  2 , e l  prim ero de 

lo s  c u a le s  es e l  c a r r e t e  p o rta d o r  d e l mapa 3 que ha de se ­

ñ a la r  l a  c a r r e t e r a  a  r e c o r r e r ,  y  e l  segundo e s  e l  c a r r e te

-  2  -



1902 62
que va  reco g ie n d o  p au latin am en te  d ich o  mapa a medida que e l  

v e h íc u lo  a v a n z a .-

E l mapa 3  (v é a se  f ig u r a  3 ) c o n s is te  en una mate­

r i a  de c i e r t a  tr a n s p a r e n c ia  (p a p e l, c e lu lo i d e ,  e t c )  en f o r -  

5 ma de t i r a  de c i e r t a  an ch ura, y  l a  c u a l l l e v a  grbad o, im­

p r e s a  o d is p u e s to  de o tro  modo adecuado e l  t r a y e c t o  o ca ­

r r e t e r a  o r e g ió n  a r e c o r r e r ,  de modo que a l  i r  d e s a r r o llá n -  

doáe m uestra an te e l  con d uctor lo á  d a to s  p r e c is o s  d e l cami­

no (nombre de l a s  p o b la c io n e s , k i lo m e t r a je ,  d ato s ú t i l e s  

10 de e s ta c io n e s  de s e r v i c i o ,  t a l l e r e s ,  h o t e le s ,  t e le fo n o s ,  

h o s p it a le s  y  c l í n i c a s  e t c . ) . -

D ebajo d e l mapa 3 se  d isp on e una lám para e l é c t r i ­

ca  4  sobre un p orta lám p aras f i j o  5 l a  c u a l t ie n e  p or o b je to  

p ro d u c ir  una c a n tid a d  de lu z  s u f i c ie n t e  p a ra  p o d er, in c lu s o  

1<5 de noche a p r e c ia r  con l a  mayor f a c i l i d a d ,  p or tr a n s p a r e n c ia , 

lo s  d e t a l le s  d e l mapa 3 * -

* La c a ja  se c i e r r a  m ediante una c u b ie r ta  6 que

t ie n e  una p a r te  7 que e n c a ja  a p r e s ió n  sob re e l  b a s t id o r  1 *

y  una ven tan a  8 (v é a se  f ig u r a  3) que d e ja  v e r  solam ente una 

20 r e g ió n  l im ita d a , p ero  s u f i c i e n t e ,  d e l mapa 3 . -

E1 c a r r e t e  accion ad o  2  puede s e r lo  a mano, p ero  

p re fe r ib le m e n te  se  a c c io n a rá  desde un a p arato  adecuado, 

por e jem p lo , l ig a d o  a l  r o t o r  d e l c u e n ta -k iló m e tr o s , t a x í ­

m etros o c u a lq u ie r  o tr a  fu e n te  de m ovim iento ritm ado d e l 

25 coche y  con l a  d e s m u lt ip lic a c ió n  n e c e s a r ia  p a ra  que e l  des­

p laza m ie n to  d e l mapa se co rresp o n d a, a l a  e s c a la  corresp on ­

d ie n te , con e l  d esp lazam ien to  d e l v e h íc u lo .-  E sto s  m edios

-  3  -



02 62
p o r s e r  co n o cid o s no p e rte n e c e n  a l  in v e n to  y ,  p or ta n to , 

no se d e s c r ib ir á n  con más d e t a l l e s . -

E l agregado 9 d isp u e sto  a l  la d o  d e l ap arato  es 

o p c io n a l .-  C o n s is te  en un motor de cu erd a  de c o n s tru c c ió n  

$ s e n c i l l a ,  p u e sto  que no ha de gu ard ar p r e c is ió n  en e l  tiem ­

p o , d e stin a d o  a  e n r o l la r  sobre e l  c a r r e t e  2 e l  mapa 3 en 

c u a lq u ie r  momento que se  desee p a ra  ca m b ia rlo , s u s t i t u i r l o  

p o r o t r o ,  e t c . -  En su lu g a r  p o d r ía  in s t a la r s e  un sim ple 

t r e n  de en g ra n a je s  accio n a d o s a  mano o p o d r ía  su p rim irse  

10 p or co m p le to .-

Los c a r r e t e s  1 y  2  e s tá n  l ig a d o s  p or una tr a n s ­

m isión  de c u e rd a , c o r r e a , cadena e t c . ,  10 que c o n e cta  am­

bos c a r r e t e s  p a ra  su m ovim iento s im u ltá n e o .-  P o d ría  d is ­

p on erse en e s t a  tra n sm is ió n  un embrague de d e s liz a m ie n to  

1$ p a ra  e v i t a r  r o tu r a s  d e l mapa en e l  ca so  de e x i s t i r  una 

o b s tr u c c ió n .-

V en tajosam en te, se  d isp on d rá  un d is p o s i t iv o  

a u x i l i a r  que haga que e l  d esp lazam ien to  d e l mapa 3 se  r e a ­

l i c e  de modo fo r z o s o ,  y  en l a  e s c a la  que l e  corresp on d e,

2 0  a l  ritm o d e l d esp lazam ien to  d e l c o c h e .-  E ste  d is p o s i t iv o  

no se ha rep re se n ta d o  por no e n tr a r  tampoco d en tro  d e l 

con cepto  in v e n tiv o  p e ro , a t i t u l o  in d ic a t iv o  se s e ñ a la rá  

que p o d r ía  c o n s i s t i r  en dos r o d i l l o s  de caucho o o tro  ma­

t e r i a l  adecuado, uno encim a y  o tro  d eb ajo  d e l mapa, pero  

25 en c o n ta c to  de p r e s ió n  con é l ,  uno de lo s  c u a le s ,  es

accion ado desde e l  r o t o r  d e l c u e n ta -k iló m e tro s , ta x ím etro s  

u o tr o s  a p a ra to s  encargados de d e s p la z a r  e l  m apa.- A e s te
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e f e c t o ,  l a  toma de fu e r z a  de l a  tra n sm is ió n  f l e x i b l e  que 

v ie n e  desde d ich o  a p a r a to , r o t o r  d e l c u e n ta -k iló m e tro s , t a ­

x ím e tro s , e t c . ,  no s e r á  l ig a d a  a l  c a r r e t e  2 , una v e z  lig a d o  

a uno de lo s  r o d i l l o s  a r r ib a  m en cion ados.-  

5 E l fu n cion am ien to  d e l a p a ra to  d e s c r it o  es e l  s i ­

g u ie n te :

C olocad o e l  mapa e n ro lla d o  sob re e l  c a r r e t e  1 ,  y  

unida l a  p un ta d e l  mapa a l  c a r r e t e  2 , en l a  form a con ocid a 

p ara  la s  p e l íc u la s  f o t o g r á f i c a s  a l  s e r  d is p u e s ta s  en l a  má- 

^0 q u in a , se c i e r r a  l a  c a ja  d e l aparado y  se  h a c e , m ediante un 

botón no re p re se n ta d o , que e l  com ienzo d e l v i a j e  c o in c id a  

con e l  ín d ic e  f i j o  11  d e l a p a r a t o .-  Luego se  co n e cta  a l  

c a r r e t e  2 o r o d i l l o  (y  a l  d is p o s i t iv o  a u x i l i a r  de a c c io n a ­

m iento fo r z o s o  d e l c a r r e t e ,  s i  e x i s t e )  l a  toma de fu e r z a  de 

15 c a b le  f l e x i b l e  p ro ce d en te  d e l r o t o r  d e l c u e n ta -k iló m e tro s , 

ta x ím e tr o , e t c . ,  y  e l  a p a ra to  queda l i s t o  p a ra  fu n c io n a r  

de modo autóm ático  en cuan to  e l  v e h íc u lo  se  ponga en mar­

ch a . -

E l m ovim iento trn a s m itid o  a l  c a r r e t e  2  o a l  r o d i-  

20 H o  p o r e l  c a b le  f l e x i b l e ,  una v e z  en marcha e l  v e h íc u lo , 

e s ta r á  p ro p o rcio n ad o , como es e v id e n te , con l a  v e lo c id a d  

de marcha de é s te  y  , en f i n  de c u e n ta s , con e l  t r a y e c to  

r e c o r r i d o .-  P or t a n t o ,  e l  c a r r e t e  2  i r á  reco g ie n d o  mapa en 

fu n c ió n  de l a  marcha d e l co ch e , l o  que m otiva  que an te e l  

2$ con d uctor se  vaya  d e s a rro lla n d o  autom áticam ente e l  mapa de 

l a  r e g ió n  que a t r a v ie s a  y  p od rá de e s te  modo v e r  e l  tra zad o  

de l a  c a r r e t e r a  y  l o s  demás d e t a l le s  que l e  in te r e s e n  sobre
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l a  v e n t a n i l la  8 ilu m in ad a por l a  lám para 4 . -

P or l a  d e s c r ip c ió n  que an teced e se  ve  que e l  in ­

ven to  lo g r a  de un modo s e n c i l lo  lo s  f in e s  p ro p u e sto s  a l  

com ienzo de e s t a  Memoria, aunque s e r á  e v id e n te  p a ra  lo s  t é c -  

 ̂ n ic o s  que, habiéndose d e s c r i t o  y  re p re se n ta d o  una r e a l i z a ­

c ió n  e s p e c i f i c a , -  s e r á  p o s i b le ,  s in  a p a r ta r s e  de l a  id e a  

in v e n t iv a ,  in t r o d u c ir  muchas m o d if ic a c io n e s , a d ic io n e s  u 

om ision es a c c e s o r ia s ,  y  por ta n to  se p reten d e  que l a s  r e i ­

v in d ic a c io n e s  a n e ja s  cubran t a l e s  m o d if ic a c io n e s , a d ic io n e s  

10 y  o m isio n es, siem pre que están"com prend idas d en tro  d e l v e r ­

dadero e s p í r i t u  y  a lc a n c e  d e l in v e n to  según queda señ alado  

en la s  r e iv in d ic a c io n e s  a n e ja s . -

- N O T A -

Los puntos de in v e n c ió n  p r o p ia  y  nueva que se 

p re se n ta n  p a ra  que sean o b je to  de l a  p re s e n te  P a te n te  de 

15 In ven ció n  p o r VEINTE años en España son lo s  s ig u ie n t e s :

1 3 . -  Un a p a ra to  p a ra  in d ic a r  en un v e h íc u lo  so­

b re  un mapa l a  d ir e c c ió n  y  e l  k i lo m e tr a je  de c a r r e t e r a s ,  

c a r a c te r iz a d o  porque t ie n e  un b a s t id o r ,  un c a r r e t e  p o r ta ­

dor de un mapa en form a de t i r a  montado con p o s ib i l id a d  de 

20 r o ta c ió n  en un la d o  d e l b a s t id o r ,  o tro  c a r r e t e  a ccio n ad o , 

que re co g e  e l  mapa y  que e s tá  separado d e l prim er c a r r e t e ,  

y  una c u b ie r t a  con una ven tan a  a  t r a v é s  de l a  c u a l puede

-  6
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v e r s e  e l  mapa en sus d esp lazam ien to s m otivados por a c c io ­

nam iento manual de un botón  con ectad o  con e l  c a r r e t e  a c c io ­

n a d o .-

2 ° . -  Un a p a ra to  p a ra  in d ic a r  autom áticam ente 

5 sob re un mapa en un v e h íc u lo  l a  d ir e c c ió n  y  e l  k ilo m e tra ­

j e  de c a r r e t e r a s  c a r a c te r iz a d o  porque t ie n e  un b a s t id o r ,  un 

c a r r e t e  p o rta d o r  de un mapa en form a de t i r a ,  montado con 

p o s ib i l id a d  de r o ta c ió n  en e l  b a s t id o r ,  o tro  c a r r e te  a c c io ­

nado, que re co g e  e l  mapa y  que e s t á  separado d e l prim er 

10 c a r r e t e ,  y  una c u b ie r t a  con una ven tan a  a t r a v é s  de l a  c u a l 

puede v e r s e  e l  mapa en sus d esp lazam ien to s ritm ad os con e l  

d e l v e h íc u lo , p or s e r  movido e l  c a r r e t e  accion ad o  desde un 

d i s p o s i t iv o  adecuado d e l v e h íc u lo ,  r o t o r  d e l c u e n ta - k iló ­

m etro s, d e l ta x ím e tro  o s i m i l a r . -  

1$ 3 2 . -  Un ap arato  según se r e i v i n d ic a  en e l  punto

22, c a r a c te r iz a d o  porque ambos c a r r e t e s  e s tá n  s o l id a r i z a ­

dos por medio de una tr a n s m ia ió n .-

4 2 . -  Un a p a ra to  según se r e i v i n d ic a  en lo s  pun­

t o s  22 y  32, c a r a c te r iz a d o  porque se  p re v é  un d is p o s i t iv o ,  

2 0  tam bién accio n ad o  p o r e l  v e h íc u lo ,  que a r r a s t r a  de modo

fo r z o s o  e l  mapa y  que c o n s is t e ,  p o r e jem p lo , en dos r o d i­

l l o s  de caucho o o tro  m a te r ia l  adecuado que a p r is io n a n  en­

t r e  s i  e l  m apa.-

3 2 . -  Un a p a ra to  según se r e i v i n d ic a  en c u a lq u ie -  

25 r a  de lo s  pun tos a n t e r io r e s ,  c a r a c te r iz a d o  porque se p revé  

un motor a u x i l i a r  (de cu e rd a , p or ejem plo) p a ra  l a  re c o g id a  

d e l mapa en c u a lq u ie r  momento.-

-  7  -
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. 6 ° . -  Un a p a ra to  p a ra  in d ic a r  autom áticam ente

en un v e h íc u lo  l a  d ir e c c ió n  y  e l  k i lo m e tr a je  de la s  c a -

5

r r e t e r a s . -  ,

T a l y  como se  ha d e s c r i t o  en l a  memoria que a n te ­

cede i lu s t r a d o  en e l  d ib u jo  que se  acompaña y  p a ra  lo s  f i ­

nes que se  han e s p e c i f i c a d o .-

E s ta  Memoria c o n sta  de ocho h o ja s  e s c r i t a s  a má­

quina p o r una s o la  de su s c a r a s . -

M adrid, -  2  N0 V .13<49

p .
A'bert
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