DE/PI~3041/73 P
EX-FR o

MODELO DE UTILIDAD

0 oamt S e et i 9 S S S S S L e vy S S et S e e Sttt s e

por VEINTE afios

cuyo privilegio se solicita para Espafia,

sus territorios y plazas de soberanfa, a

favor de:
PRECISION MECANIQUE LABINAL

sociedad anénima francesa, domiciliada
en 17, rue de Clichy, 93-Saint-Ouen,

Francia, relativo a: 5

"DISPOSITIVO DE FIJACION DE UN ORGANO DE
MANIOBRA A UN EJE"

P I T — R — R




n . . B . '
*e0 o M . .

-2-

190198

MEMORTA DESCRIPTIVA

La invencién tiene por objeto un dispositivo de

fijacién de un 8rgano de maniobra soﬁre un eje a maniobrar
¥ particularmente aquellos que equipan los 6rganos de manip

5. bra de 1os conmutadores rotativoS, = = = = = = = = = = === [

Para los aparatos cuyo par de maniobra es peque~
flo, es conocido realizar estos dispositivos con la ayuda de

un simple tornillo que atraviesa el 6rgano de maniobra para

penetrar en una parte roscada del eje, o, s8i el extremo Wl-
10, timo es poligonal, para apoyarse sobre una de sus caras. De i
esta manera se realizan tanto el mantenimiento longitudinal

como la unién angular entre el Srgano de maniobra y el eje.

Cuando el par de maniobra es m4s elevado, es tam-

bién conocido interponer, entre el Srgano de maniobra y el

15. eje, un manguito eldstico de apriete, cuyo vaciado interno

tiene una forma apropiada para la seccibén del eje y cuya su
perficie externa se apoya en un alojamiento, o asiento, de
forma apropiada practicado en el 6rgano de maniobra. La su-
perficie externa del manguito y la de su asiento pueden pre
20. sentar una forma cénica que permita por apriete un enclava-
i miento de los dos elementos y un posicionamiento angular re

cfproco. De esta manera, se realizan tanto el mantenimiento
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longitudinal como la unién angular entre el érgano y el eje.

Sin embargo, en caso de pares muy elevados, esta unién angu
lar no estd asegurada y el érgano puede girar sobre el man-

guito haciendo la maniobra inoperante. — = = = = = = = = =

Se ha propuesto ya proveer la cara externa del
manguito de una o varias nervaduras, que cooperan con unas
ranuras dispuestas en el alojamiento del érgano de maniobra,
para hacer mds segura la unién angular de las dos piezas.
Esta solucién no es completamente-sétisfactoria puesto que
el manguito debe presentar a la vez una buena elasticidéd,
para permitir por apriete el mantenimiento longitudinal del
pomo sobre el eje, y una rigidez suficiente para asegurar

la unién angular y la transmisién del par de maniobra., - -

La invencién tiene por objeto evitar este inconve
niente realizando un dispositivo que asegure, no solamente
un mantenimiento longitudinal del eje, sino también una
unién angular estable, cualquiera que sea el par de manio-

bradesarrO].ladO.——--— ----- - ep wn e G® W o an W e o

El dispositivo de fijacién segin la invencién es-

t4 esencialmente caracterizado por le asociacién de dos pie

zas coaxiales, la primera, eldstica, que asegura el manteni

miento longitudinal del érgano de maniobra sobre el eje a
maniobrar, la segunda, rigida, que asegura la unién angular

¥y la transmisién del par de maniobra entire estos elementos.

La invencién comprende, ademds de estas disposi-
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ciones principales, otras disposiciones que se utilizan
preferentemente al mismo tiempo y de las que se hablard

mids explficitamente a continuacibn. — = = = = = = = = = = =

Se describirdn, a continuacién, de forma detalla-
da dos modos de realizagidn de la invencién con referencia
a los planos anexos, debiendo considerarse estos'modos de
realizacién como ‘nicamente ilustrativos y, desde luego, no.

limitativos de la invenciffe — — = = = = & = - =& - = = =~ =

La figura 1 de los planos muestra, en seccidn,
los diversos elementos que constituyen el érgano de manio-
bra y su dispositivo de fijacién sobre un eje, 6rgano y dis

positivo segin un primer modo de realizacién de la inven-

La figura 2 muestra, en vista por debajo, el érga

no de maniobre representado en la figura 1¢ — = = = = = - -

La figura 3 muestra, en detalle, un elemento par-
ticular del dispositivo de fijacidén representado en la figu

ra1. ———————————— n—-——-———--_--—._

La figura 4 muestra, en perspectiva, un dispositi
vo de fijacién segiin un segundo modo de realizacién de 1la

INvencifle = = = = = = = = = = .- - - —— - - - — -

Segin esto, proponiéndose realizar un dispositivo
de fijacién de un érgano de maniobra sobre el extremo poli-

gonal de un eje a maniobrar, se actda como sigue o de forma
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En el primer modo de realizacién representado en

la figura 1, el 6rgano de maniobra 1, que tiene la forma de
un pomo, debe ser montado sobre el extremo poligonal 2 del
eje 3 de un aparato no representado, del tipo conmutador
por ejemplo. Para realizar el mantenimiento longitudinal
del pomo sobre el eje se utiliza, de manera en s conocida,
una pieza troncocébnica 4 que se apoya, por su superficie ex
terna, en un asiento 5 constituido por un vaciado c¢énico
del pomo. La cara plana inferior 6 de la pieza troncocénica
estd perforada por un vaciado axiel 7, de seccién apropia-
da, que permite la introduccién y el posicionamiento longi-
tudinal del extremo 2 del eje en la pieza troncocénica. El
mantenimiento longitudinal ‘del pomo sobre el cono se obtie—~
ne por enclavamiento de dicho cono sobre su asiento, enqla—
vamiento realizado por roscado de un elemento fileteado 8,
gue presenta una cabeza que Se apoya sobre el poﬁo: énmuﬁ

érgano roscado embebido en la cara plana opuesta a la cara

Siendo la pieza froncocdniéat4fdé'q;#géigl eldsti
co, el enclavamiento de esta pieza sofre su asiehto tiene
pdr efecto apretar los flancos del vaciado 7 sobre las ca-
ras del eje poligonal y asegurar el @antgn{m@entp.long@tgd;
nal del pomo sobre el eje. La fuerza de apriete elésticé
puede ser adn aumentada por unas ranuras 10 (ver figura 4)
practicadas en los flancos de la pieza 4., Esta ltima puede

ser realizada por moldeo de una resina termoplédstica por
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ejemplo. Este elemento del dispositivo de fijacién, conoci-
do en su principio, no puede dar resultado éatisfactorio
mds que asociada a una pieza que.asegure una unién angular
r{gide entre el pomo y el eje, unién que puede muy diffcil-
mente mantener la pieza eldstica 4. Para realizar esta
unién angular segtin la reivindicacién principal de la inven
cién, se recurre a una pieza rfgida metdlica o pléstica tal

como la representada en la figura 3 por la referencia 11. -

La pieza 11 estd montada sobre un resalte del eje
3 y estd retenide por un anillo de retencién 17, del tipo
circlip por ejemplo, que se apoya en el fondo de una gargan
ta 14 de la seccién poligonal 2 del eje (ver figura 1). La
pieza 11 presenta una abertura central 15, de forma apropia
da a la seccién del eje, y por lo menos una pata de engan—-
che 16 que se extiende radialmente hacia el exterior (la fi

gura 3 muestra dos de estas patas). = = = = = = = = = = - =

La unién angular, entre la seccidén poligonal 2 del
eje y el pomo, se realiza por introduccién de las patas de
enganche 16 en unas ranuras 12 practicadas en la base del
pomo 1, ranuras que se desarrollan radialmente a partir’de

su vaciado interno, = = = = = = = = = = = - - = = == = -

El némero de estas ranuras es por lo menos igual

al de las patas de enganche 16 de la pieza 11. - -—-———-

El montaje del pomo 1, sobre el extremo 2 del eje

3, 8e realiza de la forma siguiente: = = = = = = = = = =« «
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- ge introduce fija sobre el eje de la pieza rigi

da 11 con la ayuda.del circlip 17y, = = = = = = =« = - -

- se monta la pieza troncocénica de apriete 4 so-

bre el extremo del ejey = = = = = = - e m - - - - - -

- se posiciona la o las patas de enganche 16 en

lasrarluras12delp0m0, ----- - e G e E e e G W W W e

- se aprieta el conjunto del dispositivo de fija-
cién sobre el eje por roscado del elemento fileteado 8 en

el 6rgano roscado 9, = = = — = — e o e - . - - -

De esta'manera se realizan tanto el mantenimiento
longitudinal como la unién angular entre el pomo 1 y el ex-
tremo poligonal del eje 3. Esta solucién ofrece la ventaja
de transmitir el par de maniobra por una pieza rfgida, sin
estar obligada a pasar por la pieza troncocénica de manteni

miento longitudinal. b A e - s @y Gw s s W ar == o we

Una segunda ventaja, no negligible, consiste en
que eligiendo cuidadosamente entre los nimeros de patas de
enganche 16 y de ranuras 12, se pueden definir una multipli
cidad de posiciones angulares estables entre el eje.y un
punto dado del 6rgano de maniobra, el Indice del pomo por

ejemplos = = = = = = = = = o = * - - -~ - .-

Se ha representado en la figura 4, una segunda va

riante de realizacién del dispositivo de fijacién, en el

cual se solidarizan las piezas coaxiales 4 y 11 en la direc
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cién de su eje comin, dejando al mismo tiempo a los dos ele
mentos un juego angular que permite hacer independientes

las dos funciones de mantenimiento longitudinal y de unién

En esta variante, la base de la pieza troncocéni-
ca 4 lleva por lo menos dos espigas de enganche 19 que se
introducen en unas ranuras 18 de la pieza rfgida 11. Estas
espigas eldsticas permiten el mantenimiento de la pieza 11
en la direccidn longitudinal, pero su anchura, con respectq
a la de las ranuras, es tal que puede establecerse un juego
angular importante entré las doé piezés. La transmisiGn dél
par se realiza entonces por la pieza 11, sin pasar por'las

espigas 19 y la pieza troncocbnica 4, = = = = = = = = = = ~

La realizacién y el montaje de esta variante estén
simplificadas dado que la pieza rigida 11 no tiene que ser
solidarizada al eje, lo que suprime la existencia de la gar
ganta 14 del eje y dei-éifciiﬁ 17y qﬁé'éé ﬁuede infroducir
directamente el dispositivo de fijacién, constituido por en
samblaje de las piezas 4 y 11; sobre el extrémo del eje. E1
montaje se sigue, idéntico al de la primera variante, es dg
cir por posicionamiento angular del dispositivo en: el pomo
(por introduccién de las patas 16 en las ranuras 12) y des~
pués el apriete de la pieza troncocdnica 4 sobre el eje por

roscado del elemento fileteado 8 en el roscado 9, = = = = =~

A continuacién de lo cual, y cualquiera que Sea el

modo de realizacién adoptado, se dispone de un dispositivo
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de fijacidén de un brgano de maniobra sobre un eje poligonal
a maniobrar que presenta las ventajas de la separacién de
las funciones de mantenimiento longitudinal y de unién angu
lar entre estos dos elementos, separacidn que permite una-

mejor eficacia de sus funciones. = = =« = = =« « -—— - = -

Desde 1uego, y como resulta de lo que precede, la
invencién no se limita a aquellos de sus modos de aplicacién
y de realizacién més especialmente previstos sino que abar-

ca, por el contrario, todas las variantes, = « =« = =« =« = ~

En particular, el érgano de maniobra y el aparato
movido por el eje pueden ser de cualquier forma y naturale-

za apropiadaSe. = = = = = « = = - - === - - - -

Se declaran de novedad, propiedad y utilidad para

Espaiia, sus territorios y plazas de soberanfa, las siguien-

REIVINDICACIONES

1.~ Dispositivo de fijacidn.de un 6rgano de manip
bra a un eje, caracterizado por la asociacibén de dos piezas
coaxiales, la primera eldstica que asegura el mantenimiento
longitudinal del 6rgano de maniobra sobre el eje a manio-
brar y la segunda rfgida que asegura la unién angular y la

transmisién del par de maniobra entre dicho 6rgano y dicho
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2.~ Dispositivo segin la reivindicacién 1, asocig
do por una parte a un eje que presenta una seccién poligo-
nal, y por otra parte a un érgano de maniobra que presenta
un cuerpo provisto de un vaciado interno que sirve de aloja
mientb a la pieza eldstica de mantenimiehto longitudinal,
caracterizado porque dicha pieza de mantenimiento est4 cons
tituida por un tronco de cono de material pldstico que co--
opera con un vaciado de forma cénica del 6rgano de maniobra,
presentando dicha pieza troncocénica ademds un vaciado poli
gonal en una de sus caras planas y en la cara plana parale—
la opuesta un érgano roscado prisionero que coopera con w

tornillo de aprietes = = = — = = = = @ @ - = D ==~ o - -

3.~ Dispositivo segn la reivindicacién 2, carac-
terizado porque el tronco de cono de mantenimiento longitu—
dinal estd constituido por material termoplédstico y presenta,
a lo largo de algunas generétrices, unas ranuras que confie

ren a-sus- flancos una cierta elasticidad, == = = =aw -« ~

4.~ Dispositivo segin la reivindicacién 1, carac-—
terizado porque la pieza qué asegura ia ﬁnidﬁ éngular y la
transmisién del par, entre el érgano de maniobra y el eje a
maniobrar, estd constituida por una pieza rfgida que presen
ta un vaciado poligonal central que permite su colocacidén y

su fijacién amovible sobre el eje a maniobrar y por lo me-

nos una pata, que se extiende radialmente hacia el exterior,

para cooperar con una multiplicidad de ranuras radiales prac
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vaciado interno. = = = = = = - - e e e e o e o =

5.- Dispositivo de fijacién de un érgano de manio
bra a un eje, que presenta unos medios de enganche entre
una pieza de mantenimiento longitudinal, segin la segunda
reivindicacién, y una pieza coaxial de unién angular, segin
la cuarta reivindicacién, caracterizado porque estos medios
de enganche estdn constituidos por unas espigas que se ex-
tienden axialmente hacia el exterior a partir de la cara
plana del tronco de cono que presenta el vaciado poligonal
de mantenimiento del eje, enclavando dichas espigas la pie-~
za de unién angular que presenta a este efecto unas ranuras
radiales, siendo ademds las anchuras de las espigas y-de
las ranuras elegidas de manera que dejen un juego angular

importante entre dichas espigas y renuras, - - = = = = = =

6.~ "DISPOSITIVO DE FIJACION DE UN ORGANO DE MA-
NIOBRA A UN EJE", = = =~ = = = = = e e

Todo ello conforme se describe y reivindica en la
presente memoria que consta de once hojas, foliadas y meca~
nografiadas por una sola de sus caras, y de una l4mina de
dibujos que la ilustra.
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