PATENTE DE INVENCION

por veinte afioe, para todo el territorio espafiol,
sue colonias y protectorado, por "UN SISTE{A DE
ESTIRAJE Y TORSION SIMULTANEQS PARA EL TRATAMIEN
70 DE LAS MECHAS EN SU PROCESO DE HILATURA, CON
SU CORRESPONDIENTE MECANISMO", cuyo privilegio se
golicite a favor de Don FEDERICC LOPEZ-AMQ MARIN,
Ingeniero Textil, de nacionalidad espafiola, con
domgeilio en Béjar, calle Generalfsimo, n® 21 y

cayo inventor es el propio solicitante,

MEMORIA DESCRIPTIVA

Haata la fecha, después de todas las operaciones
previags de preparacion y formacién de la mecha pa-
ra la obtencién de un hilo, su transformacién en
&ste, le hilaturas propismente dicha, se viene rea-
lizando en doe clases de méquinas, las selfactinas
¥ las continunas, las cuales buscan un mismo fin pe-

ro con distinto proceso de trabajo. Las primeress
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imiten la labor de la hilandera manual obteniendo el
nilo de manera intermitente o sea fomando en primer
lugar un trozo del mismo y arrollandolo después so-
bre la husada 0 bobina. Las continuas por lo contra-
rio formen y arrollan el hilo simulténesmente y 8in

interrupcién. & las ventajas econbmicas que de ello

derivan le continua une otras tales como exige menor

lugar de emplazemiento, menos mano de obra y més re-

~ducido consumo de energfas, por 1o que su usc ee ha

venido generalizando en estos dltimos afios consiguien-
do desplazar a la selfactina en el campo industriel.
Sin embargo, todavie se mantiene la méquina intermi-
tente o selfactina para elaborar los hilos més perfeg
tos en cuanto a regularidad de didmetro y torsibn, ya
que dicha méquina logra estos resultedos en mayor es-
cala que la continuz. Bsto es debido muy especisimen~
te a que la selfactina imparte la torsibn al mismo tiem
pPo que da un pequefio estiraje al hilo en fommaeibn, oco-
ge que haeta%ahora no se he realizado en la continua,
ya que &ésta estira primerc y tuerce despuées. La tor-
8ién simultdnea con el estiraje es sl factor decisivo
para lograr la regularidad del hilo ya que la torsién
tiende a acumularse en los puntos més delgados del hi-
lo, lo® cuales adquieren asi mayor resistencia por que-
dar sus fibras mayormente ligades impidiéndose asi o
difiedlténdose al menos su deslizamiento, por lo cual
eetos trozos de mecha ya no estén en condiciones para

sufrir nuevoe estirajes o por lo menos tan solo los ad-

miten en pequefia proporcién., Se comprende, pués, que el
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estiraje con torsién simulténea autoregula el difme-
tro del hilo en formacién.

El objeto de la presente patente tiene por base esta
teorf{a habiéndose proyectado unas modificaciones en
loeg trenew de estiraje corrientes con el fin de crear
un mecanismo en el que sus sucesivos: elementos impar-
tan toreién ceda vez mayor a la mecha que al propio
tiempo se estd estirapdo. Este mayor torsién se re-
fiere a un mayor nfimero de vueltas por unidad de lon-
gitud de la mecha torcids, pero tendiendo siempre a
congervar une misma torsifn especifica o coeficiente
de torsidn, puesto que el difmetro de la mecha va de-
ereciendo conforme sumenta su estiraje. Para conse-
gulr eats finalidad se ammenta muy considerablemente
el "ecartamiento® o seperacibén entre los pares con-
tiguoe de cilindros. Con &sto se logra que la torsién
recibida por la mecha se reparta en uns longitud muy
superior a la longitud de las fibras que la componen.
Ello facilita el deslizamiento de las mismas debido
al estiraje a que quedan sametidas produciéndose de
esta maneras una regulacién automédtice del difmetro de
la mecha de forma muy similar a como se viene reali-
zando en la selfactina,

Para faciliter la canprensién de la presente patente
g8e acompafian planos esqueméticoe en los que vienen
grafiados loe dietintos elementos de que se campone
uno de los mdltiples mecanismos que responden a la
finalidead de la patente. Loe dibujos adjuntos son tan

80lo esquemfticos y se acompafian a titulo de ejemplo
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enunciativo pero no limitativo.

La figura 1, representa un eonjunto esquemdtico en el
que puede verse un par de cilindros alimentadores co-
rrientes 13, y dos elementos torso-estiradores 14; y
142 que eirven al propio tiempo pare estirar y torcer.
Lag separaciones 13-141 y 141-142 entre dos puntos con-
secutivos de retencién de la mecha es mayor que en los
trenes de estiraje nomalee. Mediante uha polea genew
ral 30, la cual va'montada sobre un eje 42, o eje mo-
tor del mecanksmo, se da movimiento a una serie de
ruedas dentadas 31, 32, 33 y 34, las cuales hacengi-
rar un eje 41 sobre sl cual ﬁan montadas dos ruedas
catalinas o pifiones 35 y 36, las cusles a su vez y
mediante unas ocadenas o correas 47 y 48 imparten mo-
vimiento a las ruedas motoras 37, 38 y 39-40. Sobre

el mismo eje 41 va montado el cilindro o rodillo ali-
mentedor 13. Las ruedae 37 y 38 asi como lag 39-40
girven para hacer girar las ruedas helicoidales 15~
16, v 15,16, respectivamente., Cada una de estas @1-
timas ruedas corremponde para cede uno de los elemen-
tos #orso-eatiradores 141 Y 14, a lae ruedss helicoi
dales 15 y 16, las cuales vienen representadas en el
dibujo esquemftico representado en la figura 2, o sea
en el dibujo en el que viene representado un corte
esquemético de'un elemento torso—eaﬁirador. Cada uno
de estos elementos comprende un soporte 26 o sbrazade-
re que fija el conjunto a la bancada 27 de la m&quina.
El plato 21 y el soporte giratorio 22 van‘montados -

bre el soporte fijo 26 y pueden girar libremente reapeb-
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to de éste por unos cojisetes a volas o & rodillos.

El pleto ~21~ lleve un embudo -17- por el que la mecha
penetra y es conducida hasta l2 catrade de los cilin-
dros o0 rodillos ~20-, &l kismo platc -2i- l1lleva tag-
bién uns ccrona -13-, que 8l tisuspo de servir como ele-
wento d& susteatecidn, en cu extrewe infericr va deata-
ds paré gac¢ scbre elle eagrecen los dos pliciones -i9—

y =157~ que Jexén wovimiesto 8 -2u- y ~20°-,

tado pars engrear con -15-, altergs el conjunto de ci-

[ £33

lindr0372o- ¥y -20%= cuyo £j¢c tiene uno de sus extremo
~25- desplezatlic a fIn de perawitir el tratajo de we-
chas més o wencs zruesas, y por lo taanto dejar sepa-
racidn verisblie entre awdros cilindros~-20- y -20’'~.La
presidn que dete caistir entre estos dos cilfadros, se
logra dureate su warcha nornel por wedio de la fuerza
ceatrifuga que desarrollen las piezas ~23- y ~23°-,una

de cuyes extrealdades, excéutrica respecto 2 su egje de

giro se apoys sobre =25~ y -25°~.Fars logrer una presidn
iniciel en le pueste en wsrchs existen las léminas elés-

ticas -24- y -24’~ que fuerzen a las piezags =23~ y -237=

en ¢l mismo sentido que lo harfan su fuerza centrifuge.
Las ruedes 151 vy 152, montauss sovre los ejes paralelos
—43—y—b4-yen virtud de su éngransje helicoidal mueven a
les pletos 21 y 21.. 2e wodo scwcjente las ruedas 16
oportes ziretorios -22-.

w

mueven 2 los
Le mecha 11-12-que procede de la fileta (figura 1) al

pasaer de 13 a 141 sufre ‘el griwer estiraje y la priuers

torsidn; torsidn &stea que es resl y nc falsa cowo se lo-

(DN P
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8ra en algunoce mecanismos hoy eximstentes en la indus-
tria, puesto que el alimento siguiente 142 gira a ma-
yor velocidad gque el 141, Y el que siga & 142. bien
8ea otro elementos torso-estirador o tien ya directa-
mente el huso, giran g velocidad mayor todavia, no
dando lugar a que haya ninguna destorsidn en la mecha
o hilo.*

Se compéende que podrén introducirse cuantas variacio-
nes de detalle o ejecucitén se eatimen necesarias siem-
pre que ello no signifique algeracibn de le esenciali-
dad de la patente entendiéndose ademfia’ que el sistema
¥ correspondiente mecanismo formen an todo indisoluble,
yea que el mecanismo es consecuencig ¥y sirve para llevar
a cabo el sistema a cuyo fin se declaran de novedad y
propia invencién de Don FEDERICO LOPEZ-AMO MARIN, las

siguientes reivindicaciones que formen 1a

NorTa REIVINDICATORTIA

l%.. UN SISTEMA DE ESTIRAJE Y TORSION SIMULTANEOS DARA
EL TRATAMIENTO DE LAS MECHAS EN SU PROCESO DR HILAWURA,
CON 8U CORRESPONDIENTE MECANISMO, caracterizado por reg~
lizar CONJUNTA Y SIMULTAREMMENTE las dos citadas opera-
ciones de torcer y estirar, trabajando seclo o precedido
de un tren de estiraje corriente, segfin convenienciase.
Consta de varios pares de cilindros, tangentes cada par
segin una generatriz comén: un bar de ellos, alimenta-
rio, y loe dem-as estiradores, de los que alguno o ale
gunos quedan sometidos, ademés del nommal movimiento

de rotacién alrededor de sus propioe ejes, a otro movi

miento "planetario® de rotacién en un planoc normal a la
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direccifn del hilo y tomando el eje de éste como eje

de giro, Entre cada dos pares consecutivos de eilindros,

‘separados de una diastaneis o "ecartamienton muy superior

a la longitud de fibra que se elebore, la mecha experi-
menta un estiraje y una torsién rarciales. Cada par de
cilindros sujetos al movimiento Planetario constitaye
un elemento "torso-estirador" del sistema; y como cada
uno de ellos, aun siendo estiredor, results alimenta-
rio respecto al par siguiente, el conjunto de dos elew
mentos consscutivos del sistema constituye un sistema

o tren "torso-estirador" elemental, Tambien lo consti-
tuye el primer elemento torso-estirador Jjunto con cual-
quier dispositivo alsmentario que le preceda. De formga
que un sistema de eefiraje ¥ toreibn simulténeos posee-
ré uno o varios elementos toiao-estiradores, segln lo
determine la naturaleza de la materis textil y las con-
diciones del hilo para los que se proyecte,

2#,- UN SISTEMA DE ESTIRAJE Y TORSION SIMULTANEOS PARA
EL. TRATAMIENTO DE LAS MECHAS EN SU PROCESO DE HILATORA,
COr sSU CORRESPONDIENTE MECANISMG, sezfn la reivindica.
eibn enterior, caracterizado rorque los dos cilindros
que constituyen un elemento, van montados én un mismo
soporte giratorio movido por engraneje, acoplamiento de
friceibn o cualquier otro medio de trensmi eibny soporte
que tiene como eje geométrico de giro el mismo eje del
hilo o mecha que pasa por entre embos cilindros, por lo
que €stoe sufren una traslacién dentro de un plano nor
mal a la direccién del hilo. Estos dos cilindros adquie-

ren el movimiento de rotacién gobre sus respectivos ejes
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Yy en sentido contrario (para hacer avanzar la mechs),

merced a un pifién situado en cada uno de estos ejes

que engrana @on una corona dentada solidaria con un
plato giratorio independiente; o por friccién de em-
bos elementos, sin dentar. Cuando las condiciones de

la mecha lo exijan, deberén sepmearse uno de estos dos
pifiones con el fin de que ®ik ¢ilindro no gire con movi-
miento propio sino arrastrado por el otro, debido a la
presién eléstica que entre ellos debe existir, produ-
cida por cualquier medio conocido. El citado plato gira-
torio independiente lleva e¢n su parte central una espe-
cie de embudo, en el que introducida la mecha, es condu-
cide hasta entrar en el par de cilindros estiradores.
3e.~ UN SISTHMA DE ESTIRAJE Y TORSION SIMULTANEOS PARA
EL TRATAMIENTO DE LAS MECHAS EN SU PROCESO DE HILATURA,
CON SU. CORRESPONDIENTE MECANISMO, segin las reivi ndica-
ciones ahteriores, caracterizado porque en les inmedia-
ciones del embudo resefiado se halla dispuesto un dispo-
sitivo neumético para la fhcil iniroduccién de la mecha
en el mismo y en el par de cilindros, y para evitar la
acumuleocién de borra en estos mecanismos.,

4¢,- UN SISTEMA DE ESTIRAJE Y TORSION SIMULTANEOS PARA
EL TRATAMIENTO DE LAS MECHAS EN SU PROCESO DE HILATURA,
CON SU CORRESPONDIENTE MECANISMO.

Todo tal y conforme queda deserito y reivindicado en la
présente menoria descoriptiva que consta de ocho hojas eg
eritas por una sola cara y un planc que la ilustra.
Madf;d,/fg' de Ootubre de 1949/
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