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a l a  s o l i c i t u d  de

Una PATENTS DE INV^CION p o r  VECNTE A^CS en ESPAÑA,

* '  a f a v o r  de

DON FELIS ROS SAN MARTIN, r e a id e n t e  en BST3LLA (N avarra)  

Inm aculada ,  29 .

; ! P °r  . . J ^
"SISTEMA MECANICO DE REGULACION DEL TIEMPO APLICABLE 

A TODA CLASE DE MAQUINA S"^

Inventor-: %  s o l i c i t a n t e ,  de n ^ o io n á l id a d  e s p a ñ o l a .
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La invención a que se r e f ie r e  l a  presente Memoria, 

con stituye una- novedad, in d u str ia l  oon c a r a c te r is t  icas y 

v en ta ja s  que la-hacen mereoedorá del p r iv i le g io  de explota** 

ciÓn ex c lu siv a  que por e l l a  se s o l i c i t a ,  de acuerdo con l a s  

p resorlp cip n es que e stab lece  e l v igen te  E sta tu to  sobre Pro­

piedad In d u str ia l  de 26 de Ju l io  de 1929, tex to  refundido, 

p u b l í B a d o e l g 0 d e A b r i l d e l 9 3 0 ,

La f in a lid a d  que se  persigue con l a  re a liz a c ió n  de 

¡La idea que vamos a d e sc r ib ir  en e l-cu rso  de l  a-presente 

Memoria, es la  de dotar a l  mercado y a l  público consumi­

dor en géneral de un sistem a mecánico de regu lac ión  d el 

tiempo a p ilo á b le  a toda c la se  de m^uinas, cuyas o a ra o te r is -  

t t c a s  e sp e o ia le s  no dejarán  de se r  te n id a s ,e n  cuenta por 

aq u ello s que p recisen  de su  empleo, por l a s  muchas venta­

ja s  qúe tien en  en re lac ió n  con l a s  e x is te n c ia s  que a c tu a l­

mente ex isten  én e l  mercado, respecto  de a r t íc u lo s  s im ila ­

res*:- . ^ \  ^

HL sistem a mecánico de regu lación  del tiempo que va­

mos a d e sc r ib ir  en e l carpo' de l a  presente Memoria, puede 

sev  ap licab le ., .como su enunciado indioa#. a  toda c la se  de 

máquinas, y , por ao n sigu ien te , su  ao n stitu o ió n  en d e ta l le  

v a r ia rá  a f in  de adoptarlo  a l a  máquina a qúe se  qu iera 

d e st in a r . Partiendo de e s ta  id ea , se  ha representado en lo s  

d ibu jos adjuntos e l meqanismo por e l  cual se  s o l i c i t a  e l  

p resen te  p r iv i le g io  de Patente de Invención, ap licad o  a una 

máquina determ inada, p a rte  de l a  cual se ha diseñado con 

o b je to  de re la c io n a r  entre, s i  l a s  p iezas que a fec tan  a l 

mecanismo, peía c laro  e stá  que cu alqu ier persona ligeram ente 

in ic ia d a  en l a  m ecánioa, ad v e rtirá  que lo s  movimientos 

que vamos a d e sc r ib ir  son a p l ic a b le s ,  con muy l ig e r a s  mo­

d if ic a c io n e s , a cu alqu ier máquina de conjunto en la  que con 

y en g aad ap tar  e l  mecanismo a ique nos referim ps#

„  Keoha l a  ac larac ió n  que an tecede, entraremos en la



d escrip ción  de lo s  d ibu jos que se  acompañan., en *le s  ouaíes 

aparecen convenientementá co rtad as a q u e lla s  p iezas qúe-es**' 

to rb a r ía n 'la  v i s ib i l id a d  de l a s  que; por encontrarse s i tu a -  

' das en un plano p o s te r io r , n o s e  verían  en lo s  d ib u jo s,

Esperado de un modo Cualquiera un movimiento g l r a t o - . 

r io  que se transm ite h asta  la .ru e d a  ( l ) ,  por onalquiera de 

Iba.procedim ientos conocidos, tendremos a l  e je  n * . ( 8 ) g i -  

rando m ientras dure l a  fu e rz a p ro p u lso ra . Este eje n^. (2)  

l le v a  f i j o  en e l lu gar  conveniente, un to r n il lo  s in  f in  

. que no l le g a  a verse en lo s  d ib u jo s , pero ouyá situ ac ió n  
se  deduce, sabiendo que e s tá  destinado a mover la  rueda den* 

tadá (3)# Como oonsecuenoia de e sta  transm isión  del movi** 

miento de la  rueda ( l ) ,  a l a  rueda dentada (3 ^ , por medio 

del to r n il lo  s in  f in  r e fe r id o ,l§  velocidad  de g iro  Be p ie r ­

de en la  medida que se  d esee , pues dependerá, naturalm ente, 

del námero de d ien tes que tenga l a  rueda ( 3 ) *

Intimamente unido a l a  rueda dentada ( 3 ) ,  aparece 

en e l dibujo e l  to r n il lo  n^. ( 4 ) ,  rodeado de un a n illo  

c ir c u la r  g i r a t o r io ,  t a l  como se  indica e n l o s  d ib u jo s* Este 

to rn illo ', oon su a n illo  correspon dien te, e s tá  a lo jado  dentro 

del c ir c u ito  formado por e l  c o rte  in fe r io r  de la  p ieza  

R* (5^#. un d e ta lle  .de l a  cual aparece e n .la  f ig u ra  2 6 ^ del* 

plano ad ju n to ,

^1 g i r a r ,  por ejem plo, hacia l a  derecha e l p ivote ,
. n^. ( 4 )^ tropezará con e l s a l ie n te  (A) ( f ig u r a  26 ) ,  lo  que

producirá'Unm oyim iento l a t e r a l  hacia l a  derecha de toda

 ̂ l a  p ieza  n^, ( 5 ) *  Al producirse e ste  ¡deslizam ien to , e l

p e s t i l lo  nS. (6) oae sobre lo s  d ien tes de l a  r^edá dentada

n^, ( 9 ) ,  y a s í  permanece h asta  que le  toca ac tu a r  como
veremos segaidam ente. El p ivote  n^. (4 Í^  sigue su  recorrido  

 ̂-  ̂  ̂ * . .. 
c ir c u la r  h asta  que tro p ieza  con e l s a l ie n te  ( B ) ( f i g u r a  26)

y a l  no detenerse poduce en la  p i e z a n - .  (5)  un movimiento

que viene a deshacer e l  que efectuó anteriormente-, es de-
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c i r ,  que se d e s liz a  hacia lá  izquierda# ^omo e sta  p ieza 

n^. (5) a r r a s t r a  consigo a l  p e s t i l lo  n ^ . í 8 ) ,  por e s ta r  

fntimamente unido a e lla ,, resgülta que e l  c itado  p e s t i l lo  

que había enoajado en lo s  d ien tes "de l a  rueda dentada n^#

( 9 ) ,  empuja a é s ta  ob ligándola a g ir a r  en una medida que 

e s ta rá  en razón d ire c ta  de loa  d ien tes que e l p e s t i l l o  , 
n * . Í8)í haya sa lta d o , .

^1 c itad o  p e s t i l lo  n^, (.8) , abarcará  e l  número de dien ­

te s  que le  permita l a  uña n * .  ( 6 ) ,  que a su  vez es regu la­

da por la  p ieza n / ( 7 ) ,  l á  c u á l , según haga.avanzar más 

o manos a l a  uda Í6 ) , hará que el p e s t i l lo  coja* e l  número 

de d ien tes que' se desee, Cuantos más d ien tes ábafque en 5ag: 

ac tu ac ió n , e l  g ira  de l a  rueda dentada será  más ráp id o , 

oon lo  que sé  regu la e l tiempo que sea  conveniente emplear 

en que.la  rueda dentada de una v u e lta  completa#

Como puede deducirse fácilm ente del f in  conseguido 

p o r .e l  procedim iento. desorito  , l a  u t i l iz a c ió n  de la  rueda#

I 9 cu a l se haoé g i r á r  a un ritmo determinado, es ap licab le  

a numerosos f in e s ,  por lo  que damos por terminada la  des- 

oripoión del mecanismo que nos ocupa, por con sid erar que 

l a  ap licac ió n  del movimiento conseguido es ob j e t o  d ife ­

rente a l  que a fe c ta  a - l a  fa te n te  que nos ocupa,

* ^eoha la  d escripción  precedente, es p rec iso  ad ad ir 

que lo s  d e ta l le s  de re a liz a c ió n  de lá  idea expuesta pue- 

.den variar^, s in  que por e llo  cambie l a  esen cia  de- l a  in^ 

venotón que es l a  que se desprende de lo s  p á rra fo s  que 

anteceden y la  que se re iv in d ica  en l á s i g u l é n t e

N O T A

^n resumen: La Patente de Invención cuyo r e g is t r o  se 

s o l ic i t a ^  recaerá  sobre l a s  re iv in d io ac io n es s ig u ie n te s :
1^*-. Sistem a mecánico de regu lación  d e l tiempo a p lic a b le  

a boda c la se  de máquinas, caracterizad o  porque se compone

en primer lu g a r ,  siguiendo el-orden de lo s  movimientos pro.
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ducidos,de una rueda a l a  cual se hace g i r a r  po-r cúóiqtfi'Oi'*'

procedim iento conocido, tran sm itié n d o le 'e ste  movimiento 

a  un e je ,e n  e l cual va a lo jad o  un to r n il lo  s in  f in  que 

imprime un movimiento d̂e l a  le n titu d  deseada,, a unarueda 

dentada que J.lev a  f i j o  en uno de sus l a t e r a le s  un pivote 

que g ira  impulsado por la  c itad a  rueda dentarda ,a  l a  cual 

va su je tó ,v e r if ic á n d o se  e l  recorrido  de e ste  p ivo te  en e l  

in te r io r  de un C lrou ito  formado por el reborde in fe r io r  

de una p ie z a  recortada de fo rm é.ta l,q u e  e l .p iv o te  menoio- 

nado én su tra y e c to r ia  tro p ie z a  con dos sa llé n té a  situ ad o s 

á uno y otro lado del c irc u ito  r e fe r id o , produciendo por

medio de lo s  choques a lu d id os,un  movimiento de avanoe o 
re tro ceso  en l a  p ieza  que determina e l c ir c u ito ,

2^**" Sistem a mecánico de regu léc ió n , segán la  reivindl^- 

cactÓn l& , caracterizad o  porque e l movimiento de va y v ie ­

ne de l a  p ieza  a que se ha hecho re fe re n c ia  en la  c itad a  

re iv in d ic a c ió n , es aprovechado para h a c e r 'a c tu a r  a un 

p e s t i l lo  que a l  en ca jarse  en lo s  d ien tes de uha rueda 

gentada l a  hace g ir a r  interm itentem ente, regulándose la  

ve loc id ad  de g iro  de e s ta  rueda p o r medio dé un dispO*- 

S it iv o  que eleva más o menos e l  p e s t i l l o  re fe rid o  a n te r io r ­

mente ,  con lo  que se consigue que dicho p e s t i l lo  en su em­

puje haya abarcado uno o v a r io s  d ie n te s , por lo  que a ca­

da empuje corresponderá un-giro de l a  rueda mayor o menor, 

segán se desee,

g § , - 3 e  re iv in d ic a , por d itim o, como ob jeto  sobre el 

que ha de recaer  l a  ^atente de Invención que se s o l i c i t a ,  

SISTEMA MECANICO DE REGULACION DEL TIEMPO APLICABLE A

TODA CLASE DE MAQUINAS.
Todo-conforme queda d e scr ito -en  lapresen te  Memoria,

que consta de cinco 
que se acompañan*

Lnas e s c r i t a s  a máquina y d ibu jo s

Madrid, 8 2  de Octubre de 1949 
AI#3NSO WGRIA
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