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El invento se refiere & una instalacidén de mando
accionada al invertir el sentido de giro, con una pieza de
arrastre prevista en un eje y un organo de conexidén accionado
por este pieza de arragstre., Ia misidén del invento consiste en
crear, por ejemplo para dinamos de vehiculos con direccién
alternativa de marcha, ung instalacidn adecuada de mando en
la que, tras la realizacidén de un proceso de mando , no
puede producirse ningun otro contacto gque lleve implicito
un desgaste entre la pieza de arrastre y el érgano de
conexidn hasta que una inversidén de la direccién de giro
exija un nuevo proceso de conexidn.

Segin el invento, esto se consigue por nedio de dos



15.

20.

25.

30.

35.

40,

trinquetes unidos entre sf y con un érgeno ée‘é;_:;;;;; los
cutles se accionan en sentido antagénico de mando y pueden
enganchar alternativamente c2da uno en una de dos trayecto-
rias de circulacién, desplazadas axielmente entre si , de por
lo menos una pieza de arrastre que egtd de t&l modo dispuesta
en el eje con movimiento limitado para si, que en el

arranque & derecha ha de enganchar en una de l8s trayectorias
de circulacidén, en el arranque & izquierda en la otra trayec-
toria de circulecién, teniendo que desengancher al trinquete
coordinado a la respectiva trayectoria de circulacidén y engan-
chendo el otro trinquete en la otra trayectoria de circulacidén
que he de recorrerge despuds de una inversién del giro en
gsentido contrario.

Una instalacidﬂpe mando de esta Indole se caracteriza
por un desgeste insignificante,por un funcionamiento seguro,
agsi como por gran sencillez,fdcil construccidén y finalmente
tembien por requerir un espacio muy reducido.

Otras ventajas y caracteristicas del invento pueden
verse en la giguiente degcripeidén que se refiere a los
cinco ejemplos de realizacidén representados en el dibujo,

En dicho dibujo, significen:

La fig, 1 el primer ejemplo de realizacidn en
representacién fotogramétrica, y

Lo fig.2 otra posicidn de mando de este ejemplo de
realizacidn,

Ia fig. 3 representa una vista del segundo ejemplo
de realizacidn en la direccidén de la flecha III de la fig. 4, y

la fig. 4 una vista en la direccién de la fleche IV de
la. fig. 3.

Ia fig. 5 representa el tercer ejemplo de realizacidén
en vista lateral y

Iag figs, 6 y 7 dos vistas frontales de esta forma



les figs. 8 hasta 10 representan tres vistas

frontales del cuarto ejemplo de realizacidén en diferentes
fases de movimiento y diferentes posiciones de mando respec-
tivamente, y por cierto las figuras 8 y 9 en seccidén por
50. ls linee VIII-VIII de la fig. 11, ¥y
La fig. 11 una seccidn longitudinal ror l1la linea
XI-XI de la fig, 10.
La fig. 12 representa una seccidén transversal del
quinto ejemplo de realizacion por 1la linea XII-XII de la
55, fig. 13, ¥y
Ia fig. 13 una seccidén longitudinel por la linea
XIIT-XIII de la fig. 12,
En el primer ejemplo de realizacidén representado
fotogramétricamente en combinacién con un esqueme de
60. conexiones, sobre el eje 10 de unz dinamo L que estd dotada
de un arrollamiento de excitacidén E y un arrolliamiento de cam-
bio de?ol@rid&d P, estéd soportado un manguito 11 con
movimiento de giro y desplazamiento limitado. E1 grado de
movimiento loco del menguito con relacidén al eje se determina
65, por medio de una rendija de gula 14 prevista en la pared
del manguito oblicuamente al eje y un perno que penetra en
esta rendija, el cual gira con el eje. En el manguito 11
vé dispuesta una pieza de arrastre 12 a la que el perno 13
apoyado en un extremo 17 de la rendije 14 imprime, en las
70. condiciones representadas en la fig., 1, un movimiento a
izquierda a lo largo defa trayectoria de circulacién A, En
esta trayectoria de circulacidn penetra un trinqueté;oscila-
blemente soportado que, en el transcurso del movimiento de
circulacién, es agarrado por la pieza de arrastre 12 ¥
T5. desenéanchado de su trayectoria., En este movimiento de desen-
ganchey otro segundo trinquete 16, unido al trinquete 15,

entra en una posicidén de trabajo dentro de una segunda
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trayectoria de circulacién B, en la que la pieza de arrastre
no puede entrar hasta que tenge lugar una inversidn de la
80. direceidn de giro, Y es que la pieza de arrastre 12, bajo la
influencia de su peso y de su inercia de mesas respectivamente,
desplaza al menguito & lo largo de la rendija oblicuae 14
haste que el otro extremo 18 de la rendija se apoya contra
el perno 13 (fig.2). En el transcurso de un nuevo movimiento
85. de urranque, tras esta inversicn del sentido de giro, el
trinquete 16 es sacado por 12 pleza de arvastie 12 ds su
trayectoria B. Con ello, el trinquste 15 vuelve a la
trayectoria A en l2 que, no obstante, no se produce ningin
movimiento de conexidén hesteé que vuelve & tener luger
90. otro cambic del sentido de giro,
Por lo tanto, las partes giratorias siempre entren
en contacto con los 6rganos de conexion solamente mientrasg
ges necesario un movimiento de conexion, es decir en cada
caso, solo por breve espacio de tiempo tras de haber efectuado
95. le. inversidn del sentido de giro. iidentras no veria
el sentido de giro, no existe el mds minimo contgcto productor
“de desgaste entre la pieza de srrastre y los trinquetes.
Los trinquetes 15 y 16 estdn unidos entre si
¥ con un interruptor de tipo conocido, por medio de un drgano
100. 19 oscilablemente soportado. En el ejemplo de realizacidn
representado, el interruptor consta de una placa aislada
de contacto 40 con dos segmentos de contacto 41 y 42 con los
que estdn en contacto dos mielles de deslizemiento 43 y 44.
Un muelle espiral 45 que actua sobre la placa 40 y se apoys
105, contra un soporte fijo 46 sirve, de modo en si conocido, para
garantizar los movimientos ‘de conexidn que estdn limitados
por dos topes 48 y 49, In la posicidén de conexién represen-
tada en la fig, 1, el muelle de deslizamiento 43 estd

en unidn con el segmento de contacto 41 y el mielle 44 con
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110, el sezmento 42, mientras que en la posicidén de conexidn

segun fig, 2, sxisten sendas uniones entre lag partes
conductoras 42 y 43 por una parte , y 44 y 41 por otra. De
este modo se consigue que en el circuito de consumo sefialado
con los signos + y - , la direccidn de la corriente,con

115, diferente sentido de giro de la dinamo L, permenezca siempre
inalterable.

En el segundo ejemplo de realizacidén segun las
figuras 3 y 4, la pleza de arragtre 12 estd soportada oscila-
ble alrededor de un cje 23 dispuesto oblicuamente en el &rbol

120. 10, estando dicho eje sujeto en dos soportes 24 de un
casquillo 21 sujeto fijo en el drbol 10. Dos topes 25 y 26
limitan los movimientos de oscilacidn de la pieza de
arragtre con relacidén al drbol 10, Cuando este drbol gira a
la derecha, el tope 25 se aZpoya en la periferia del

125, casquillo, y la pieza cde arrastre describe, por lo tanto una
trayectoria de circulacidn gque transcurre a lo largo de la
lInea A (fig. 4). Al invertir el gsentido de giro, la
pieza,devarrastre oscile, en virtud de su facultad de inercia, a

, la posicién C-C dibujeda con linez de trezo interrumpido '

130. en la fig, 3, de modo que &uora el tope 26 se apoya en
le. pared del casquillo, y 1a pieza de arrastre ha de recorrer
una trayectoria circular indicada por la linea B en la
fig. 4. Estu variabilidad de la posgicidn de 1z piezz de
arrastre con relacidn 2l eje 10 se aprovecha para el

135. accionamiento de dos trinquetes 15 y 16 del tipo representzdo
en lasg figuras 1 y 2.

En el tercer ejemplo de realizacidén segun las figuras
5 hasta 7, en un casquillo 21 gue ha de sujetarse fijamente
en el eje 10 estd dispuesto un tubo 34 retorecido helicoidal-

140. mente en su parte central cuyos brazos 35 y 36, antagdnicamente

dirigidos casi tangencialmente al casquillo 21, y que se
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extienden hasta la zona de oscilacidn de dos trinquetes 15

¥y 16, describen Gos trayectorias de circulacién A vy B
contiguas dirigidas perpendicularmente al drbol 10. Este tubo
forma la trayectorie de guia, Gelimitada por dos topes 37 y 38,
para una bola 32 que, por la fuerza de gravedad, passa

al brazo 35 en el arranque en sentido & derecha y, en

cambio, al brazo 36 cuando el arranque es & izquierda y

que, 4l zumentar los ndmeros de revolucions=s, es oprimidz, a
causa de la fuerszs centrifuga, contra uno de los topes 37 ¥y

38 respectivamente., (ada bruzo 35 y 36 vd provisto de una
rendija longitudinal zbierta en la parte frontal, estando

dicha rendija calculada de modo, que el brezo gque no contiene
& la bola 32, puede pasar libremente por debajo deltrinquete
15 o 16 que en cada caso se encuentra en posicidn de

trabajo. Ia bola 32 constituye una pieza de arm stre que, al
chocar contra el trinquete que se encuentra en su trayectoria,
acclona & la instalacién de conexidn y, al mismo tiempo, hace
pasar 8l segundo trinquete & una posicidn de trabajo dentro

de le trayectorie contigua de circﬁlacidn. Como. durante este
estado de movimiento, la bolz no se encuentra en esta trayecto-
ria, el extremo correspondiente del tubo, gque por la rendija
tiene forma de horyuilla, tiene que pasar sin impedimento por
debajo de este trinquete mientras el movimiento de giro no
8ltere su direccién. Comc el tubo 34 estd dispuesto y
construido de modo que la bola ;g%gaede hallarse en el brazo

15 81 girer a la derecha el eje 10 y, en cambio, solo en

el brazo 16 cuendo el giro es & la izquierds, los dos trin-
quetes 15 y 16 siempre tienen que ser sccionados en el

sentido exacto de conexidén y en el orden exacto ( es decir,

el trinquete que se ha de accionar a laz izquierdsa, cuando

el eje gira a lu izquierda tras haber precedido una marcha & la

dersecha y viceversa), El mismo efecto puede conseguirse

tambien si al tubo 34 se le dd una forma diferente del lazo
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dibujade, por ejemplo, dandb &l tubo ﬁna forma en U,
Eventualmente, en el drgano de gufa o en el tubo 43 para este
fin empleado pueden alojarse tambien varias bolas 32,

En este ejemplo de realizacidn representado en las
figuras 5 hasta 7, los trinquetes 15 y 16 forman,conjunta-
mente con un puente 39, un balancin de conexidén soportado
oscilablemente en un bagtidor por medio de dos cortos
pernos de articulacidn 51 y 52,estando sujeta en uno de los
brazos de dicho balancin la pieza giglente 40 de los seg-
mentos de contacto 41 y 42. En el puente de unidén 39
agarra un muelle tensor 45 sujeto en el bastidor 50.

El cuarto ejemplo de realisacidn segin las figuras
8 hasta 11 se diferencia del anterior por el hecho de que
en el extremn del drbol 10, cuyos cambios de direceidn de
glro deben provocar procesos de conexidn, estd dispuesto
un perno 33 excéntricamente con relacidén ul ejs del drbol y
paralelamente ghste eje, estando articulado en este perno un
balancin 31.En una rendija 30 con forma de segmento prevista
en este balancidn, penetra un perno de tope colocado igual-

mente en el extremo del &rbol 10. Por medio de un arco eldstico

.53 en forma de U que agarra, a modo de un cierre de cadena, en

ranuras anulares de los vpernos 13 y 33, el balancin 31 es
sujetado en el drbol munteniendo el neceserio Juego de
movimiento. Del balancin 3i se han plegado por un proceso

de estampacion un brazo 12a dobiado contrariamente al extremo
del drbol 10 y un brazo 12b doblado haciz el extremo cel
drbol. Este disposicidn y forma es causa de que, al girar

el eje 10 hacia la derecha, el perno 13 agarra en el extremo
17 de la rendije 30. Por lo tanto, el brazo 1l2a describe

una gran trayeboria de circulacidn A ( en 1o fig., 8 sefialada
con lfnea gencilla rayada y punteada); entonces tiene gque

hacer oscilar &l trinquete 15 que egtd dentro de esta tra-

Yectoria., De este modo no solamente se provoca el
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movimiento de conexidn preterndido, sinoc que simultdneamente

Seé provoca la oscilacidn de un trinquete contiguo 16 coardi-
nado 21 brazo 12b de la pieza de arrastre (fig. 9). Pero como
mientras la direccidn de giro permanézca inalterable, el
brazo 12b de la pieza de arragtre describe solamente una
pequefia trayectoria de circulacidn b (en las figuras 8 y 9
dibujada con doble linea rayade y punteada ), no se produce
por de p;onto ningun otro enganche.

En cambio, en el caso de merche en direccidn con-
traria, agarra el perno 13 en el extremo 18 de la rendija
30. En consecuencis, como se representa en la figura 10, el
érgeno de arrastre 11 se despla, a de £al manera contre el drbol
10, que ahora el brago 12b describe un gran circulo de recorri-
do By, por su parte y por medio del trinquete 16, provoca
el proceso de congxidn, hecesario por el cambio @e giro,
en sentido inverso de movimiento. XEntonces, los trinquetes 15
¥y 16 vuelven & la posicidn dibujads en la fig. 1, en la
que no puede vproaucirse un proceso de conexién hasta que
el 4arpol 10 vuelva a marchera derecha, pero en la que por
de pronto, mientras se mentengs el estado de movimiento
dibujado en le fig. 10, no puede efectusrse ningun nuevo
movimiento de conexidén , puesto gue el braézo 12a de la
Pleza de arrastre describe todavia la trayectorie pequefia
de circulacién a . |

El movimiento relativo entre el drbol 10 y el
balancin 31, necesario para provocar losbrocesos de comnexidn,
Se produce por la inerciz de masas, asi como por la fuerza
de graveded que es transitoriamente eficaz con novimierto
lento de arrangue. Al aumentar el nidmero de revoluciones,el
balancin permanece, & causa de la fuerszz centrifugz, en
la posicidn alcanzada en el movimiento de arranque con

relacidén al drbol 10. Los pernos 13 y 33 tambien pueden
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colocarse en la cara frontal de un cuﬁo o.casquiilo dispues-
to desmontable en =1 extremo frontal del drbol 10. La rendi ja
30 puede suprimirse si ds puntos marginales del balancin 31,
situados a conveniente digtancia entre si ¥ con relacidn
&l perno de oscilacién 33 (compdrese 27 y 28 en la figura ),
se utilizan como bordes de tope para el perno 13, En este
caso, sSin eumbargo, han de cambiarse entre si, bien los
brazos 1l2a y 12b de la pieza de arrastre o 1los trinquetes 15 y
16.

En el quinto ejemplo de realizacidn segun las figuras
12 y 13, un cubo 21 colocado sobre el extremo del drbol 10; vd
provisto Ge un zuncho 55 en el gque se encuentra unz ranura
anmalar> . En un pasador 33 que atraviesa & esta ranura
anular, estd articulado un balancin 31 estampado de material
plano en forme de U con dos brazos de arrastre 12a ¥y 12b
doblados en direccisnes opuestas. Los dos lzdos de este
balanein formén dos bordes de tope 25 y 26, de los qﬁe, en
la marcha a izguierda representaaa como ejemplo, el borde 26
se apoya contra el fondo cilindrico de la ranura 54, En
consecuencia, el brazo 12b estd desplazado de 1la superficie
periférica del zuncho 55, describe la gren trayectoria gde
circulacidén B y hace oscilar hacia fuera de esta trayectoria
al trinquete 16 que antes se hallaba dentro de ella, provocando
el deseado movimiento de conexidén., El trinquete 15 que entonces
entraz en la trayectoria comtigua A, no nuede todavia, durante
la permenencia del sstado en marcha acabado de considerar, es
asido por el respectivo brazo de arrastre 12a, tod=a vez que
egte brazo se apoya en un aplanamiento del zuncho 55 y, por
lo tanto, apenas si sobresale de las lineas periféricas de
este zuncho. Solamente al producirse un cambio de 12 direc-—
cién de giro, en el que el borde de tope 26 pasa a apoyarse

contra el fondo cilindrico de Ja ramrz 54 y el brazo de
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arratre lza es oscilado, puede tener lugar un nuevo movimiento

de conexién ,y por cierto, esta vez por oscilacién del tringue-

te 15, Este ejemplo de realizacidén ofrece la ventaje de que
el drgano de arrastre 11 estd dispuesto ampliamente cubierto
en la ranura 54, Tambien las parejas de trinquetes 135, 16
de los ejemplos de realizacidén representados en las figuras
8 hagta 13 se encuentran en unidén con dérganos de conexidn
que, al igual que los dérgenos de conexidn de las tres
primeras formas de ejecucidn, tambien pueden ser sustituidos
en caso de necesidad por cualesquiera otros drganos de mando
que se &ccionan al invertir el sentido de giro y que provocan
procesos de movimiento mecdnicos, neumaticos o hidrdulicos.
N 0 T A |

Descrita suficientemente la naturaleza del invento,
asi como le maners de realizarlo en la prdctica, debe hacerse
constar gue las disposiciones anteriormente indicadas son
susceptibles: de modificuciones de detalle, en cuanto no
alteren su principio fundamental. Tambien se hace constar gque
el invento corresponde a una paténte presentada en Alemania
con fecha 12 de octubre de 1948, ne P,8354, acogiéndose, por
lo tanto, & los beneficios que conceden los Convenios Inter—
nacionzles en vigor y siendo lo que constituye la esencis del
referido invento y por lo que se sgolicite patente de
Invencidén,por veinte afios en Espafia: * Ingtalacién de mando
accionada al invertir el sentido de giro"; caracterizdndose
por lo siguiente:

l1e.= Instalacién de mando accionada al invertir el
sentido de giro , caracterizada por dos trinquetes (15,16)
unidos entre si y con un drgano de conexidn ,los cuzles se
accionan en sentido untagdnico de mando ¥y pueden enganchar
alternativamente ceada uno en una de dos trayectorias de

circulacidén (A,B), Gesplazadas axialmente entre si, de por 1o
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menos un& pieza de arrastre (12, 32 y 12a, 12 respectivamente )

que estd de tal modo dispuesta en el eje (10) con movimiento
limitado, que en el arranque & derecha ha de entrar en una
de las trayectorias de circulacién , en el arranque & izquier-
de en la otra trayectoria, teniendo que hacer oscilar al
trinquete coordinado a la respectiva trayectoria de circula-
cidn y haciendo entrar al otro trinquete en 1z otra trayectoris
de circulacidén que ha de recorrerse después de una inversién
del giro en sentido contrario.

22 = TInstalacién de mando segun lo reivindicado en
el punto 19, caracterizada porque uns pieza de arrastre
(12,32) estd dispuesta entre dos posiciones finules desplaza-
das reciprocamente en sentido axizl en 1a distanciz de los
trinquetes (15,16) siendo mévil durante el estado de arreangue
con relacion al eje (10) siendo en cambio accionade obligada-
mente & derecha en una de las posiciones finales y &
izquierda en la otra posicidén final.

32,= Instalacidén e mando segun lo reivindicado en
el punto 2, caracterizadaporque la pieza de arrastre (12)
estd dispuesta en un manguito (11) que estd soportado despla—
zablemente sobre el eje entre los extremos (17,18) de una
truyectoria de guia (14) dispuesta oblicuamente con relacidn
al eje (10) (figuras 1 y 2).

42,= Insztalacidén de mendo segin lo reivindicado en
el punto 2, caracterizada porque la pieza de arrastre (12)
estd dispuesta oscilable: entre dos topes (25,26) en un eje (24)
previsto en el drbol (10) e inclinado oblicusMiente contra este
drbol (figuras 3 y 4).

5%.= Instalacidn de mando segun lo reivindicado en
el punto 2, caracterizada porgue la pieza de arrastre que en
el arranque entre en una trayectoria y en la inversién del

gentido Ge giro en la otra trayectoria de circulacidén (A,B),



consta por lo menée de un ¢rgeno, preferentemente de una
bola(32) amovible entre los extremos (37,38) de un= trayectoria
de guia (34) , y porque la trayectoria de guia que girea con el
drbol posée dos brazos (35,36) cada uno de los cuales se

340. extiende transversalmente al drbol (10) hasta la zona dé
oscilacién de uno de los dos trinquetes (15, 16), estendo
provistos egstos brazos de ranuras” longitudinales abiertas
por la carae frontal, dermodo que un proceso de conexidn no
puede provocarse hesta que, & causa de una inversidén del

345, movimiento del drbol, 1& pleza de arrastre entre en el brazo
de la trayectoria de guia coordinado al respectivo sentido
de giro (fig.5 hasta 7).

62, = Instalacidén de mando segun lo reivindicado

en el punto 5, caracterizizdo porque la trayectoria de guia
350. consta de un tubo (24) cuya parte central curvads se apoye
. contra un casquillo (21) previsto fijamente en el drbol (10),
estando provistos los brazos (35,36) 8e este tubo, los cuales
ge extiendeh preferentemente casi en gentido tangencial con
relacidén &l casquillo, de una ramura longitudinal abierta
355, por la cara frontal,

T¢.= Instalucién de mando segun 1o reivindicado en
el punto 12, caracterigzada porque en el perno (33) dispuesto
excéntricamente con relacidn =l érbol (10) ¥ que gira parale—
lamente & su eje longitudinalj estan'articuladaa con

360, oscilscion limitada, dos plezas de arrastre (12a, 12b)
unidas entre si y desplazadas reciprocamente en sentido
axial, una de lag cuales tiene que entrar siempre, en el
movimiento ae é&rranque, en una trayectoria de circulacidn de
tal didmetro, que haga oscilar &l trinquete corregpondiente (15
365, 0 16) haciendo entrar al mismo tiempo al otro tringuete en
la trayectoria de circulacidén contizua que no puede ser

aleenzade por la otra pieza de arrastre hasta después de una
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inversidén ce la direccidén de giro (figuras 8 hasta 13).
892.= Instalacién de mando, segun lo reivindicado en
370. el punto 7, caracterizada por un balancién (31) de oscila-
cién limitada articulado entre los trinquetes excéntricaments
en el drbol (10) con dos brazos de arrastre (12a) (12b) uno
de los cuales (12a) cuando el movimiento de marcha del drbol
es a la derecha, y el otro {(12b) cuando el movimiento de
375, marcha es la lea izquierda, ha de entrar en una trayectoria
circular de tal didmetro que puede desplazar al tringuete
correspondiente (15 o 16) y 2l mismo tiempo puede hzcer
entrar al otro trinquete en la trayectoriea de circulacion
contigua que no puede ser alcanzada por el otro brazo de
380. arrastre hasta despucs de una inversidn del sentido de
giro.
92,= Instalacidén de méndo segin lo reivindicuzdo en
los puntos 7 u 8, caracterizada porgue un perno de sustentacidn
(33) y un perno de tope (13) para el 6rgano de arrastre (31)
385, articulado pendularmente en el extremo del &rbol, estsdn
dispuestos en lu cara frontal del drbol (fig. 3) hastaz 11),
10g,= Instulacidn A2 mando segun lo reivindicado en
el punto 7, carecterizada pory.e las piezas Ge arrastre (12a,
12b) esten dispuestes en un balancin (31) con forma de U,
390. los bordes (25, 26) de cuyos brazos , mutuamente opuestos,
abarca con un juego cprrespoﬁdiente a la oscileceidn desezda
del balencin, el fondo cilindrico de uns ranure cirailar (54)
prevista en el cubo (21) del drbol , y cuyo puente estd
agrticulado en un perno (33) que atraviesa las paredes
395. laterales de este ranura circular (figures 12 y 13).
119.= Irstalacidén de mxndo segun lo especificado en
uno de los puntos 8 hasta 10 caracterizada porque el
balencin (31) estd estompado de matterial pleno del que los

dos brazos de arrastre (12,12b) estdn doblados sobresaliendo
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cada uno a un lado.

129,= Instalacidén de mando accionada al/invertir el
gentido ce ‘giro; tal y como gueda substancialmente descrito
en la presente memoria e ilustrado en los dibujos que se
aconmpafian,
Esta memoria consta de catorce hojas escritas por
una gola care,
Medrid, 29 de septiembre de 1949,
ROBERT BOSCH G.m.b.H.
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