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para una patente de Invención, por veinte años, en España?

P°r ! " ~ J0RAS m  L0S ^^RATOS DE ACCION A (PIMPO OOCTPnT.¿T>n n 

a favor de Pon: Sture John Verner ORTEITOLAP; Ingeniero meca - 

nioo, de nacionalidad sueca, con residencia en Alstensgatan, 

número 21, de Alsten, cerca de Stockholm (Suecia),

solicitándose la  prioridad de la  patente sueca del día 15 de 

Octubre de 1948, =

afiafl&saGfta&fl&aaaacaflaaaaa

El presente invento se re fie re  a aparatos de acción a 

tiempo controlado para rea liza r  operaciones de conexión o conmu 

tación e lé c tr ica  de cualquier dase , y más particularmente a 

aparatos del tipo  que comprende un cilindro ro ta torio , regulador 

o cronomátioo, esto es, un cilindro que se hace g irar en depen - 

dencia del tiempo, cilindro constituido todo, o a l asnos su zo - 

na p en fá z lca , por un material conductor de la e lec tr ic idad  y 

que posee uno o más contactos unidos a l mismo en diferen tes po - 

siciones en concordancia con los momentos de cuaLquier opera 

ción conmutadora requerida, y comprende tanbián un contra-con
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taoto previsto de modo que los contaotos del indicado c ilin dro  

pueden enganchar o acoplarse con dicho contra-contacto en depen . 

denoia de la  rotación del mencionado c ilin d ro .

Uno de los objetos daL invento es proporcionar un apara - 

to de maniobra para abrir y cerrar c ircu itos e léc tr icos  en mo - 

mentós a voluntad señalados, y que e l aparato sea de una cons - 

trucoión sen c illa  y práctica y de fá c i l  entretenimiento. Otro 

objeto del presente invento es e l de prever un aparato de anión 

a tiempo controlado, e l cual pueda destinarse a realizar- opera - 

ciones conmutadoras a c iertos  momentos convenientes durante un 

largo período de tiempo, como por ejemplo para poder establecer 

de antemano todos los momentos de conmutación durante una sema - 

na completa a un tiempo, aún cuando para cada día se requieran 

momentos diferentes de conmutación. Otro objeto del presente in - 

vento, es el proporcionar una forma de ejecución de dicho apara - 

to , la  cual, después de haber establecido convenientemente los 

momentos de conmutación, por ejemplo para una semana, a l f in a l 

de la  semana, pueda hacerse funcionar todavía otra semana, o 

más largo tiempo, a un plan invariable, únicamente en dependen - 

c ia  de la  actuación de una sen c illa  manivela.

El aparato de acción controlada por e l  tiempo según el 

presente invento se caracteriza  principalmente por e l hecho de 

que e l c ilindro  cronométrico va provisto de c ierto  número de ca - 

naladuras p er ifé r ica s , o sea de una o varias de estas canalada - 

ras, dentro de las cuales pueden sujetarse o aprisionarse bolas 

de contacto en d iferentes posiciones a lo  largo de la  p e r ife r ia  

en concordancia con los momentos de cualquier conexión o oonmu - 

tación requerida. Con preferencia se emplea un cilindro cronomé - 

trico  que va provisto de una multitud de canaladuras paralelas y 

las bolas de contacto pueden sujetarse aprisionadas en cada ana

r *
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de estas canaladuras en posiciones correspondientes a l momento 

de cualquier conmutación requerida, mientras e l contra-contacto 

está adaptado para desplazarse paso a paso a una posición opues 

ta a cada una de las diversas canaladuras en correspondencia con 

la  fecha o día de la  conmutación requerida. El contra-contacto 

puede convenientemente montarse sobre una corredera o cursor mo . 

v i l  paralelamente al c ilindro cronométrico, corredera que está 

adaptada para ser desplazada paso a paso por este c ilin dro  en 

dependencia de su rotación, correspondiendo cada paso a la  sepa . 

ración entre las canaladuras individuales. La corredera va aso - 

ciada a un mecánismo de resorte para su retorno a su posición 

in ic ia l  y sostener un almacén de bolas, y un a r t i f ic io  alimenta - 

dor de bolas, adaptado para fo rzar a las bolas a entrar en las 

canaladuras del indicado c ilindro  cronomótrioo.

El aparato de acción a tiempo controlado según el pre - 

sente Invento puede proyectarse, bien como un equipo de acción 

independiente con su correspondiente cable para conectarse a un 

enchufe de pared y tambie'n a un enchufe de contacto de cuchilla 

en e l que pueden enchufarse un f le x ib le  de conexión de una máqui 

na o aparato que se ha de controlar, por ejemplo un receptor de 

radio, un calentador e lé c tr ic o , un instrumento o sim ilar, o bien 

nuestro aparato puede acoplarse en una unidad con un aparato con 

tro lado, particularmente en los casos en que e l t a l  aparato sea 

un equipo de radio.

Los anteriores objetos y características del invento y 

otros no indicados se desprenderá más claramente de la  siguiente 

descripción de una forma de ejecución del aparato según e l inven - 

to, señalada a t ítu lo  de ejemplo y hecha con relación  a los ad - 

juntos dibujos.

Las figuras 1 á 12, ilustran un aparato de funcionamien -
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to según el invento, e l cusí se ha proyectado .como un equipo de 

funcionamiento independiente y se destina a rea liza r la  conexión 

y desconexión de cualquier otro aparato en momentos recurrentes

en e l decurso de una semana.

X»a figu ra  1 es una v is ta  en alzada del aparato v is to  

de fren te , la  figura 2 es una v is ta  en alzada por la  parte pos - 

t e r io r  y la  figura 3 es una v is ta  la te ra l en dirección indicada 

por las f ie  ohas I I I  de las figuras 1 y 2.

Las figuras 4 y 5 presentan dos secciones horizontales 

hechas esencialmente por las líneas IV-IV y V-V respectivamente 

de la  figu ra  2 (véase también la  figu ra  l ) ,  en tanto que la  f i  - 

gura 6 es una secoión ve rtica l hecha esencialmente por la  línea  

VI-VI de la  figu ra  4.

La figu ra  7 presenta una sección ve rtica l a lo  largo de 

la  lín ea  V II-T il de la  figu ra  1. La figu ra  8 ilu stra  una secoión 

v e r tic a l hecha por la  lín ea  V I I I-V I I I  de la  figu ra  6; la  figu ra  

9 es una v is ta  en sección a lo  largo de la  lín ea  IX-IX  de la  

figu ra  6; la  figu ra  10 presenta una sección parcial por la  l í  - 

nea X-X de la  figu ra  9, en tanto que la  figura 11 es una seo - 

ción parcia l por la lín ea  XI-XI de la  figura 9.

La figu ra  12 es una v is ta  perspectiva del medio para 

desconectar automáticamente e l aparato controlado a l f in a l de 

c ierto  período ajustable de tiempo.

la  figu ra  13 es un esquema de un circu ito  para manió -

brar e l  aparato ilustrado en las figuras 1 - 12.

la  figu ra  14 es una v is ta  perspectiva en escala reduci - 

da de una insta lación  de radio, que está  combinada en una sola 

unidad con un aparato de maniobra en conformidad con e l  presen - 

te  invento, según se ilu stra  en las figuras 1 - 13.

El aparato de maniobra ilustrado en las figuras 1 á 12
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está provisto de un alojamiento en forma de caja rectangular 1. 

la  v is ta  en alzada de la  figura 1 puede considerarse como e l fren  - 

te , en tanto que la  alzada según la  figu ra  2 es la  parte trasera. 

Las partes esenciales del aparato de maniobra van montadas en un 

5 bastidor p.con forma esencialmente en U, de chapa m etálica , al

cual se une un órgano soporte 3, igualmente de metal, según se 

ilu s tra  claramente en la  figu ra  4. Los órganos 2 y 3 constituyen 

un bastidor que en combinación con las partes del equipo de ma - 

ni otra montadas en é l ,  se mete dentro de la  caja 1 por su parte 

10 trasera, y la  pared de esta  parte trasera va atorn illada a la

caja.

La pared trasera 4 posee una abertura circu lar para e l  

c ilindro cronométrico 5 montado ro ta torio  sobre un e je  6, sosteni - 

do a su vez rotatoriamente en e l órgano 3. Un mecánisno de re lo  - 

15 je r ía  7, que puede convenientemente equiparse de una esfera 3

y de agujas 9, v is ib le  a través de una abertura circu lar en la  

pared fron ta l de la caja, de suerte que e l  conjunto pueda ser - 

v i r  al mismo tiempo de r e lo j,  va alojado entre e l órgano soporte 

3 y l a  porción del bastidor 2 adyacente a la  pared fron ta l de 

20 la  caja. I I  árbol motor 10 que sobresale por e l lado trasero de

la  r e lo je r ía  7, deberá engranarse a la  velocidad del horario, 

estando dicho árbol alineado coaxi'lmente con e l árbol 6 y acó - 

piado a á l, de suerte que dicho árbol se accione con la  misma ve­

locidad que e l horario.

25 El c ilin d ro  cronométrico 5 sostiene un botón 11 de mate­

r ia l  a islador montado ro ta torio  y bien asegurado. 11 lado vuel - 

to hacia atrás del hoton ro ta to rio  11 posee un rebajo 12, en el 

que va, dispuesto un acoplamiento de fr ic c ió n  entre e l árbol 6 

y e l  c ilin dro  cronométrico, 5. Dicho acoplamiento de fr ic c ió n  

3o está hecho de un resorte de lámina curvada 13, con una abertura
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centra l, atrave's de la  cual sobresale libremente e l árbol 6 ., 

estando dicho resorte aprisionado entre el co llarín  14 en e l ex - 

tremo del árbol 6, por un lado, y por otro, la superficie extre - 

ma del cilindro cronométrico 5. Este acoplamiento de fr ic c ió n  

transmite la  rotación del árbol 10 del horario por e l eje 6 al 

c ilindro cronométrico 5, pero no transmite la  rotación del bo - 

tón ro ta torio  11 y del c ilin dro  5 a dicho eje 6. De este modo, 

e l cilindro 5 puede hacerse g irar por medio del botón sin afee - 

tar la  r e lo je r ía . Una escala con esfera de re lo j (graduada para 

12 horas) va f i j a  al botón ro ta to rio  11, en tanto que un índice 

16 se une a la pared trasera estacionaria 4, adyacente a l borde 

p e r ifé r ico  del botón ro ta to r io , o viceversa.

El cilindro cronométrico está constituido por un material 

eléctricamente conductor. Se p refiere e l aluminio, aunque tam ­

bién puede emplearse el cobre o e l h ierro . Dicho c ilin d ro  está 

provisto de una multitud de canaladuras p er ifé r ica s  20, esto es, 

una canaladura para cada in terva lo  de 12 horas, y pon tanto con 

un to ta l de 14 canaladuras, ya que el aparato de maniobra aquí 

explicado se proyecta para rea liza r  operaciones coneetadoras du - 

rante una semana completa. Unas bolas de contacto 21, preferen - 

temen te de acero, están adaptadas para a lo jarse y quedar reten i 

das dentro de las canaladuras 20 en posiciones dependientes del

momento en que deba rea lizarse la  operación conectadora requeri - 
da.

ias  indicadas bolas 21 f i ja s  por acuñamiento, se ilus - 

tran en las figuras 4 y 6, y en cada canaladura 20, podrá apri - 

sionarse un námero a rb itra rio  de bolas 21 segán convenga, A t í  - 

tulo de ejemplo y con relación  a las dimensiones re la tivas  de 

las canaladuras 20 y de las bolas 21, debe advertirse que para 

un diámetro de bolas de 3 milímetros se ha comprobado ser conve-
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niente un ancho de canaladura de 2,95 milímetros, una profundi - 

dad dn la  misma canaladura de 1,75 milímetros y un ancho de se - 

paración de 0,55 milímetros entre las canaladuras adyacentes.

El contra-contacto 22 que coopera con las bolas f i ja s  

por aprisionamiento en e l c ilindro  cronométrico, va montado so - 

bre una corredera 23, móvil paralelamente a dicho c ilin d ro  y la  

cual se desliza  sobre una barra transversal 24 con sección trans 

versal en forma de U, f i j a  en e l bastidor 2 (véanse en especial 

las figuras 4, 6 y 8 ), EL contra-contacto está hecho de un mué - 

l i e  laminar 22, uno de cuyos extremos va f i j o  a la  corredera 

23 hecha de material p lástico , en tanto que su extremo cónico 

22', está curvado en dirección hacía un punto del c ilin d ro  crono 

métrico situado inmediatamente por encima del plano central ho - 

rizon ta l a través de dicho cilin dro . El extremo del resorte la  - 

minar 22 d irig ido  hacía e l c ilin d ro  cronométrico, esté provisto 

de una superficie inclinada 22", que coopera con un to rn illo  26 

para ajustar de ta l manera verticalmente e l punto de contacto 

22’ que la  operación de c ierre del contacto pueda, si se quiere, 

regularse de modo que tenga lugar un breve momento antes (o des­

pués) del momento en que el c ilin d ro  cronométrico se ha ajustado 

en cada caso.

El desplazamiento de la  corredera 23 se rea liza  por e l 

c ilin d ro  cronométrico durante su rotación. Para este objeto la  

superficie de la corredera enfrentada con e l c ilin d ro  cronométri 

co, está provista de un grupo de láminas inclinadas 28, cuyo nú - 

mero corresponde al número de canaladuras 2Ü en e l c ilin d ro  ero - 

nométrico, e l  cual lle v a  una punta 29 sa lien te radialmente y que 

está adaptada para oooperar con las láminas 28, una después de 

otra, y para hacer avanzar un paso a la  corredera 23 a cada re - 

volución del c ilin d ro  cronométrico, I»a punta 29 ocupa una posi -
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ción próxima a l extremo más in ter io r del cilindro cronométrico 

(en e l extremo superior según la  figura 4 ), mientras la  correde - 

ra 23 tiene su posición in ic ia l  en e l  extremo superior de la  f i  - . 

gura 4 (a  la  izquierda en la  figura 8). El cilindro cronométri - 

oo se acciona por la  re lo je r ía  en el sentido indicado por la  f i e  - 

cha P de la  figura 6. Durante cada revolución del c ilin d ro  crono­

métrico 18 punta 29 se hace pasar a lo  largo de una lámina 28 

( a lo  largo del borde de la  lámina de la  izquierda de la figu  - 

ra 8 ), gracias a lo  cual la  corredera 23 se ve forzada hacía la  

derecha de la  figu ra  8, esto es, hacía la  parte trasera del apa - 

rato de maniobra, debido a l efecto resultante de cuña.

Guando la  corredera 23 después de una semana y respon - 

dlendo a la  acción del c ilin dro  cronométrico ha avanzado a la  

posición ilustrada en las figuras 8 y 9, se requiere su retor - 

no automático. Para este objeto se prevé una v a r i l la  reajusta - 

dora 31 que se extiende dentro de la barra transversal 24 en 

forma de U, desde e l frente del aparato de maniobra, mientras 

éste lle v a  un botón de maniobra (pulsador) 32 sa lien te a través 

de la  pared fren ta l hacía la  parte trasera del indicado apara - 

to, en tanto que la  citada v a r i l la  está formada con un primer 

saliente 31' para comunicar un movimiento de retroceso a la  c o ­

rredera y también con un segundo salien te 31,f para enganchar 

la  v a r i l la  reajustadora 31 acoplada con un órgano de bloqueo 33.

El extremo de la  v a r i l la  reajustadora 31, adyacente a la  parte 

trasera del aparato de maniobra, está curvado hacía atrás en 

dirección de l frente del aparato de maniobra, de manera que fo r  - 

ma un gancho para un muelle tensor 34, cuyo extremo opuesto va 

f i j o  en e l bastidor 2 adyacente a la  pared fron ta l del aparato.

El órgano de bloqueo 33 está constituido por un muelle con una 

forma s im ilar a la  de una horqu illa  para e l pelo, cuya rama su -
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perior va f i j a  a la  barra transversal 24, mientras su rama in fe  - 

r io r  engancha en un rebajo abierto por abajo en e l  borde in fe r io r  

de la  barra transversal 24 (véase las figuras 8, 9 y 11). La va - 

r i l l a  reajustadora 31 puede así empujarse hacía dentro durante 

5 una semana por medio del botón de empuje 32, tensando con e l lo

e l muelle restaurador 34. La v a r il la  31 por medio de su reten - 

ción 31" se engancha luego con la  rama in fe r io r  del órgano de 

bloqueo 33 y el extremo de dicha v a r il la  descansa en una abertu - 

ra de la parte trasera del bastidor 2.

10 La corredera 23 sostiene una palanca liberadora 36 ( f i  -

guras 6 y 8) para la  v a r illa  reajustadora 31, palanca que va co - 

locada por debajo de la corredera y montada pivotadamente en 

37. Dicha palanca 36 lle v a  un brazo 36’ , que se mueve sobre la  

rama in fe r io r  del órgano de bloqueo 33 cuando la  corredera se 

15 aproxima a su posición extrema de la  derecha en las figuras 8

y 9. El brazo opuesto de la  palanca liberadora 36 está provis - 

to de un saliente 38 que se acciona por la  punta 29 en el extre - 

mo más in te r io r  del c ilin d ro  cronométrico cuando la  corredera 

ooupa la  posición últimamente mencionada. Debe entenderse que 

2o e l c ilin dro  cronométrico rea liza  una revolución después que la

punta 29 ha enganchado en la  última lámina 28 y que e l enganche 

entre la  punta 29 y e l sa lien te 38 tiene lugar al f in a l de la  

última revolución indicada. La rama in fe r io r  del órgano de blo - 

queo 33 se ve so lic itada  correspondientemente hacía abajo y ha - 

25 oía afuera del enganche con la  detención 31" de la v a r il la  rea -

Justadora 31, la  cual, por efecto de la  acción del muelle lib era  - 

dor 34, se ve empujada rápidamente hacía afuera en una longitud 

dada a través de la  pared del aparato de maniobra. Como e l en - 

gauche entre la  v a r i l la  reajustadora 3L y la  corredera 23 perma - 

3o nece con e l lo  en actividad (en la  detención 31’ ), la corredera
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"  *  emPUjMa to ° ía  atr¿a a “  posioián in ic ia l en e l 9ItMmo 
fron ta l del aparato de maniobra (a la  izquierda segán las flgB  .
ras 8 y 9 ).

*  PUlSaa0r 32 y la  ’ « « * < «  *• 1* v a r il la  reajustadora 
31 sa lien te más a llá  de la  pared fron ta l del aparato de maniobra.

indica que e l  mecániemo se debe tensar de nuevo, la  ánica manto .

w a  que se r e f i e r e  para esto es la de empujar la  v a r il la  r e »  .

J untadora 31 para que enganche con e l  árgano de bloqueo 33, con

objeto de reestableoer la  corredera 33 despuáe que ha pasado 
otra semana.

Sin embargo, en general el operador d ifíc ilm ente enoon . 

trard una oportunidad de deprimir inmediatamente la  b r i l l a  rea .  

justadora 31, después que ha sido lanzada fuera, más a llá  de la  

cara del aparato de maniobra, y con objeto de que todavía «1  el - 

lindro oronomátrieo pueda hacer avanzar la  corredera 33 sin en . 

pontrar obstáculo debido a la  presencia de la detencián 31- de 

la  v a r illa  reajustadora, esta v a r i l la  deberá levantarse fuera 

áel enganche con la  corredera despuáa que ásta áltima se ha he - 

oho retornar. Para este objeto la  barra transversal 34 está pro - 

v ista  de una punta detentara 39 que en cooperacián con la  por .

clán oblicua 3 1 -  de la  v a r i l la  31 levanta a esta v a r i l la  31 al 

f in a l de su movimiento de retom o.

Ies  bolas 21 adaptadas para aprisionarse dentro de las 

canaladuras 30 del c ilin d ro  cronomátrloo, se suministran por un 

almacán de bolas 41 en la  parte superior de la  corredera 33 < fi .  

guras 6 y 9 ). El fondo de este almacán está sesgado hacía un en .  

tremo de la  corredera - e l  emtremo do la  derecha segán la  figura 

9- mientras que para cada bola individual se prevá una eallda 

ve rtica l 43 (figu ras 4 y 6). Esta salida termina en una abertu . 

r «  de guía 43 horizontal y rectángular (figu ra  9 ), en la  que pue í
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le  moverse axilmente una envoltura reotángular de guía 44, donde

va montado un pistón 45 (figu ras 6 y l o ) ,  de manera ,ue se despla

oe axilmente para entregar una bola en una vez a las canaladuras

del c ilindro  cronomátrioo. oon objeto de que no pueda caer nlngána

bola espontáneamente desde e l  espacio en e l frente del pistón

45 segdn se lim ita  por la  envoltura de guía 44, se prevá un de -

tentor e lástico  débil 46 en la  forma que se indica en la  figura
10.

I I  pistón 45 se acciona a mano por medio de un botón mani - 

pulador 47 (figu ras 1 y 5) mediante un mecánismo que describ ir. - 

mos ahora. El botón manipulador 47 y su eje de sosten 48 están 

montados rotatorios (y  móviles axilmente) en la  pared fron ta l del 

aparato y en un bloque de apoyo 49 que va f i j o  al fondo de la  ca . 

Ja 1. El eje 48 lle v a  un manguito 50 que está bloqueado contra 

toda rotación (pero móvil axilmente) y el cual sostiene un resa l - 

te 51 d irig ido haoía arriba. Este resalte está  enlazado por me - 

dio de una v a r i l la  de tracción 58 a una palanca 53 esencialmente 

v e r tic a l en forma de una plancha o placa metálica. El extremo in - 

fe r io r  de esta plaoa-palanca va montado pivotadamente en 54 en 

el bastidor 2, en tanto que su extremo superior bajo la  acción 

de un muelle de torsión  55 se apoya elásticamente contra la  por .  

ción del bastidor 2 que está situada por detrás d e l pistón 45. 

Haciendo g irar e l  botón manipulador en e l sentido de la s  agujas 

de un re lo j como se ilu s tre  en la  figu ra  1 ( la  oon trarrelo jería , 

como se vó en la  figu ra  6) se hace que la  placa-palanca 53 actué 

sobre e l extremo treaero de la  v a r il la  conectadora 45- del pls - 

tón 45, de suerte que este pistón 45 se fuerza a avanzar.

El Pistón 45 coopera con la  envoltura de guia 44 mediante 

un muelle 57 relatívmnente ríg ido (figu ras 6 y l o ) ,  por ejemplo

una cuerda de piano, e l cual se curva esencialmente en forma de tr
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oon un extremo, (e l  le  la  derecha, figura 6) enganchando en la  va 

r i l l a  conectadora 45’ y e l otro extremo, de forma análoga a un 

ojete circundando libremente dicha v a r i l la  conectadora y chocando 

contra e l extremo trasero de la  envoltura guía 44. Por lo  tanto 

e l pistón 45 y la  envoltura guía 44 al principio avanzan como una 

unidad, hasta que el extremo fron ta l de la  envoltura-guía viene a 

descansar contra e l c ilin d ro  cronométrico, en cuyo momento queda 

superada la  res is t ib ilid a d  del muelle 57, con e l  resultado de que 

e l pistón 45 se hace avanzar más con relación  a la  envoltura-guía 

44, la  cual ahora actúa como órgano de guía para la  bo la  en e l 

fren te  del pistón 45, hasta que la  bola queda aprisionada dentro 

de la  canaladura del c ilin d ro  cronométrico, luego la  envoltura de 

guía y e l pistón se vuelven a la posición normal por medio de un 

muelle de retroceso 58, uno de cuyos extremos va unido a l extremo 

trasero de la  envoltura 44, en tanto que su extremo opuesto va 

f i j o  a la  corredera 23 (figu ra  10). Debe advertirse de antemano 

que el muelle 58 es considerablemente más dábil que el muelle 57.

I>a corredera 23 está adaptada para ocupar varias posicio - 

nes d iferen tes a lo  largo del o ilindro  cronométrico, dependiendo 

estas posiciones de la  fecha o día y de sus horas antemeridianas 

o postmeridianas respectivamente. La posición de l a  corredera se 

indica por medio de una escala longitudinal 60 (figu ras 4 y 6) 

unida a e l la  y que posee 14 pequeños rectángulos marcaflosen la  mis 

ma.

11 primer rectángulo (contado desde abajo en la  figu ra  4) 

se designa por "Mond" sobre un fondo blanco, por ejemplo, y deno - 

ta las horas antemeridianas del primer día que puede ser e l lu  - 

nes. El segundo rectángulo se señala de modo análogo a "Mond", 

por ejemplo sobre fondo negro, y denota las horas postmeridianas 

del indicado primer día. Lo mismo se ha de decir respecto a los30
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rectángulos sucesivos que van marcados por pares con "Tuesd” , 

"Wednesd", ”Thursd", "F rid ", "Saturd" y "Sund", respectivamente. 

Una placa f i j a  de cubierta 61 con una abertura indicadora 62 pre - 

v is ta  en e l la  (véase tambie'n la  figu ra  3) recubre la  escala 60 y 

5 se asegura por ejemplo en e l  bastidor 2. La placa 61 y su abertura

62 se hacen v is ib le s  a travás de una ven tan illa  63, prevista en 

la  pared la te ra l correspondiente del aparato, como se ilu stra  en 

la  figu ra  3. Esta figu ra  3 permite ver e l rectángulo señalado con 

MSundn, como descubierto en la abertura 62. Además, e l c ilin dro  

10 cronométrico y sus canaladuras pueden observarse cómodamente a

través de la ven tan illa  63.

Qon objeto de qu itar las bolas de las canaladuras 20 del 

c ilindro cronométrico, va dispuesto un órgano recogedor 65 (véan - 

se las figu ras 6 y 8 y también la  3) a lo  largo del lado del ci - 

15 lindro cronome'trico, exactamente por encima del almacén de bolas 

41, e l cual órgano lle v a  tantos índices como canaladuras se han 

previsto en e l c ilin d ro  cronométrico. Cada uno de esto índices 

ocupa una posición exactamente opuesta a su correspondiente cana - 

ladura 20. El órgano recogedor 65 va montado pivotadamente, por 

2o medio de un eje extendido paralelamente al c ilin dro  cronométrico, 

entre un soporte 67 de la  placa de cubierta 61 y e l bastidor 2, 

estando dicho eje provisto de un botón inclinab le 68, accesible 

desde la  parte trasera del aparato de maniobra. El órgano recoge - 

dor esté hecho de una t ira  de lámina metálica, curvada en forma 

25 de copa y que posee dichos índices formados por estampación en su

borde frontero al c ilin dro  cronométrico. El fondo de este órgano 

recogedor posee un o r i f io io  66 e inmediatamente por debajo de este 

o r i f ic io  se prevé en la  placa de cubierta 61 un o r i f ic io  correspon 

diente 69. Las posiciones re la tivas  de los o r if ic io s  66 y 69 se 

3o ilustran en las figuras 4 y 8. Del dibujo puede deducirse que los
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o r if ic io s  66 y 69, en lugar de estar alineados, están ligeramente 

desplazados eon relación  del uno al otro en sus posiciones ilu s tra  

das, de suerte que las Polas se ven impedidas de s a lir  del alma - 

ce'n de las mismas, aún cuando e l  aparato se h ic ie ra  g ira r hacia 

arriba y ahajo, lo s  índices del órgano recogedor 65 pueden in d i  - 

narse y ponerse en conexión con las canaladuras 20 del c ilin dro  

cronométrico, después de lo  cual este c ilin d ro  puede hacerse g irar 

en e l sentido de las agujas de un re lo j (en oposición a l sentido 

indicado por la  flecha P de la  figura 6) haciendo girar e l botón 

ro ta to rio  11, gracias a lo  cual todas las bolas de l c ilin dro  ero - 

nométrico quedan liberadas y así se hace que caígan en e l órgano 

recogedor de forma de copa, para lleva r la s  después a l almacén de 

polas gracias a encontrarse actualmente alineados los dos o r i f i  - 

cios 66 y 69. Puede preverse convenientemente algún medio e lá s t i 

co de bloqueo (no ilustrado) para las dos posiciones extremas 

(posiciones angulares) del órgano recogedor 65.

Antes de explicar e l equipo e lé c tr ico  del aparato de ma -

niobra, parece conveniente explicar brevemente la  forma en que

los d ispositivos antes descritos y principalmente mecánicos pue -

den u tiliza rse  y como funcionan. La corredera 23 se supone que

ocupa su posición in ic ia l  (en la  parte superior segán la  figura

4 ). Luego por medio del botón ro ta torio  11 se puede hacer g irar

e]_ c ilindro  cronométrico en contra del sentido de las agujas de

un r e lo j ,  como se ilu s tra  en la  figura 2(en la  dirección indica
16

da por la  flecha P en la  figu ra  6) hasta que el índice/se coloca 

fren te a la  designación del tiempo en la  escala 15, segón la  cual 

se ha de rea liza r  el primer proceso u operación conectadora. En 

esta posición del c ilin dro  cronométrico se hace g ira r  e l botón 

ro ta torio  47 en e l sentido de las agujas de un r e lo j ,  como se in 

dica en la  figu ra  1, gracias a lo  cual se a lo ja  y aprisiona una3o
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bola de contacto en la  primera canaladura del c ilin d ro  cronome'tri - 

co en e l punto correspondiente de su circunsferencia. De este modo, 

haciendo girar despue's e l botón 11 en conformidad con la  correspon - 

diente designación temporal y por las manipulaciones repetidas del 

botón ro ta torio  47, se hace posible f i j a r  una bola despuós de otra 

en concordancia con el número completo de momentos conectadores 

que se desean en e l decurso de una semana. Después, cuando e l ci - 

lindro cronométrico se encuentra bajo la  acción de la  r e lo je r ía , 

e l contracontacto 22 de la  oorredera 23 hará e l  correspondiente 

contacto con bola después de otra en sus posiciones sobre e l 

c ilin d ro  cronomátrioo.

E l diagrama del c ircu ito  según la  figu ra  13 presenta el 

equipo e léc tr ico  del aparato de maniobra. El c ilin dro  cronomátri - 

co de material eléctricamente conductor va conectado directamente 

al bastidor metálico de l aparato de maniobra, a l que también se 

conecta e l  terminal negativo de una batería  B. Un conductor 71 co­

necta entre s í  el contra-contacto 22 y un extremo de una bobina 

de re lé  72, cuyo extremo opuesto va asociado a una punta de con - 

tacto 73, con e l  que un contacto de rotura 74 de la  armadura de 

re lé  75 hace contacto en la  posición trasera ( posición normal) del 

último. Un conductor 76 conecta este contacto interruptor 74 con 

e l terminal positivo de la  batería B. la  armadura 75 que va pivo - 

tada en 77, l le v a  un interruptor de mercurio 78 para e l c ircu ito  

de maniobra, cuyos dos conductores, por ejemplo lo s  79 y 80, van 

extendidos a través de la  caja del aparato, como se indica en 1, 

en forma de un cordón conectador 81 que se termina por una c la v i - 

ja  Bé para insertarlo  en e l enchufe de pared. Uno de estos conduc - 

tores, por ejemplo e l conductor 80, está provisto y conectado a 

un manguito 83 de contacto de salida, saliente a través de una a - 

bertura en la^ared trasera del aparato y adaptado para r e c ib ir  la
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c la v ija  84 en que termina e l cordón conectador de un aparato que 

se ha de controlar, por ejemplo e l cordón de un aparato de radio 

o de un d ispositivo  de calefacción ele 'ctrica .

Cada vez que una bola de contacto 21 del c ilin d ro  cronomá - 

tr ic o  hace contacto con el contra-contacto 22, se establece un 

circu ito  por la  bobina de re lé  7j>, gracias a lo  cual se atrae la  

armadura 75 y se c ierra  el c ircu ito  de maniobra 79, 80 en e l in - 

terruptor de mercurio 78, cuando se saca de la  posición ilu s tra  - 

da, de suerte que e l aparato controlado se conecta en circu ito . 

Simultáneamente se abre en 73, 74 el c ircu ito  a trave's de la bobi - 

na de relá.con objeto de ev ita r  se consuma indebidamente corrien - 

te de la  batería. Además la  batería puede conectarse en circu ito 

a mano y desconectarse por medio de un órgano interruptor 86 que 

foraa parte del c ircu ito  a trave's de la bobina de rele', de manera 

que la  batería puede desconectarse cuando e l  aparato no se usa.

Con e l f in  de que el aparato controlado pueda conectarse en c ir  - 

cuito a mano independientemente del c ilin d ro  cronomátrico, e l  c ir ­

cuito de maniobra a que se encuentran unidas la  bobina de re lá  y 

la  batería, está conectado a un circu ito shunt 87 normalmente a - 

bierto a travás del c ilin d ro  cronométrico y del contra-contacto.

Este c ircu ito  shunt se conecta además a la  caja metálica del apa - 

rato y comprende una punta de contacto que puede cerrarse cuando 

se quiera por medio de un interruptor 88, preferentemente en fo r  - 

ma de un pulsador, la  desconexión del aparato controlado a l f in a l 

de un período dado de tiempo puede rea lizarse deprimiendo e l  órga­

no mecánico 89 accionado a mano y que esta adaptado mecánicamente 

para restablecer a l estado nonnal la armadura de re lá  75 y el in  

terruptor de mercurio 78 f i j o  en e lla . Sin embargo es también po - 

sib le u t i l iz a r  un órgano que se encuentra previsto de forma ajus - 

table en e l  c ilin dro  cronomátrico para restablecer la  armadura de5o
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“  8,1 P° Sl0i<ín de » * “ »  * «P »á a  de transcurrir un período ; 

predeterminado de tiempo. Medios interruptores de c ircu ito  de esta 

clase se explican después a continuación de la  explicación más

detallada del equipo e láctr ioo  que forma Je por s í parte del apa .  
rato de maniobra.

Como se ilu s tra  claramente en la  figura 7. la  batería  B 

puede ser una batería ordinaria de lin terna de b o ls illo . La t ira  

de su terminal negativo termina en un órgano conectador 91 unido 

al bastidor f ,  mientras la  t ira  de sn terminal positivo  sstá oo - 

neotado al contacto interruptor 74 de l conjunto de la  batería .

LOS conductores que formar, parte del c ircu ito  de maniobra no si 

Ilustran sn la s  figu ras 1 a f ,  pero su disposición, pueda enten . 

derse fácilmente por comparación con la  figu ra  13. las partes del 

grupo de re lá  se ilu stran  particularmente en las figu ras 5, 6 y 

7. La armadura de re lá  75 sstá hecha de una t ir a  de chapa m etáli . 

ca curvada en la  forma de una U invertida y que posee sus limbos 

salientes hacía abajo y va montada Plvotadamente sn 77 en e l  has . 

t id o r de re lá  93 con forma de ü. l a cara superior de la  armadura 

de re lá  75 sostiene un soporte e lá s tico  94 para e l  interruptor 

de mercurio 78 que comprende e l  par conductor 79, 80 de l o irou lto 

de maniobra Sn forma de un cordón. Junto a l  extremo en que los 

conductores 79, 80 penetran en e l  interruptor a . mercurio 78, la  

armadura de re lá  75 está formada con un sa lien te la te ra l 95 parte 

integrante de la  misma, y cuyo borde d ir ig id o  hacía abajo presen .  

ta una superficie inclinada 96 para cooperar con una oorrespon . 

diente superficie oblicua 97 de un muelle laminar 98 que va ase .

serado al bastidor y. Este muelle laminar puede accionarse por
®1 pulsador 89 de manera. , .manera que la  armadura de re lá  75 se coloque
en la  posición ilustrada en las fim a .,, /• , „

ias flguras 6 y 13 correspondiendo a
dicho pulsador 89 en su estado deprimido El m„Bn¿u.¿míao. El muelle laminar 98
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comprende también e l medio restablecedor para e l botón pulsador 

89.

El interruptor 86 para conectar y desconectar la  batería 

se maniobra convenientemente utilizando el botón 47 que sitúa la  

bola de contacto (figu ras 5) y que precisamente por este motivo 

se hace móvil axilmente. El e je  48 en su extremo saliente más a llá  

del bloque de apoyo 49 lle va  un manguito 101 de material aislador 

con un a n illo  metálico 86 previsto en é l para cooperar con dos mue­

l l e s  de contacto 71» y constituye correspondientemente el elemen - 

to; móvil de contacto de dicho interruptor. Las láminas o muelles 

de contacto 71* van f i ja s  a una planehita 102 de m aterial a islador. 

El a n illo  de contacto 86 está formado con un canal p e rifá rico  adap 

tado para re c ib ir  los extremos de los muelles de contacto 71* de 

suerte que proporcione un cierre e lástico  para e l eje 48 móvil ax il 

mente cuando se le  deprime por medio del botón 47. Es evidente 

que e l botón 47 tiene siempre que estar deprimido mientras se u ti - 

l i z a  e l  aparato de maniobra, con objeto de mantener cerrado e l  in - 

terruptor 86. Con e l botón 47 en su posición más ex te r io r, los 

muelles de contacto 71* descansan en una canaladura fornada en un 

resalte del manguito aislador 101, en cuyo caso está abierto e l 

interruptor 86.

El interruptor 88 para conectar a mano e l aparato contro - 

lado en circu ito  cerrando la trayectoria  shunt 87 está dispuesto 

particularmente como se ilu s tra  en la  figu ra  6. Un muelle de con - 

tacto 104 asociado con uno de los muelles de contacto 71* y f i j o  

en una planehita 105 de material aislador en e l  bastidor 2, puede 

maniobrarse por el pulsador 88 y ob ligarlo  así a unirse con un ór - 

gano de contacto 106 f i j o  al bastidor 2. Be este modo, deprimien - 

do e l  botón pulsador 88, es posible ap licar un impulso de corrien - 

te a travás de la  bobina de re lá  72 y conectar, por consiguiente,
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e l aparato controlado en circu ito  con auxilio del interruptor de 

mercurio 78. También puede en este caso rea lizarse a mano la  des - 

conexión del aparato controlado por medio del pulsador 89.

El d ispositivo  para desconectar automáticamente e l apara - 

to controlado al terminar un período ajustable dado de tiempo, se 

ilu s tra  y se explica con referencia  particularmente a las figuras 

4 y l£ . - El árgano esencial de maniobra es un a n illo  107, que pue­

de ajustarse angularmente en el c ilin d ro  cronométrico y que está 

provisto de un sa lien te radial en forma de una espiga 108 y un 

salien te a x il en forma de una placa 109a. la  placa 109a lle v a  un 

cierre engoznado u árgano aprisionador 109b, cuyo vértice  consti - 

tuye un índice 109'. E l a n illo  107 es ajustable a cualquier posi - 

oián angular que se quiera con relacián  a l c ilin d ro  cronométrico 

por lo  que se r e f ie re  a la  escala de tiempo 15 en e l botón rotato - 

r io  11 y al indicado índice 109» en e l  árgano aprisionador 109b 

y puede f i ja r s e  en cualquier posición requerida cerrando e l árga - 

no aprisionador 109b contra el borde del botón rotatorio  11, como 

se ilu stra  en el dibujo, cuando se quiera una desconexión automá - 

tica , mientras que e l  indicado órgano aprisionador 109b podrá por 

otro lado separarse de la  proximidad d e l indicado borde. Con ob - 

Jeto de ev ita r  que el an illo  siga e l  movimiento del c ilindro  cío - 

nométrico bajo la  acción de la  re lo je r ía , se ha previsto en la  pa - 

red trasera una espiga estacionaria de detención 110. Esta espiga 

impide e l movimiento de l an illo  107 por e l hecho de que l a porción 

sa lien te radialmente d e l árgano aprisionador 109b viene a desean - 

sar sobre la  indicada espiga 110. .

Ea espiga 108 está adaptada para accionar la  armadura de 

re lé  75 mediante un grupo de palancas o sistema sim ilar, cuando 

el a n illo  107 se f i j a  en el c ilin d ro  cronométrico por medio del 

aprisionador I0 9 t. En la  forma de ejaouoiin ilustrada una



palanca acodada 111 con dos brazos va pivotada en dos cojinetes 

estacionarios 112 asegurados al bastidor 2. Uno de estos brazos 

de palanca coopera con la  espiga 108 del an illo  107 del c ilindro 

cronométrico, en tanto que el o tro  brazo de palanca está adaptado 

para cooperar con un brazo 113 sa lien te hacia arriba en la  armadu - 

ra de re lé  75, de suerte que esta armadura de re lé  se ve sacada 

de su pos ic ión  atraída (figu ra  12) a su posioidn normal o lib era  - 

da (figuras 6 y 13) cuando la  e spiga 108 engancha en e l  brazo p r i - 

meramente citado.

El a n illo  107 puede ajustarse inmediatamente después de 

cada conexión completamente realizada d e l aparato controlado s i 

se desea una desconexién automática a l terminarse un período da - 

do de tiempo, y esto resulta especialmente ventajoso en lo s  casos 

en que e l aparato controlado es un calentador e léc tr ico  de agua 

o un d ispositivo calentador análogo. Sin embargo, el a n illo  puede 

también ajustarse de antemano para una interrupción seleccionada 

para un período de doce horas. Es evidente que e l a n illo  107 y 

sus elementos asociados pueden suprimirse s i e l aparato de manio­

bra no se destina a rea liza r  la  desconexión automática del apara - 

to controlado.

El aparato de maniobra puede evidentemente emplearse tam - 

bien para producir una señal acústica en momentos predeterminados, 

s i  la  armadura de re lé  se dispone para in ic ia r  la  emisión de una 

señal acústica arbitrariamente escogida. Esta disposición se ex - 

p lica  en la  forma de ejecución explanada a t ítu lo  de ejemplo, pro - 

veyendo simplemente la  armadura de re lé  75 con un brazo 115 ex - 

tendido hacía arriba, cuyo extremo superior lleva  un badajo 114 

para cooperar con un emisor de sonido 115. Es claro que este emi - 

sor de señales producirá'una señal de atención de fereve duración 

en e l  instante de cerrar e l c ircu ito , aunque también pueden emplear-
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se d ispositivos de señales que produzcan señales acústicas de dura 

ci<5n más larga, por ejemplo un timbre o campana v ib ratoria .

El cordón conectador 81 y e l enchufe de cuchilla 83 se dis 

ponen en una misma pared de la caja ( la  parde trasera ), la  cual 

l le v a  también el botón ro ta torio  11 del c ilin d ro  cronométrico con 

su escala de tiempo 15 y e l botón tirador 68 para e l órgano reco - 

gedor 65. El botón ro ta torio  47 cue f i j a  la  bola de contacto, lo  

mismo que los pulsadores 89, 88 y 32 para restab lecer a mano la  

armadura de re lé , para cerrar a mano e l c ircu ito  de maniobra y pa - 

ra tensar a mano e l muelle reajustador respectivanente, han sido 

dispuestos en la  pared opuesta ( la  pared fro n ta l) de la  caja, aun - 

que se comprende que son posibles numerosas modificaciones.

Así es evidente que el aparato de maniobra según e l presen 

te invento puede ajustarse de antemano de manera que rea lic e  un 

gran número de operaciones conectadoras en el decurso de una sema - 

na (o durante in tervalos de tiempo más largos s i e l aparato está 

proyectado correspondientemente). Si no se necesita rea liza r  cam - 

bios de una semana a otra, entonces solo se requiere re tensar e l 

muelle al fin a l de cada semana y esta es la  única , operación ma­

nual necesaria, por ejemplo en el decurso de un año o durante más 

largo tiempo. El prever dos revoluciones completas del c ilin d ro  

cronométrico para cada perjódo de 24 horas permite, además de un 

ajuste más preciso, e l ap licar también una esfera  ordinaria de re - 

lo j  al botón ro ta torio  del c ilin d ro  cronométrico ya que de hecho 

este c ilin d ro  g ira  con la  velocidad del horario. Todos los botones 

y pulsadores maniobrados a mano son accesibles desde e l  ex terior 

de la  caja, mientras está última está cerrada completamente en to - 

dos los demás aspectos.

In  general pocas veces se necesitara modifioar e l ajuste 

del aparato de maniobra, pero si alguna modificación fuese necesa -



r ia , esto podrá rea lizarse fácilmente separando las bolas de con - 

tacto de sus posiciones en e l c ilindro cronomátrico y luego apre - 

tando las bolas dentro de las posiciones revisadas mientras e l o i - 

lindro cronomátrico se ajusta sucesivamente en concordancia con 

los nuevos momentos de conexión requeridos, con lo  cual e l tiempo 

debido se indica por medio de la es fera  de re lo j en e l botón ro - 

ta torio  del c ilin d ro  cronométrico y el día se hace v is ib le  en la  

escala indicadora de los días a travás de la  ventan illa  en una de 

las paredes la te ra les  del aparato de maniobra.

Aún cuando la  anterior descripción de una forma de ejecu - 

ción del presente invento traída a t ítu lo  de ejemplo se re fie re  

a un aparato de maniobra independiente, se comprende fácilmente 

que el aparato de maniobra según el invento puede combinarse de 

forma análoga con e l aparato controlado de manera que forme una 

sola unidad, por ejemplo puede montarse en la  caja de un aparato 

de radio, s i  por ejemplo e l aparato controlado fuese un receptor 

de radio.

Una modificación de este tipo se ilu s tra  en la  figu ra  14t 

Se supone que e l c ircu ito  de maniobra bajo e l control de la  bobi - 

na de re lá  está asociado con e l cordón conectador de la  insta la  - 

ción o aparato de radio (no ilustrado en la  figu ra  14) y que los d i­

versos botones rotatorios y pulsadores están unidos a las paredes 

del aparato de radio, con preferencia a la  pared fron ta l.

En la  figu ra  14 los números de referencia  11, 32, 47, 63,

68, 88 y 89 designan los mismos nlementos que en las figuras 1 a 

12. Como se ilu stra  en la  figu ra  14, e l botón pulsador 32 para 

tensar el muelle de reajuste se ha previsto en e l mismo lado que 

el anterior medio de manipulación. El número de re ferenc ia  120 

en la  figu ra  14 sédala e l medio de control del aparato de radio.

la  estación de radio puede tambie'n proveerse con un en -
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chufe peculiar de salida que corresponda a l enchufe 85 del apara - 

to de maniobra- ilustrado en las figuras 1 á 12, de suerte que pue - 

da conectarse a é l  un calentador de agua e lé c tr ico  o sim ilar»

Una hoja o lámina de material sensible a la  pluma o láp iz  

puede preverse en la  superficie superior d e l aparato de maniobra 

para rec ib ir  notas re la tivas  a los momentos a que el aparato de 

maniobra se ha ajustado, o, alternativamente, un dispositivo de 

anotaciones que comprenda un material deslizador puede disponerse 

para e l mismo objeto cerca del aparato.

Gomo se ha indicado anteriormente, e l  c ilin d ro  cronomátri - 

co con las bolas de contacto en e'l colocadas puede observarse a 

través de la ventan illa  en una de las paredes la te ra le s , gracias 

a lo  cual las posiciones de las bolas y consiguientemente también 

los correspondientes momentos de conexión pueden determinarse por 

medio de una escala anular como esfera de r e lo j situada en e l  ex - 

tremo in te r io r  del c ilin d ro  cronométrico y de una escala de días 

en e l  árgano recogedor (no ilu strado ).

En la  caja y en cualquier lugar conveniente puede disponer - 

sé una lámpara incandescente de manera que forme parte de l c ircu í 

to de maniobra para iluminar e l in ter io r del aparato.

jS __________ 0__________ T__________ A_

la  presente patente, consta de las siguientes reiv ind ica  -

ci one s :

1. - Mejoras en los aparatos de acción a tiempo controla - 

do para rea liza r  operaciones de conexión e lé c tr ica , las cuales 

comprenden tn cilindro cronométrico ro ta torio , d e l cual a l menos 

la  zona p e r ifé r ica  está constituida por un m aterial conductor de



189880
24*

la  e lectric idad  y posee uno o más contactos unidos a l mismo en 

diferen tes posiciones en conformidad con los momentos de cualquier 

operación conectadora deseada, y comprende también un contra-con - 

tacto previsto de modo oue los contactos del indicado cilindro  

pueden acoplarse con dicho contra-contacto en dependencia de la  

rotación del c ilin d ro , caracterizadas porque e l c ilin dro  cronomé - 

tr ico  está provisto de cierto número de canaladuras p eriféricas , 

por ejemplo de una o de más de estas canaladuras, en las cuales 

pueden sujetarse aprisionadas bolas de contacto en d iferen tes 

posiciones a lo largo de la  p e r ife r ia  en concordancia con los 

momentos de cualquier operación conectadora deseada.

- Mejoras en los aparatos según lo  reivindicado en e l 

punto 1, caracterizadas porque el c ilin dro  cronométrico está pro­

v is to  de una multitud de canaladuras periféricas  paralelas, en 

las que se sujetan aprisionadas bolas de contacto en posiciones 

correspondientes a l momento de una operación conectadora desea - 

da, y oorque e l contra-contacto es móvil paso a paso a una posi - 

' oión opuesta a las d iferen tes canaladuras en concordancia con 

la  fecha de cualquier operación conectadora deseada.

3. - Mejoras en aparatos según lo  reivindicado en e l  pun - 

to 1, caracterizadas porque e l  c ilin dro  cronométrico está pro - 

v is to  de una canaladura para cada período de 12 horas, o en to - 

ta l de catorce canaladuras para una operación semanal, por ejem - 

p ío , y porque e l contra-contacto está montado sobre una correde 

ra móvil paralelamente al cilindro cronométrico y adaptada para 

desplazarse paso a paso en dependencia de la  rotación de dicho 

cilindro cronométrico, correspondiendo cada paso a l espacio en 

tre  las canaladuras individuales.

4. - Mejoras en los aparatos según lo reivindicado en

eterizadas porque la  corredera estálo s  puntos 1, 2 y 3, cara
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provista de un almacén de to las de contacto y de un pistón para 

meter las to las de contacto en las canaladuras del c ilin d ro  crono - 

métrico, estando dicho pistón adaptado para maniobrarse a mano.

5 . - Mejoras en los aparatos, según lo  reivindicado en los 

puntos 1, á 4, caracterizadas porque e l pistón es móvil axílmen - 

te en una envoltura de guía para las to las , envoltura que está 

adaptada para hacerse avanzar de modo que alcance a l c ilin d ro  ero 

nometrico antes que e l.p is tón  haya metido efectivamente una to la

dentro de una canaladura del mismo c ilin dro .

6. - Mejoras en los  aparatos, según lo  reivindicado en 

io s  puntos 1 á 5, caracterizadas porque e l  pistón está asociado 

con la  envoltura de guía por medio de un muelle que es más fuer - 

te que un muelle de reajuste que actúa sobre la  indicada envol 

tura de guía y porque una palanca deprimihle maniobrada por un

■(3Otón ro ta torio  o sim ilar está adaptada para perm itir avanzar a

mano e l indicado pistón y la  envoltura de guía.

7. _ Mejoras en los aparatos según lo  reivindicado en los

puntos 1 á 4, caracterizadas porque un órgano recogedor con indi ■ 

oes formados en á l en correlación con las canaladuras del c i l in  - 

dro cronométrico para quitar las tolas de este c ilin d ro  está mon ■ 

tado a lo  largo del lado del mismo c ilin dro  y directamente por 

enoima del almacén de to las  y adaptado para transportar las to las 

correspondientemente quitadas al indicado almacén de to las , pre - 

viéndose un botón para maniobrar e l indicado órgano recogedor,

con preferencia un botón ro ta torio .

8. - Mejoras en los aparatos, según lo  reivindicado en los  

puntos 1, 2 y 3, caracterizadas porque la  corredera está provis - 

ta de una v a r i l la  de reajuste que en virtud de la  acción de un 

muelle tensado está adaptada para lle v a r  dicha corredera desde

su posición extrema de avance ta jo  la  acción del indicado c i l in  -
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dro cronométrico, estando dicho muelle adaptado preferentemente 

pará tensar a mano por medio de un pulsador cada vez que la  oo - 

rredera se ha hecho ocupar dicha posición extrema.

9. - Mejoras en los aparatos según lo  reivindicado en los 

5 puntos 1 á 8, carao erizadas porque e l órgano estacionario de

parada está adaptado para desplazar la  v a r i l la  de reajuste fuera 

del enlace con la  corredera al terminar su movimiento de retorno, 

de suerte que dicha corredera puede inmediatamente in ic ia r  una 

nueva carrera de avance bajo la  acción del c ilin d ro  cronométrico.

10 10. - Mejoras en los  aparatos según lo  reivindicado en los

puntos 1, g y 3, caracterizadas porque e l c ilin d ro  cronométrico 

está provisto de un botón rota torio  y está montado ro ta torio  so - 

bre un eje que va colocado coaxilmente a l árbol del horario de 

una r e lo je r ía  y acoplado don dicho c ilin d ro  cronométrico.

15 11. - Mejoras en los aparatos según lo  reivindicado en e l

punto 1, caracterizadas porque e l  c ilindro cronométrico está 

adaptado para establecer un c ircu ito  por una bobina de re lé  en 

dependencia de l c ierre de contacto para maniobrar una armadura 

de re lé  con e l f in  de cerrar un c ircu ito  de maniobra, en tanto 

2o que unos medios de acción meoánica están adaptados para perm itir

restablecer la  armadura de re lé  a l f in a l de un período dado de 

tiempo.

12. - Mejoras en los aparatos según lo  reivindicado en 

los puntos 1 y 11, caracterizadas porque los indicados medios de

25 actuación comprenden un pulsador o sim ilar adaptado directamente

para actuar sobre la  armadura de re lé  y también sobre un órgano 

operador asociado ajustablemente con e l  c ilin dro  cronométrico pa - 

ra restablecer automáticamente la  indicada armadura de re lé  al 

estado normal a l f in a l de un intervalo predeterminado de tiempo.
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13. - Mejoras en los aparatos según lo  reivindicado en 

lo s  puntos 1, 11 y 12, caracterizadas porgue e l  indicado árgano 

operador ajustable comprende un an illo  montado ro ta torio  sobre

e l c ilin d ro  y adaptado para ajustarse a cualguier posición angu - 

5 la r  a rb itra ria  con relación  a l indicado c ilin d ro , siendo dicho

an illo  bloqueable en la  posición a que se ha ajustado.

14. - Mejoras en los aparatos según lo  reivindicado en el 

punto 1, caracterizadas porque e l c ilin d ro  cronométrico está 

adaptado para establecer un circuito ^través de una bobina de re -

10 iá  en relación  o dependencia del c ierre de un contacto para ma -

niobrar una armadura de re lé  adaptada para maniobrar un a isposi - 

tivo  de señales acústicas.

15. - Joras en lo s  aparatos, según lo  reivindicado en 

los puntos 1 y 11, caracterizadas porque e l  c ircu ito  de maniobra

15 del que forma parte la  bobina de re lé  y la  batería, está coneo -

tado a un c ircu ito  o trayectoria  shunt normalmente abierta a tra  - 

vés de l c ilin dro  cronométrico y del contra-contacto, habiéndose 

previsto un pulsador o sim ilar para cerrar e l c ircu ito  shunt cuan­

do se quiera.

2o 16. - Mejoras en los aparatos según lo  reivindicado en los

puntos 1 á 15, montados en un bastidor dentro de una ca ja  con 

un cordón conectador y un qníhufe de contacto, caracterizadas 

porque e l cordón conectador y e l enchufe de contacto de salida 

de la  caja están dispuestos en una sola y misma pared de dicha 

25 caja, en la  cual van colocados e l  botón ro ta to rio  d e l c ilin d ro

cronométrico y e l botón rota torio  del órgano recogedor y porque 

e l botón ro ta torio  que acciona e l  pistón introductor de las bo - 

las de contacto, igualmente que los pulsadores para restablecer 

a mano la  armadura de re lé , para cerrar a mano e l c ireu ito  de 

3o maniobra y para tensar a mano e l muelle'de reajuste respectiva -

mente, están previstos en la  pared opuesta de dicha caja, mien -
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tras una de las paredes la te ra les  está provista de una ventanilla 

para hacer v is ib le  e l o ilindro cronométrico con sus partes asocia­

das.

17. - Mejoras en los  aparatos segán lo  reivindicado en

5 lo s  puntos 1 á 15, para conectar activamente una estación o apa -

rato de radio en c ircu ito , caracterizadas porque dicho aparato 

se monta en e l  in te r io r  d e l aparato de radio con lo  cual e l e ir  - 

cuito de maniobra, del que forma parte la  armadura de re lé , se 

asocia con e l cordón conectador de dicho aparato de radio en su 

10 in te r io r  y porque los diversos botones rotatorios y pulsadores

de dicho aparato se disponen en las paredes, preferentemente en 

la  pared fron ta l del aparato de radio.

18. - Mejoras en los aparatos de acción a tiempo contro -

lado. -

15 Segxln se describe y reiv indica en esta memoria descrip ti -

va y se deta lla  e ilu stra  con los planos que a la  misna se acom - 

pañan.

la  cual consta de veintiocho hojas, fo liadas y escritas 

a máquina por una sola de sus caras.
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