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M E M O R I  A D E S C R I P T I V A

para una patente de introducción por diez años por *UN MECANISMO 
DE MANDO ELÉCTRICO DE PRECISIÓN" a favor de loe sres. Arana y Bri­
ba S.R-C. , residentes en Elgoibar (Guipózcoa)
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La presente so licitud  se refiere a un mecanismo de mando 
eléctrico  de precisión especialmente aplicable para el mando exac­
to de movimientos rectilíneos en todos los ramos de la  mecánica#
En ta le s mecanismos existe la  desventaja, de que debido a la s  
inevitables elasticidades y juegos de sus elementos de transmisión 
surjan inexactitudes#

El presente sistema tiende a evitar estos inconvenientes por 
medio de un aumento grande del movimiento y de sus tolerancias apli­
cando principios hidráulicos. La transmisión del mando hasta e l ele­
mento s  mandar se efectúa sin producir deformaciones e lásticas para 
ev itar cualquier articulación en el mecanismo y por l s  transmisión 
e léctrica  a dicho elemento*

para mayor facilidad  de comprensión del objeto dé esta  patente 
se ha representado en e l dibujo una forma de ejecución de la  misma, 
dada a titu lo  de ejemplo de realizaoión.

El dibujo es un corte ax ial por e l  mecanismo. L& parte eláo- 
tr ic a  se ha dibujado esquemáticamente.

En e l dibujo representado se supone el mecanismo aplicado a 
una rectificadora cilindrica para mandar el mecanismo del retroceso 
de la  piedra en cuanto la  pieza tanga su diámetro exacto#

Segón se aprecia en el dibujo, e l bulen ¿  con punta de metal
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duro del pistón 2 está rozando sobre le  pieza ^ que está  rectificada 
por la  piedra 4.

El contacto del bulon 1 con la  pieza 3 se establece por medio 
de una presión mayor que la  atmosférica del aire dentro del espacio 
5, transmitiendo dicha presión por medio de una columna de mercurio 
6 por un tubo capilar 7 hasta e l pistón 2* por medio de una palanca 
que no se ha representado en el dibujo, se puede efectuar e l retro­
ceso del pistón. El tubo capilar 7 corno también la  camisa del p is­
tón 2 y su tapa, son constituidos de un material aislan te , mientras 
que en dicho tubo capilar hay embutidos los puntos desaislados del 
h ilo eléctrico 8. Rl contacto eléctrico que en la  posición dibujada 
esté establecido por la  columna del mercurio cierra sobre un electro­
imán 9 la  palanca 10, venciendo la  tensión del resorte 11.La palanca 
12 del embrague para el mecanismo del retroceso no puede seguir a s í 
a la  tracción del resorte 13, que la  pondría en posición de acoplado.

Por óltimo el cuerpo 14 del mecanismo, apoyado sobra su guía 
15 tiene una distancia determinada del centro de le  pieza a re c tifi­
car por e l bloque calibrado 16.

Al seguir rectificando la  pieza 3# s i  pieton 2 hace un movi­
miento proporcional a la  disminución del radio de la  pieza 3; mien­
tras la  columna del mercurio 6 dentro del tubo capilar 7 se desplaza 
con una velocidad inversamente proporcional a l euadrado de los diá­
metros del pistan 2, y del tubo 7 sn relación con la  velocidad del 
pistón 2.

ASÍ, p .e . para una relación de estos diámetros de lí33y se 
consigue para un desplazamiento del pistón 2 de O'OOl mm. un despla­
zamiento de la  columna da mercurio 6 de 1 mm. Al d isminuirse e l radio 
de la  pieza 3 se baja consiguientemente e l nivel de la  columna 6 
hasta interrumpir, cuando la  pieza tiene su diámetro exacto, e l con­
tacto entre loe puntos del hilo 8 embutidos en e l tubo 7- En este 
oaso cede la  tracción del electroimán 9 Y lo s resortes 11 y 12 efeo- 
tuan e l acoplamiento del mecanismo del retroceso de la  pieza#
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Suponiendo en e l ejemplo anterior un diámetro del hilo 8 de 

$$ 0*3 mm.yla sensibilidad del mecanismo queda determinada con 0*0005 *m.
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N O T A

Se declara que e l objeto de esta patente de introducción es 
conocido en el extranjero, pero no practicado en territorio  español, 
oon la s  siguientes

R e i v i n d i c a c i o n e s
s m - = ^ = s = = = ^ m e —

1 . -  Mecanismo de mando eléctrico de precisión, caracterizado porque 
para la  transmisión hasta el elemento a mandar se emplean elementos 
exentos de deformaciones e lásticas que evitan inexactitudes produci­
das por éstas y que comprendan unos principios hidráulicos, en que
se transmite la  presión por oolumna de mercurio sobre un émbolo, pro­
v isto  de punta metálica, rozando con la  pieza a rec tificar .
2 . -  Mecanismo de mando eléctrico de precisión, segón la  reivindicaoióz 
anterior, caracterizado porque la s  variaciones del movimiento a me­
dir se aumentan aplicando e l principio hidráulico del paso de un flu i­
do por un tubo de diámetro variable.
3 . -  Mecanismo de mando eléctrico de precisión, segón reivindicaciones 
anteriores, caracterizado porque como fluido hidráulico ae u tiliza  el 
mercurio que no se adhiere a la s  paredes del tubo, pudiendo a s í  u t i l i­
zarse e l nivel de este fluido como interruptor eléctrico .
4 . -  La patente cuyo privilegio de introducción se so lic ita  por diez 
ahos para España y sus dominios, deberá recaer por "MECANISMO DE MAN­
DO ELÉCTRICO DE PRECISIÓN* aegón se describe y reivindica en la  pre­
sente memoria que consta de tres hojas foliadas y mecanografiadas por 
una so la cara y se ilu stra  con lo s dibujos que a la  misma se acompañan

Madrid, 27 ds septiembre de 1.949 
P p : ABANAYUBIBN, S*R.C*
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E a c a la  v a r i a b l e .

p p : ARANA Y URIEE S .R .C .
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