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para uns patente de introduccidn por diez afios por “UN MECANISMO
DE MANDO ELECTRICO DE PRECISION" a favor de los Sres. srans y Uri-
be 8.H.C., residentes en Elgoibar (guip¥szcoa)

1A presente soli_citud se refier? & un mecanismo de mando
eldctrico de precisién especialmente aplicable para el mando exac—
to de movimiento® rectilineos en todos 108 ramos de la mecénica.
En tales neéanisnos existe la desventaja, de que Adebido a las
inevitables elasticidades y juegos de sus elmfos de transmisién
aﬁrjl.n inexactitudes,

El presente sistema tiends a evitar estoe inconvenientes porxr
medio d® un sumento grande del movim;ento y de sus tolerancias ‘o.pl:l.- -
cando principios hidraulicos. La transmiaién del mando hasta el ele-
mento s mandar se efectua sin producir deformaciones el&s:tioas para
evitar cuslquier articulacién en el mecanismo y por la transmisién
eléctrica a dicho elemento. |

~ para meyor facilidad de comprensidn del objeto dé esta patemte

se ha representado en el dibujo una forma de ejecuoidn' de la misma,

‘dada a tftulo de ejemplo de realizaocidn.

El dibujo es un corte axial por el mecenismo. La parte eléo-
trica 86 ha dibujado esq;uemiticémento.

En el dibujo representado se supone el mecanismo aplicado a
upna rectificadora cilindrica para mendar el mecanismo del retroceso
de la piedra en cuanto la pieza tenga su diametro exacto.

‘Segdn se aprecia en el ditujo, el bulon 1 con pu.nta. de metal



25

.35

R

a5

50

T2 189867

- 189867
duro del piston 2 estd rozando sobre la pieza. 2 que est£ rectificada
por la piedra 4.

El contacto del bulon 1 con la pieza 3 se establece por medio
de una presién inayor que la atmosferica del aire demtro del eapacio
5, trensmitiendo dicha presién por medio de wna columna de mercurio
6 por un tubo capilar 7 hasta el piston 2. Por medio de wna palanca

que no s ha representado en el dibujo, 86 puede efectuar el retro-

‘ceso dsl piston. El tubo capilar 7 como tambiém la camisa del pis-

ton 2 y su tapa, son constituidos de un material aislante, mientras
que en dicho tubo cepiler hay embutidos 108 puntos desaisleados dal

‘hilo eléctrico 8. kl contacto eléctrico que en la posicidén dibujada

estd establecido por la columna del mercurio cierra sobre un electro-
iman 9 la palanca 10, vénciendo} la tensién del resorte 1l.Ls palanca
12 del embragﬁe para el mecanismo del retroceso no puede 'seguir asl
a la traccién del resorte 13, que la pondrfa en posicidn de acoplado.

Por ltimo el cuerpo 14 del mecanisﬁo , apoyad.o sobte su gufa
15 tiene una distancia dstéminada del centro de '13 pieza a rectifi- ]
car por el bloque calibrado 16. |

Al seguir rectificando la pieza 3, el piston 2 hace un movi-
miento propm:ciona.l a la disminucién del radio de la pieza 3, mien-
tras la columna del mercurio 6 dentro del tubo capila:."‘ 7 ee desplaza
con una velocidad inversamente proporcional al ;zuadrado de los dia~
metros del piston 2, y del tubo 7 en relacién con la velocidad del
piston 2.

Asf, p.e. para una relacién de estos diametros de 1:3}% se

‘consigue para un desplazamiento del piston 2 de 0'001 mm. un despla-

zamiento de la columna de mercurio 6 de 1 mm. Al dismiguirse el radio
de la pieza 3 se baja consiguientemente el nivel de la colummna 6

hasta inter:mnpirf, cuando la pieza tiene su diametro exacto, el con-

‘tacto entre los puntos del hilo 8 embutidos en el tubo 7. En este

caso cede la traccién del electroimsn 9 y los resortes 1l y 12 efoof

tuan el acoplamiento del mecanismo del retroceso de la pieza.
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Suponiendo en 6l ejemplo anterior un diasmetro del hilo .8 de

o' 5 mm. l1a sensibilidad del mecanismo queda determinada com 0'0005 mm.

NOTaA

Se declara que el objeto de esta patenté de introduccién es

conocido en el extranjero, pero no practicado en territorio espafiol,

oon las siguientes

_Roivindicsci.dnea

8‘=""‘:===”—-===— EELACS SRR ESSN

I Meoaniano de mendo eléctrico de preclsldn, caractorizado porque

para la tranSmisi6n hasta el elenento a mendar so cnplem elementos

exentos de deformaciones eldsticas gque evitan inexactitudes prodnoi-

das por dstas y que comprenden unos principios hidraulicos, en que
se transmite la prqs:ldn por columma de mercurio sobre un émbolo, PTroe

~ visto de punta metélica, rozando con la pieza a rectificar.

2.~ Mecanismo de mando eléctrico de precisidn, seg¥n la reivindicaoidr
anterior, caracterizado porque les vériaciones del movimiento & me-
dir se aumentan aplicando el principio hidraulico dol paso de un flui-
do por un tubo de diametro variable. ' v

3. Eecanisno de mando eléctrico de precisién, segin reivindicaciones
sateriores, caracterizado porqus oomo fluido hidrsulico se utiliza el

An:orcurkio ‘que no se adhiere a las paredes del tubo,‘ pudiendo asf utili.

sarse el nivel de este fluido como int,’erru;»tor. eléctrico.
4.~ 1a patente cuyo privilegio de introduceién se solicita por dies

afios para Eepafia y sus dominios, deberd recaer por "MECANISMO DE MAN-
‘DO ELECTRICO DE PRECISION" segn se describe y reivindica en la pre-

sente memoria que consta de tree hojas foliada® y mecanografiadas por

. una sola Cara y e :llustra gon los d:lbu;;cs que a la nisna 8e acmm,

- Madrig, 27 de septien‘ore de 1.949
Pp: ARANA T UB.IBE, s.n.c.
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