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que se acompaiía a la solicituá^dj 
PATENTE DE INYENCflON 

a favor < e
D. T0LIA3 Y D. !,ANUEL .iEREERO DE 1̂ .3 BARCENAS Y D. 
CARLOS H e  ATOS TD llALUElddA, de Nadrid

por:
UR DISPOSITIVO ELEC TROiBÜAl ICO PARA APARATOS INDICADORES LU- 
UlIíOSOSy E3PECLnH'A<ulü PAi'tA AL.cOiAA-ISy BE muLrIPne<3 POSICIO* 
RES CON lAN-0 A I-IEIANCI^.

Es objeto de la patente de invención cuyo registro se 
solicita un dispositivo electromecánico para ¿.paratos indi­
cadores runinosos que _.-ermi*te ..orar a aseos u.e un movimrenuo 
adecuado a din de que puedan mostrar sucesiva o alternativa­
mente las posiciones que convengan a los riñes ¿e su uso.

Como queda indicado en su enunciación el dispositivo 
electromecánico, éste Aay que considerarlo e:.. eos partes esen­
ciales, una eléctrica y otra mcénica, las cuales si cien se 
conjuntan en su ruñe roña:' liento para o C tener er resul nado indus­
trial que se nersiyue cabe conei^.erar las mismas por separado 
para la mejor comprensión de los lundanentos del dispositivo, 
relacionando despulsa amias para dar una perfecta expl.¡.caci6n 
del iunc i o nami e nt o uei mismo.

La y eléctrica del disnositivo está constituida
por un circuito que partiem o -.'.e una ..orna eiiura-.a --e corrien­
te, alimentada ésra por una cr rei-ia o cualqu-er o^ra .-uente 
usual de enorgia, incluso la propia red. ¿Leí alunarado y de
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uno de los polos de aquélla, bien el positivo o el negativo, 
según convenga al montaje, va directamente a un motor áte capa­
cidad variable con arreglo a la potencia que tenga que desarro­
llar. Continúa el circuito dando paso a l a  corriente desde dicho 
motor a un disyuntor, constituido por un electroimán, y aun rele­
vador de enclavamiento^ con la. particularidad de que aquél electro 
imán está además alimentado directamente dev.de la toma de energía 
para que pueda ejercer en su funcionamiento el fin para el cual 
está destinado* Prosigue el circuito a l a  salida de los elementos 
antedichos bifurcándose en tantas lengüetas o láminas de contac­
to como posiciones o pases haya ae tener el indicador, y de estas 
lengüetas parten, de cava una ie ellas, pn conductor cuyo terminal 
se emborna en un pivot de contacto que llevará un conmutador de 
mando, el cual tendrá tantos pivots como posiciones tenga el dis­
positivo* Sobre estos pivots accionará, en ..iro sobre su eje, y 
para cerrar el circuito el mando o.el conmutador que estará direc­
tamente conectado con el o*u o polo de la toma de entrada de corrían
uO *

ha sioo explicada con detalle la parte eléctrica del dis­
positivo determinando los elementos que constituyen el circuito. 
Resta únicamente explacar la intervención de cada uno de dichos 
elementos cuando se aroanzea su accionamiento.Para ello vamos a 
referimos a la oo ura IB del diseño que se acompaña y la que re­
presenta el citano Ct.i'curto aplicado, a titulo no ejemplo, para 
un caso concreto ve aparaco marcador do tres posiciones* En él 
representamos con la letra C* el eje de manto ^el conmutador v
con C' C "  y Ci los pivots coryesponrientes & cada una de la¡
tres posiciones del aparato ir: m* Como en el diseho el conmu­
tador C* está en contacto con el pivot C "  la corriente oasa
desde la toma re la iateris a través del conmutador hasta la
lengüeta L que es ra que corresponde a la posición que se de— 

r en el aparauo maleador. Al pasar le corriente ppr
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dicha lengüeta pone en iuncioiu..micnto ol elevador de cncla- 
vamiento R* y al disyujator D. los cuales pe ruis en poner en 
nurcha ...1 motor M. al cerrai'se por completo el circuito* :

- , j
Descrita que na ido la parto eléctrica de' aisposi- 

tivo pasamos a detallar la _u r lo . iccánica que o couplaonto 
de la anterior* Eotí ..o;..-..,anda por un. oan.or que puede adoptar ; 
la i-orna cil'. Irioa o poliédrica, y el cual yira sobre un eje 
montado sobre dos var illas c cuelqui -.r otro -'. 1... c to de sus- j 
tentación, lote rr-dor esto .'repuesto ,*e . orna para que pue­
da llevar en su eryeriicie entorna una serie -e rótulos inde­
pendientes entre sí o ..isê .es que coi^stituyan ca a uno ce e— 1 
líos una.posición o elemento indicador* ^or tanto se dividi­
rá el tanlor en partos ípuL.los adscril lonco c¿c.'a una de ellas 
a una _.osiei"n lotcr-iiiiada. Si el dúo. or cilin rico es susti­
tuido uor ruv caor -c uoliódrioo este será e urna repular y ̂  ̂ ^
cada una 5'.e su.s canr.s eexetirirá una posición, poro con la. . i;
circunstancia de que en u; o . e los o::t renos de divho c.. pe
_.a,li''.. o Im lo 1 1 -.-W.1' _...,ccisao".entc una raja cilindrica a
loo linos qc-c. :.í- alelante so n^n'dc retallar*

Esto su..... or o cnoiqo poliédrico estaré igualmente dis­
puesto para que vooo. a sâ ' ilduj-inalo intoo-ioiru-nte*

En uno de los extremos ..el tanlor o en la ..aja cilín- , 
drica que se adscribe al cuerpo poliédrico, conforme ha que­
dado antes especi-.'icado, ce dispone separadas entre si pero 
paralelas una de otra un í.úc ro le , nías o aros metálicos ...e 
contacto que ha de ser i,yual al de posiciones o elementos .
indicadores de que conste vd. dispositivo. En estos aros o 
quias de contacto so harán unos orificios o se colocarán unos 
salientes e -orma que correspondan a cada una de 1. as posicio— 
nes o indicadores del aparato* Para aclarar este concepto di— . 
remos que si nan de ser tres las posiciones o indicadores del 
aparato se dividirán los 360 a de la circuníerencia entre tres
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con lo cual quedará determinado que la separación entre cada 
eos oríllelos te fijación de posiciones, o salientes en su 
caso, será de 120 s.

Detalladas las partes elóctric- y mecánica del 'dispositi­
vo conjuntarenos arlas para suplicar su un cionautento, y a tal 
efecto nos uóiaoo ue roserir a la lisura 2- del diseño que se 
adjunta en la que se representa el esquema del montaje total 
del dispositivo. Así, en .icna supura, se representa con la le­
tra T. un tortor cilindrico correspondiente a un ispositivo 
in ,-icador de tros posiciones que se ha escopidc a titulo de 
ejemplo.Se ve en Picho tactor la línea de división que separa 
la posición primera de la posición se_unda, y como es natural 
llevará otras dos lineas para separar la ^osíci'n securaa da 
la tercera y esta do la ui.. na.

y con las letras G. GÍ n "  se represen-; :r En dicho tai or
"JR, Oír liñO ¡3 0
nos del mismo y con 1¡..

' de ser sa-ienae, que v
'; 110 y en posición convend...
' lante ha ...e detallarse

Dicuo taui.oa- va
eje que a su vez es cu
sirven para lijar el .

ate para ejercer la Punción que más ade-

En uno de los extremos el eje va fijo un motor de accio­
namiento I'i. el cual se tace solidario del tsj.n.or para hacerle 
girar. -

En el lado opuesto va colocado el disyuntor electroimán 
y el relevador de enclavanionto destínalo a lijar el tart-or en 
posición conveniente .

Por ultimo, tangentes a la superiicie del tamoor y fren­
te a cata una de las guias o aros de contacto van colocadas tres, 
lengüetas de contacto que rosan sobre aquellos aros.



Dichas lengüetas están representadas con L. L "  y I¿
125 A.si dispuestos los elementos todos del dispositivo de­

tallaremos finalmente que al accionar el conmutador C. y colo­
carlos sobre el pavot c "  para poder mostrar la posición núme­
ro 2 del conmauador que es la que se ha elegido a titulo de 
ejemplo pasa la-corriente por la lengüeta correspondiente a 

120 dicno pivot, o s&ala lengüeta L "  y cerrando ésta, la co­
rriente a través ¿ê . disyuntor y ¿el relevador de enolavamien— 
to llegará basta el motor, poniendo éste en funcionamiento ha­
ciendo girar al tambor. Este en su giro hace deslizar las 
lengüetas de contacto L. L' y L'' sobre las guias o aros de 

1 2 $ deslizamiento y como quiera que la única que está conectada
eléctricamente es la L"cuando ésta se enfrente con el orifi­
cio o por el entrante de su aro, vendrá obligada a cambiar 
de posición y al asi hacerlo quedará automáticamente desco­
nectada de aquella corriente interumpienc.o el circuito y con 

14-0 lo cual el. disyuntor parará el motor y disparándose el releva­
dor de enclavamiento que por cualquier procedimiento mecánico 
aprisionará el tambor quedando en posición fija y mostrando 
la indicación que corresponde.

Resta por decir que to v) el dispositivo puede ser enqe- 
145 rrado en una carcasa que lleve una ventanilla u orificio que 

enfrente con el tambor para que quede siempre a la vista la 
posición que se desea exhibir, üe esta suerte puede determi­
nar un aparato de múltiples aplicaciones tanto para anuncios 
luminosos como para servir de indicadores a los autotaxis y 

150 demás vehículos del servicio público para los que muy especial­
mente ^uode emplearse.

ROTA - REIVIKDICACIORES
En resumen reivindica el recurrente en virtud de 

la presente solicitud le registro de Patente de Invención 
155 el privilegio exclusivo de fabricación, venta y explotación 

industrial por el plazo de VEIN1E AROS que señala el vigente
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en España y sus colo­
nias, por el objeto Re la misma el cual queda esencialmente 
caracterizado por:

Primera.— Un dispositivo electromecánico para aparatos 
indicadores luminosos, especialmente para autotaxis, de múl­
tiples posiciones con mando a distancia, esencialmente caracte­
rizado por estar constituido por un tambor montado sobre un eje 
y sobre el cual ¿¡ira , y cuyo eje va a su vez sujeto por dos 
patillas o cualquier elemento de sustentación; éste tambor pue­
de ser surti&úido por un poliedro ¿e caras regulares si bien 
este cuerpo poliédrico en uno re sus entremos ha de llevar ior- 
aosámente una faja cilindrica*

Segunda.-Un dispositivo electromecánico para aparatos 
indicadores luminosos, especialmente para autotaxis, Re múlti­
ples posiciones con mando a distancia tal y como se ¿escribe en 
la anterior reivindicación y asimismo esencialmente caracteri­
zado por la circunstancia de que el tambor o cuerpo poliédrico 
que es objeto de aquélla, está dividido longitud analmente'en 
tantas partes iguales cono posiciones se desee dar al indica­
dor a fin de poder inscribir en ella los rótulos o letreros con­
venientes a los elementos gráficos que se desee representar y 
también por la circunstancia de que en uno de sus entremos si 
se trata de tambor cilindrico o en la faja circular si se tra­
ta de cuerpo poliédrico llevará colocados separada, pero para­
lelamente tantos aros de contacto o guias de deslizanaento co­
mo posiciones quiera .arse al ir ícador.Estos aros o guias de 
deslizamiento llevarán colocados en posición conveniente unos 
entrantes o salientes y cuya posición na simo fijada para deter­
minar exactamente cada una de las posiciones de las caras a mos­
trar en un punto determinado del indicador.

Tercera.-Un dispositivo electromecánico para aparados 
indicadores luminosos, especialmente para autotaxis, de múlti­
ples posiciones con mando a .istancia tal y conioime.se espe-
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carica en las ios anteriores reivindicaciones y asimismo ca-
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para accionar el tart-cr
dicho y lijar a voluntad ¿e la po&,.ción acl tact or al detenerlo 
en su giro, a fin ce mostrar la cara conven ente al iin que se per­
siga, se dispone ce rn circuito eléctrico que partiendo de un polo, 
positivo o negativo, según convenga y una acra de entrada de co­
rriente pasa por un nan<,.o ce conmutador que actúa sobre un número 
de pivots igual al de las caras oposiciones col aparato indicador, 
pivots estos que están consona,os con i. nal número de lengüetas 
de contaoso qoe acocean se ,ce aos aros o ¿̂ uuas ac , csnisarrrmo , el 
tccoor y que a su vea en. se salé a están conectabas cada una ae e­
llas con un n-syuaejor eloctrod^un y un releva^.cr de enclavamiento, 
los cuales están conectados a su vez con un rotor eléctrico de ca­
pacidad variable cuya salida se une con el otro polo de la sena 
de entrada de corriente que an... con ello cerrado el circuito.

C u a r t a Un dispositivo  ̂1 octrornocnico para aparatos in­
dicadores luminosos, aspsoialiueruo para auto taxis, de múltiples 
posiciones con raudo a dirlaucia, tal y conforme se especifica 
en las tres aiduruores reivindicaciones y asimismo esencialronte 
caracterizado por da circurutancia de que el motoija que se ha 
hecho referencia en la .ueivin- u ación anterior acciona directamen­
te ¿1 taa'. or o cnu.rqo poliédrico ^ara n̂,, _ire sobre su eje y tam­
bién por el j.a cdo de que. p^ra cor. r cu. lorcha od dispesitivo y a 
fin de postrar a voluntad la oocición qoo- so lesee basta poner 
en contacto ad cou..;Utador se ore al ivot quu corresponda a la po­
sición deseada para dar paso así a la corriente a uravés le la 
lengüeta coores^cnliento a la ^io aquel piv.ot está conectada y en 
su curso pasando por el disyunlcr que postará en moviníonto el mo­
tor al cerrar el circuito y aquél accionará al ta<d or.Tambi'en es 
característica esencial la c ir can atañe i a e que pmra detener en su 
giro el tambor en la posición que se desee las lengüetas se desli­
zan sobra ios aros o guias que lleva el tambor o cuerpo poliédri­
co en uno de sus extremos, y como quiera que solo la correspondisn-
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I" ^-o^ición deseada es la' que lleva corriente y por 
—  SL—  .̂.orLia Circuito, al pasar por el orificio o sa- 
- ^  que va dotado el aro, cambio de posición y se des­

conecta interumpiendo dici-o circuito y accionando al elec- 
6ioiman que actúa le interruptor y al relevador de onclava- 
--.-iuO qu^ aujet<a por cualquier procedimiento mecánico al 

ta... .Oj. en ej. punto deseado, c sea, en aquél que nuestra lo.
urO'-'iC-aÓr.

.3m.in.ua.— Un {..isposiuivo electromecánico para apara­
dos maleadores luminosos, especialmente para autotaxis de 
mû . uiples .posiciones con manió a - '.f stancia tal y contarme 
<̂e especia.̂ .ca en las anteriores reivindicaciones y asimismo 
caracterízalo por la circunstancia le que puede iluminarse 
interiormente el tambor o cuerpo poliédrico, como asimismo 
por el nacno de que el conjunto puede encerrarse dentro de 
una carcasa ae tamaño y disposición variable en la que se 
,iaya ab^eruo un venjanillo fe dimensión y proporción adecua­
da para que encunare la posición o el indicador que se de­
see mostrar.

S _ e x t a . -  UE D i s p o s i t i v o  ELECTROLtiCnNICO PARA APARAD 
í'Cj IrrlC^uORUS 1UI.]IK030S, . ESPECIAIAédlUE i^RA AUTOTAXIS, DE
EULHPLi,s i c s i c i c n t s  c o r  ^ b . i s ^ r c i A .

^odo tal y cor b-- ^ se cesen be en la precedente
Memoria que consta de 3 ---. ... ,M.s mccanor^'aiiadas por una sola
cara y se representa er v-. -**"* Ao^a ue '.-isenos que se acompa-ia,

Hadrid, ̂ ^de Septiembre 1.54S
P. A.



¿y**?!
í̂ ? rc/¡̂ r ̂T y <-* . —
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