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P A T E N T E  DE I N V E N C I O N  

por veinte ados,
para todo el territorio  espaHol; sus colonias y protectora­
do, por "UNOS PERFECCIONAMIENTOS EN LOS APARATOS PARA GUIAR 

LOS TEJIDOS", cuyo privilegio se ao lio ita  a favor de Don 

FRANCISCO BOFARULL GRAU, de nacionalidad espadóla, domici­

liado en Barcelona, calle Diputaoión; nom. 90, y onyo in­

ventor ea el propio so licitan te.

M E M O R I A  D E S C R I P T I V A  

Para guiar los te jidos y especialmente ornando ástos se en­

cuentran en su fase de acabado o onando deban experimentar 

operaciones especiales, se precisan unos delicados aparatos 

a fin  de qne no se produzcan pliegues ni arrogas en toda la 

5 anchura de la  te la  a s i como para impedir que el tejido pue­

da cabalgar o ponerse fuera del alcance de los rod illo s; c i­

lindros o similares destinados a arrastrarlo o conducirlo.

Sin embargo, los aparatos hoy en dia existentes, adoleoen de 

numerosos defeotoa de construcción y su funcionamiento resalé
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tamuy deficiente teniendo en o nenia lea velocidades y necesi­
dades técnicas actualmente reqaieridas en la  industria moder­

na* Tales aparatos pueden ser e léctricos, neumáticos y emplean 

mecanismos de re lo je ría , palancas múltiples, coronas dentadas 

y otros muy diversos mecanismos qne tienen por objetivo prin­

cipal lograr la  separaoi&n aleonada de los dos rod illos prin­

cipales o los pares de rodillos por lo s onales transcurre el 

te jido .

Como sea que existen dos pares de rodillos principales d is­

puestos oblicuamente a ambos lados del o rillo  del te jido , osan­

do se separan los dos rodillos existentes a un lado del t e j i ­

do, e l otro dispositivo compuesto por los otros dos rodillos 

tiende a aprisionar el otro orillo  atrayendo todo el tejido 

hacia e l mismo, o sea que en defin itiva queda nuevamente oen­

trado el tejido*' Ahora bien, como deoiamos anteriormente, loa 

diversos meoanismos, empleados para conseguir la  separación 

de lo s dos rodillos principales que componen oada ano de los 

aparatos que guian el tejido por sus dos o r illo s , son suma­

mente complicados y ello repercute de manera muy notable en el 

funcionamiento de los mismos, resaltando además su construc- 

oi&n muy complicada y por lo tanto poco económica.

Los perfeccionamientos que constituyen e l objeto de la  pre­

sente patente y qne son el fruto de la  paciente labor re a li­

zada por e l so lic itan te , vienen a solucionar definitivamente 

todos los problemas que se presentan en loa aparatos actual­

mente empleados, resaltando de una aplioación tan senoilla en 

su ejecución; como piáotioa y efeotiva en cuanto a su funció-, 

neníente.

Para fa o ilita r  la  comprensión de los citados períeocionamien-
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toa, ae adjunta un plano en el que puede verse nn aparato 

guiador o regulador de tejidos aplicable a toda olase de má­

quinas y en especial a la s máquinas de acabar o sim ilares, 
aparato en el cual vienen introducidos los citados perfeooio- 

5 namientos.

En la  figura 1¿ viene representada una planta del mecanismo 
perfeccionado.

En la  figura 2, ana v ista  de frente del mismo y en la  figura 

3, ana v ista  de coatado. Todas estas figuras son tan solo es- 

10 quematioaa, entendiéndose con ello que su forma externa pue­

de presentar muy diversos aspe otos constructivos, aunque sin 

por ello apartarse del mismo principio fandamental que cons­

tituye su esencia*
Einálmente en l a  figura 4, está representado muy esquemática^ 

1S mente e l principio mismo sobre el que se basan lo s presentes

pe rfec oion asientos*

Empezaremos, pues, la descripción, por la  figura 4, por en­

tender que en e sta  forma ae conseguirá una mejor comprensión 

del funcionamiento de todo el aparato*
20 S i en la  extremidad externa de los dos rodillos principales

que guían el te jido por uno de sus lados u o r illo s , existen 

dos rodillos auxiliares 15 y 16, el primero de lo s cuales, o 

sea el 15, es cilindrico y está montado en la  parte media de 

una palanoa g iratoria  47 cuya extremidad inferior está a rti-  

23 ociada sobre un eje 40 y el segundo de los cuales o sea el

otro rodillo 16 no es perfectamente cilindrico sino que posee 

ana parte excéntrica o cónica 43, se comprende que cuando el 

tejido se traslade hacia los dos rodillos antes citados y se 

interponga entre lo s mismos, o sea cuando tienda a hacerlos
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girar; encederá que el rodillo exoóntrioo 16 cuyo eje de g i­

ro 14 ee f i jo ,  tenderá a desplazar el cilindro 15 que tiene 

en eje montado sobre 47 y oon ello hará g irar e sta  óltima 

palanca 47 alrededor de an pcuito de articulación inferior 4o. 

Ello motivará la  separación de los rodillos principales con­

ductores de la  te la  o te jid o , ya que s i  bien los dos rodillos 

15 y 16 se mantienen casi en oontaoto, qnedando interpuesta 

ta i solo la  te la  entre lo s mismos, ello es debido a l a  ex- 

oentrioidad del cilindro auxiliar 16.

Se comprende que no puede suoeder lo mismo para los dos rodi­

llo s  principales que pueden verse en la s  figuras 1 y 2; ya 

que estos áltirnos son los dos perfectamente cilindricos y 

además independientes de 15 y 16, por lo que, cuando 16 des­

plaza el cilindro auxiliar 15, haoe desplazar el cilindro 

prinoipal 11 (figura 1) del cilindro 12, con lo cual desapa­
rece el efecto arrastrador y guiador que pueden ejercer loa 

dos oilindros principales 11 y 12 sobre e l tejido que queda 

comprendido entre los miamos¿
Para que e l cilindro auxiliar 15 (figura 4) tienda a apoyarse 

constantemente contra e l 16; existe en la  parte superior de 

la  palanoa 47 un muelle 31 e l cual puede regalarse gracias a 

una tuerca 29 que e stá  roscada en la  extremidad de ana vari­

l l a  30 que atraviesa la  extremidad superior de 47 y el propio 

muelle 31 y que está  fijad a  por ana de sus extremidades al 

tope f i jo  25.
A fin  de oonseguir el retorno del cilindro 16 a su posición 

normal, o sea en la  en que su parte exoóntrica está diametral­

mente opuesta a la  arista  de contaoto de 15, existe un excén­

trico  17 (figuras 4, 1 y 3) cayo p e r fil  está diseñado de mame-
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ra qae snprima loa "pontoa muertos" lo que se consigas me­

diante la  presión qoe ejerce ana raedeoita 18 contra el per­

f i l  de dicho excéntrico haciéndose mínima dioha presión caca­

do la  parte exoéntrioa 45 se halla en la  poaioión diametral­

mente opaesta al panto de contacto entre 16 y 16.

El maelle 31 y la  t aero a 89 sirven además para poder aj áster 

la  presión de contacto existente entre e l cilindro principal 

11 y el 18, ya qae con solo variar la  posición de la  taeroa 

89, se aprieta o a flo ja  más o menos el maelle 31 oonsiguién¿- 

dose con ello e l resaltado apeteoido.

Como paede verse, este sistema de regalación de la  presión 

es sanamente sencillo y de cómoda aplicación. Una de las múl­

tip le s  realizaciones prácticas de an aparato gniador de te­

jidos al qae se le han aplicado lo s perfeccionamientos obje­

to de la  presente patente, paede verse en las figaras adjun­

tas 1, 8 y 3, aunque, como hemos dioho anteriormente, éstas 

tan solo sean esquemáticas.

La piaos de soporte 38 sirve para sostener los diversos ejes 

transversales qae a su vez sirven de e jes de giro de los ci­

lindros prinolpales 11 y 18 y de los cilindros aoxlliares o 
rodillos laterales 15 y 16.

En e l  punto 37 del soporte prinoipal, se h a lla  montado el eje 

f i jo  14 que sostiene los dos cilindros o rodillos independien­

tes 13 y 16. El 12 gira looo sobre e l eje 14 y el 16 gira 

asimismo independientemente de este último eje siendo este 

cilindro auxiliar e l qae posee ana pefiferie  excéntrica- 

En e l punto 39 del soporte 38, existe e l  eje 40 qae sirve pa­

ra  sostener y articu lar la  extremidad in ferior de la  paLacoa 

ahorquillada 42 entre cayos brazos 47 y 43 se hallan montadas



la s extremidades del eje 13 que sirve de eje de sostenimiento 

del cilindro principal 11 y del cilindro o rodillo lateral 15. 

Estos últimos cilindros son locos y van independientemente 

montados sobre el eje 13. La plataforma o tope 25 está so l i­
darizado al soporte principal 32 mediante un eje 26 que atra­

viesa este último y una tueroa 27 que sirve para mantener f i ­
jamente sujeta la  extremidad del eje 26. Roscada sobre el to­

pe 25 existe una v a r illa  30, la  cual después de atravesar la  
extremidad superior 28 de la  palanca oscilante 47 lleva en 

una de sus extremidades y precisamente en la  extremidad opuea 

ta  a la  que es so lidaria  del tope 25, un muelle 31 e l cual 
está comprendido entre 28 y una tuerca regulable 29. Como ya 

hemos dicho anteriormente el conjunto 29, 30 y 31 sirve para 

regular la  presión ejercida contra la te la o tejido que circu­

la  entre 11 y 12 asi como para procurar el contacto entre 15 

y 16 cuando tanto este áltimo como el cilindro prinoipal 11 

se han desplazado en la s  direcciones indicadas por la s respec­

tivas fleohas 35 y 36 (fig . 1) y flecha 38 ( íig . 3) debido a 

la  acción arrastradora que efectúa el o rillo  del tejido al 

pasar entre 15 y 16 y consiguiente separación de 11 y 12.
A ano de lo s lados del cilindro excéntrico 16 está so lidaria­

mente montado e l excéntrico 17 y en el punto 37 de la  plata­

forma o soporte 32 existe una palanquita 19 que está articu­

lada por su parte media a un eje 20 que está  montado sobre 37 

En una de las extremidades de dicha p alan ja ita  existe la  rue­

da o rodillo 18 que se apoya constantemente sobre el p e r fil 

del excéntrico 17. Para oonseguir que dicha rueda 18 ejerza 

una presión constante contra 17, existe una v a r illa  22 que 

se apoya por una de sus extremidades sobre la  extremidad opueja
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t a 5 6  íf ig . 3) de la  palanquita 19.La v a r il la  22 atraviesa 

su correspondiente soporte situado encima de 37 y lleva en 

su extremidad superior un muelle 23 concéntricamente situar 

do sobre la  misma y una tuerca 24 que sirve para regular la  

presión de dioho muelle 23. Mediante 22, 23 y 24 se consigue 

regular la  presión que ejeroe 18 sobre la  superficie lateral 

del excéntrico 17. Como puede verse en la s  figuras 3 y 4 la  
presión de 18 va aumentando a medida que aumenta el radio 

vector de la  leva 17 consiguiéndose la  presión máxima y el 

máximo momento de giro comunicado a 17 por la  rueda 18, ouan- 
do dicha rueda 18 se halla situada sobre e lié rtice  34 del 

excéntrico 17, momento en el cual la  parte excéntrica 45 del 
rodillo auxiliar 16 se halla enfrente de 15. Ahora puede com­

prenderse la  acción antagonista ejercida por 18 y 19, ya que 

con este dispositivo el rodillo excéntrico 16 tenderé siem­

pre a quedar en una posición ta l  que su generatriz paralela 

a l eje 14 coincida con la  generatriz interna del cilindro 

principal 12, lo que equivale a decir que en su posición ñor 

mal siempre tenderán a estar en contacto lo s dos cilindros 
auxiliares 15 y 16 por sus generatrices cilindricas, ya que 

una vez separados dichos cilindros auxiliares el cilindro 16 

vuelve a reouperar su posición primitiva tan pronto e l ori­

llo  del tejido pierde contacto con 15 y 16.
En vez de emplear el sistema indicado en la s  anteriores f i ­

guras y compuesto por la  pal anquita 19, la  rueda 18 y el ex­
céntrico 17, se pueden su stitu ir  estos últimos elementos por 

un muelle plano, un muelle esp iral, un contrapeso o similares 
que provoquen el retorno del oilindro auxiliar 18 a su posi­

ción normal cuando éste último ha girado de media vuelta y ha
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hecho que e l cilindro principal 11 haya perdido contaoto 

con la  te la  o tejido qne circula entre 11 y 12.

Asi por ejemplo, se puede su st itu ir  la  palanquita oscilan­

te 19 que lleva en su extremidad la  rueda 18, por un mue­
lle  plano 60 ( íig .5 )  adaptado al punto 37 del soporte prin­

cipal 32 del aparato. Bate muelle plano o fle je  50 esta 

fijado por una de sus extremidades a 37 y por su otra ex­

tremidad lleva la  rueda 18 que se apoya constantemente so­

bre e l p e rfil de la  leva 17, teniendo e l  mismo cometido 

que la  palanquita 19, la  oual hemos descrito al hablar de 
la s  figuras 1, 2, 3 y 4 .

Para fa c i l i ta r  e l montaje y adaptaoion del aparato perfec­

cionado que viene grafiado en las figuras adjuntas, a cada 
una de sus respectivas bancadas móviles, existe un apóndi- 
oe o eje de montaje 33, e l oual sirve para su jetar y empla­

zar en la posición que más oonvenga a todo e l conjunto so­
portado por 32.
Se comprende que podrán efectuarse cuantas variaciones de
detalle o ejecución se estimen convenientes, siempre que 
ello no signifique alteración de la  esencialldad de dicha

patenta, a ouyo fin  se deolaran de novedad y propia inven­

ción de Un. FRANCISCO BOFARULL GRAU, laa siguientes re i­

vindicaciones que forman l a  

N O T A  R E i V i N D i C A T O R i A  
3# - UN03 PERFECCIONAMIENTOS EN LOS APARATOS PARA GUIAR LOS 

TEJIDOS -los cuales comprenden dos o más dispositivos s i ­

tuados cada uno de e llo s a uno u otro lado del tejido que 

se pretende guiar estando constituidos oada uno de dichos 

dispositivos por un soporte general o sim ilar que se monta
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más o menos chilenamente en relaoián a l sentido de la  ur­
dimbre del te jido , por nn primer eje f i jo  montado por una 

de ana extremidades a nn pnnto de dioico soporte, por nn 

segundo eje paralelo a l primero, el onal está  montado en­

tre las dos extremidadea de una palanca ahorquillada que 

oaolla por su extremidad inferior alrededor de nn teroer 

eje fijado por ana de ana extremidadea a nn pnnto del so- 

porte principal, por dos rodillos prinoipalea cada uno de 

loa caalea se halla  respectivamente montado libremente so­

bre e l primer eje f i jo  y e l segando eje paralelo a l p ri­

mero- que están caracterizados porque se dota cada ano de 
loa dispositivos o aparatos anteriores de nn par de rodi­

llo s  auxiliares, oilindroa o sim ilares, le  primero de lo s 

onales se monta libremente sobre e l  segando eje osoilante 

antes mencionado y a continuaciún del cilindro o rodillo 
principal que está montado sobre este mismo eje  y el se­
gando de los onales, que es ligeramente exoéntrioo o qae 

tiene ligera  conicidad en una poroion de sn perlferie , se 

monta libremente sobre e l primer eje f i jo  y a continuación 

del rodillo principal montado sobre este último e je , que­

dando situados dichos dos rodillos auxiliares el uno frente 

a l  otro, de ta l manera  ̂ que en sa aposición normal está en 
oontaoto la  periferia o una a r is ta  del primer rodillo con 

la  a r ista  cilindrica, poroion cilin drica o no exoántrioa 

del segundo rod illo .
2* -  Unos perfeccionamientos, según la  anterior reivindica-, 

oi&n, caracterizados porque se dotan dichos aparatos de un 

muelle esp iral, de un muelle pleno, de un contrapeso o me­

dio similar antagónioo que impide que e l  rodillo auxiliar



exoóntrioo quede normalmente o sea cuando el tejido no d is­

curre entre loa dos rodillos auxiliares, en ana poaioion en 

la  oaal la porción excóntrioa o oónioa de eate aegondo rodi­

llo  aaxiliar quede en oontaoto con la a r is ta  o generatriz 

5 reota del primero.

3* -Uno a perfeccionamiento a, segdn laa anteriores reivindi­
caciones, caracterizados porqne el medio antagónico de la  

anterior reivindicación oomprende nn excéntrico, leva o s i ­

milar acoplada o solidarizada al cilindro aax ilia r  excén- 

10 trico o de parte cónica de la  primera reivindicación, asi

como ana palanqaita oscilante qne llev a  en sn extremidad on 

rodillo , rueda o sim ilar e l caal se apoya y ejerce constan­
temente presión sobre e l p erfil del excéntrico, variando dA- 

oha presión de acuerdo con e l p e rfil de la  leva y situación 

15 oonpada por el rodillo exoóntrioo.

4* - Unos perieoolonamientoa,seg&n la  primera y segunda re i­
vindicación, caracterizados porque e l medio antagónico oom­

prende un excéntrico, leva o similar acoplado o solidarizado 

al cilindro auxiliar excéntrico o de parte cónica de la  p rl- 

20 mera reivindicación y comprende además un muelle plano, f le je

o sim ilar, una de cuyas extremidades ae mantiene so lidaria  

a un punto del soporte principal del aparato y en coya otra 

extremidad, que puede oso ilar, va montada una rueda, rodillo 

o similar que se apoya y ejerce constante presión sobre el 

25 p e rfil del exoóntrioo variando dioha presión de aouerdo oan

el p erfil de la  leva y situación ocupada por el rodillo  ex­

céntrico.
5* - UNOS PERFECCIONAMIENTOS EN LOS APARATOS PARA GUIAR LOS 

TEJIDOS.
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Todo ta l y conforme queda desorito y reivindicado en la  

memoria descriptiva que antecede y qne consta de onoe ho­

ja s  escritas a maquina por ana sola de sos oaras y nn plati­

no que la  ilu stra*
MADRID, 23 de Septiembre de 1.949 

FRANCISCO BOFARULL GUAU

P*a* 1 ' ! * ' . ' < ( t 9? ' ^
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