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P A T E N T E  D E  I N V E N C I O N

a favor de
Societh SICCM a Responsabiliza Limitata -  de nacionalidad i t a ­

liana -  domiciliada en MILAN (Ita lia )  
por:

" Mecanismo alimentador de película^ para aparatos cinemato­
gráficos "

: oO o: ==:*—

M e m o r i a  D e s c r i p t i v a

Los aparatos cinematográficos actualmente conocidos 
están equipados con un dispositivo mecánico que provoca el avai 
ce intermitente de la  película y que hace adelantar en el sen—
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tido del avance de l a  parte de película que ae proyecta o 
muestra# Este mecanismo es siempre bastante complicado en 
cuanto está concebido de modo que hace avanzar pasivamente 
la  película l a  cual funciona meramente como cuerpo transpor­
tado#

De acuerdo con el presente invento basado sobre 
la  observación de que la  película es elásticamente flex ib le , 
el esfuerzo de flexión de la  película se u tiliza  para con­
tro lar l a  intermitencia de sus desplazamientos, alternados 
con periódos de repose# Con este objeto, el dispositivo de 
acuerdo con e l presente invento comprende una superficie f i ­
ja  de reposo para l a  película, provista de una abertura para 
que pase l a  luz y oon, por lo menos, un diente capaz de en­
granar con l a  perforación de l a  película, medios que provocan 
un avance uniforme de la  película en una dirección no parale­
la  a dicha superficie de modo de sacarla de e lla  y medios que 
provocan el avance de la  película en un punto situado delan­
te de lo s medios de avance uniforme#

La elasticidad de la  película puede u tilizarse  
ventajosamente para mantener contra l a  superficie mencionada 
l a  parte convexa de una sección curva de l a  película compren­
dida entre des elementos, o partes de un elemento, lo  que pro­
voca el avance continuo a velocidad uniforme antes y despuós 
del paso de la  película por sobre dicha superficie# El de— 
sengranamiento del diente o de lo s dientes de la  perforación, 
se produce como consecuencia de una flexión e lástica  de la  
película seguida por un desplazamiento hacia adelante de la  
parte de l a  película que reposa sobre dicha superficie, hasta 
que los dientes f i jo s  encajen con el agujero siguiente, luego 
de lo  cual se repite el ciclo de la  tensión de la  película me­
diante flexión y su consiguiente avance intermitente en con—

30



< -

5

10

15

20

25

30

-  3 -
1 ^8 8 9

cordancla con el haz de luz para proyectar o revisar# El 
modo de operar y de llevar a la  práctica el dispositivo de 
acuerdo con e l invento, se verá más claramente con la  des­
cripción detallada que sigue a continuación y que se dá con 
referencia a loe dibujos adjuntos que representan el dispo­
sitivo  solamente a titu lo  de ejemplo# En los dibujos:

Las fig s#  1 y 2 representan diagramaticament#, dos 
etapas de operación de acuerdo con el invento¿

Las figs#  3 y 4 representan diagramaticamente, otro 
modo de ejecución en dos posiciones#

Las figs#  5# 6, 7 y 8 representan diagramatioamente, 
otro modo de ejecución en cuatro posiciones#

Las fig s#  9 # 11 y 12 representan una sección de 
un aparato construido de acuerdo con e l invento, en tres eta­
pas de operación#

La fig# 10 es un corte de la  f ig .  9 segán l a  linea
X-X.

Las figs#  13 y 14 muestran en v is ta  la tera l y en 
plano, respectivamente, otro dispositivo áLimentador y proyec­
tor, de acuerdo con el invento, en posición de carga#

Las figs# 15 y 16 representan en v is ta  la te ra l y 
en plano, respectivamente, aL mismo dispositivo en posición 
de funcionamiento#

Las figs# 17 y 18 representan detalles del dispo­
sitivo  de la s  figs# 15 y 16.

Las f ig s .  19 y 20 representan, en v is ta  la te ra l 
y en corte horizontal, respectivamente, otro dispositivo a l i -  
mentador y proyector#

Las figs#  21, 22 y 23 representan en tres proyec­
ciones ortogonales, un aparato que comprende un dispositivo 
del tipo ilustrado por la s  fig s#  19 y 20#.
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Las f ig s *  24, 25 y 26 representan un aparato que 
comprende un dispositivo del tipo representado en la s  f ig s *
13, 14, 15, 16, 17 y 18.

La f i g .  27 representa otro aparato que comprende 
an dispositivo del tipo representado en la s  f ig s .  19 y 20.

Con referencia a los diagramas de la s  f ig s .  1 y 
2, e l dispositivo está compuesto de una pared -4- sobre la  
cual descansa o se conserva adherida en cualquier forma la  
película -3- en concordancia con una ranura -8- y un diente 
-10- que penetra en uno de lo s agujeros de la  perforación de 
la  película; „un aro -1- hace que la  película avance con mo­
vimiento uniforme en el sentido indicado por la s  flechas y 
produce una porción curvada de l a  película que corresponde a 
la  sección que se adhiere a la  superficie -4-. En conexión 
oon el rodillo  -1— se ha provisto un elemento -11— dotado de 
un movimiento alternado el cual, intermitentemente, pone ha­
c ia  abajo SI lado oonoavo de l a  sección curvado de l a  pelí­
cula cuando la  rotación del rod illo  -1- hace que la  película 
se desprenda del diente -10- ( f ig .  1 ); el movimiento de descen­
so del elemento -11- se arrastra , a lo  largo de l a  película 
y por una longitud que corresponde a l a  distancia comprendida 
entre dos agujeros de la  perforación, de modo que el diente 
-10- encaje con el agujero siguiente de la  película, lo  cual; 
mediante flexión, es apretada contra l a  pared -4-, laego de 
lo  cual, mientras el rodillo  -1- continua girando hasta que 
la s  d istin tas partes vuelvan a la  posición de la  f i g .  1  ̂ e l 
fotograma que deberá ser proyectado o revisado, permanece en 
reposo en frente a la  ranura -8 -*

Otra manera de operar puede llevarse a l a  práctica 
con el modo djsgramáticamente representado en la s  f ig s .  3 y 4 
de acuerdo oon el cual el rodillo  hace que la  película avance
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4 8 9§ 8 9sApás& l a  peured -4-;con movimiento unifoime y se Sbpáafe *db l a  "pared -4-; el ro­
d illo  -1- que se mueve en el sentido indicado par la  flecha, 
hace que la  película salga de la  posición de la  f ig *  3 y to­
me la  de la  fig#  4 a l a  vez que uno de sus agujeros permanece 
engranado siempre con el diente -10—; en esta última posición, 
sin  embargo, la  película reposa contra e l elemento -11- que
en este caso, es f i jo ,  y se arquea luego, separándose a si del 
diente -10—; la  película enrollada, que mientras tanto se ha 
formado hace que la  película, por reacción e lá stica , avance 
hasta que otro agujero engrane con el diente -10- (fig# 3) 
repitiéndose asi el ciclo#

Esta forma de operar se representa diagramática— 
mente en la s  figs#  5 a 8; en este caso, el cambio intermi­
tente puede hacerse con más seguridad con un fiador acelera­
do, lo  que depende de l a  velocidad del desplazamiento de la  
espiga -11-. También el desprendimiento de l a  perforación 
de la  película del diente f i jo  (fig# 3) puede efectuarse con 
más seguridad.

Un ejemplo del aparato cinematográfico construido 
segdn el plano de la s  figs#  3 y 4 se representa en la s  figs#
9 a 12# El aparato está constituido por un cuerpo -16- so­
bre el cuái está montado e l al imentad or de película y lo s 
elementos de proyección. El rodillo  -1- accionado por la  
manivela -12- empuja la  película contra la  pared interna -4— 
conformada de manera de compeler l a  película a engranar con 
el diente -10-, solamente s i  l a  película no está en tensión 
por debajo pero oiñéndose aproximadamente a todo el rededor 
del perfil mencionado (fig# 9)# Mientras se efectúa la  rota­
ción del rod illo , por ejemplo, por medio de manivela -12-, se 
forma una curva con l a  película por sobre la  ranura -8- (fig# 
12), mientras que, por debajo, l a  película comienza a tender­
se pero, sin poder desprenderse todavía del diente -10-, con
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lo  que permanece inmóvil frente a l a  ranura. Haciendo que 
siga l a  rotación del rodillo  -1- ( f ig . 11) se hace que la  
película ae adhiera por debajo del bloque central -13—) y# 
por consiguiente, que se desprenda del diente -10—; al mis­
mo tiempo, l a  curva superior, notablemente aumentada, ten­
derá a achatarse, haciendo que la  película, liberada del 
diente, sa lte  hacia abajo y vuelva a engranar enseguida con 
el diente, por medio de un agujero siguiente y a s í  sucesiva­
mente.

Si e l perfil y l a  superficie de la  pared -4- no 
provocan una fricción  excesiva con l a  película, e l desengra- 
namiento y re-engranamiento de la  película con el diente -10— 
puede obtenerse aán sin  e l bloque central -13-, es decir, so­
lamente por l a  acción de la  curva superior, lo  que será más 
o menos simple.

Con esta  forma de ejecución, a si como con otras,- 
no es necesario que la  pared -4- e stá  constituida por una su­
perficie continua, puede estar constituida por secciones es­
paciadas o separadas o puede ser re-emplazada por una supe- 
sión de sostenes, por ejemplo, c lav ija s , o rod illos dispues­
tos a lo  largo de la  superficie teórica, que constituyen un 
equivalente de dicha pared para e l propósito perseguidor

El obturador -14- está dispuesto en fase  sobre el 
eje del rodillo  -1-, es decir, de manera que se interpone con 
uno de lo s sectores obturadores entre una lámpara -6- y un 
condensador y un sistema prismático -7- ( f ig .  10) durante 
la  etapa del paso de la  película, dejando lib re  el paso a la  
luz durante l a  etapa en que l a  película encaja con el diente 
-10-.

Esta forma de ej eeución del invento es convenien­
te para construcciones más sim plificadas, puás el cuerpo del
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aparato -16— puede ser fundido en una pieza (o en dos piezas 
para fa e il i ta r  l a  extracción del molde), preferentemente en 
material plástico o en metal fundido, posiblemente constru­
yéndose con la  so la protección -15— para l a  lámpara*

Con la  aplicación de una rueda de mano no repre­
sentada en l a  figura, scbre el eje del rodillo  - !- ,  en mane­
ra análoga a l obturador, o con la  aplicación de un disco Ob­
turador relativamente pesado, es posible obtener un aparato 
para el reconocimiento directo de la  película capaz de ser 
accionado mientras se tiene el aparato invertido en una ma­
no y aplicando el ojo al agujero del objetivo -9- y haciendo 
pasar la  película hacia abajo oon l a  otra manera.

El mismo aparato, s i  se afirma a un plano hori­
zontal y s i  está rodeado por dos o más platos de re obinado^ 
puede constituir una mesa de montar o "movida".

De acuerdo oon el presenta invento, un aparato 
perfeccionado, capaz de obtener una carga semiautomática de 
la  película, puede ejecutarse de acuerdo con el diagrama de 
la s  f ig s *  13, 14, 15 y 16, en el cual l a  chapa -18-, que l l e ­
va la  pared o corredor -4- y e l objetivo -9- y desliza entre 
la s  guías -19-, sostiene tambián un cilindro guía hueco para 
la  película -13— y contiene un prisma -20- de reflexión to ta l* 

Cuando la  chapa -18- se traslada hacia afuera 
( f ig s .  13 y 14), l a  película puede ser colocada hacióndola 
pasar en posición de tensión, según se indica, alrededor del 
ci l i ndro -13-, facilitándose la  operación mediante una cone­
xión no representada en el dibujo, entre él movimiento de los 

platos y el dispositivo para elevar lo s rodillos apretado­
res -5-* En esta posición, él prisma -20- no está  alineado 
oon el condensador -7—, y la  láapara -6— puede permanecer en­
cendida sin inconveniente*
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El desliz amiento' hacia adentro del plato -18- (figs# 

15 y 16) pone a l a  película en posición correcta para ser pa­
sado, pone al prisma -20- en áLineacidn y puede juntar lo s 
rod illos -5*- y hasta provocar, de alguna manera, l a  puesta en 
movimiento del aparato#

Por razones de simplificación, en la s  figs#  13, 14, 
15 y 16 la s  ruedas del aparato no se representan, en cambio, 
s i  están representadas diagramáticamente en la s  figs# 17 y 18, 
en lo s cuales se representa el eje móvil en este caso simple­
mente fuera de centro con respecto a l  e je  de rotación -25-, y 
unido con el rodillo -1— por medio de un par de engranajes 
-21-, -23-  de medida apropiada, es decir, que corresponde al 
adinero de fotogramas comprendidos en ana vuelta del rodillo 
-1—,

Sobre el eje -25— está  dispuesto e l obturador -sL4-#
Las espigas están mentadas preferentemente sobre 

b o lilla s  de pequeño diámetro para reducir l a  fricción, s i  el 
dispositivo se usara como medio de arrastre de l a  película con 
especial ventaja en e l oaso de aparatos acústicos, porque per­
mite la  eliminación de l a  conexión mecánica entre l a  cabeza 
acdstica y e l dispositivo proyector#

En el caso que deban obtenerse lo s  mejores resul­
tados ópticos posibles, es aconsejable adoptar una solución 
diagrama ticamente señalada en la s  figs#  19 y 20 en lo s cuales, 
sin  embargo, l a  posición y l a  forma de la s  paredes ópticas se 
dán a títu lo  meramente ejamplificativo# En este caso, se pro­
veen dos rod illos -sL- y -2—, ónieos con un eje apropiado como 
se explicó más arriba, a l eje central -25—, es decir, que el 
rodillo  -2- está montado sobre el eje -29-  de modo integral 
con la  rueda dentada -22- que engrana con el piñón -23- del 
eje central —25— accionando el piñón -23-  l a  rueda -21- que
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forma una pieza con e l eje del rodillo  - l - .
El eje -25- está formado por el sector -14- que 

opera como un obturador pivotado por un lado en -25- y que 
lleva en su otro lado l a  espiga -26- sobre la  cual gira l a  
v a r illa  de unión -27-; la  espiga e stá  asegurada excéntricamen­
te sobre la  ruedeoilla -24-, que forma una pieza con el piñón 
-23-* La pequeña v arilla  -27- acciona la  pequeña palanca -28- 
haci ónd d a  oscilar alrededor de la  espiga -29-  sobre la  cual 
pivota libremente y por la  cual e stá  sostenida de modo de gi— 

10 rar en sentido v ertica l, tránsversalmente con relación a l pa­
so de la  pelícu la. De esta manera, l a  espiga -11- f ijad a  a l 
extremo de la  pequeña palanca -28-, determina, a cada foto­
grama, e l avance intermitente de la  película, hadándola desen­
cajar previamente de su diente -10— en la  forma ya descrita*

1$ Tambión en este caso, la s  espigas pueden montarse
de manera de reducir a l mínimo l a  fricción , de modo de operar 
con l a  película cono medio de tracción*

El mismo dispositivo puede también ejecutarse con 
un montaje comdn de espigas sobre aros (o sobre cojinetes a 

20 b o lilla ) , como se indica, a titu lo  de ejemplo, en la s  f ig s *
21, 22 y 23* Las f ig s *  24, 25 y 26 representan a titu lo  de 
ejemplo un modo de ejecución de un aparato de proyección, so­
noro de acuerdo con él presente invento, en el cual es -16— el 
cuerpo del aparato, preferentemente de chapa laminada, con 

. 25 soportes móviles -33— y -34- para l a  bobina de l a  película;
-35- representa una plataforma vertical que se mueve a lo  la r ­
go de un plano vertical, sobre un eje constituido por e l cafío 
externo del condensador -7-, de modo de mantener centrada la  
luz proyectada en todas la s  posiciones diferentes que puede 

30 adoptar la  plataforma mencionada para variar la  altura de la
proyección* Posiblemente, tambión él cabozal sonoro puede ser



moviTAe con el objeto de hacer posible que se ajuste l a  lon­
gitud de la  película comprendida entre e l fotograma que se 
proyecta y el punto de la  columna sonora. Él dispositivo 
sostenido por l a  plataforma -35- puede ser de cualquiera de 
lo s tipos precedentemente dispuestos, pero de preferencia, 
del tipo que se indica en la s  f ig s .  13, 14, 15, 16, 17 y 18.

En cualquier caso, será de preferencia, del tipo 
de lo s que pueden ser accionados, no por medios de control 
mecánico directo, sinó por medios de arrastre de l a  pelícu­
l a ,  de modo que e l puede dar movimiento con medios mecánicos 
solamente al cabezal sonoro -36- por medio del motor -37-, que 
puede ser del tipo de un motor rotativo o sim ilar, y e l cual, 
por medio de una transmisión e lá stica  o sim ilar, no represen­
tada en el dibujo, acciona también la  bobina -38-.

La lectura del sonido se efectáa de la  manera co­
nocida por medio de un sistema óptico comdn -39- el cual, sin 
embargo, está  equipado con un dobLe sistema de reflexi& i -40- 
y —41— sobre planos ortogonales de modo de hacer girar la  
imagen horizontal del filamento de la  l&apara -6- a su posi­
ción horizontal normal al movimiento de l a  columna sonora.
La célula fotoeléctrica -42- puede ser colocado a l lado de 
la  película y recibirá, por medio de un espejo o primas -43— 
la  luz modulada de la  columna sonora, o puede estar dispuesta 
de otra manera; lo s  medios pre—amplificadores o amplificado­
res pueden estar situados per ejemplo en la  ca ja  -44-*

Por óitimo, la  f i g .  27 representa él caso de un 
aparato sonoro de tipo portátil, de acuerdo con el presente 
invento; una caja o v a lija  -45- contiene un aparato -46- pre­
ferentemente del tipo indicado en la s  f ig s .  22 y 23, nna cá­
mara de doble pared -47— donde se a lo ja  l a  l&apara -6-, con 
un condensador -7—, e tc . e l e je -48— para la  bobina colectora
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-38-, con el sosten moví "ble, -33- para l a  otra bobina, el 
motor -37— le í  cabezal sonoro -36-, que comanda -el motor- 
ambas bobinas colectoras, por medio de ana transmisión (no 
representada en el dibujo), y e l dispositivo -46-, por medio 
de la  misma pelfcula.

La lectora del sonido se efectda por medio de 
una célala fotoeléctrica y de un sistema óptico -39- similar 
al descrito con relación a los aparatos precedentes, con 
la  diferencia de que la  luz de la  lámpara proyectara -6- se 
u tiliza  directamente sin ninguna reflexión, por medio de len­
tes condensadores -50—, colocados al lado y por debajo de
modo de concentrar los rayos de luz que no sirven para la  
proyección# La caja -45- puede o antener lo s diversos elemen­
tos de simplificación y abastecimiento, ta le s cano el trans­
formador -49-, y puede estar equipada con dispositivos de 
control eléctrico del aparato, conectados con el movimiento 
de aportara y de cierre de la  tapa no representada en l a  
figura.

Habiendo descrito y precisado la  naturaleza del 
presente invento y l a  manera de llevarlo  a la  práctica, se 
declara reivindicar:

N O T A  : == ——

25 Se reivindica como Objeto de esta patente:
1 .— Mecanismo alimentador de película peora apara­

tos cinematográficos, caracterizado por el hecho de compren­
der una superficie f i j a  que sostiene la  pelfcula, provista 
de ana abertura capaz de dejar pasar la  luz, y con por lo  

30 menos un diente f i jo  capas de engranar con la  perforación de
dicha película; y medios capaces de determinar el avance uní—
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forme de la  película en ana dirección no paralela a dicha 
superficie de modo de re tirar  a aquella de esta di tima y 
medios capaces de determinar e l avance de la  película en 
un punto que precede a lo s precitados medios de avance uni­
forme#

2#- Mecanismo alimentador de película para apa­
ratos cinematográficos, caracterizado por el hecho de com­
prender medios capaces de hacer avanzar la  película con mo­
vimiento uniforme, en dos puntos y una superficie f i j a  pro­
v ista  de una abertura por donde pasa la  luz y de por lo me­
nos un diente capaz de engranar con la  perforación de l a  pe­
lícu la ; contra dicha superficie reposa elásticamente el tro­
zo de película comprendido entre lo s  dos puntos citados,' el 
cual es más largo que la  distancia comprendida entre diohos 
puntos#

3#- Mecanismo alimentador de película para un apa­
rato cinematográfico, que comprende una superficie f i j a  pro­
v is ta  de una abertura por donde pasa l a  luz y de, por lo  me­
nos, un diente f i jo  colocado cerca de dicha abertura y capaz 
de engranar con la  perforación de l a  película y medios capa­
ces de mover l a  película con movimiento uniforme, antes y 
despuós de dicha superficie, en una direoción no paralela a 
e lla , respectivamente en e l sentido segán e l cual l a  película 
se  acerca y se separa de l a  superficie mencionada#

4#- Mecanismo de acuerdo con la  reivindicación 1, 
caracterizado porque lo s medios citados, que hacen que la  
película avance en un punto que precede a lo s medios preci­
tados de avance uniforme, comprenden un elemento dotado de 
movimiento alternado intermitentemente empujado contra el 
lado cóncavo del trozo de película comprendido entre lo s me­
dios de avance y la  superficie#

& 3
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5*— Mecanismo de acuerdo con la s  reivindicaciones 

2 y 3, caracterizado por comprender un elemento f i jo  contra 
el cual se empaja el lado cóncavo del trozo de pelíoula com­
prendido entre el diente y lo s medios de avance unifonne de 
la  película en el sentido de re tirar l a  película de dicha su­
perficie antes que la  perforación de la  película se desprenda 
del diente#

6#- Mecanismo de acuerdo con la s  reivindicaciones 
2 y 3, caracterizado por comprender un elemento dotado de un 
movimiento alternado, intermitente y constante eontra el lado 
cóncavo del trozo de película comprendido entre el diente y 
los medios de avance uniforme de la  película, en el sentido 
en que l a  misma se saca de dicha superficie antes que la  per­
foración de la  película se desprenda del diente#

7#- Mecanismo de acuerdo con la s  reivindicaciones 
2# 3# 5 y 6 caracterizado por el hecho de que el medio capaz 
de mover l a  película con movimiento uniforme está constitui­
do por un solo rodillo  contra el cual engrana la  película al 
acercarse y al separarse de la  superficie#

8#- Mecanismo de acuerdo con la s  reivindicaciones 
2, 3y 5 y 6; caracterizado porque el medio capaz de hacer 
avanzar automáticamente uniformemente la  película está cons­
titu ida por dos rodillos sobre lo s cuales engrana la  pe lí­
cula al acercarse y separarse, respectivamente, de dicha su­
perficie*

9#*- Mecanismo de acuerdo con la  reivindicación 7, 
caracterizado porque la  película actda como elemento de trans­
misión de l a  fuerza que determina su avance, hallándose mon­
tado el rod illo  sobre el eje del miaño#

10#— Mecanismo de acuerdo con la  reivindicación 8, 
caracterizado porque lo s dos rodillos están unidos entre s í
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cinemáticamente, actuando l a  p e lícu la  CONO elemento de tran s­
misión de l a  fuerza que determina su avance y el movimiento
de todo el mecanismo.

11. ** Mecanismo de acuerdo con la s  reivindicacio­
nes 9 y 10, caracterizado porque el dispositivo de avance 
intermitente de la  película y el elemento motor capaz de arras­
trar la  misma, se desplazan reciprocamente.

12 . -  Mecanismo de acuerdo con la  reivindicación 
11, caracterizado porque el dispositivo de avance intermiten­
te de la  película se desplaza por rotación alrededor del eje 
del condensador óptico.

13*- Mecanismo de acuerdo con la s  reivindicacio­
nes 9 a 12, caracterizado porque e l arrastre de la  película 
se efeotda mediante lo s  elementos mecánicos del dispositivo 
de lectura del sonido.

14*— Mecanismo de acuerde con la s  reivindicacio­
nes 1 a 13, caracterizado porque el medio capaz de mover l a  
película con movimiento uniforme, está mentado de manera que 
se desplaza con respecto a l a  superficie mencionada, de modo 
que permite re tirarlo  evitando el engranamiento de l a  perfo­
ración de la  película con el diente.

15*- Mecanismo alimentador de película para apara­
tos cinematográficos.

Esta memoria consta de catorce páginas, escritas 
por una sola cara.

BARCELONA,^



StM Sicom a ha Rno na a b i ' i i t á  L i r c i t a t a

3 A.

4







Zv A





^tá S i j o m  a h e s ^ o n H ^ b i i í t á  h i ^ i t a t a ,  ?  a o j a n , Hoj a  6 .




	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



