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Este invento se refiere = los sistemas pars el
secado de los articulos tratados con lejia o limpie-
dos de un modo cumlquiera, en los que la extrzeeidn
del fldido de lavado u otro £1fido de limpieze, & par- -
tir de los artioculos tratados, se resliza haciendo |
girar a gran velocidad un cilindro perforado o pro-
visto de otros dispositivos destinsdos e producir
la extraceién o la evacuacién del fldido.

Debe tenerse presente que el grado de secedo de
los articules, en méquinas de la naturaleze entes in-
dicade depende de la intensidad de la fuerza centr{-
fuga desarrolleda por la rotecidn del cilindro e gran
velocidad, con objeto de descargar loe artfculos del
fldido, por expulsién. Sin embargo, la rope hémeds
que constituye dichos articulos, se reparte general-
mente de un modo asimétrico en el cilindro, a causa
del carfécter especisl de ls ropa, sobre todo cuando
el cilindro gira slrededor de un eje horizontal, de
modo que este distribucién desfavorable del peso 44
Ingar a vibraciones serias en el cilindro rotativo,

1o cuel impone un limite a la velocidad de rotacibn

e influye desfavorablemente en el grado y en la dura-
eién del secado, sin conter los deterioros conside-
rables e que estas vibrac’ienea pueden determinar em
le méquine. En la préetieca, le meyor perte de las em-
Presas de limpiesa, han Juzgedo necesario Gividir un
cilindro en variss cémaras radiales por medio de ta~
biques o separaciones y colocar los articulos intro-
ducidos en las distintas cédmeras para conseguly uwn
e@ilibrie inicial entes de producirse la rotacién =
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gran velocidade Es evidente que esta forms de proce-
der constituye une pérdide de tiemﬁo y de manoc de
obra y que, ademés, no puede prever los cambiocs ul-
teriores que se producen en la distribucibén del pe-
po, e medida que la extraccién del fldido se acerca
a su fin. Numercoses empresas en las que no se adop-
tan estas precauciones, hen de vigilar casi constan-
temente pars evitar vibraciones excesivas y el peli-
gro que de ellas se deriva. ' |
En las construcciones propuestas por la descrip-
cidn siguiente de este invento, se ha dispuesto un
eilindro provisto de receptdculos periféricos e los
que se aplica selectiva y automfiticamente, merced a
mandos eléetricos, fliidos de equilibrado pers neu-
tralizar el efecto de una distribucién incorrecta de
pesos eﬁ‘el interior del cilindro. Por comsiguiente,
unce de los objetos de este invento es un medio gue
permite averiguar o identificer la parte del eilinp\
éro en le que se produce una sobrecarga, y distri-
buir automdticamente un fldido para neutralizar es-
ta sobrecarge y conseguir uns rotagién o un equili-
brio de marcha satisfactorios durante la operzcién
de extraccibn, destinéndcose el aparato, sdemés, & con-
timuar la aplicacién o a dar lugar & uns disposicién
diferente del fldido de equilibrado, con respecto a
un receptéculo en condiciones defectuoses, a pessr
de la rotacién contf{nua del cilindro. Ests continui-
dad de aplicacibn ofrece numercosas ventajas, tal co-
mo se ver4 mée adelante.

Otro objeto de este invente consiste en dispo~-
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ner una serie de receptfoulos distribuidos uniforme-
mente, o a distancias aﬁgulares iguales en la peri-
feria de un cilindro de médquins de laver o de lim-
pier, cilindro que se denomina también extrzctor,
comprendiendo ademés la disposicién anilles rotati-
vos de distribucién del fldiido, cada uno de elbs pre-
parasdo de modo adecuado pars elimentar con fliéido

el receptéculo correépondien‘be y de forme tal ‘que
concentre el fldido in;yécta.do en una .posicién que
permita canalizarlo més facilmente hacis los recep-
téoulos. As{, se utiliza la rotacién del cilindro

y el desarrollo consigulente de fuerszas centrifuges,
para dirigir el fldide de equilibrado hacia un pun-
to determinado para canalizarle hacis los receptécu-
los como antes se indica. Ademés, la forms de los re-
ceptdculos es tal que retiene eficazmente el fldido
durante el periodo de extraccién y lo elimina auto-

méticamente de un modo adecuado, cuando la velocidad

de rotacién disminuye lo bastante.

Otro objeto de este invento consiste en dispo-
ner uns méquina de lavar u otro tipo de aparsto de
limpieza en el que se dirige eléctricamente f£ldido
de equilibrado hacis cémaras o receptdculos dispues-
tos en la periferia de un cilindro horizontal, segin
exista un estado determinéde de equilibrie, dispo-
niéndose el aparato en condiciones pare alimentar
eficientemente varios reéeptéculas o cédmeras girato-
rias, siendo esta alimentacién eventuslmente simul-
ténea, para asegursr el equilibrio de marche del spm-

rato, preperado ademfs para descargar o expulsar su-
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tométicamente el fldido de equilibrado en cusnto se
heye terminado un ciclo cualquiera de operaclones,
y ello sin perjudicar les funciones normales de se-
cado y de limpieze de la méquina.

Ademfs, este invento tiene por objeto disponer
un c¢ilindro de forme alargedas y giratorio horizon-

 talemente, en el que el conjunto de equilibradoe de

acuerdo con la descripcidn genersl anteriaé, ge epli~
ce a los dos extremos del cilindro de modo Indepen-
diente, ¥ en condiciones tales que las operaciones
de equilibrado aseguran el eguilibrio tanto estéti-
c¢o como dinémico del cilindro.

Este invento tiene igualmente por objeto la in-
clusién de un dispositivo lector eléctrico, bien del
tipo autogenérador,o bien del tipo conmutador, deg-
eritos més sdelante, para fijar le existencia de una
condicién de desequilibrio ém un cilindro rotative,
por le determinacién de las vibraciones. de este ci-
lindro, monténdose el dispgsitivo en el mparato o
en el'eilindro mismo, y siendo sensible e las varis-
ciones de las fuerzas de vibracién producidas a lo
largo del cilindre o de eu érbol, en luger de ser
gensibles a las vibracicnee del aparate con reepecto
al suelo o a un soporte andlogo. Se ha comprobazdo que
esta disposicibn es extramedamente eficaz y mucho
menos sensible = los chogues o estimilos exteriores
o esporidicos.

Entre los demids objetos mées importantes de este
invento figuran la disposiéién de un circuito elée-
trico seﬁcillo, destinado a realizar los distintos




¥

10

20

30

obJetos antes mencionados; de dispositivos desti-
nados a lmpedir el desgaste indebido de las com~-
pusrtas o registros de los: relevadores ¥y acceso-

rioe andlogos, y tambibn la obtencién deseada de

un estado de equilibrio antes de que la méquina llegue
& su velocidad méxime de funcionamiento.

Este invento se aplica de un modo general a la.a
méguinas de lavar o de extraccidn caseras comercia-
les, lo mismo que las méquines para la limpisza en
seco, o méguinas énélogas. '

Mientras gue las méquinas de lavar emplean el
agua como agente de limpieza, las méquinas para el
Iavado en seco emplean, en general, disolventes ér- ,
génicoe constituidos corrientemente por f£liidos wb-
latiles. Los demfs objetos de este invento se ha-
rén evidentem en el transcurso de la descripcién

‘8iguiente que se refiere a distintos tipos de cona-

truccién de este invento, dados a titulos de ejem*
plos no limitativos. En los dibujos,

La fige. 1 es una vista lateral, con a.le;tmé.s
partes cortadas, de u.u tipo de construccién del apa-
rato de acuerdo con este invento. 7

La fige 2 68 un corte transversal por 2-2 de la
fige 1, y represente un tipo corriente de dispositi-
vo eléctrico de captaciénm de las vibraciones.

Ia fige 3 es una vista parcial, de frente, de
tres compuertas o registros de mando del equilibra-
do y de las tuberiaes a ellos conectadas.

La fig. 4 ea el emrquems de laa conexiones del
circuito eleéctrico o electrdnico.
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Ia fige 5 repressnta el esguems de conexién
del circuito de mando del motor, empleado conjunta-
men'f;o con el circuito de la fige 4. ;

Ia fige 5A Tepresenta una ligera variante de
la parte del circuite de mando del motor, que com-
prende el registro principal de mando.

la fig, 5B representa el esquena de conexiones
de otro circuito de mando del motor, ¥ muestrs une |
variante del mando del registro principal y de un
registro de desviacién.

Ta fige 6 €8 un eSquéma. que repréeenta el fun-
cionamiento del circuito eléctricoe

Ia fié. 7 es un corte longibudinal de une va-
riante de construccidn del aparato.

Is fige 8 es un corte ‘transversal por 8-8 de
lae fige 7o »

Lo fige 9 o8 una vista de detalle de uns ve-
riante del sistema de distribucién del fliido repre~
sentado en la fige T»

Ta fige 10 es una viste parcial, eﬁ planta,
de un dispositivo lector cuyo empleo és especial-
mente favorable con el aparato de equilibrado an-
terior. | ’

To fige 11 es una vidte en alzado lateral del

 dispositive representado en la fige 10.

Ta fige 12 es una vista enfloge a la fig. 1,
pero representa una variante de construccién del
gistema de canmlizacién del f£ldide y une variante
del dispositivo lector de vibraciones.

Ie fige 13 es una viste en corte transversal
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por I3-13 de la fige 126

Ia fige 14 es una variante de construceién del

circuito eléctrico, en el que se han eliminado las
vélvulas electrénicae de la fig. 4.

Ia fige 15 es una vista esquemidtica de una va-
riante de construccidn del circuito de conservaeiém.

Ia fige 16 e® una vista andloga a la fig. 1,
pero represeﬁta un sparato mixto, especialmente Wtil
para sistemas de limpieza en seco con empleo de &i-
solventes fliidos orgdnicos o de substancias anélo-
gas, tales como se utilizen en le industris de lim-
pieza en seco, e incluye une variante en el siste-
ma de alimentacibén de fldido.

Con referencia a la fig. 1 se observa que el
aparato representado comprende un cilindro 17 en el
que puede realizarse el secade de la ropa mojada o
de otros articulos, por extraccién centrifuga. El cf-
1indro o tambor 17 esté sostenido o impulsado en wn
extremo; el tipo de construccibn represéntado es el
que generalmente se llema de cojinete rigido y de |
soporte de consola o volado. Debe distinguirse es-
te mAquina de las que contienen un cojinete eldsti-
eo que permite gue el cilindro oscile 1ibremente. Is

energia motriz del cilindro es producida por un mo-

tor elétrico X8 que pliede funcionar s velocidad re-
ducide para hacer caer de nuevo los art{iculos en el
eilindro, y & gran velocidad para llevar a cabo la

extraccidn centrifuga del fliido que los articulos

limpiados contienen. Se obtiene este sucesién de

operaciones cuendo la mféquina constituye bien una
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méquina de lavar completa, o bien une méquine pa-
ra lé linmpieze en sece. Cuando se utiliza el apa~
rato para le extraccidn ﬁnicamento, de acuerdo con
el procedimiento conocide, pueden modificarse las
dos velocidades de funclonamiento de acuerdo con
el tipo particular de méquine de que se trate. fas
poleas y correas representadas en la figure, pue-
den servir para transmitif la fuerza motriz al &r-
bol principal 19, con objeto de que el cilindro gi-
re segin la velocidad controlada del motor 18. Co-
mo es sabido, en los aparatos tipo méquine de la-
var o pera la limpieza en seco, las diferentes ope-
raciones pueden regularse eléctricamente pPOT me=
dio de un mecaniemo distribuidor en el que la apli-
cacién del agua u otro £1dido de limpieza, y el
principio:de la rotacién = velocidad de agitecién
o de limpieza, el aclarado, la extraccién del £ldi-

do, etc., se lleva a cabo mutométicemente. Este

.mecanismo no::se representa en este caso por ser

de uso corriente y bien conocido por los especio-
listas. En resumen, el ciclo comienza generalmen-
te por la instroduceidn de agua u otro fldido de
limpieza en la envoltura f£ija o tubo que contiene
el cilindro rotativo I7. Un mando por nivel de agua
sirve para llenar la envoltura hasta aproximada-
mente el tercio de su aitura, después de lo cual

‘puede empezar la operaéién de lavedo o de agita-

cién, habiéndose aplicado previamente la substan-
cie detergente u otro producto de limpiezae
En las méquinas de cilindro vertical, el dis-
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positivo de asgitacidn o batido puede presentar une

forma distinta, por ejemplo la de un agitador o
aparato anédlogo. Al final de la operacién de lava- |
do, una lleve de vaciado, dispuesta en la envoltu-
ra, Se abre y expulsa el agua sucia de lavado, des- V
pués de lo cual puede cerrarse la llave de vacie-
do y empezer las operacién de aclerado. Después de
ésta, se abre de nuevo la llave de vaciado, se au-
menta considerablemente la velocidad de rotacién

del cilindro, y comienza la operacién de extrae-

. eién centrifuga. El cilindro puede estar perfora-

do o puede tener cualquier ati'o medio conocido pa=-
ra evacuer o recibir el fliido de lavado.

En los sistemas de blanqueo, el fliido se eva-
cua en forma e d@esecho, pero en los sistemas de
limpieze a seco, el fliido orgénico de limpieza,
con o sin adicibn de jabén, se sfiltra y se utili-
za de nuevo. Cuando se trate de un extractor, se
utilizan solo, generalmente, las velocidades més
elevadas. En asociaciéﬁ con el invento deeérito, _
se prevé el empleo de un sistema de équilibra:do ob~-
tenido por medio de un fliido de equilibrado o cons ?
titutivo de contrapesos, que sea el mismo que sir-
ve pars la operacién de limpiezs, con objeto de que
pueda mezclarse y segulr fra;yeefbos comunes. de cir-
culacidn. En general, el sistema de equilibrado re-
presentado y descrito permite la obtencién pricti-
ca de une velocidad de rotacién extremasdemente ele-
vada pars el cilindro, lo cusl hace posible, por
ejemplo, efectuar un secado en un cilindro horiszon-
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tal, con un rendimiento jemés alcenzade hasta sho-
ra con una méquina de lavar horizontal. Desde hace
mucho tiempo se ha deseado combinar estas funcio-
neg en la Industriae. | 7

El cilindro 20 esté preperzdo para recibir la
ropa a laver y para realizar el secado (escurrido(
en su interior, disponiéndose nervaduras 21 & 23
pars facilitar la operacién de lavado. De acuerdo
con el modo de aplicacién de este invento squi re-
presentado, las hervaduras citadas son huecas y sus
paredes extremes son mecizes o estén cerradas; es-
tas pervaduras sirven también de bolsss, recepté-
culos o cémeras destinadas a recibir un fluido de
compensacién o de equilibrado de peso, como se des-
cribird més adelante, aunque es evidente que estos
receptéculos pueden servir segura y senclllamente
cémo receptéculos de fliido sin intervenir en le
operacibn de lavedos Estos receptéculos estén dis-
tribvuidos a igusl distancia engular elrededoxr de
la periferia del cilindre, para dividirie en tres
pertes receptoras de peso, separadas 1202, aungue
es evidente que la disposicién puede comprender
cuatro de estae merveduras o redeptéculos , 'o in-
eluso un ntmero superior, repartidos uniformemente
alrededor del cilindro.

Es también evidente que loa receptéculos pue-
den disponerse al exterior del cilindro, en lugar
de montarlos en el interior y que, evetualmente,
pueden utilizarse nervaduras ordinarias interiores

pera agitar o levantar la ropa; en este caso, las
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nervaduras de lavedo pueden estar perforadas o
preparados de un modo anéiogo, de acuerdo con el
procedimiento bien conocido, dado que este cons-
truceibén de nervadurs se considera & menudo favo-
rable parz el lavedo.

Se incluyen dispositives para extrser aguz u
otro fliido de equilibrado contenido en un depési-
to 51, pera distribuirlo a los receptédculos cuan-
do asi lo exige un estadd de desequilibrioc. Para
este objeto, sme han dispuesto compuertes o regis-
tros de alimentaciém 26 & 28, accionados eléctri-~
cemente cuyo funcionamiento y mendo se describen
més adelante, aunque cada compuerte de alimente~
eién puede sustituirse por une bomba individual
para fldido, accicnade de modo andlogoe Suponiendo -
que las compuertes de accionan del modo requeri-
do, el fldido circula por les tuberias de alimen~
tacién 29 & 31 y llegae a inyectores 32 & 34 diri-
gidos hacis arriba. Debe tenei'se presente gque uno
dog de estos tubos de slimentacién funcionarén &i-
multéneamente pera corregir un desequilibrio pro-
ducido en el aparatoe

Si se supone shora que la compusrte 26 ha he-
cho circulsr el fldido por el tube 29, este fldi-
do circularf a través del myectdr o boquille 32
y se introduciréd en el anille distribuidor 35, pre-
parado pars dirigir el f1dido a un receptéiculo 21,
peaando por un tuko 36, mientras que los anilles
37 y 38 alimentan, respeé'bivamente, los recepté~
culoeg 22 y 23 por medio de los tubos: 39 y 40.
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Los anillos distribuidores tienen una seccién
en U y estédn shiertos en toda la superficie de su fon~
do emuler comfn de modo que ofrecen una sbertura de
adnisibn sin fin. Los enillos de distribuciém pueden
eonstituir un conjunto secundario soldéndolos jumtos
del modo representadc. Este conjunto secundarie se ha-
ce solidarie del cilindro para girar con 81, soldando
por puntos o fijando por cuslquier otro medio zdecus-
do las paredes .la.ferales 41 del anillo 38 & nervaduras
radieles 42 fijas a su vez a la pared extrems 43 del
cilindro. Loe anillos distribuidores se disponen alre-
dedor del tubeo 44 del £rbol 19 con une cierte relacién
angular y excéntricos con respecto a este érbol, con
un objeto que se explicard més adelante, aunque esta
disposicién no sea esencizl, como se indicard asimig-
moe |

Cuando se aplica por ejemplo fliido a través del
inyector 32 hecie el fondo anular gbierto del anille
35, la fuerza centrifuge dirige y mantiene este fléi-
do contra la periferia del =anillo, aunque cade ani-
1lo esté abierte en el centro, donde no presenta fon-
do o clerre alguno. A medida que el inyector 32 prdyec-
ta el fldido en el anillo 35 durante le rotacién del
cilindro, el fldido es despedido por la fuerza centri-
fuga & travée del tubo 36 y llega a la parte superior
del receptéculo 21 quenestéd cerrada por ls pered ex-
trema 45, estando abierto el fondo de la bolsa en 46,
ebertura que éirve como orificio de evacuacibn del re-
ceptéculo, como se verd més adelante. .

Se ha visto que loanillos de alimentacibén estén
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dispuestos y unidos para girar excéntricamente con
respecto al 4rbol 19 y que contienen aberturas de
evacuacibn 354 situadas respectivamente en su punto
periférico més deseentrado. Por consiguiente, al in-
yectar fliido en el canal sbierto del anille de alimen-
tacién 35, la fuerza centri{fuga producids por la ro-
taecién de este anillo concentra el fldido cerca de la
abertura 35A para despedirle de modo més eficaz &
través del tubc 36. Esta fuerze centrifuge, en reali-
dad, es generalmente suficlente para propulsar el
£1dido a una distancia considerable, de modo que el
procediimiente que consiste en dirigir el punto del
enillo més alejado del centro del cilindro hacia el
recepticulo combinade, puede ser conveniente, pero no
indispensable.

Es evidente que los inyectores 32 4 34 no giram
#ino que se prolongan al interior de la envoltura
del aparato, a partir de tubos fijos 29 & 31 que atra-

viesan la abertura 4TA de la envoltura 504. Todo £1ii-

do que escape de los inyectores, quedard recogido cual-
quiers que sea la posicién del enille rotativo de ali-
mentacibn, y este £fllido recogido por lo anillos me
dirige hacila las selidas correspondientes, ILos eni-
1los 37 y 38 estén también dispuestos excéntricemen~
te, y sus exeentricidasdes pueden estar separadas an-

gularmente 1202 parz corrssponder a la‘d13posicidn

~ de los receptéculos del cilindro. Merced a la dispo-

sicibn de anilles distribuidores colocados y prepara-
dos para sacar partido de la fuerza centrifuga, pue-
de conseguirse una distribucién més répide y positi-
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ve del flfido de equilibrado, de modo que se reali-
¢ce en una sucesi&n répida y pueda seguir en cierto »
modo, la variacién de distribucién del peso, a medi-
da que el fliido se extrae de los articulos tratados.
he podido determinarse que en ausencia del empleo Qe
fuerzas positivas; el fliido inyectado tiene tenden-
cle a repartirse a lo largo de la periferis interior
de los enillos, y la obtencién del equilibrio desea-
do se retards considerable e irremediablemente, dado
que el fldido alimente con demasiada lentitud lo ele-
mentos o receptdculos a los que eatd destinmdo.

A1 llenarse la bolsa o receptéculo 21 con f£ldi-
do introducido por medie del»tubo 36, este fldido
se mentiene contra la superficie perififica interior

del receptdiculo a consecuencis de la fuerza centri-

 fuga desarrolledm. E1l fliido puede acumule rse hacia

la parte inferior o hacia el centro, hasta el bor-
de més prdéximo del centro de la pared extrema 45,
después de lo cual penetrza en la envoltura fije o
cubsa 4#, saliendo por la abertura 46 del receptédou-
lo 21. Sin embargo, la dimensién de los receptbcu-
los se calculard para poder hacer frente a cualquier
gredo posible de desequilibrio en el campo de fundo-
namiento de 1la m&quina, tal como se describird més
adelante. Par consiguiente, el fldido de‘equilibrado
inyectado, e mantiene por la pared 45 durante la
operacién de extraccién. Al finel de esta operaciénm,
y cuando la velocidad de rotacibém del cilindro dis-

. minuye suficientementé, el fliido de equilibrado se

evactie répidamente del cilindro por la abertura 46,




10

20

25

30

1 89601

pera preparar una operacién ulterior eventual. Por
consiguiente, se observa que, contando con ls fuer-
ga centrifuga para mantener el fliido inyectado, la
evacuacién puede faciliterse y reducirse sensible-
mente su duracién necesaria. Se obserbari ademés
que el fondo 46A del receptdculo 21 estd ligeramen-
te inclinado hacie la sberturs de e&acuaeién 46,
para facilitar la salida del liquido & través de em~
ta abertursa.

Asi, cada receptéculo evacue el fliido que con-
tiene, & medida que la velocidad del cilindro dis-
mimye pers sproximarse a la de agitaciémn. El fldi-
do penetra inmediatemente en la envoltura 50A que
puede incluir el panel o cubierta representads en
47, luego se elimina por el conducto de vaciado 48,
atreviesa la compuerte 49 y v4 a parar el depbsito
50 de f£ldido utilizado, o a otra salida, segin la
clase de la méquina a que este invento se aplica.

Ia disposicién prevista para la abertura de
evecuacién 46 en la parte inferior del receptéculo,
ofrece también uns cierta importancis por 1o que
ge refiere a la disminucién del nivel general del
egua en el interior de la envoltura o delreilindro,
durante la extracciém. En el transcurso de una ope-
racidn de sgitacién, todo el flfiido recogido por los
receptdculos se evacts casi inmediatamente. El fldi-
do de limpieza se proyecta contra la pared de la
envoltura, de donde se elimina, de modo que no ten~
ge. tendencie e reunirse en la abertura de evacua-

cibn 46. Durante la evacuacibn de los receptéculos,
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el fldido de equilibrado se aisla de los articulos

escurridos, por medio de las paredes macizas extre~
mas 43, dado que el fliido se evacde al exterior de
&stas. Los receptfculos pueden vaciar el fldido de
equilibrado en la envoltura, inclinando el fondo de
aguellos. Se observerd igualmente que en lugar de in-
troducir el fldido a través de los tubos 29 £ 31, co-
mo en el modo preferido de aplicacién, puede intro-
ducirse & través del mufidn rotative del &rbol, De es~
te modo, puedé aplicarse directemente el f£1dido a los
feceptéculos periféricos por medio de taladros dis-
puestos en el mufibn, o bien llevarlo de estos tala-
dros a los anillos distribuidores ya deseritos, an-
tes de inyectarlo en los receptéculos,

En la construccién representeda, le miquina se
presenta bajo la forma general de un eparato pars lsa
limpieza en seco, aunque une miguins de lavar tenge
un funcionamiento idéntico. Si el cilindro es verti-
cel en lugar de ser horizontal, como se representa,
los receptéculos de equilibrado serin tembién ver-
ticales, lo cual es evidenfe, 0 bien estardn dispues-
tos horizontalmente alrededor de la base del cilin-
dro o cesta, como se comprenderi por 1é descripeidn
siguiente, del cilindro horizontel alargedo. Tratédn-
dose de un aparato péra la limpileza en seco, el de<
péeito 50 pere flfido tiene un portille articulado 56
pera permitir la introduccién de los artlculos a tra-
tar en el cilindro, o su extraccién. E1 drbol 19 que
ge ha representado con un cierto saliente, puede sos-

tenerse en dos cojinetes antifriecibn 57 y 58 sozte~
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nidos a8 su vez de cualgquier modo adecuado. En cuan-
to al motor 18, puede ser bien del tipo de dos ve-
locidades, o bien de velocidad varisble; una velo=-

cidad inferior o reducida sirve pare hacer ceer de

- mevo en cascade los articulos, por ejemple duran-

te la verdadera limpieza, mientras que se emplee uns
velocidad mucho més elevads para la operacién de ex-
traccién centrifuga. Cuando la méquina se presenta
en forma de extractor o escurridor, sin funcién de
lavado, estas velocidedes inferiores pueden utili-
garse para operaciones de distribucién prelimineres
para conseguir un equilibriec aproximado, antes de

la eﬁtrada en funcionamiento del sistema corrector
descrito.

Va a describirse shora el funcionamiento del
sistems eléctrico de mando del aparato. Este dispo-
sitivo mands fldido de equilibrado & recéptéeulos>
seleccionados, durante ls acelermcibn y la gran ve-
locidad de rotaciém del cilindro, y de acuerdo con
une condicién especial de desequilibrie. Se disponen
medios pars determinar ls presencia de un grado de
desequilibrie, fijado opreviamente, y su emplazamien-
to, poniéndose en Juego en este instante ciertas me-
didas correctivas, por procedimientos autométicos.
Se utilizan dispositivos sincronizedos con ls rote-
éién del cilindro, para facilitar una tensién de re-
ferencia merced s la cual puede localizarse momenté-
neamente le posicién instantdénes de un sector parti-
cular del cilindro. Asi, puede localizarse el punto
de desequilibrie, cuya presencias y grado indica un
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dispositivo sensible a las vibraciones, ta2l cbmd ‘
gse describe més edelante.

Se ha dispuesto un circuito elétrico que reac-
eiona para excitaciones combinsdas una de las cug-
les es la tensién de referencis que establece. ins-
tantineamente el emplagzsmiento de receptéculos suce-
sivos del cilindro rotative, mientras que la otra
facilita simulidneamente una indicacién de la presen-
cia y del gradc de desequilibrio. Al mismo tiempo,
estas excitaciones producen une reaccidén en el cir-
cuito, y esta reaccidn se regule de tal modo con res-
pecto 8l tiempo, por la tensidén de referencia, que
de este modo queda establecido el punto en el que ha-
ye de reslizarse la correccién. Este resccién se uti-
lize para‘excitar‘uno o varios electroimenes con 0b-
jeto de sbrir une o varias compuertas o registros de
cooperacién 26 4 28 y para introducir, por consiguien-
te, fliido de equilibrado en los anillos distribui-
dores seleccionados y en los receptédculos correspén-
dientes . .

Para que la expliqacién del circuito eléctrico
puede comprenderse mejor con respecto al funcions-
miento del aparato, es conveniente tener presentes
los principios de funcionamiento expuestos a conti-
rugcién. ‘

Cuando la parte sobrecargada del cilindro rota-
tivo desequilibredo pasa por un punto predeterming-
do, se produce ls parte active de una sefial elbetri-
ea, que indica, = la vez, la presencis de un desequi~-
1ibrie‘y su grado o amplitud, pero es insuficiente,
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por si mismo, pera permitir el emprender uns accién
correctiva, dado que el punto de desequilibrio es
siempre desconocido.

Para obtener el dato necesario, se arrastra
un brazo o un érgenc andlogo en sincroniemo con el
cilindro, por ejemplo montdndolo en el érbol 19 que
1o impulsa. Este brazo rotativo produce, por commu-
tacién,une serie de sefiales eléctricas, durante su
rotacién, cada una de las cusles indica o loceliza
un sector particuler del cilindro. Por consiguiente,
cuendo se emite 1o primers sefiel, o eefial de vibra-
cién, el brazo del eonmutador determina la poeicién
del cilindro rotetivo en este instante particular,
de modo que todo dato necesario se obtiene en forms
eléctrica. Las dos sefiales eléctricas se aplican a
uns red eléctrica que pone en juego compuertes se-
leccionadas, accionadas por electroimén, que inyectam
automfticamente £ldido de equilibrado en uno o va-
riog receptdéculos opuestos sl punto de desequili-
brio localizado. Esta inyeccién se prosigue mien-
tras la sobrecerga no ewté casi neutralizede, y en
eate momento la sefial de vibracidén disminuye y 1leS
ga 8 ser finalmente demasgiado pequefia para poder in-
f£luenciar ls red eléetrica. En este momento, cesa
la inyeccién. Si a medida que el fliido de limpie-
za ge extrae de los articulos, se produéen de e~
vo vibraciones suficientes a causs de un desequili-
brado ulterior debido & ceambios ocurridos en le dis-
tribucién del peso, o bien a fuerzas centrifuges

meyores producidas por las velocidades elevadas y
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sucesivas de rotecién, reesparece la sefizl de vi-
bracidén de mando y vuelve a ponerse en juego auto-
maticamente la accién correctora.

Ademés de las funciones anteriormente indice-
das, los circuitos descritos impiden 1la rotacibén
a velocidad méxime del cilindro, mientras no se ha-
ye obtenido un grado satisfactorio de equilibrio.
Estae carscteristica del invento se consigue por el
registro de la duracidén de funcionsmiento de una
cuelquiera de las compuertas de alimentaciém regu-
lede por electroimém, y cortando el motor 18 si es-
ta duracién excede de un valor arbitrarie y prede-
terminado. En otros términos, si un receptéculo pe-
riférico del cilindro recibe fldido para rectifi-
csr una condicién de desequilibrie, no es convenien-
te pasar a una velocidad superior mientras no se
haya desarrollads la accibén de correccién, dado que
une velocidad superior puede producir un desequilibri
excesive y, por consiguiente, deteriorar le miqui-
ns. Azl, cuando las comyuértas de slimentacién =c-
cionadéa por electroimén funcionan de une manera
continue, este funcionemiento continue se utiliza
para producir el paro intermitente de la marcha del
motor; el circuito restablece inmediatemente el fun-
cionsmiento constante del motor y la aceleracién de
su velocidad, cuando las compuertas de alimentacién
no inyectan f£ldido durante periodos prolongados.

Para determinsr la presencia de un estado de
desequilibrio, puede utilizarse un detector de cris-

tal 75 o dispositivo andloge, representado esquemé~




5

10

20

25

30

ticemente en lus figs. 2 y 4, que puede colocarse
sobre el suelo, aunque més adelante se describa tem-
bién una variaente del soporte y del montaje. Sin em~-
bergo, es evidente que cualquier dispositivo equi-
valente, tal como un detector magnétice o indicador
de psfuerzos, es susceptible de empleo, lo mismo

que un interruptor elftrice cuya descripcién figurs
mbs mdelante. e salida del detector, claro esté,

eg una corriente alterns cuya forma de ondarea sen—
siblemente sinusoidal, producidas a conseéuencia de
le. vibracibén del cilindro 17 que se encuentra en es—
tado de desequilibrio.

Con referencia a la fige. 4, se observa que el
detector 75 produce tensiones eléctricas por medio
del eristal 76 y que estes tensiones se aplican a
le rejilla de control 77 de una vdlvula de vacie 78,
representada en forma de una pentodo para producir
una fuerte amplificacibm, pero es evidente que pue-
de emplearse, pare este objeto, cualquier védlvuls
emplificadora. Los condensadores y las resistencias
que se representan en el circuito de la vélvula, pro-
porcionan la polarizacién de rejillas, le tensién de
rejillé~panta11a, la resistencia de rodeo y la re-
sistencia de fuga de la rejilia de mendo, como de cog-
tumbre, de acuerdo con los principios bien conocidos
en la cilencia electrinice y que es indtil por oonrv
siguiente describir con mayor detalles Ie tensibn
para la phom 79 se obtiene por medio de un condue-
tor 80 en el que se inserta una resistencia de uti-

lizacidén de plaoca 81l. El conductor 80 por su otro
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extremo, eatd unido a una impedancis 82, que, cémo
se comprobard de acuerdo con el empalme de la lém-
pars rectificadora 83, comstituye un mansential de
tensibn positive, Le lémpara rectificadora 83 ésté
constituida por un rectificador ordinaric de im-
pulsibén completa que transforme en corriente conti-
nue le tensién procedente del transformador 84, ali-
mentado con corriente alterna a través de un inte~
rruptor general 85. El arrollamiento secundario 86
del transformedor 84 sirve para alimentar los elec—~
trodos de celdeo de las vélvulas. Sin embargo, es-
ta funcién puede conseguirse por otro cualquier me-—
nantial adecuado de corriente.

Ta vélvula de vacio 78 mencionada alimenta las
vélvules de vacio 87 y 88, cuya funcidén consiste en
interrumpir el funcionamiento del aparate cuando el
grado de desequilibrio excede de un valor predeter-
minado, como se verd a contimacién. Le vélvula 78
aplica las gefinles de vibracién a las tres vdlvulas
de vacio 92 4 94 de mando de las compuertas, por me-—
diascién del condensador de acoplamiento 89 y de los
conductores 90 y 9l.

Tas vélvulas 92 & 94 antes citadas, estdn com-
prendidas en un sistema de mandos de las compuertes
y se representan en forma de tubos de descarga, lle-
nos de gas, del tipo Thyratrém, aunque para este ob-
jeto puedan emplearse otros numerosos tipos de vél-
vulaes de vacio. Le funcién de las vélvules 92 & 94
consiste en cerrar el circuito de los arrollemien-

tog 95 & 97 de los electroimenes de mendo de las
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compuertes de alimentacidn 26 4 28, con objeto de
regular ls circulecibén de f£ldido de equilibrado por
les tuberias 29 4 31. Las vélvules 92 & 94 eatén so-
metidas e un control de fase para funcionar cuando
se produce una coincidencliae predeterminads de las
tensiones de placae y de rejilla. Las tensiones de
rejilla estdén suministradas por un disco conmutador
o distribuidor 98 mentenido estacionario en una ca-
Ja 99 (fige 1)«

El disco conmtador 98 (fige 4) comprende tres
sectores 100 4 102 de material eléctricamente con-
ductor, y separados por material aislante. Por ejem-
plo, cade sector puede ocuper 1102 de un cireculo,
mientras que las gzonas aislantes 6cupan aproximada-
mente 102 cada une. E1 brazo mévil 103 del conmuta~
dor est{ sujeto 2l 4rbol 19 peras girar con éste y
former sucesivamente contacto eléctrico con los sec-
tores £fijos del conmutador. Como es natural, puede
preverse una disposicién contraria en la que el dis-
co ses rotativo, y el brazo fijo, dado que baste la
rotacién relativa de estos dos elementos. |

Un contacto eldatico 104 se apoya contra el ni-
cleo de la palanca o brazo 103 y este contacto pue-
de afectar la form= de una escobilla eléctirica or-
dinaria, Al contacto 104 y para slimentarle con une
tensibn positiva B derivada del punto 106 de la ali-
mentacién de corrienkes, estd unido un conducto 105.
A titulo de ejemplo, esta tensién puede ser de 300
voltios eproximadamente. Los conductores 107 4 109
estén acoplados, por mediscidn de los circuitos de
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utilizacién de las placas, a las placas de las vél-
vulas 92 4 94. As{, el conmutador que realiza una
vuelta completa por cada rotacién del cilindro ¥y que
constituye por tanto un conmutedor miltiple de refe-
rencia, aplice sucesivamente tensiones de mando de
las placas a las vélvulas 92 & 94 y estas tensio-
nes se eliminan en cuento el brazo 103 asbandons uno
cualquiera de los sectores.

De acuerdo con lo anterior, pue&e comprobarse
que una cualquiera de las vélvulas 92 & 94 sae tran&-
forms. en conductiora de corriente segin la relacién
de fases o coincidencia instanténea de las tensio-
nes de rejilla y de placa.‘T;niendo en cuenta que

las tensiones aplicadas a cada plEes:se interrumpen

'peri&dicamenfsz puede considerarse que la alimen-

tacibén de las placas se compone de tensiones alter-
nas de onda de forma cuadrada. Dado, por otra par-
te que la fase de la tensién de rejille es funcién
del punto en que se produce el desequilibrie, las
variaciones experimentedess por este punto modifi~
carén la fese relative de las dos tensiones aplica;~
des & cads vélvula o, en otros términos, el instan-
te reletivo en que alcanzan su valor de punte o de
eresta. Si la fase de la tensién de rejilla estd de-
calada & 1802 con respecto & la tensién de placa,

1a corriente de place se int;rrumpiré por completo.
Cuando le rejilla y la pleca de una védlvula cualquie-
ra son ambas positivas, circulard le corriente de
plees y el valor positivo de la corriente de reji-
1le serd funcién de la tensién de encendido de l=
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vélvula, que gueda determinada por sus constantes
y su polarizacién. Se obtiene un efecto idéntico
utilizando une tensibn negativa de rejilla, como
cuando le desexcitacién de una vélvula desengancha
un relevador o un dispositivo anédlogo, que cierra
el cirecuito de una compuerta de mando electromag-
nético del tipo aqui descrito.

Ia polarizacién de las vdlvulas 92 4 94 estéd
gsuministrads por el cursor 115 de un potenciémetro;
este cursor sirve de mando de la sensibilidad, dado
que'regula el valor de corriente para el cuel han |
de funcionar las vdlvulas de mando. Para asegurar la
estabilided de funcionamiento, la tensién de polari-
zacién de rejilla puede obtenerse a partir de un ma-
nantisl de tensién regulada. Esta disposicidn se re-
presente a partir de le resistencia de caide 116,
empalmeda en un lado de la bobina de alte tensién
del transformador. la resistencia 116 estd empalma-

. da, por otra parte, a un rectifiicador de selenio 117

que proporciona una corriente continua que pasa por.
la resistencia reguladora 118, a la vélvula regula-
dora de tensién 119, que puede ser del tipo vnis. Ie
resistencia 120 sirve para limiter la circulacién de
corriente. E1 cursor 115 puede ajustarse, por ejem-
plo, para polarizer las rejillas de control de los
tubos 92 & 94, a 20 voltios negativos, segin la am-
plitud de la salida de la vélvula amplificadora 78
que ha de suministrar ls impfilsién de correecidn.
Pera evitar que las vélvules 92 4 94 sean pues-

tas en juego por tensiones engendradas por choque,
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por sacudidas o por tensiones transitorias, puede

disponerse un condensador de filtrado 121. Este

filtro puede estar constituido, hasta cierto pun-

t0, por cualquier tipo conveniente, que puede ser
tan complejo como lo exija ls instalacién. Por ejem=-
plo, puede emplearse un circuito filtrante de dos

o tres pesos, tales como los utilizados en las dis-
tribuciones de fuersa correctamente filtrada. E1
condensador 121 puede ser del orden de 0,0L micro-
faradio. Las tensiones producidas por chogue, son
generslmente de slte frecuencia, mientras que las
tensiones de sefinl eplicadas a las rejillas, son del
4rden de 15 ciclos por segundo o inferiores, de mo-
do que los éondensadores de filtrado 121 pueden uti-

lizaerse pera le puesta a mese de las tensiones de

choque indesesdas no tenlendo sin embargo‘ﬁés que
un efecto relativamente reducido sobre las tensio-
nes de seflal deseadas.

- Tal como se ha explicado anteriormente, el bra-
zo mévil 103, por estar enclavijado en el érbol 19,
conserva constantemente une posicién amguler que
corresponde a las posiciones angulares de los recep=
tdculos 21 4 23 o a los sectores del cilindro que
ellos representan. Por consiguiente, dado que el ci-
lindro y los receptdculos girem con el érbol lo mia-
mo que el brazo 103, la durecibn de aplicacién de
lag tensiones de placa & las vilvulas 92 & 94 esta-
blece le posicién momenténea de estos receptéculos
o sectores. Como entes se ha visto, esta indicacién

de le posicibn angular de los receptéoulos se com-
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bine con la amplitud de le tensibén de desequilibra~
do, para producir la circulacién de f£1dido de equili-
brado hacie 1los receptéoulos apropiedos. ’

Con referencia a le fig. 6, se observa que la
onda de forma cuadrade 125 puede representar la ten-
sién de place de la vélvula 92; le durmcién de es-
ta aplicacién de tensién de place es funcién de la
longitud de arco del seo‘toz? 100 del disco conmuta-
dor. Bn el momento en que el brazo 103 sbandona el
sector 100, se termina la onde cvedrade y sproxima-
damente 102 més alld, la tensidén se aplica en forma
de une onds cusdrads 126 s la placa de la vélvulas
94, por medio del sector 10l. De modo anélogo, la
onds cusdrada 127 se aplice inmediatamente & la vdl-
vula 93, por el sector 10Z. A contimacién, se repi-
te el ciclo como se indica en la fige 6. Cada una
de lss ondas cuadradas representa un receptéculo del
cilindro, y las ondes o impulsiones se repiten en el
érden siguienter 1, 2, 3; I, Zp 3, etce De este mo-
do se obtiene una serie continue de sefizles de loca-
lizecibnm o indicacién de los recepticulos o de los
sectores, en una forma ciclica, a medida de la ro=-
tacién del cilindro.

Al mismo tiempo que:ilas tensiones de placas ee
gplicen sucesivamente a las tres vélvulas en uno cuel-
quiera de los civlos, la teneibn derivada 128 que,
generalmente, tiene forma de onda sinusocidal, se
eplica a las rejilles de mando. Si el pico 129 de
la onde siqnsoidal se splica & las rejillas duran-
te el periodo en el que las ondas cuadrzdas 126 y
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127 se eplicen a les placas de las vélvulas 94 ¥y 93,
estas dos vilvulas se encienden y abren sus compuer-
tas ssociadas para suministrar fliido de equilibrado
g dos de las bolsas o receptéculos, que son laé 22 ¥
23. Es evidente, que si el pico o vértice 129 estuviera
avanzaedo algunos grados a cesusa del hecho del despla-
gamiento del peso suplementario, solo se accionaria
18 vélvule: 93 y dnicemente se alimentarias la bolsa
con ella psociada. Ie Tigs. 6 representa el hecho de
que las dos bolsas pueden alimentarse gimulténeamen~
te a;causa'del eatado especifico de desequilibrio.

Esto tiene una importancia considerable, ya que de

_otro modo, el llenado de una bolsa cada Veg provoca

un retraso y prolonga las operaciones de equilibrado,
mient$as que el llemado de dos bolsas, en clertos ca-
sos , impide que este hecho se produzca, teniendo cui-
dedo de tomar simulténeahente las posiciones mAs favo-
rables de desegquilibrio. ‘ _

Ta tensién de encendido 130 depende de la regu-
1acién de la sensibilidad 115. No importa cual sea
el tubo 92 o 94 que se encienda cuando la tensién en
1e rejille excede de esta tensién de encendido, mien-
tras se aplica la tensién de placa. Las vélvulas 92
£ 94 regulan el funcionemiento de las compuertas 26
¢ 28, del modo siguiente®

Suponiendo que el brazo 103 delconmutador esté
en contacto con el segmento 100, de modo que la vél-
vule 92 recibe la tensién de placa, ¥ suponiendo ede-
més que en el momento preciso deseado la amplitud de

1s tensién de rejilla aslcance la tensién de encen@i-

il RS
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do, le vélvula 92 se hace conductora; en la védlvule

g2 penetra una corriente de placa considersble, pa-
ra excitar los relevadores 135. Por este hecho, la
armadura 136, es atrside hacia el interior con obje-
to de cerrar los contactoss137 y 138.

Ie bobina 95 del electroimén (fig. 4) se excita
por los conductores 139 ¥ 140 unidos a2l primario del
transformador 84. Debe tenerse presente que el elec—
troimén 95 es una bobina de una compuerta 26, de so-
lenoide mccionado por corriente elterne, de un tipo
corriente. En este punto, el fldéido que llega por
el tubo 55 (fige 1) se dirige al tubo 29, & la boqui-
1la 32, al anillo de alimentacién 35 y 2l tubo 36,
para llegar & le bolsa 21, Consiguientemente, el £lii-
do se conduce adecuzdamente de modo que el cilindro
se sproxima & un estado de equilibrio. Cugndo el £ldi-
do de equilibrado se vierte en la bolsa, dismimuye
la emplitud de ls tensibn de rejilla sl ddsminuir la
vibracién por el hecho de la carreccién del desequi-
Iibrio. Cuando le emplitud es tal que desciends por
debajo de le tensién de encendido 130, se apega la
vélvule 92 = pesar de la coincidencis de las tensio-
nes de plece y de rejilla. Es una caracteristica co-
nocida de los tubos de stmésfera de gas del tipo Thy- |
retrén, que la supresién de la tensién de encendido
de las rejilles solas no provoca por si misme la ex-
tincién de la vélvule. Sin embargo, el procedimien~
to descrito de supmssién de la tensién de place por
1a sccién del conmutedor, asegura la extincién con-

veniente de le vélvule, ya gque es bien sgbido que
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le susencia de tensidn de placa produce este efecto.

Si s& utilizan vélvulas de vecio ordinarias, del
tipo amplificador, le tensién puede ser continmua y
constante mientras que la fase de le tensiénde reji-
1la determina la vélvule o las vdlvulas especiales
que dejan pasar corrienté para acclonar las compuer-
tas de solenoide.

Los segmentos del conmutador estin gaheralmente
separados unos 102 entre si; para reducir la sensi-~
bilidad anguler del sistems, con objeto de evitar una
sobre~-compensacién cuando el desequilibrio se excede
ligeramente & partir de une posicién opuesta a una
bolsa. Con referencie a la figura 6, es evidente que
a1 el vértice de ls tensién de rejille estuviera li-
geramente desplazado a pertir del momento de la coin-
cidencie de una onda cuadrada con otra, la separacién
prevista entre las ondes cuadradas sucesivas impedi-
ria la aceién correctora, de modo gque dieminuiris la
gensibilidad anguler. En la préctica se ha comprobado
que ég obtienen resultados satisfactorios con segmen-
tos de conmutador de 308 separados por superficies de
902. Las vélvulas 93 y 94 funcionan de modo idénti-
co & la vélvula 92 y, como se observa en la fige 6,
pueden funcionar una vdlvula o dos, pero no todas
simulténeamente.

Dado que el relevador 135 solo funciona cuando
ge llens uns bolsa, constituye un medio gque indice
visualmente el funcionamiento del sistems de equili-
bredo. En consecuencis, se dispone una ermedura 145

que, 81 cerrarse los contactos 146 y 147, propor-
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cions un potencial de excitacién paras une lémpara
piloto I48, por medimcién del secundario 86 del
transformadors

Es posible una vﬁriante, no representada, del
sistema de mando electrénico en la que se utiliza
solamente une vélvule Thyratrén en lugar de las tres
representadas en la fig. 4, ¥ que ofrece vents jas
evidentes. En este caso, los conductores que van &
las placas de las vélvulas 92 & 94 estédn unidos unos
a otros, y ascoplados & la placa de la vélvula Thyra-
trén. Ie rejille de mando de la vélvule estd empal-
mads 8l condensador de acoplamiento 89, mientras
que el cdtodo se une a tierra de modo corriente. Es
to complete. précticemente el circuito, en combina-
cién con los demds elementos indicados.

vPara asegurar una des-ionizaecién completa de
le vélvule sntes de que la escobilla empiece la con-
mutacién en el sector siguiente después de encen-
derse la vdélvula, es necesario que las superficies
de eislamiento de los segmentos éean superiores &
le anchura de la escobilla en unz cantidad sulilcien-
temente grande para adegurar la intefrupci&n de la
tengién de place durante el tiempo de des-ioniza~
eién del Thyratrén, como comprenderdn facilmente
los peritos en 1e materias.

Los componentes electrdnicos antes descritos,
estén colocados en un alojemiento 143 que puede es-
ter situado en la envoltura 50A. Las tres lémpa~
ras pilote 148 & 151 se iluminan seglin la bolsm que

ge llens en un momento dado.




.
—

10

20

25

30

- 33 -

189601

Teniendo en cuenta que las védlvulas se extin-
guen sucesivamente cuando el braze del conmutador
gira, en las condiciones ordinariss las compuer-
tas dejarén de estar accionadss entre los periodoé
de encendido, de modo que el flhido deeguilibrade
golo f1liird mientras la lémpars ewti encendida y,
consigulentemente, lo haré e sacudidas, o sea, que
las compuertas de mendo solo se abrirédn una vez por
cada vuelta del cilindro y'de lo contrario pueden
bambolear y desgastarsze excesivamente. Es muy im-
portante‘el evitar esta accién periodica y mente—
ner une circulecién continua y, para ello se monta
un dispositivo que prolongas la asccién de los sole-
noideg durante un gierto tiempo, después de extin-
guirse le vélvule asociada, y por lo menos, hasta
que ésta vuelve a encenderse al gplicarle de nuevo
la tensién de placa.

Este resultado se obtiene por medio de circui-
tos de retencién constituidos por condensedores 155
é 157 dispuestos adecusdamente en las bornas de las
bobinge de relevadores respectivos. Le accién del
conmutador cerga cada uno de los condensadores al
mismo tiempo que se aplica la tensién de placa &
1e vélvule ssociada, pera encender ésta. Al cortar
el manantial de tensién, el condensador mentiene
1a excitacidén de los relevadores que se descargan
g través del mismo. le capacidad de los condensse-
dores 155 & 157, se escoge de modo que se obtenge
una red de constante de tiempo, en relacién con la

velocided de rotacién més reducida del cilindro,
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pera lo cual se desee el equilibrio. Eg evidente que
81 el cilindro d4 cinco vueltas por segundo e 1o ve-
locided minime de extraccibn, por ejemplo, la cons-
tante de tiempo debe ser del Srden de 1/5 de ssgun-
do y los elementos del circuito de retencién se es-
cogen de acuerdo con datos corrientes y bien cono-
cidos. De este ﬁodo, cuando le bolsa o bolsas ade-
cuedas se han determinado para la introduccién del
materiasl de equilibrade, la aplicacién de este mate-
rial proseguird, en esta bolsa, hasta que el equili-
brado se mantengs a pesar de la extincién periédica
de ls vdlvule que regula la compuerta. Ias resis-
tencias 160 y 161 sirven para limitar la corriente
y pueden tener, respectivamente, los valores aproxi-
medos de 5.000 ohmios ¥ 15 ohmios. ELl tiempo puede
ger constante y se regula de modo gque corresponde
g le velocidad minima de extiraccién para la que =e
desea un equilibrio. Sin embargo, si se desea hacer
la constante de tiempo sensiblemente proporcional
e la velocided de rotacibn, puede darse & la resis-
tencie 161 una resistencies msyor, de 1.500 ohmios
aproximedamente de modo que el condensador se car-
gue menos en las grandes velocidades dado que el
brazo 103-pasa més répidamente por los segmentos del
canmutador y, en consecuehcia, este tien menos tiem-
po pers la carga; su tiempo de retencién serd menoy,
de modo correspondiente. Es tambidn posible utilizer
smortiguadores montados en los micleoes de los°rele-
vadores pera comunicer un retraso mecanico o hidréu-

lico para el cierre de las compuertas de mendo.
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Aungue se haya representado el cilindro con tres
bolsas, es evidente que éstas pueden figurar en mime-
ro mayor, si se quieren obtener grados nés precisos
de equilibrado. En este caso, el conmutador tendrie
gegmentos de contacto en mimero correspondiente a la
divisién del nimerc de las bolsas en los 3602, como
1) comprenderérfacilmente.

Se monts un dispositivo que detiene el funciona-

‘miento del cilindro cuando desequilibrado es tan gren-

de que estd en condiciones de deteriorar le méquine.
Pere ello la salida de la védlvula amplificedora T8
sirve pera cortar el motor, cuando esta salida exce-
de de un valor predeterminado. Ia salida de la védlvu-
le 78 se aplica, por medio del condensador 165, a ls
vélvula rectificadora 87. Ia salide de la vélvula 87
es esencislmente un circuito de mendc automético de
volumen, como es evidente. Sin embargo, no se utilie
ga como tal, sino que sirve para aplicer una tensién
de mando a la védlvula 88. El brazo 166 del potencié-
metre se regule de acuerdo con el valor para el cual
debe detenerse el funcionsmiento. Norﬁalmente, la vél-
vule 88 deje pasar corriente y el electroimém 167,
que se encuentra en su circuito de placa, atrae la
srmedura 168 pera mentener normelmente cerrados los
contactos 168 y 170. Por este hecho, el motor del ex-
tractor solo fuede ponerse en mercha cuendo las vél-
vules del sistems electrdnico se han calentado a las
tempersturas de funcionamiento. Pore una sefial de
gren emplitud, procedente del rectificador 87, la vél-
vule 88 se pone fuera de circuito y le armadura 168
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queda libre. Los contactos 169 ynl70 que mantienen
normalmente cerradas las bornas C y D, ebren ense-
gulds el circuito ¥y detienen el funcionamiento del
motor, como se ha indicado en relecién con la figu-
re 5. |

De acuerdo con este invento, se dispoﬁe un cir-
cuito de mando del motor gue sirve pars hacer més
eficaz el sistems de equilibrado antes descrito. Una
primera caracteristica de este circuito de mando del
motor, consiste en hacer cesar de modo intermitente
ol funcionsmiento del motor durante periodos prolon-
gados de equilibrio, por inyeccién de fliido. Dado
que el motor o un embrague hace girar el cilindro
a velocidadas:extremadamente grandes, no resultaria
sdecuado permitir une aceleraciém limitada durante
un tilempo spreciable de desequilibrado, incluso cuan-
do este desequilibrado debe corregirse. Este resul-
fado, asi como otros perfeccionamientos en el funcio-
namiento del sistems, se obtienen con el circuito
de mando representado en la fig. e

Tas bornes A y B representadas en la fige 5
estdn unidas a las que llevan referencias correspon-
dientes en le fig. 4, mientras que las bornas C y D
estén acopladas endlogamente & las bornas CyDade
1a fige 4. E1 motof 18 se represents trifdsico y
funcionando por medic de las lineas 200 4 202. los
elementos representados rodeados por las lineas de
trazos 203 son los de un arrancador magnético ordi-
nario para motores eléctricos. Jon objeto de adaplar

egbts arvancalor al cuncicnaniento desecado el apa~—
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rato a que este invento se refiere, estén cortadbs
los conductores 204 y 205 del arrancador magnético
ynla armadura del contacto 206 del relevador de re-
tardo 207, estd empalmads en ellos. Se disponen con-
ductorea 208 y 209 con interruptor de arranque por
ptilsador 210 que se encuentra normalmente en la posi-
cién sbierta representada. La bobina 211 es la bobi-
ne corriente del arrancador magndtico, gque mentiene

normglmente abiertas kas armaduras 212 & 215. Cuando

'1a bobina 211 esté{ excitade, por el hecho de la accidn

angulsr de los arrancadores magnéticos, estas armadu-
ras cierran el circuito y permiten el funcionamiento
del motor 18 por las lineas trifésicas. Los elemen-
tos de caldeo 216 y 217 accionan respectivamente los
iﬁterruptores Hnicos 218 y 219 para constituir oir-
cuito de sobrecarge tdrmica que sirven para detener
el motor en el caso de un cortocircuito o inconve-
niente énélogo.

. E1l interruptor 220 es un interruptor de paro
que normalmente esté cerrado y permite detener el
aparato, a voluntad del operador. Se dispone una bo-
bins de relevador 221 con armedurs 222 y 224,_qu
sirve para mantener cerrado el circuito del releve-
dor de retardo 20T cuendo una cualquiera de las vél-
vulag de mendo de la fig. 4 acciona una compuerta de
elimentacién, como se verd nés sdelante. Va a des—
cribirse el funcionamiento del circuito de mando del
motor, suponiendo que estd en funcionemiento el sis-
tems. electrénico esqueméticamente representado en

le fige 4 y slojado en la caje 149 (figs. 1y 2).
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CUon referencia a la fig. 4, cuando la bobina 135
estd excitada, lo cual indice que estd accionada 1la
compuerte de alimentacibém 26 y se llens la bolea 21,
se cierran los contactos 230 y 231 del relevador. Es-
to une las bormas £ y B para cerrar el circuito £ y B;
10 mismo ocurre cuando una cuslquiera de las demfs vdl-
vulas de mando emtd en funcionamiento, de modo que &
y B estén unidos durante el llenado de una bolse.

En le fig. 5 las bornas C y D estén normalmente
cerradss como antes se ha dicho y solo se abren para
vibraciones de una importancis tal que es preciso de-
tener el motor y volver a distribuir los objetos. En
consecuencis C y D pueden considerarse cerradas duren
te el funcionemiento corriente. |

Ieg lineas 201 y 202 de la distribucién trifési-
ea, proporcionsn tensiones que sirven para accionar
los relevadores de mando del motor antes descrito. En
consecuencia, cuando se hace descender manuslmente el
interruptor de arranque 210, nornelmente abierto, co-
mo cuando la miquine se pone en servicio, la corriente
pasa de le linea 202 por las borhas C y D, el interrup-
tor de pare 220 normalménte cerrado, el interruptor
210, le ermadura 206 normelmente cerrade y los inte—
rruptores térmicos, pars dirigirse a la 14nea 20l. La
sxcitacién resultente del arrollamiento 211, atrae ha-
cie el interior estas cuatro armasdurass para cerrar el
circuito del motor y accionar el aparato.

El cierre del interruptor se arranque 210 exei-»
4= iguslmente la bobina 221 del relevador que perma-—

nece blogueads por la armadura cerrada 215. Este fun—




10

20

25

30

1 89601

clonamiento de la bobinza 221 clerra las armsduras
222 4 224 para permitir que se exciten el releva-
dor de retardo 207 esi como le compuerta principael
54, durente el cierre del circuito & B. Adems, la
bobine 226 que es un freno de friccién accionado por
solenoide contra el &rbol 19, se excita del mismo mo-
do. Este freno de friccién actiia en susencis de co-
rriente de excitacién, pero la excitacién de la bo-
bina, por ejemplo por cierre del interruptor de arran
que, suelta el freno. Esta accién es corriente y no
forme parte de este invento.

E1 relevador de retardo 207 asegura el funclo-
nemiento intermitente del motor 18 durante los pe- |

riodos de llenado de las bolsas. Como antes se he di-

_cho, es conveniente evitar que el motor funcione a

plena velocidad en un estado apreciable de desequi-
librio, para evitar vibrafiones excesivas, peligros
para el personal y deterioros posibles del aparato.
Este resultado se ha obtenido interrumpiendo el fun-
cionamiento del motor si una cuaiquiera de las vél-
vules de msndo 92 & 94 o una combinecién de védlvulas
de-mﬁndo, funciona dursnte un tiempo superior a un pe-
riodo determinado, por ejemplo tres gegundog. Si el
intervelo de tres segundos durante el cual funcioma
1a vdlvule de mendo es insuficiente para llener una
bolse con objeto de conseguir el equilibrio, el re-
1evador de retardo 207 sbre el circuito del mofor
hasta que se extingan las vélvules de mendo. Si se
utiliza un menentisl exterior de fliido, por ejem-

plo la distribucidén de egua urbana & su presién, el
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motor puede detdnerse aef{ con més o menos frecuencia
f puede detenerse durante periodos més o menos lar-
gos de acuerdo con la presidén y, por consiguiente,
esto reguls la velocidad a que las bolsas se llenan.
Este funcionamiento es interesante comomedids de se-
guridad, dado que las variaciones en la presibén de
alimentacién del fld¥ido no pueden afectar la medida
consistente en evitar que el motor se embale mientras

existe desequilibrie. Se observari que las operacioe

.nes de equilibfado se producen principalmente a velo-

cidades inferiores & la méxima o durante la acelera-
cidn del motor. Cuesndo el cilindro he alcanzado su
velocidad méxime de rotacién, solo se precisan canti-
dades reducidas de fliido de equilibrado para mante-
ner éste, dado que el fldido de limpieza se despren-—
de de los objetos y cambia por tanto la distribueibn
del peso.

En le forms de construccién-descrita, es necesa-
rio que, al encenderse las vdlvulas de mando y abrir-
se loea bormes A y B, el relevador de retardo 207 res-

tablepes eutomfticamente el funcionamiento del motor.

| En consecuencis, su accién se distingue de le del in
. terruptor de paro 220 en que detiene el funcionamien=-

to del motor, que no puede ponerse de nuevo en mar-
cha més que por accionamiento menual del 1nterruptor’
de arranque 210, El circuito de retardo descrito, pro-
voca el arranque intermitente sutomdtico del motor 18,
mientras que la accién normal del arrancador magné-
tico ez el detener el motor hasta gue el operzdor lo

ponge. de nuevo en accién actuando manualmente el in-



10

15

25

30

terruptor de arranque. ‘
El relevador 207 es del tipo corriente con un
retardo de funclonamiento de tres segundos y un tiem-

po de nueva entradas en posicibén sensiblemente nulo.

Cusndo las bornas A y B estdn reunidas, indicando la

presencia y la correccién de un désequilibrio, el re

levador de retardo al cabo de tres segundos sbre la

' armadura 206 para desexcitar la bobina 211 y abrir el

circuito del motor, interrumpiendo su funclomamiento.
3in embarszo, la bobina 221 permanece cerrada para man—
$ener el circuito del relevador de retardo y el cir-
cuito de freno estd btambién cerrado. Al encenderse la
vélvula de mando y abrirse las bornas A y B, se desex-
cita el relevador de retardo 207 y la ermadura 206
vuelve a su posicién normslmente cerrada, excitando
de nuevo la -bobina 211 del arrancador megnético y
restebleciendo automdticamente el funcionsmiento del
motors

_ Gon el circuito de mando del motor antes descri-
to, cade una de las vdlvulaes de mendo funciona de mo-
do normal, pero el motor 208 no puede elevar el cilin-
dro a su velocidad mdxims, durante un estado de dese-
quilibrio que necesite més de tres segundos de alimen-
tacién continue de fldido de equilibrado. Dado que
tres segundos no son suficientes para que el motor al-
cance su velocidad méxima, se evita el funcionamiento

s este velocidad en un estado de desequilibrio. EL mo-

' tor se pone en marche y se para sutométicamente, de

aguerdo con el funcionemiento de las védlvulas de man-

do, asunque el interruptor de paro 220(pueda funcioner
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la compuerta 54 de modo que se accione en las mismae

'condiciones.antes indicadas.

El aparato antes descrite asegura un sistema de
equilibrio para extractores, como tales o en migui-
nas de lavar o de limpieza en seco o de un tipo ané-
logo que pueden incluir une operacién de inmersién y
que implican un funcionamiento a velocidad extremada-
mente elevada del cilindro giratorio, para obtener las
ventejas de la extraccibén e gran velocidad, ahtes in-
dicadas de modo general, Por el hecho de la accibn de
oquilibradb del sperato, es posible disponer de velo-
cidedes sensiblemente més elevades, 2 la vez que lg
instalacidén de una méquinz de este tipo se facilita
en alto gradc y no es preciso introducir montajes com—
plicados en los soportes del piso.

Lo fige 7 represente una méguina andloge, en ge—
neral, a la enterior y que permite la correccién de
un desequilibrio dinémico en uns méquina alsrgada de
doble soporte. E1l sistema de équilibrado ge aplice en
los dos extremos del cilindro slargado, mejor que en
uno =olo. A continuacién se indicardn otras diferem-
ciase

En le fige. 7, €l cilindro 250 gira en una cubier-
ta 251. El cilindro gira.por.medio de sus mufiones 252
accionados pof un motor no representado y rotativos
en cojinetes entifriccién 253. Cade uno de los extre—
mos de la cubierta 251 lleva dispositivos sensibles
a las vibraciones, separados e independientes, 254»y
255, E1 funcionamiento del dispositive 254 provoca Iz
salida del fldido de equilibrado por el sistema de ani-
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1lo de slimentacibn 256, del mismo modo descrito en
relacién con la fige 1. Asi, el tubo de slimentacién
257, funciona como el tubo 29, mientras que otros tu-
bos alimentan los demds anillos de alimentaciém. Ca~
da anillo, ademés, estd provisto de un tubo de alimen-
tacién 258.

El cilindro 250 incluye dos juegos de extremo de
bolsas slargades hacis el exterior, y cada juego con-
tiene tres de estas bolsas en el esparato represente~
do. Con referencia e la figura 8, les tres bolsas @60
& 262 estén esngularmente distribuides en el contormo
del cilindro, equidistantes entre si. Le bolea 260
recibe el fldido de equilibrade procedente del tube
258, por la cémara 364. Las cémeras 264 & 266 ocupen
en el sistems précticamente todo el contorno del ci-
1jndro 250. Ceds cémars comunice con su bolse esocia-
da y est4 separada de las demhs por tabiques 267. Los
fondos 268 de las cémaras se terminemcerca de estos
tabiques para constituir aberturas de salide 271 pare
el fltido de equilibrado, una vez terminada la extrae-
cién y disminuir sensiblemente la velocided de rote-
cién del cilindroe. Las cémeras llegen hasta le peri-
ferie del cilindre y el f1ldide de equilibrade, sl prin-
cipio ge dirige & esta periferie por le accién de la
fuerza centrifuga. Les cimaras estdn dispuestas efec-
tivamente préximes a las partes periféricas del ¢ilin-
dro separadas angularmente unas con respecto a otras,
igusl que las bolses alargedas.

Gomo resultado de un estado especial de desequi-

librio, determinado por un conmutador, tal como el con
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muitador 98 de la forma de construccién enterior, en
cooperacién con el dispositivo sensible a las vibre~
ciones, pase fliido de equilibrado al tubo 258 y pene-—
tra en la cémara 264. La fuerza centrifuga producida
por la rotacién del cilindro, separa el fldido del eje
de rotecién y lo aplica en la periferia de la c-fmara
264, de modo que el fldido tiende a situarse lateral-
mente contra esta periferia. En consecuencia, el £1di-
do llena la bolsa 260 al acumularse procedente de la
cdmera 264. Esta disposicién de cémaras dispuestas en

el extremo se consideraz ventajosz, por el hecho de po-
derse aplicar una gran centidad de fldido de equili-
brado para corregir desequilibrios dindmicos de gran
importencis. Ademfs, el fldido contenido en estas cé-
naras contribuye scnsiblenente & la correceibn de es-
tos desequilibrios dinémicos, ya que el efecto se li-
mita en su mayor parte a los extremos(del eilindro, y
cuando solo se utilizan les cdmaras extremss, como an-
tes se ha dicho, el peso afiadido en un extremo es redu-
cido con respecto al otro. Cada uno de los sistemas 266,
de snillo de alimentacién, de cada extremo del cilin-
dro, puedé alimentar una o dos de estas cémaras y ner-
vaeduras huecas del mismo modo general gque en el primer
tipo de construccibén descrito. Para aislar unas de otras
las bolsas de extremo respectivas o las nervaduras, cuan
do se utilizen, se terminan en las paredes posteriores
269 y una superficie intermedia 270 no recibe fliido

de equilibrado. Este espacio 270 es variasble y puede
tener una longitud meyor para mantener el fldido de egui

1ibrado lo m'éds cerca posible del soporte 253 dejando
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ademés un especio su-plementario pars el fldiido de
equilibrado, con objeto de corregir un desequilibrio 7
my grande. Si se desea, pueden no utilizarse las bol-
sas slargadas y servirse solamente de las camaras ex—-
tremas como elementos receptores del peso.

Al disminuir la rotecién del cilindre al final
de una operacién de extracciém y no mentener ya las
fuerzas centrifugas el fldido contra la parte superior
de las cdmaras y de las bolsas, el fliido de equili- .
brado gale de estas bolsas y de las cdmaras por las sa-
lidas 271 constituidas por las cubiertas de los fon-
flos 268. El fliido que sale pesa & la caja o envoltu-
ra 251 de donde puede extraserse por la llave 272.

Debe entenderse gue basta un conmutador del tipo

‘ del conmutedor 98 para los dos extremos del cilindro,

y este conmutador puede disponerse en uno u otro de
los 4rboles o mufiones 252. El circuito eléetrico de
cada uno de los extremos del cilindro es sensiblemen-
te idéntico el representado en la fige. 4. Se observe-
Td que se'dispone une puerta 273 que permite la in-
troduccidén de los objetos en el cilindro y su reti-
rade del mismoe

La fige 9 representa una variante de cada uno de
log extremos del cilindro alargedo de la fig. 7. La cé-
mars. 275 estd separada de su bolsa asociada 276 por

una pared 277. En consecuencia, para corregir un esta-

do de desequilibrio, el fléido procedente del tubo de
alimentacibén 278 llena primero le cémara 275. Si &sta
no es de un volumen suficiente para realizar estas co-

rrecciones, el fliido, por el tubo 279 y a través de
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la pered 277, penetra en le bolsa 276, Se dispone un

tubo 280 como sslida de aire para ls bolsa 276, 5i la
ccémara 276 tuviera una dimensién suficiente para to-
das las aplicaciones generales, podria cerrarse el tu-

bo 279, o suprimirlo, y todo el fldido de equilibra-

do permaneceria esi mas cerce de los soportes extremos. .

En todo caso, las bolsas que reciben el fldido pueden
tener la forms de cédmaras extremas dispuestae angular-
mente, tal como la cémara 275, sin incluir las bolsas
alergadas, como antes se ha dicho. Los tubos 279 ¥y
280 pueden ser tambidn salidas de agua. Las figuras
10 y:11 representan une variante del sistema de cap-
tador de vibraciones especialmeente Util en el apara-
t0 & que este invento se refiere. Los cojinetes 300
y 301 son sensiblemente andlogos a los 57 y 58 de la
fige 1, ¥y el drbol 302 es anflogo al 19. Un interrup-
tor de captador de vibraciones, de cristel o de os-
cilacién, u érganos andlogos 303, estd montado en un
soporte 304 que forma cuerpo con el cojinete 301l. A
la plataforme 306 que lleva el cojinete 300 estd uni~-
do un braze 305. Un brazo de arriostrado 307 puede
servir también para sostener, ademés, mecédnicamente,
el brazo 305. La aguja 308 del captador o indicador
303 roza con el brazo 305, de modo que las vibracio-
neg del extremo exterior de este brazo producen las
tenasiones de captador.

Las ventajas de este Ultimo captador de vibra-
ciones desmerito, consisten en que puede montarse en
la misma méquina en lugar de montarlo en el piso, co-

mo se representa en la fige 2. El cilindro fijo al ér-



<}

10

15

20

25

30

- 48 =

180601 |, if
Y-

bol 302 estd rigidamente sostenido en sus soportes

y montado en consola. ELl &rbol que es bastante prolonp
gado, gira alrededor de su punto central efectuando
un movimiento en forma de sierra a causa de una dis-
tribucién desigual de los objetos en el cilindro gi-
ratorio. En consecuencia, un extremo del ‘'drbol 302
tiene una componente de movimiento opuesta a la del
otro extremo. Un extremo del brazo 305 estd unido =
la proximidad del arbol 302, el més prdéximo al ci-
lindro, como se representa, sunque pudde conectarse
al érbol mismo. Por este hecho, el brazo 305 se ve
obligado a tomar perte en los mismos movimientos que
esta seccién del 4rbol, mientraé que el captador de
vibraciones 303 tome parte en los movimilentos del
otro extremo del 4rbol. En consecuencias, se produce
un desplazamiento re;ativo apreciable entre el bra-
Qe 305 y el captador 303, a pesar del hecho de estar

montados en le misma base, y este movimiente 43 lugar

a les sefiales de captador, pér desplazamiento de la

aguje de oristal o del botén del micro-interruptor.
El cojinete 301 estd sostenido rigidamente por
una plataforma 310 apoyada en riostras 311 de un mon-
tente 312, que puede ser una columna de acero verti-
cel sin riostra lateral para no opénerse indebida-
mente a los desplazamientos relati&os del extremo
exterior del 4rbol 302 y para permitir un ligero mo-
wimiento horizontal producido por el desequilibrio
del cilindro, como anteriormente se indics. El de-—
pésito 313 que sirve de baase, es andlogo al depdsi- |
to 5Y de la fig. 2, mientras gue el sistema 314 pue-
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de ser el carter o La.bger%@eQatméquina.

Se observard que la accién del captador de vi-

braciones puede obtenerse con un micro-interruptor
o un interruptor de oscilacién, en lugar de un cris-
tel, funcionando el micro-interruptor bajo la accién
de las flexiones o demwviaciones de 106 cojinetes y
cerrando o abriendo el circuito eléctrico, como se
indice en relacibén con la fige. 14. Por consiguiente,
un micro-interruptor de este tipo deseﬁpeﬁa el pepel
necesario de suministrar tensiones de vibraciones,
gin utilizar vélvula de vecio o amplificador endlo-
&0

Ias figs. 12 y 13 representan otra variante del
sistema de captador de vibraciones en combingcién
con modificeciones en la estructura fisica del epe-~
rato, pero la forme del sistema de ceptador de vi-
braciones no forma parte del invento aunque la dis-
posicién fisica de las bolsas y de laes cémaras cons-
tituye una parte del mismo. La envoltura o carter
325 estéd sostenida por la base 326 y contiene una
1lave de veciado 327. E1 soporte 328 lleva el mufién
hueco 329, por mediacién de cojinetes antifriceién
330 y 331. EL mufién 329 estd sostenido por la pared
extrems 332 del cilindro 333. Este soporte se hace
ligeramente eldstico por medio de una guarnicién de
caucho 334 colocada entre la brida anular 335 del
mifidn y la pered extrema 332. Los roblones 336 man-
tienen la conexién necesaria. Gracias a ésto, el mi~
fidn 329 puede taner un campo de desplazamiento rela-

tivo, bajo la accidén de vibraciones del cilindro.
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El véstago 337 estd sujeto a la pared extrema 332,
por ejemplo por medio de la cabeza roblonada 338,

de modo que el véstago»337 participa de las vibraciones
del cilindro. En el extremo exterior del véstago 337
se dispone un captador de\Vibraciones 339, de modo
que las variaciones de la vibraciém entre el mufidn

o los cojinetes y el védstago, se aplicaﬁ, en forme
fisicamente amplificads, al ceptador de vibraciones,
pudiendo regulerse ests emplitud como se ha descri-
t0, modificando la elasticided de le guarniciém 334.
Puede utilizarse un commutador (no representado) co-
mo en las variantes anteriores, con objeto de gque
1s8 condiciones de desequilibrio gueden corregidas
por el sistems que antes se describe.

El sistema de anillo de alimentacién 340 es el
mismo qué en las varientes anteriores, aungue con
ligeras modificaciones en la forme de los tubos y de
laes bolsas de alimentecidén. Asi, el tubo desalimenta~
cién 341 penetra en la bolsa 342 atravesando le cé-
mare auxiliar 343 que inéluye une salide de fldide
pera despuds de la operacidm de extraccién. Asi, un
tubo de selida corto 344 mande ademés el,fliido eve-
cuado el carter, y prolonge efectivamente la esbertu-
ra de la bolsa o de la cédmars hasta el centro del
cilindro, de modo que le entrada del fldido de lim-
pieza en la bolsa, durante les operaciones de bescu-
lacibn y de lavado se reduce especialmente al nindmo.

Es evidente que este derrame indeseable, sl exis-
te, se produce especialmente cuando un tubomde guis

tiene su embocadura dispuesta sensiblemente hacile
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arribe, como cuando pase a lo largo del piso del
carter. En este momeﬁto, puede admitirse fliido en
los tubos de guise, y conducirse a las bolsas. En
consecuencia, y para mﬁyor ayuda, se prevé el Que
ung véivula de bola corriente accionada por grave-
dad (no representada) pueds encontrarse en un ta-
miz metdlico de retencién colocada por encima de la
embocadura biselada o cdnica de cada tubo de guie,
para cerrar este embocadura cuando se dirige hacis
grrive y para desprenderse de ells, para permitir
1s salida, cuando la embocadura se encuentra por
encimg del centro del carfer.

Ia fig. 14 represents una variente de los cir-
cuitos electrdnicos de la fige. 4. Un aparato dotado
del circuito de la figura 14 se adepta especialmen-
te bidn a las aplicaciones domésticas, por ser de

fabricacién més sencille, més econdémico y proporcio-

ngr sin embargo una satisfaccibén completa pera las

aplicaciones generasles. El &rbol 350 es el drbol mo-
tor del cilindro y corresponde al drbol 19 de la pri-
mera forms de construccién. El conmutador 351 es sen-
siblemente el mismo qué el conmutador 98 en el pri-
mer tipo de construccibén (fige. 1)+ La potencia de
mendo de los pelevadores se toma de lés bornas 352
¥y 353 y.se restifice, si se desea, en 354. La co—
rriente rectificede se dirige, por la resistencia
3§S'de.limitacién de la corriente, al brazo elésti-
co 356 de un micro-interruptor 357. Ie denominecién
*micro-interruptor® utilizada en electricidad se re-

fiere, en generzl a un interruptor osclilante empu-—
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jedo por un muelle a une u otra de las posiciones
de abertura o de cierre, y accdonado por una fuerza
exterior, generalmente metanica. En la mayor parte
de estos interruptores, la fuerza necesaris es bas-
tante débil, de acuerdo con la aplicacidén especial.

El brazo 358 estd unido al brazo 356 del inte-
rruptor que forme parte del micro-interruptor y es-
t14 dispuesto cerca del &rbol motor, del carter o
del cilindre giratorio, pars ser accionado cuando el
cilindro gira en un estado de desequilibrio. Este
brazo proporciona la fuerze mecénica necesaris pers
cerrar los bfazos de‘interruptores 356 contra la bore
nz 359. Se vé, por consigulente, que el interruptor
357 reemplazs un captador de vibraciones tal como el
emﬁleado en la variante anterior. Desempefia el mismo
paﬁei, & seber, proporcionar une tensién de vibracién,
pero esta ténsién,procede del menantisl de alimenta~
¢ién representado por las bornas 352 y 353 en lugar
de producirse por sus caracteristicas propias, como
ocurre en el captador de vibraciones. Cuando el ci-
1indro se encuentra en estado de desequilibrio, gi-
ra excéntricamente, y los puntos de excentricided més
glejedos del carter, del cilindro o de la verdadera
méguina, sirven para accionar el brazo de maniobra
358 y el brazo de interruptor 356 para cerrar el in-
terruptor. Por consiguiente, el momento en que el in-
terruptor se cierrm, determing le posicidn de dese-
quilibrio.

El '4rbol 350 estd unido al brazo de conmutador

360 para adeguray un contacto eléctrico sucesivo con
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los tres sectores 361 4 363 La borna 359 del interrup-
tor estd unida a una escobilla elédstice de contacto 364
para transmitir la tensién sl brazo del conmutador, al
accionarse el brazo 358. Iz tensidén del manantiasl se
aplice entonces a los conductores 365 4 367, respecti-
vamente.

El conductor 365 esté unido a la bobina 368 del elec
troimédn, cuyo otro extremo estd unido a la borns 352;
en consecuencia, la tensién del manantial excita le bo=
bina 368 cuando el brazo del cormutedor 360 estd sobre
el sector 363, &l mismo tiempo que se acciona el bra- ,
z0 358. Los conductores 366 y 367, respectivemente, sib-f
ven para cerrar circuitos andlogos en las bobinas 369 i
¥y 370 cuando el brazo 360 toca los contactos 361 y 362,
respectivamente. Cuando le bobina 368 estd exciteda,
atrae su armadura 371 para reunir los contactos 372 y 373
Ia compuerta de solenoide 26a ee acciona inmediatamen-
te y de este modo el fliido de equilibrado se vé obligae- ?
do a penetrar en la bolsa asociada. Por economfe, e= po-
sible suprimir las bobinas 368 ‘a 370 y accionar direc-
tamente las bobinas de compuerta de solenoide, dispo-
niendo elementos de retencién en estas bobinas (de no-
do igual 2l indicado para los relevaddres), como resul-
tard evidente para los prédcticos en la nateria .

Es evidente que el micro-interruptor, en combina-
cién con el commutador, forma un circuito eléctrico tal
como el del circuito eléctrénico de la fige. 4. Dado que
el momento de cierre del micro-interruptor 357 debe es-
tar ligado con la accién del conmutedor 351, las fases

de funcionamiento de estos elementos determinan la bol-
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%a 0 las bolsas a que llega el flfido de equilibrédé.
Como en el aparato electrdnico, la coincidencia de la
reaccién de desequilibrado aplicada por el dispositivo
gensible a las vibracioneg Y la accién del conmutador,
es la que cierrs en conjunto el circuito eléctrico pa-
ra exiter una compuerte de solenoide adecuada, cuando
las condiciones lo indican.

Cada una de las bobinas de electroimén, contiene
contactos de relevador, tales éomo los contaetos 374
¥ 375, que duplican el pepel de los contactos 230 y
231 (fig. 4) para cerrar el cireuito A-B para el re-
levador de retardo 207 (fige 5). E1 cirouito eléctrico
de la fig. 14 se utiliza en combinacién con los ani-

1llos de alimentacién, los inyectores ¥ otros elemen-
tos £1sicos descritos en las construcciones anterio-
res.

Para obtener una velocidad o una continuidad ra-
zoneble en la operacibn de equilibrado, cada bobina
de electroimén de la fige 14, incluye un .circuito de
retencién que sirve pars prolongar la llegads del flgi-
do de equilibrado a la bolsa adecuada, sungue la coin~
cidencia de le reaccidn de desequilibrado y le scecién
de referencia no pueden producirse cuando el brazo de
conmutador ha sbandonado un sector que represents el
emplazamiento de la correccidén deseada.

Ia gocibn de retencién duplice o sustituye asi,
précticamente, los circuitos de retencién de las for-
mas de construccién anteriores. Le retencién de 1a £i-
gure. 14 se obtiene por medio de condensadores, tales
como el 376, montados en las bornas de la; bobina 368,
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Es evidente que la inductancie de la bobina 368 y la ki
capacidad del condensador 376 constituyen una red de
constante de tiempo que mantiene el peso de cofriente
a la bobina 368 mientras dura esta constante de tiem-
Po. Le constante de tiempo especial, depende de la ro-
tecién del cilindre, como en la variante anterior; un
cilindro que dé tres vueltas por segundo; por ejemplo,
necesite una constante de tiempo de 1/6 de segundo por
lo menoé‘,Los condensadores 377 y 378 realizen la mis-
ma. funcién que el condensador 376.

La fige 15 representa una variante del circui-
to de retencidn, que puede usarse en cualquiera de las
redes de retencién anteriores. En lugar de un condensa~
dor o de una resistencia shunt, se dispone unz bobina
380 en cortocircuito que mantiene el paso de corriem-
te: & la bobina electromagnética cuando estd cortada
la tensidn que excita directamente la bobina 381. Ia
bobine 380, que puede ser de una o de dos vueltas, es-
t4 bobinada en el mismo micleo que la bobina3Bl, y de-
sempefia su funcién de bobina de debilitacién. Cuando
le tensién que excita la bobina 381 se interrumpe, le
bobine 380 tiende & mantener la circulacién, de modo
que los contactos 382 y 383 se cierran despuds de ex-
citarse le bobina 38l y de abandonar el brazo del con-
mutador el sector asociado a la bobinas.

Para permitir el paro del motor durante vibracio-
nes excesivas, se dispone un miero-interruptor, como
se representa en el circuito de la fige. 14. El érgano
349 que acciona el micro-interruptor, bien sea el érg

bol motor, el carter o el cilindro, actia sobre un se-
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gundo micro-interruptor 384 durante estas vibracio=-
nes excesivag. Un brazo 358 del micro-interruptor 357
estd separado del drgano 349 por un espacio 358 que

representa este grado determinado de las vibraciones

_gue puede corregirse de modo conveniente. El espacio

368 comprendido entre el Srgano 349 y el brmzo 387

del micro-interruptor 384, es mayor, y representa el
grado de vibracién que asegura le supresién del funcio-
nemiento del motor. En consecuencie, cuando se produ-
cen vibraciones de esta importancis, el micro-interrup-
tor 384 se abre, para abrir el circuite C-D. El cir-
culto de la fige 14 puede combinarse, como se indies,
con los circuitos de las figse. 5 6 5z.

En la fige 16 =e ha representado un gparsato end-
logo en general al de la fige. 1, pero que incluye otros
détalles que se encuentran generalmente en unz méqui- |
na de lavado en seco. 48i, el cilindre, el carter y
el sistema de alimentacién con fldido de equilibra-
do, son igusles a los de la fige. 1. Sin embergo, el
sistema completo de la fige. 16 incluye la utilizacién
comiin del fldido de limpieza, pars limpiar los obje-
tos y, & la vez, para suministrar el peso dg equili-
brado necesarioc. _

El depbsito 400 correspondiente al depésito 51,
contiene uns reserve de fluido de limpieza enviado
por los,tubos 401 y 402, por medio de la bomba 403.
Desde el tubo 402, el fliido de equilibrado pasas a los
anillos de slimentecién y a las bolsas o receptéculos,
bajo,la accién del sistema de mando antes descrito.

Un sisteme de filtro y un depésito 404 comunican con
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el depbsito 400, por el tubo 405, abriendo la llave
405g y cerrando la 1lave 408g.. E1 depbaito 404, puede
en estas dondiciones suministrar nuevo fldido de lim-
pieza al carter 406, por los tubos 40% y 408 abrién-
dose entonces la llave 408g y cerrdndose la 1llave 405g.

El tubo 409 provisto de la llave 410, sirve pa~-
ra evacuar fldiido sintético usado o sucio, proceden-
te del carter, para enviarlo al depésito 411 del que
se eitrae por le bomba 412 para dirigirse al filtro
404 por el,tubo 413. E1l tubo 414 es un tubo corrien—
te de rebosado, que sirve para evacuar directemente
en el depésito 411 el fldido en exceso. Un tube 415
Y una llave 416 permiten establecer un cambio entre
el fliido del depdsito 411 y el del depdeito 400, cuen-
do asi se desea. Sin embargo, debe tenerse pressnte '
que el fldido de limpieza puede utilizarse como flii-
do de equilibrado procedente de un origen comin y pa~
sendo por faminos corrientes de elimentacién y de ewa~
cuscién.

Como variente de utilizacién de la compuerta prin-
cipel 54, se representa ademés un tubo pequefic de des-
vieeién 425 (fige 16), que aisla la compuerta prinei-
pal. Este modo de construccidn puede utilizarse en eom-—
binacién con el cireuito de la figura S5A. Como se in-
dica en esta Ultims figura, una srmadura 426 regulade
por un relevador de retardo 207, estd en serie con ls
bobina de la compuerte 54. Esta, en la variante re-
presentada, se encuentra normelmente desexcitada eon-
tinuemente y cerradas, excepto cuando el relevedor de
retraso 207 actia, de modo que el fliido de equilibra~
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do no pasa por ells, sino por la desviacién 425, Cuan-
do el relevador de retraso 207 se accions desgpuée de
un intervalo determinado de tres segundos u otro in-
tervalo andlogo, la compuerta principel 54 se exci-
te, ¥y se abre para dejar pasar une cantided considera-
ble dé fliido de equilibrado que suplements el £1di-
do que pasa por la desviacidn, que es relativamente
reducido. El papel de esta accidén es el asegurar un
grado preciso de equilibrado, evitando a la vez un
reterdo indtil pars hacerlo. En consecuencia, =i se
precise una aportacibén pequefia para obtener un equi~
librio, puede obtenerse durante el retardo de la com-
puerta principal 54, de modo que ésts no es preciso
que.funcione, ye que se suministra la pequefis canti-
dad necesarime. S5i el desequilibrio es mayor, la com-
puerta principal actia después del intervalo de tiem-
po previéto, e introduce una gran cantidad de liquido,
interrumpiendo la alimentacidén del motor y aminorando
su marcha hasta obtener el equilibrio satisfactorio.
Luego se produce una eceleracién sutométice y las 1i-
geras modificaciones de la distribucién de los pesos
pueden también corregirse inmedistamente por le des-
vigecibn 425. Se dispone una llave 427, accionada a
meno, en el tubo de desviacién 425 pars regulsr ma-
nualmente el czudal en la desvizciéne

Se obtiene una variasnte de utilizacién de la
desviacibn 425, utilizando una compuerte de solenoi-
de 428 cuyo accionamiento eléctrico se representa en
la figura 5be

Se compruebe. que este procedimiento resulta ven-
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tajoso para obtener incluso equilibrados més preci-
sos, ung eliminacién minims o prédctics de las sacu~
didasg, y una ausencia de molestias en los pasos.

En la fig. 5b se ha representado un releva-
dor 429 en parzlela con el relevador de retardo 20%,
de modo que se accione cuando las vibraciones hagan
cerrar el circuito A-B. El relevador 429 es también
del tipo de cierre lento y tiene una constante de
tiempo conveniente, de un segundo aproximadaménte.
Consiguientemente, un gegundo degpués del cierre del
circuito A-B, le armadura 430 ecierra el circuito
eléctrico de la compuerta de solenoide 428, Esta,
mantiene normelmente la desviacién cerrsdas y, al ex-
citarse, abre esta desviacién. Por consiguiente, el
fldido de equilibrade pasa por le desviacién 425 des-
pués de un segundo continuo de sefiales de vibracién.
81 el desequilibrio puede corregirse en los dos se-
gundos siguientes, el relevador 207 no atrae su ér-
madura 426z para ebrir la védlvule 54. Si, por el
contrario, el caudel que pess por la desviacibn es
insuficienhte, se abre le compuerta 54 y pase a la
boles o & las bolsag indicadas una gren cantided de
£1ldido de equilibrado. Se observaréd ademés que, al
funcioner la compuerta principal 54, el motor 18 se
detiene por la accilén del relevador 207, para permi-
tir la reduccién de velocidad del motor, o le deten-
cién del mismo. En este momento se mandan grandes
cantidades de fldido de equilibrgdo, con objeto de
corregir el desequilibrio producido por las prendes

de vestir himedas distribuidas asimétricamente. Des-—
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pués de obtener el equilibrio, el motor empieza o
funcionar de nuevo y se acelera hacia velocidades su-
periores. En general, se precisan grandes cantidades
de fldido de equilibrado principalmente al principio
del ciclo de extraccidn, momento en el que las pren-—
das de vestir estdn muy iupregnadas de aguze Lo des-
viecién sirve a continuacibn, corrientemente pars in-
yectar la cantidad necesaria de fldido de equilibrado
y pera obtener un grado preciso de equilibrado asi
como un minimo de sacudidas. Es evidente que, cuando
el motor se acelera, el aumento de la fuerza centrifu-
ga. o de las vibraciones, cierra de nuevo el circuito
A-B, en especial por el hecho de extraerse liquido

de los objetos, modificando aprecisblemente la dis-—-
tribucibén de los pesos.

El corto retardo producide por el relevador 429
tiene por objeto eliminar los esfuerzos debidos & las
vibraciones o0 a las tensiones pasajeras o extraordi-
naries. Es evidente que el desequilibrio del cilindro
gue provoca el cierre del circuiteo A~B es un estado
relativamente constante hasta que se corrige, y es—
ta sefial es la que debe utilizarse parz dar luger e
la accién de correccién. Contrariamente, tode aceién
extraordinerie § pasajerz debe evitarse sin dar lu-~
gar a la inyeccibén de flduido de equilibrado. Cuando
el circuito A~B se cierrz durante un segundo eproxi-
medemente para accionar el relevador 429, este efec-
to pasajero se elimina.

Ta desviascibn, que envia fliido de equilibrado
g velocidad mucho mayor que le compuerta 54, resulta
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ventajosa por el hecho de que impide las secudidas

en el equiliﬁrado, més de lo que es necesario, en
especial cuando se utiliza como agente de equilibra-
do un fliido pesado, tel como disolventes sintéti-
cos o mercurio., Esto es eierto egpecialmente 8l se

emplea une constante de tiempo fija para la retencién

de las compuertas de alimentacién, ya que pars velo-

cidades més elevadas, le constante de tiempo tiene
un efecto mayor. Sin embargo, la constante de tiem—
po puede hacerse variable, como entes se ha diohé.

Por lo que se refiere a la figura 5B, se oberr~—
varé que la bomba 403 se indica como un arrollamiento
de motor en paralelo con el solenoide 428 de la dea-
viacién. Merced a estas disposiciones, la bomba solo
es eficaz cuaﬁdo la compuerta de desviacién o la com-
puerta principal funcionan. Bsto ofrece la ventaja
de reducir &l minimo las fugas, evitando que se ejer-
ze une presién sobre las compuertes, excepto cuando
se manda fléido.

N O T & |

Se reivindican como propios y nuevos para que
sean.objeto de una Patente de Invencién en Espafia,
por veinte afios, los puntos siguientes:

1.~ Perfeccicnamientos en las médgquinas de lavar
y limpiar, caracterizedos porgue el elemento hueco
giratorio comprende medios que sirven para equilibrar-
lo mientras gira y que le detiene.. o amortiguan su ve-
locidad por lo menos durante une parte del tiempo en
el que se realiza el equilibrado.

2.~ Perfeccionamientos en las méguinas de lavar

dan. .
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¥ limpiar, caracterizados por que este elemento
contiene bolses, receptdculos u érgenos anélogés
situados en puntos dispuestos angulasrmente alredsdor
del eje de rotacién, para recibir un liquido de equi-
librado, en combineci¥in con medios que sirven para
modificer a volunted las cantidades de este 1l{quido
contenidas en las bolsas respectivas y que compensan
el desequilibrio del cuerpo rotativo, a la vez que
se disponen medios que zirven para interrumpir el
arrastre del elemento rotativo durante los periodos
en los gque la cantidad de liquido contenida en una
de las bolsas varia de modo que el elemento rotativo
se detiene durante le correccién del equilibradoe.

3e= Perfeccionemientos en las méquinas de lavar

Yy limpiar, caracterizados porque el mando del elemen-~

to rotativo cesa en el caso en que el tiempo duran-
te el cual setla el dispositivo de regulacién exce-
da de un velor determinado.

4 .~ Perfeccionamientos en lss méquinas de lavar
¥y limpiar, caracterizados porque el mando del elemen-
to rotativo se restablece autombdticsmente cuando ce-
#a le regulscién del equilibrado.

5e= Perfeccionamientos en las mdquinas de lavar
y limpiar, caracterizados porque la regulacién del

equilibrado se realize autométicamente cuando se pro-

- duce un desequilibrio, y un dispositivo inpide que la

velocidad de rotecién del elemento giratorio exceds
apreciasblemente de la velocidad para la cual se pro-
duce el desequilibrio, mientras el dispositivo de re-

gulecién no se ha accionado y no he restablecido el
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equilibrio del elemento que gira a esta velocidade

6+~ Perfeccionamientos en las méquinas de lavar
¥ limpiar, caracterizados porque el elemento rotati-
vo se acciona por un motor eléetrico, y el mando de
este elemento ss interrumpe abriendo el circuito del
motore

7= Perfeccionamientos en las méquinas de lavar
y limpiar; caracterizados porque las bolsas estén
unidas respectivamente = varios anillos de alimenta-
cién que rodean el eje de rotacidn del elemento y
giran con éste; cada uns de estas bolsas tiene for-
mp, de canal en seccién transversel, las aberturas de
los canales estén separadas de los contornos de los
enillos, y e disponen érganos que envian selectiva-
mente el liguido de equilibrado a estos anillos por
sus aberturas; este liquido se impulsa hacié el con-
torno del anillo por la fuerza centrifugs, que ade-
més hace pasar el liquido del anillo a la bolsa aso-
ciada, por la conexidn que lo une.

8;-»Perfeceionamientps en las méquines de lavar
¥y limpiar, caracterissdos porque una boquilla o in-
yector envia el liquido de equilibrado el anillo,
por ls abertura snular de éste.

g .- Perfeccionamientos en las mdgquinas de lavar
y limpier, caracterizados porque cada anillo, en sec~
cién trensversael, tiene forme de U abierta hacia el
interior, a fin de constituir una entrads continue
para el 1iquido;

10.- Perfeccionamientos en las méquipgaes de lavar

¥y limpiar, caracterizados porque cads uno de los ani-
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llos estd dispuesto excéntricamente con respectd al

eje de rotacién y, en el punto mds alejado del eje,
tiene una abertura de salide que comunica con la bol-

ga gsociada y por la cual el liquido penetra en la bol-

‘sa, bajo la accibn de la fuerza centrifugn .

11 .~ Perfeccionamientos en las méquinas de laver
y limpiar, caracterizados porque los bordes de la en-
treda de los anillos son concéntricos al eje, y el ani-
1lo es més profundo en el punto de meyor excentrididad.

12 .~ Perfeccionamientos en las méquinas de lavar
y limpiar, caracterizados porqﬁe verios anillos se ali-
mentan por una boquills fija cada unoe

13.- Perfeccionsmientos en las mfquines de lavar
y limpiar, caracterizados porque cada bolsa tiens un
orificio de salide dispuesto gl interior de las pa-
redes exteriores de la bolea, por el cual el liqui~
do de equilibrado sale autométicamtha de la bolea cuan-
do la fuerze centrifuga no es suficiente para mantener-
lo contra la pared exterior.

14 .~ Perfeccionamientos en las mdguinas de lavar
y limpiar, caracterizados porque el elemento rotativo
es un cilindro hueco con abertura que deja pasaf el
1{quido extraido de los objetos que en 31 se encuen-
tran, desde el cilindro al carter fijo que lo rodes;
el liquido de equilibrado contenido en les bolesas, no
puede entrar en el cilindro por esta abertura. '

15 .~ Perfeccionemientos en las méquinas de lavar,
y limpiar, caracterizados porque el cilindro estd sos-

tenido por un cojinete o soporte en un extremo, y tie=-

| ne una abertures por la cusl pueden introducirse en el
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e¢ilindro,los objetod, con una abertura correspondien-
te en el carter; la pared prdxims a2l soporte no tie-
ne aberturas, y los orificios de salida de las bolsas
son tales que el liquido que de ellas sale se diri-
ge al carter.

16+~ Perfeccionasmientos en las méquinas de lavar
y limpisr, caracterizados porque el elemento rotati-
vo, que s8irve para la limpieze de prendas de vestir
y otros objetos, gira alrededor de un eje préctica-
mente horizontal en el carter fijo que contiene el
1{quido de limpieza; los orificics de salida de les
bolsas estdn por encima del nivel de este liguido
pare que no puede entrar en las bolsase.

17~ Perfeccionemientos en las méquinas de lavar
y limpiar, caracterizados porque las cémaras del ele-
mento rotativo que reciben el ligquido de equilibra-
do estén préximes al extremo de este elemento y dis-
puestas simétricemente elrededor del eje de rotacibme.

18 .~ Perfeccionemientos en las méquinas de laver
¥y limpiar, caracterizados porque estas cimares comu-
nican con bolsas dispuestas en el sentido 1ongitud;-
nal del elemento, y en su contorno o periferia.

19 .- Perfeccionamientos en las méguinas de laver
y limpiar, caracterizados porque el liquido de equi-
librado solc penetra en estas bolsas si el equilibra-
do es insuficiente con el llenado de la cidmara de
extremo.

20+~ Perfeccionamientos en les méquinas de lavar
y limpier, caracterizados porque la geleccién de la

bolsa o bolsas a llensr, se determina por un dispo-
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sitivo eléctrico.

21 .- Perfeccionamientos en las miquinas de lavar
Y limpier, caracterizados porque este dispositivo re-
gula compuertas de entrada en las bolsas, a consecuen-
cia de una sefial producide por vibraciones debidas gl
desequilibrio del elemento rotativo y en concordancia
con su rotacién.

22 .- Perfeccionamientos en las méquinas de lavar
y limpiar, caracterizados porque la sefial es dada por
un dispositivo sensible a las vibraciones; la rela-
cién de faeée entre esta sefial y la rotacién del eles
mento, se determina por un sistems de referencia eléc-
trico sccionado por la rotacién del elemento e indi-
cador de su posicién angular.

23.- Perfeccionamientos en las mégquinas de lavar
¥y limpilar, caracterieados porque este sisteme incluye
un conmutador giratorio con el elemento, cuyos seg-
mentos corresponden a las bolsas; el cierre del cir-
cuito en uno o varios sectores, sl mismo tiempo que
se produce una sefial, hace que se abra la compuerta
de entrada de le bolss correspondientee

24 .- Perfecclonamientos en las miquinas de lavar
¥y limpier, caracterizados porque el conmutador regu-
le la aplicacién de un potencial enddico & una o va-
ries vdlvules electrdénicas ocuyo electrodo u electro-
dos de mando reciben la sefiale.

25 .- Perfeccionamientos en las méquinas de lavar
¥y limpier, garacterizados porqua 1a salide del dis~
positivo sensible a les vibraciones, estd en serie

con el conmutadore
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26 .~ Porfecclonamientos en las méquinas de lavar
¥ limpier, caracterizados porque las compuertas se ac-
cionan por relevadores;

27 o~ Perfeccionamientos en las méquines de lavar.
y limpiar, caracterizados porque estos relevadores,
cuando estén excitados, cortan el mando del elemento
rotativo,.

284~ Perfeccionamientos en las mdquines de lavar
Y 1i_.mpiar, caracterizedos porque estos relevadores re-
gulen un relevador de retardo gque, al cabo de un cier-
to tiempo, corta la llegada de corriente al motor éléc-
tfica que acciona el elemento rotativo.

29 .- Perfeccionamientos en las méquinas de lavar
¥y limpiar, caracterizados porque el circuito de ali-
mentacién del motor tiene un interruptor a meno, nor-
malmente cerrado, gque permite detener el mcfor maymal-
mente y que no se vuelve a cerrar més que & meno.

30.—-Perfeccionamientos en las méquinas de lavar
¥y limpiar, caracterizados porque el circuito del‘ rele-
vedor de retardo incluye un interruptor normslmente ce-
rrado durante el funcionamiento del aparato, y otro re-
levador que mentiene este interruptor en posicién de
cierre mientras el motor no funcionz; este dltimo re-
levador se acciona cuando el motor se pone en marche.

31.- Perfeccionamientos en las méquinas de levar
¥y limpiar, caracterizados porque cada uno de los rele-
vadores scciona una lémpars piloto. |

32.~ Perfeccionamientos en las méquinas de lavar
¥y limpiar, caracterizadog porque un sistema de reten-

c¢ién mantiene un relevador excitado, una vez que lo ha

Ty
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sido, durante alrededor de une vuelta del elemento
que gire & la velocidad para la cual se resliza el
equilibrio.

33+~ Perfeccionamientos en las miquines de lavar
y limpiar, caracterizados porque el tiempo de reten-
cibdn, varia autométicamente eon la velocidade.

34~ Perfeccionamientos en las méquinas de levar
y limpier, caracterizados porque el dispositivo sensil-
ble & las,vibraciones incluye un micro-interruptor.

35 .~ Perfeccionamientos en las mégquinas de lavar
y limpiar, caracterizados porque las compuertas de en-
trade del 1iquido en las bolsas se abren por la accibn
de una corriente eléctrice regulada éimulténeamente por
un interruptor miltiple correspondiente a lae bolsas y
que gira von el cilindro, y un interruptor normelmen-
te abierte, que solo se cierra cuando existe rotacién
excéntrica del cilindro. ‘

36~ Perfeccionamientos en las méquinas de lavar
y limpier, caracterizados porque este dltimo interrup-
tor se mantiene normalmente abierto por un muelle, ¥y
el interruptor miltiple incluye un disce de sectores
con brazo glratorlie con con el eilindro.

37.~ Perfeccionanmiertcs er las régquinas de lavar
v limpier, carscterizados porque el dispositivo sen-
gible a las vibraciones, incluye dos piezas relativa-
mente méviles; une se desplaza como un punto del so-
porte del cilindro, ¥y la otra como otro punto del so-
porte, se desplaza en sentido contrario al primero.

38+~ Perfeccionamientos en las méquiqas de lavar

y limpiar, caracterizados porque el desplazamiento re-—
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lativo de estas dos piezas proporciona la sefisl eléc~

trica de desequilibrado.

39 «~ Perfeccionamientos en las méqiinas de lavar
¥y limpiar, caracterizados porgue el 'drbol que sos-
tiene el cilindro es hueco y este dltimo estd monta~
do elésticamente en é1; un brazo solidario del cilin-
dro penetra en el Arbol y las dos piézas méviles an-
teriormente citades se accionan por los extremos li-
bres del 4rbol y del brazo.

40.~ Perfecclonamientos en las miquinas de lavar
y 1ﬁnpiar, caracterizados porque el cilindro giras en
un eje fijo, horizontal, y tiene bolsas cerca de cade
uno de sus extremos, distintas unas de otras, y en
cada. extremo del cilindro existe un detector de vibra-
cidnes que regula las compuertas de entrada a las bhol—
sa8. |

41 .- Perfeccionamientos en las méquinas de lavar
y limpiar, caracterizados porque en cade extremo del
¢ilindro se dispone un circuito de mando de las com-
puertas, pero el interruptor miltiple es comin a los
dos circuitos. ‘

42 .~ Perfeccionamientos en las méquinas de lasvar
¥y limpisr, caracterizados porque un dispositive in-
terrumpe la rotacién del cilindro en caso de vibracio-
nee excesivas.

43 .- Perfeccionamientos en las méquinas de lavar
¥y limpier, caracterizados porque la amplitud de la se-
fial producida por las vibraciones, aumenta con la am-—
plitud de éstes, y cuendo la amplitud de la sefial ex~
cede de un valor determinado, el cilindro se detiene.
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44 ,~ Perfeccionamientos en las mdquines de laver
¥y limpier, ceracterizedos porque esta detencién es
producida. por un interruptdrrespecial gue funciona en
el caso del aumento citado de la asmplitud.

45 .~ Perfeccionamientos en las miquinas de lavar
¥y limpiar, caracterizados porque le sensibilidad del man
do es regulable, para gue la correccién del equilibrado
se realice solamente cuando la vibracién excede de un
valor dado.

46 .~ Perfeccionamientos en las mfquinas de lavar
¥y limpiar, carascterizados porgque se aumenta la veloei-
dad de rotacién del cilindro por etapss graduales, y
en cada una de las velocidades se asegura el equilibra-
do antes de pasar a la velocidad siguientee.
| 47 .~ Perfeccionamientos en las méquinas de laver
¥y limpiar, caracterizados porque la méquins de lavaer
incluye, en combinascién, un primer depbsito que con-
tiene una reserva de liquido que puede utilizarse a la
vez pars le limpleza y para equilibrar el cilindro ro-
tativo; un segundo depdsito recibe el liquido de lim-~
pieze utilizado en la cuba de la méquine; conductos
que llevan el liquido del primer depbsito a los reci-
pientes de equilibrado dispueatos en el contorno o pe—
riferia del cilindro; un depésito que filtra el 1{qui-
do de limpieza, y conductos que unen el segundo depé-
sito, el depdsito filtrante y le cuba de limpieza, pa-
ra veciar o llenar esta Wltima con liquido filtrado,
¥y conductos que unen el depdsito filtrante y leos otros
dos depdsitos para que pueda utilizarse el mismo 1{i-
quido para la limpieza y el equilibrado.
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48 .~ Perfeccionemientos en las méquinas de lavar
y limpiar, caracterizados porque los conductos antes
citedos estin provistos de compuertas que permiten uti-
lizerlos a voluntad.

48 .~ Perfeccionamientos en las mfquinas de laver
¥y limpiar, caracterizados porque le canalizacidén por la .
cual el 1iquido se dirige e los recipientes de equili-
brado, contienadosrcon&uctoa, uno principal de gran sec-
¢idén transversal, quekdeja pasar una gran caentided de 11-'
quido y tiene una compuerta de mando; un segundo condue-—
to de menor seccidén, que desvia o aisla esta compuerta
dejendo llegar menos liquido a los recipientes de equi-
librado, durante un tiempo determinedo en cuyo transcur-
s0 la compuerte estd cerrada.

50.~ Perfeccionamientos en las méquinas de lavar _
y limpiar, caracterizados porque la compuerta se abre por
un relevador de retardo y esta aberturs solo se realizas
después de un tiempo determinado, durente el cuel el se-
gundo conducto vierte fliido en los recipientes.

51.- Perfeccionamientos en las méquinas de lavar
y limpiar, caracterizados porque el circuito eléctriceo
de sberturae de la compuerta incluye uno o varios rele-
vadores que detienen el motor hasta que el cilindro ro-
tativo esté equilibrado. '

52.- Perfeccionasmientos en las mdquinas de lavar
y limpiar, caracterizados porque el segundo conducto
incluye una compuerte acclonads por un electroimén.

53.— Perfeccionsmientos en las mdquines de lavar
y limpier, caracterizados porgue el circuito eléctrico

que regula la eberture de la compuerta del conducto
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principal tiene uno o varios relevadores que cierran

la compuerte del conducto secundario.
54+~ PERFECCIONAMIENTOS EN LAS MAQUINAS DE LAVAR
Y LIMPTAR. )

5 Todo conforme se describe en la memoria que an-
tecede, se ilustra como ejemplo de ejecucidn en los
planos unidos a elle y se reivindica en su Nota.

Esta memorie consta de setenta y dos hojas fo-
1:‘a‘da.s ¥y escritas a méquina por una sola cara y pla-
10 nos que la acompafiane \
Moarsa, 2 SEP. 1943
Léo, Marcue KAHN
- P. Ao
TAYitkA Y BOTELL2

e
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