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Este invento se refiere a las méguinas de lavar
en lag que la extraccidn del fldido de limpieza de
la ropa lavada se lleve a cabo por medio de un ci-
lindro perforado que gira a gran velocidad.

Ias mdquinas de lavar o escurridoras de este
tipo, para eliminar el agua de lavado a través de
las perforaciones del cilindro, se basan en la fuer
za centrifuga desarrollada por esta gran velocidad
de rotacidne.

Sin embargo, el reparto generalmente asimétri-
co de la ropa en el cilindro, d4 lugar a vibracio-
neg perjudiciales cque limitan la velocidad de rota-
cibn influyendo asi{ de un modo desfavorable en la
calidad y en la duracibn del secado. Se han reali-
zado ya numerosos intentos para obtener dispositi-
vos capaces de equilibfar ei ¢cilirfrc  Suhivo du-
rante su rotacibén a gran velocidad. La tendencia
seguida para corrégir las faltas de equilibrio o si
retria, ha sido actuar sobre la orientacién del eje
del c¢ilindro para adaptar el apurwio al Cesequili-
brio de la marcha y para compensar este desequili-
brio, o bien el aplicar un {tipo adecuado de dispo-
sitivo compensador & una parte determinada del ci-
lindro, o también el asociar este dispositivo com-—
pensador a una parte especial de la periferia del
cilindro, determinada por la rotacibén excéntrica
comuniceda =21 cilindro a consecuencia de su desequi
librioc.

Teniendo en cuenta lo anterior, este invento

tiene por objeto disponer un aparato de mando sc—
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cionado eléctricamente y de un funcionamiento
eficaz, que sgirva para corregir el desequilibrio
en un cilindro cargado de ropa que haya de se-—
carse por extraccién centrifuga del zgue, ya Be
trate de una secadora de eje verticalioscilante,
o de una escurridora de eje horizontal rigido.
Otro objeto de este invento consiste -en dis~
poner un aparato destinado a modificar el peso de
distintas partes del cilindro y a dqterminar la
reaccibn producida en éste por tales cambios. Asi,
ge ha dispuesto un sistema sensible en el que se
afiaden selsctivamente en distintos puntos del ci-
lindro contrapesos de equilibrados, mientras gue
medios adecuados permiten determinar si estos con-
trapesos se han dispuesto adecuadamente. Estos
dltimos medios comprenden un sistema capaz de in-
troducir pesos de equilibrado segin las indicacio-
nes ¢ contraindicaciones resultantes de pesos an—
teriormente sfiadidos. El sistema localize el pun—~
to de compensacién por medios empiricos y conmti-
mia funcionando hasta la reduccibén de todas las,
vibraciones a un valor predeterminado, déspués de
lo cuel cesa de ejercerse la compensacibén y el ci-
lindro contifnia su rotacibén con menos vibracio-
nes, o bien, si se desea, puede accionarse a una
velocidad superior, con absolute velocidad. El sis-
tems, detector o sensible, podria tomar de nuevo
inmediatamente su actividad, si la velocidad supe-
rior de este modo aplicade diera lugar a otras vi-

braciones, aungque en este momento el valor de es-
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tas vibraciones se hubiera reducido o un mini-
mo. Otro objeto de este invento consiste en in-
troducir selectivamente pesos de equilibrado o
contrapesos en puntos repartidos alrededbr de
la periferia de un cilindro de méiquina de la-
var y en producir una reaccibn automética pa-
ra determinar cual de los contrapesos opuestos
equilibra con méds eficacia el cilindro en rota-
cibne

Otro objeto de este invento consiste en
disponer un medio para equilibrar un cilindro
de miquina de laver que constituya una secado-
ra, no solamente con respecto & su eje longitu—
dinel, sino también en relacién con su eje trans
versal. Se comprueba asi que la disposicibdn per—
mite corregir el desequilibrio dindmico y esté-
tico del cilindro.

Otro objeto de este invento, que se encuen-—
tra en una variante del mismo, consiste en dis-
poner un medio que permita atribuir el desequi-
librio del cilihdro de la mfquina a un peso dis-
puesto en un punto especial del cilindro, con
objeto de que sea correcta la introduccién del
contrapeso en la parte opuesta del cilindro. Es-
to permite eliminar un elemento de incertidum-
bre en cusnto al origen del desequilibrio, da-—
do que se conéce el emplazamiento del peso per-
judiecisl y, por comnsiguiente, el nico proble-
me que ha de resolverse consiste en determinar

la centided de contrapeso dé equilibrado a apli
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car. Este problema se resuelve automiticamente

y de un modo auténomo por el sistema.

Otro objeto de este invento consiste en es—
tablecef un disposgitivo principal de mando que
sirva no sélo para determinar si deben afisdirse
pesosg al cilindro en rotacibn, o no hay que afie—
dirlos, sino también para determinar si el peso
o contrapeso afiadido a consecuencia del funcio-
namiento de este apafato de mando, es adecuado
para asgegurar el equilibrado necesario del ci-
lindro.

Ademés, este invento tiene por objeto ga-
rantizar una méquina de laver contra los deterio
ros gue puedan resultar de las vibraciones excs-—
sivas de estos 6rganos, interrumpiendo automiti-
camente el funcionamiento de una mdquina en la
gpe exista un desequilibrio demasiado grande. Es—
te objeto, por lo demés, estd asociado al esta-
blecimiento de un dispositivo que pueda gobernar
la aplicacibén de un contrapeso de equilibrado =&
un cilindro mal equilibrado, pero merced al cual
el funcionamiento se interrumpe si el contrepe-
80 en cuestibén se ha aplicado incorrectamente,
hasta el punto de hacer peligrosa toda continue-~
cibén de la rotacién del cilindro.

Finalménte, 1la.. miquina de lavar de acuer—
do con este invento puede incluir, en combina~
cibn, brganos sensibles a las vibraciones del eci-
lindro de la misms, y elementos sincronizadds

con la rotacién del eje del cilindro, determinen
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tes del equilibrio por aplicecién de pesos deter—
minados en puntos previstos de la periferis del
cilihdro. |

Otros objetos de este invento se harfn evi-
dentes por la descripciénm siguiente, debiendo en-
tenderse que la exposicién general que figura &
continuacibn, relativa a los distintos objetos
del invento estéd destinada solamente a describir-
lo sin limitarlo. En los dibujos adjuntos,

I fige 1 8 un corte axial de un médo pre-
ferido de aplicacibén de este invento a la méqui-
na de lavare.

Ia fige 2 es un esquema del sistema eléctri-
co destinado a gobernar le aplicacién de contra-
resog a un cilindro desequilibrado, y en.-el gque
se aprecia la posicién de los drganos de mando
cuando el aparato estd ligeramente desequilibra—
doe

La;fig. 3 es una vista esquemética aniloga
a la fig. 2, que representa la posicibén de los
érganog eléctricos de mando cuando han aumentado
las vibraciones o el desequilibrio del cilindro.

La firze 4 €8 anilos. a las figs. 2 y 3, sien
do todavia ::’s acentuado ol ﬁesequilibrio del ci-
lindroe.

La fige 5 &8s una vista andloga a las ante-
riores con el desequilibrio todavia més pronun-—
ciado.

La figs. 6 es un'detalle en corte que repre-—

senta una variante de construccién de la fige 1
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que sirve para la introducciédn del contrapeso.

Ia fige 7 €3 un corte por 7=7 de la fig. 6.

Ia fig. 8 representa, en corte, une segun-
da variante del dispositivo de introducecibn del
contrapeso, segin 8-8 de la fige 9.

La fize 9 €8 un corte por 9-9 de le fig. 8.

Ia fige 10 es un alzado de frente de un ci-
lindro de méquina de lavar provista de otro tipo
de dispositivo de inyeccibn o introduccién para
contrapesos, por 10~10 de la fig. 1ll.

I fig. 11 es un alzado lateral del cilin-
dro representado en la fige. 10, por 11-11 de es-
ta figurae.

La fige 12 es una vista parcisl, con algunos
elerentos en corte, cue representa otra variante
del sistema de inyeccidén del contrapeso de equi-
librado, por 12-12 de la fig. 13.

Ia fige 13 es una vista por 13-13 de la fi-
gurs 12.

La fige. 14 representa un circuito electrdéni~
co destinado a asegurar el funcionamiento del cir
cuito de paletas vibrantes,.

ILa fig. 15 represents uns variante de deta~
1lle introduc{ﬁa en el circuito eléectrémico de la
fige 14

El aparato comprende un cuerpo extefior 15
sogtenido por un zdcalo 16 y provisto de la lla-
ve habitual 17 pare la admisién de agua, asi co-
mo de la llave de vaciado 18 o salida del aguae.

En aberturas centrales practicadas en las pare—
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des extremas del cuerpo o envolture 15, se dis-
ponen rodamientos antifriccién 19 que permiten
le rotacibén de los mufiones de sostén 20 y 20a
del cilindro 21 de la miquina de lavar. _

El cilindro 21 es, en general, de una for—
ma clédsica y puede contener la ropa & lavar y
a secar hasta el estado himedo, por extraccidm
centrifuga del ague. Puertas adecuadas 22'y 23,
dispuestas regpectivamente en el cuerpo 15 y en
el cilindro 21, se disponen de modo tal que pue-
dan colocarse una frente a otra para permitir
la introduccidn o la extraccidén de la rOpé, del
c¢ilindro de lavado 2l.

El movimiento de rotacién se aplica el ci-
lindro 21 por medio de un motor eléctrico 24
de velocidad varisble, cuya polea 25 arrastra
une, correag 26 para impulsar la polea 27 soli-
daria del mufidn 20a.

Tal como es préctice corriente en los apa—
ratos de este tipo, el motor 24 sirve para ha-
cer girar el cilindro 21 a una velocidad len-
ta o de lavado, con objeto de que la ropa vuel-
va a caer continuamente en toda la periferia ine-
terior del cilindro, y se limpie. E1l cilindro
estd dotado de las nervadures corrientes, no
representsdas, destinadas a agitar y a revolver
loe articulos a lavar. Después del lavado y des-
pués de una o varias fases de aclarado, se au-
menta la velocidad del cilindro 21 con objeto

de aplicar la fuerza centrifuga, asi desarrolla-



)

10

15

20

25

30

1898500

da, a la ropa‘hdmeda, para libertarla del agua
que contiene; este agua llega a2l punto de eva~
cuacién abierto 18, pasando a través de las per—
foraciones 28 del cilindro. El medio que permi-
te modificer la velocidad de rotacidn del cilin-
dro puede estar dispuesto en forma de un motor
de velocidad variable, o bien mediante motores
separados. Sin embargo, como se verd méds adelan-
te; en ciertos casos es pogible prever no solo
una velocidad de lavado y otra de extracccidn,
sino una velocidad intermedia, también, de ve- -
rificaciédn del equilibrado. Puede conseguirse
esto par un motor 24 de velocidad variable.
Después de lavar la ropa a velocidad len-
ta o de laveado, y cuando la velocidad de rota-
cién del cilindro se hs aumentado con objeto
de extraer el agua de la ropa, cualquier mal re-
parto de éata en el cilindro se traducird por
vibraéiones del cilindro y de su envoltura fija
exterior. Es.evidente que todo detecto de sime-
tria o todo mal reparto o distribucién de la ro-—
pa. con respecto al eje longitudinal del cilin-

dro, determinaré una fuerza centri{fuga de una am-

‘plitud considerable en el sentido del aumento

del peso, de modo gque el cilindro vibrard en sus
cojinetes. De ello resulta gue es necesario dis-
poner medios que permitan inyectar o introducir
un-contrapes6 de compensacibén o de equilibrado

en uno u.. otro costado del c¢ilindro 21, con oOb—

jeto de igualar l1a distribucién del peso con res—
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pecto al eje longitudinal del cilindro. Como

se verd més adelante, la adicibn de peso se
efectia arbitrariamente con objeto de determi-
nar la reacibén debida al peso asi afiadido y ac~
tuar en funcibén de esta reaccibn.

Egtos medios de equilibrado del peso se
presentan en forma de tubos huecos 29 y 30 su-
jetos por cualquier medio adecuado tal como ro-
blones, soldaduras, etcs. a la periferia'del ci-
lindro 21 y en puntos diametralmente opuestos.

Sin embargo, los tubos 29 y 30 pueden sustituir-

" se por cavidades dispuestas en las nervaduras

habituales de agitacidn que generalmente se en-
cuentran en el interior del cilindro 21.

Se disponen medios para iﬁyectar agus en
los tubos 29 y 30 de acuerdo con las indicacio-
nes del sistema de mando, que se descfibiré més
adelante. Un conducto de agua 31 sirve para in-
troducir agua a una presibn adecuada a través
del muiibn 20 del cilindro 21 para permitir la
inyecidn de agua en el tubo 29, por medio del
tubo 32. E1l conducto de agua 31 puede estar pro-
vigto, en su extremo, de un elemento acodado 33
que se ajusta en el interior del mufién 20 del
que estd separado por un mansuito 34 de mate-
rial entifriccibdn. Cerca del elemento extremo
33 se dispone una vAlvula 35 cuya espiga 36 per—
mnite regular la ébertura 37a formada en este
elemento 33. La espiga 36 de la vidlvula consti-

tuye la armadura o nficleo.de un solenoide 37 cu~
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ye. excitacibn se lleva a cabo por medio de con-

ductores eléctricos 38 y 39. Dado gue el conduc-
to 31 contiene constantemente agua sometida a
presibn, ésta no llegard al tubo 2¢ rmds que &i
la espiga 36 de la vélvula permite el paso a tra
vés de la abertura,37§ A=l .leerto acosado 33.
Los conductores eleétricos 46 y 47 sirven para
transnitir la corriente de excitacién\del arrolle
miento 45 para regular la circﬁlacién de agis ha-~
cla el tubo 30.

En una caja de mandos 48 sujeta a la envol-
tura o cuerpo 15 de ha dispuesto un aparato de
mando destinado a accionar selectivamente una
u otra de 155 vdlvulas 35 y 42. Le caja de man~
dos 48 encierra varias paletas gigantes 49 4
53 a las que se transmiten todas las vibracio-
nes que experimenta el cilindro 21, a través de
la envoltura 15. Con cads una de las palefas vi-
brantes estd respectivamente asociado el dis-
positivo electromagnético correspondiente 54 &
58. Estos dispositivos electromagndticos compren-
den los arrollamientos y micleos habituales; en
el dibujo se han renresentado los micleos de es—
tos dispositivos, que constituyen una guia para
el flujo magnético generado por el arrollamien—
to electromegnético de modo que se forme una zo-
na de atraccidén magnética cerca de los extremos
de los nficleos. Puede modificarse la intensi-
dad de esta zona de atraccibdn magnética, regu-

lendo la tensibn aplicada =z los electroimanes.
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¥l mendo princbal estd asegurado por un
dispositivo en forms de un brazo metdlico 59
montado para osciler en un pivote 60. En su ex—
tremo libre, este brazo 59 tiene una laminita
metédlica de contacto, flexible, que puede afec-
tar la forma de una escobillse 61 de hilos me—
t4licos. Cerca del brazo 59 se coloca un Srga-
no cooperador de contamcto 62, de modo que la es~
cobilla 61 esté en contacto eléctrico con el
drgano curvado 62, cuando el brazo 59 descien—
de a la posicidn de contacto. Un muelle 63 sir-
ve para empujar la palanca 59 hacia su posieibn
superior en la gue no estd en contacto con el
brgano fijo 62. De todos modos, se han dispues—
40 medios gque permiten el hacer descender el
brazo 59 conira la resistencia antagomista del
muelle 63; estos medios entren en Jjuego cuan-
do se producen las vibraciones del cilindro 21
de la méquine. o

Los dispositivos de descensc de la palan-—
ca estén montados en dos columnas 64 y 65 fi-
Jas a la envoltura 15, y comprenden una banda
66 de caucho elédstico sujeta a tornillos &7 j
68 que se roscan en los extremos superiores de
las colﬁmnas 64 y 65. E1 roscado de los torni-
llos 67 y 68 tiene por objeto el permitir la
regulacibn_de la tensibén de la tira de caucho
66 y el modificar por este medio la sensibili-
dad del aparato de mando, como se describird

més adelante. En el centro de la tira de cau~
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cho 66‘se fija una mass o manguito 69 de modo
gque se desplace en una trayectoria longitudinal
cuya amplitud es funcibn de la amplitud de vibra-
cidn de la mélquina.

En la fige. 1 se observard que la vibracién
de le tira eléstica 66 d4 lugar al descenso inter—
mitente del brazo 59, por mediacibén de la masa O
manguito 69, con objeto de que la escobille 61 del
brazo 59 establezca el contacto par frotamiento
con el contacto fijo y curvado 62 cada vez que la
amplitud de vibracibén alcanza un valor capaz de
empujar hasta un punto predeierminado el mangui-
to 69, en direccibén inferior. Durante las vibra-
ciones perjudiciales, el contacto eléctrico entre
el 6rgano 62 y el brazo 59 no se interrumpe por
la accidén del muelle 63, a pesar del hecho de que
la influencia ejercida por el manguito 69 se supri-
ma periéricamente, ya que el contacto par frota-
miento de la escobilla 61 con el contacto fijo 62
golo deja ascender el brazo 59 lentamente, de mo-
do que antes de que pueda producirse la ruptura

del cireuito, el mansuito 69 choca de nuevo con

‘gl brazo 59 y mantisne as{ el contacto eléectrico

necewario.

Se observarsd ademés que los dispositivos elec~
tromagnéticos 54 4 58 estdn dispuestos de modo que
sus zonas respectivas de atracciédn magnética se
geparan progresivemente de las paletas vibrantes,
¥y que éstas tienen una posicibén normal en la que

se encuentran a una distancia adecuada de la zona
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correspondiente de atraccién megnética. La pro-
ximidad de cada dispositive electromagnético

con respecto a la paleta vibrante asociada, de—~
termina la sensibilidad de cada combinacibén. En
el tipo especial de construccién representado,
todas las paletas vibrantes tienen la misma fre-
cuencia y ls misma amplitud fundamentales de vi-
bracién, a consecuencia de las vibraciones del
cilindro 21. Bin embargo, la tensién aplicada =
cada uno de los dispositivos electromagnéticos,
ge calcula para crear una zona de atraccibdn mag-
mética débil, de modo que el contacto entre ca—
da paleta vibrante y su dispositivo electiromag-
nético combinado, sea funcibén de la distancis
entre le paleta vibrante y el‘nécleo electromag-

ndtico. Es evidente gque una vibracién relative-—

mente débil, desplazard la paleta 49 hasta una

gona de atraccibdn magnética, de tal modo que el
nicleo 54 atraiga y retenga esta paleta. Por el
contpario, se precisa un grado de vibracibn muy
elevado para llevar la paleta 53 a una posicibn
en la que el ntcleo 58 puede actuar sobre ella

y retenerla. Ias paletas intermedias 50 4 52 ne~
cesitan grados distintos de vibracibén pars po-
der ser atraidas y retenidas por sus ndcleos res-
pectivos'SS 4 57. En lugar de adoptar la dispo-
sicibén de separaciones progresivas representadas
en el dibujo, pueden disponerse: paletas de lon-

gitud progresivamente variable, para hacer va-

riar le amplitud de su vibracién. Como se verd
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més adelante, los dispositivos electromagnéti- -
cos8 54 4 58 sirven de relevadores de conserva-
cibn para retener las vélvulas de admisién de

agua en la posicibén necesaria, cuando se ha en-
contrado el grado adecusdo de compensacibén. Asi,
aunque el grado de vibracidn disminuye cuando el
equilibrado se aplica correctamente, ewta dismi-
nucién de las vibraciones no modifica el mando

de las vdlvulas durante la compensacién.

Ia fige 2 representa el circuito eléetrico
relativo o la disposicibén en serie de los elec—
troiauics 54 4 58 cuya emcitacidn estd asegura-~
da por los conductores 70 y 71, por mediacifi el
slemento f£ijo ~urvado 62, y del brazo de contac-~
to 59. Ia tensibn aplicado por>los conductores
70 ¥ 71 puede ser relativamente débil y debe ser
variable con objeto de regular la sensibilidad
de los dispositivos electrOmagnéticos,rtal como
se describird mds adelante. Si se considera un es-

tado de vibracibén capaz de crear las condiciones

representadas en la fige. 2, la naturaleza de es-—

tas vibraciones es tan debil que Unicamente la pa-~
leta 49 ha sido atrmide nor el electroimén 54 has-
ta quedar retenida vor,éste. Es evidente que es-
te estado de deseqﬁilibrio, por reducido'que sSea,
basta para acclonar la masa ¢ manguito 69 y de-
terminar el cierre del circuito electromagnético
de atraccidn de esta paleta por medio del brazo
59. De ello resulte la puesta en juego de medi-

das correctivas. Ie atraccibén de la paleta 49 por
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el electroimés 54, cierra un circuito eléetrico

que comprende los conductores 72 y 73, asi como
el electroimﬁn 74. Io excitacibn de éste atrae

hacia el interior del arrollamiento la armadurs
75, contra le accién antagonista del muelle 76,

para cerrar un circuito eléectrico alimentado por

"los conductores 77 y 78 del cual se forma unz de-—

rivecibn por los conductores correspondientes 38

¥ 39. Por consirsuiente, la excitacibn del electro-
imén 74 produce la excitacibn del electroimén 37
que abre el paso d¢ admisién de agua 37a como se
ve en la tige 1, dado que la espige 36 de la vél-
vula se aleja de 1la abertura de admisibn de agua
contra la accibn antagonista de un muelle 79, que
tiende normalmente a mantener esta vélvula cerra-
da. Se vé, por consiguiente, que el funcionamien-
to de la paletz vibrante 49 ha dsterminado la aber-
tura de la vélvula 37 pars introducir agua en el
tubo 29 y aplicar un contrapeso correspondiente
e esta parte del cilindro 21.

Ie introduccibn del agua de compensaciédn en
el tubo 29, tendréd por consecuencia bien el co-
rregir el desequilibrio existente, o bien el agra-
verlo., Si se d4 el caso que esta parte del ciline-
dro necesita efectivamente el peso adicional que
ha recibido = consecuenciz de la accibn antes des-
crita, el brazoc principal de mando por contacto
59 cesa de establecer el contacto con el elemento
curvado 62, ya que el manguito 69 no tiene una am-

plitud de vibracibn sutficiente pars hacer descen-
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der este brazo 59 hasta su posicibn de contmeto
eléctrico. Par consiguiente, la paleta vibrante :
49 queda libre y el agua de compensacién o de equi-
librado cesa de circular hacia el tubo 29, a con=- |
secuencia del restablecimiento en su posicibén nor-
mal de la espiga 36 de la v4dlvula 35 (fig. 1). Es
evidente, que la cantidad de agua de equilibrado
afiadida serd justamente suficiente para corrégir

el defecto, suvnoniendo que este agua se haya diri-
gido hacia el lado adecuado del cilindro.

Si se supone ahora que la razbn de la vibra-
cién procedia de un desequilibrio debido a un peso
que existia al principio en este lado del cilindro,
es evidente que la adicién de agua a este mismo la-
do no puede hacer otra cosa gue agravar el grado
de desequilibrio. Por consiguiente, la vibracién
aumenta en este caso hasta el punto en que la pa-
leta 50 entre en la zona de atraccibn del electro-
imén 55 para cerrar el circuito que contiene el
electroimdn 80.

Le excitacién del electroimén 80 por media-—
cién de los conductores 70 y 71 de la paleta 50,
atrae le armadura 8l, hacia el interior del arro-
llamiento, contra la accibn antagonista del muelle
82, de modo gue el contacto 83 une los contactos
fijos 84 y 85 para cerrar un circuito que se encuen
tre en paralelo con el gobernado por la paleta 49.
Sin embargo, la atraccién de la armadura 81l sepa-
ra el contacto 86 del circuito eléctrico que asew-

gura le excitacién del arrollamiento 37, de modo



10

15

20

25

30

- 18 =

189600

que la esniga de védlvula 36 se resitablece en su
posicibén normal, en la cue estéd obturada la aber—
tura 37a de admisién de agua en el tubo 29. Lier-
ced a esta accibdn eléctfica, se abre el circuito
que incluye la paleta 49, a la vez que se cilerra
el que comprende le paleta 50. La fig, 3 de los
dibujos representa el circuito en la condiciédn
que acaba de describirse, en la que el circuito
de excitacibn del arrocllamiento 45 regulado por
le paleta 50, sirve para atraer la espiga de la
védlvula 43 que regule la admisién en el tubo de
equilibrado 30, contra la resistencia del muelle
8%, para permitir que el agua penetre en la aber-
tura 44. De este modo el efecto de compensacién
producido por la adicibén de sgua se encuentra en
8ste caso desviado hacia este tubo 30, mientras
que el tubo 29 estd aislado del circuito distri-
buidor. Dado que la introduccidbn de agua en el
tubo 29 habila agravado el desequilibrio y, por
consiguiente las vibraciones, la adicién de agua
en el tubo 30 atenda estas vibraciones tanto més
cuanto que el tubo 30 estd diametralmente opuesto
al tubo 29. Por consiguiente, el agua continuard
aflayendo en el tubo 30, hasta reducir las vibra-
ciones de tal modo gque el mansuito 69 no tenga une
amplitud de vibracién suficiente pars asegurar el }
contacto entre el brazo 59 y el contacto fijo 62
¥, en este momento, los dispositivos electromag-
néticos cesan de estar excitados, hasta el punto

en que los dos circuitos electromagnéticos que re-
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gulan respectivamente las vdlvulas 35 y 42 que-

dan fuera de accibn, y el agua deja de afluir tan-
to en uno de los tubos 29 y 30 como eﬁ el otro.

De acuerdo con lo anterior, se comprueba gque en
cuento se alcanza un grado deseado de equilibrado,
se interrumpe automiticamente la admisibn de agua.
Se comprueba ademés que si la aplicacibén inicial
de un contraneéso de equilibrado es arbitraria, la
reaccién a este contrapeso es 1o que determina el
funcionamiento ulterior del aparato. Asi, si el
peso afiadido arbitrariamente indica qgue la compen-
gacibén se ha efectuado de modo correcto, cesan las
vibraciones, nientras que si el efecto fuerancon—
trario, la compensacibén se aplicarias inmediatamen-—
te en el lafc cpuecte, Toipnéds de lo cual, las vi-
braciones empezarin a disminuir, continuédndose el
equilibrado hasta el momento en gue el menguito €9
cesa de estar accionado y corta la aiimentacién

de los dispositivos del eje magnético para deter—
minar el cierre de las dos vdlvulas. En el dibu-
jo, para mayor clsridad, se ha representado el ci-
lindre 21 provisto de dos tubos huecos 29 y 30,
aungue debe entenderse que pueden afiadirse més tu-
bos; si se disponen cuatro, pueden montarse alre-
dedor -del cilindro, con una separacién angular re-
lativa de 902. En el tipo de construccidn repre-
gsentado, el contrapeso de equilibrado se aplica
al tubo 29 ¥y luego al tubo 30 gque se corta o ais-
la simulténeamente del Hubo 29. Cuando se utilizan

tres o cuatro tubos de equilibrado, el dispositivo
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gue reguls el segundo tubo asegura la conmuta-

cibn de la accibén de equilibrado hacia el ter-

cero, y el circuito corta simulténeamente la com-
pensacibn del segundo tubo, y asi sucesivamente,
Le Yltima accién de mando que puede dirigirse ha-
cia uno u otro tubo, puede disponerse siempre pa-
ra desviar la compensacibén o el equilibrado ha-
cia el primer tubo, en el caso en que el equili-
brio no se hubiera alcanzado cuando esta Ultima
accibén de mando introduce primero el contrapeso

en el ultimo tubo.

Illientras que las figuras 2 y 3 representan
la condicibn efectiva del circuito cuando la pro-
gresibn del estado de desequilibrio ha alcanze—
do el punto en que determina poco a poco la pues-—
ta en juego del circuito de la paleta 50 y la eli~
minacién progresiva de las vibraciones una vez de-
terminado el emplazamiento correcto de 'éstas,
en las figse 4 ¥y 5 se han representado las condi-
ciones del circuito cuando el grado inicial de
desequilibrio es tal que excede de. las vibraciones
necesarias para cerrar el circuito.de la paleta
50 y es suficiente para permitir el cierre del
circuito eléetrico que incluye la paleta 51. Co-
no se observard en la fig. 4, la vibracibén de la
pzleta 51 ha alcanzado una amplitud tal, como in-
dica la flecha de su parte superior, que la pale~
te ha entrado en la mone de atraccién del electro-
imén 56. Este grado de vibracibén se subraya ademéa;

en la ficurs, por la indicacibn de la amplitud de
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vibracidn del manguito 69. Esta atraccibén de la
paleta 51 cierra un circuito que excita el arro-
llamiento 88 de un glectroimén éuya armadura 89
se encuentra asi atraida y produce la abertura
del contacto 90 Que precedentemente cerraba el cir—z
cuito de excitacibn del arrollamien%o 4%, abrien-
do a2 la vez, por mediacibén de un contacto de puen-
te 91, solidario del contacto 90, el circuito eléc- -
trico en el que se encuentra el electroimén 80,
lo cuzl permite que la armadura 61, suelta, reecu—
pere su posicién normal bajo la accibén del muelle
82, Por consiguiénte, el circuito eléctrico que
alimenta el arrollamiento 37, vuelve & restable-
cerse, y produce la abertura de la admisibén 37z
quenregula la admisién de ague en el tubo 29. Se
vé puds que para estas vibraciones més importan—
tes, la paleta 51 desempeiis él papel anteriormen—
te asegurado por la paleta 49-y aplica arbitrarie~
mente el agua de equilibrado al tubo 29 para de-
terminar igualmente la reaccibn eventual a este
equilibrado. Si se supone que la aplicacibn de es-
te contrapeso de equilibrado al tubo 29 es correc-
ta, las vibraciones cesan progresivamente a medi-
da que el agua penetra en este tubo durante todo
el tiempo en que los dispositivos electromagnéti-
cos mantienen los brgenos de mando en la posi—
cibn adecuada.

Sin embargo, si esta aplicacién arbitraria
del contrapeso no es correctz, las vibraciones se

amplifican hasta producir la condicién representa—
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da en la fige 5 en la que la paleta 52 es reteni-
de por el electroimén 57. Por consisuiente, el
electroimén 92 se encuentyza excitado por los con-
ductores en derivacibén 93 y 94 y etrae la arma~
dura 95 contra la resistencia del muelle 96, para
abrir el circuito de la paleta 59 por la atraccién
del contacto de puente. 97. La desexecitacién del
electroimén 88 tendria por efecto restableer el
funcionamiento del electroimdn 45 que produciria
la abertura de la vdlvula 42 y la zdmisién de agua
a través de la abertura del tubo 29, Al mismo tienm-
po, el electroimén se excitaris una vez més, da-
do que la accidn normal del muelle 98 consiste en
cerrar el circuito de este electroimén. Ia exci-
tacibn del electroim'én 80, abre el circuito elée-
trico que excita el electroimdn 37 para interrum-
pir la admisibén de agua en el tubo 29 dirigiendo

a la vez simultédneanente este agua haciaAel tubo
30. Encontrado el punto de equilibrado por medioa
empiricos, el agua continda afluyendo al tubo 30
pilentras disminuyen las vibraciones, hagta el mo-
mento en que el manguito 69 cesa de ser accionzdo.
Asi, en cuanto el desplazamiento correcto sea des—
cubierto, los 6rganos de mando se colocan en esta
posicién durante el equilibrado propiamente dicha.
En el caso de la aplicacién inicial de una veloci-
dad elevada de rotacidén del cilindro 21, si ocu-
rre que la distribucién de la ropa sea tan anor-
mal y el desequilibrio resultunte se acentie has-

ta el punto de determinar la retencibébn de las pa~
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letas, hasta la paleta 52, por su electroimén co-

rrespondiente de retencibn, los circuitos se egta~
blecen de modo que el contrapeso se aplica arbitra-
riamente al tubo 30. Si esta aplicacidn es corree—
ta, el equilibrio se restablece vrogresivamente.
En caso contrario, puede ocurrir que el grado de
vibracién sea superior al del mangsuito 69, indica-
do en la fige 5. Asi, pues, es preferible evitar
que la miquinasiga funcionando en estas condicio-
neg degfavorables, para prevenir cualquier dete~
rioro. Ia atraccidn de la paleta 53 por el elsctro-
iméx 58 como consecuencia de sus vibraciones exce-
sivas, sirve para excitar un electroimén 99 que
atrae la armadura 100 contra la resistencia de un
muelle 101, de noedo gue un dedo o gatillo 102 ale-
jz el coal.cio e puente 103, de los contactos del
conductor de alimentacibn del conductor 24. De ello
resulta que cesa la rotacibén del cilindro 21, a la
vez que se enciende una lémparas 104 para indicar
esta condicibn. El operador puede entonces abrir
el cilindro y examinar su interior para suprimir

la causa de este desequilibrio, o distribuir més
uniformemente la ropa gque contiene.

En la fige. 14 se ha representado un cirecuito
electrdnico destinado a realizar las operaciones
antes descritas. En lugar de una +tiras de caucho que
gostenga un manguito vibrante 69, a la envoltura
15 del aparato se ha fijado un imén 105. Una arms-~
dura 106 provista de un contrapeso 107 estd monta-

da para pivotar con respecto al imén 105, a fin de
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“hacer variar el campo magnético e 1nducir una co-

rriente en un errollamiento 108 rodeado por las ra-
mes del imén 105. Sin embargo, puede utilizarse
cualguier otro tipo adecuzdo de verificador magnéti-
co de vibraciones, o de dispositivo magnético de de- .
tencibn. Se acople un transformedor 109 para alimen-
tar la vrejille 110 de una v4lvula 111 polarizada por
la resistencia 112,de modo que.la excitacién negati-
va y progresiva aplicada a la rejilla 110 determi-
ne sucesivamente tensiones progresivas en la placa
113; el tubo funciona en una parte lineal o recti-
lfnea de 1la curva caracteristica, durante estas ope-
raciones.

Ias tensiones positivas producidas a través de
la resistencia de placa 114 se transmiten, a tra-
vés de un condensador de acoplamiento, 2 la rejilla
116 de la vélvula 117 asi como a las rejillas 118
4 122 de las vélvulas triodo Thyratrdn o de gés 124
4 128. Las vAlvulas Thyratrén, lo mismo que la v4l-
vula principal de mando 117, se polarizan sucesiva-
mente por resistencias 129 4 135, de modo que cada
tubo se corte normalmente y responda a las tensie-
nes positivas progresivamente crecientes aplicadas
a su rejilla respectiva. Asi; una tensién relativa-
mente baja hace conductora la valvula.ll7 para ex-
citar el solencide 136 y atraer el brazo de contac-—
to 137. La atraccibén del brazo 137 le hace encon-

trar el contacto 138 para aplicar la tensidn proce-

‘dente del sector o conductor de corriente principal

L1 a los contactos sucesivos, de modo que 1los arro-
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llamientos 37 ¥y 45 pueden excitarse en el momen-

0 oportuno en el sistems de contrapesos de com-
pensacibn y de equilibrado antes descritos. Ia vAl-
vula 117 constituye ademds un dispositivo de ocebo.

¥l conbtacto 139 estd sostenido por el brazo 137 con

-

. interposicibn de un aislante 140 y sirve pura apli-

car la tensiédn de placa procedente de la vélvula
117 & las védlvulas Thyratron por mediacién del de-~
do de contacto 1372 atraido por un muelle.

Se observari que las placas de las vdlvulas

se alimentan asi por la lines de alta tensibn L2.

‘Sin embargo, las vélvulas Thyratrédn no serdn con-

ductoras a este momento, excepto si la amplitud
de las vibraciones es‘suficiente para crear la ten-
sibén necesaria para vencer la polarizacién de ca-
da v&lvula. Cuando la polarizacibén represenstada es
del tipo catddico, es eviflente que puede anlicérse
un manantial separado de potencial entre la rejilla
v el cdtodo. Si las vibraciones alcanzan un valor
suiciente para hacer conductor lz vélvula 124, el
golenoide 142 atrae el brazo de contacto 143 de mo-
do que encuentre el contacto 144, despu'és de lo
cual el circuito de excitacidén del arrollemiento
37 comprenderd el arrollamiento 145, el conductor
146, el arrollamiento 37 y retornaré inmedia tamen-
te hacia el conductor L2.

Si las vibraciones zumentaran a consecuencia
de la adicién de contrapeso de compensacién, la VAl
vule, 125 se transiormarfa en conductora pars eseci-

tar el solenoide 147 y atraer el brazo 148, En es—
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te caso, la columnita aislante 149 cortard el
circuito del arroliamiento 37 haciendo descen-

der la 1ldmina 150 de modo que el contacto 145

esté separado de ella. Sin embargo, la columnita agg
lante 151 se apoya en el contacto 152 contra la
lépina 153 unida al conductor 154 para excitar el
arrollamiento 45 en el momento en que el arrolla-
miento 37 deja de estar excitado.

Si la extensiébn de las vibraciones ad&uinie—
ra un valor capaz de hacer conductora la vilvula
126 desde sl principio, se excitarie el solenoi-
de 155 para aotraer el brazo 156. En estas condi-
ciones la columnits aislante 157 se apoyaria con-
tra la laminite 153 para alejarla del contacto 152
y el brazo 155 encontrarias el contacto 158 para ex-~
citar el arrollamiento 37. Siilas vibraciones aumeni
taran a consecuencia del peso afiadido, la vAlvula

127 se transformaria en conductora y excitaria el

_solenoide 159. El brazo 160 estaria atraido de mo-

do que la columnita aislante 161 alejarie el con-
tacto 158 del brazo 156, y el brazo 160 por ei mis-
mo encontraria al mismo tiempo el contacto 162 pa-
ra excitar el arrollamiento 14%, cortando a2 la vez
la excitacibén del arrollamiento 37.

81 en el transcurso de cualguiera de las ope-
reciones antes descritas, las vibraciones disminu-

yen mientras esté abierta una de las védlvulas de

adnisibn, el agua continuard afluyendo al tubo ade-

cusdo a pesar de la disminucién progresiva de la

tensibn en las rejillas de los Thyratrén. Esto se
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debe a la caracteristica bien conocida de los
triodos de gas, de acuerdo con la cual las vilvu-
las son précticamente insensibles a los cambios
de tensibn de rejilla en cuanto la corriente em-—
pieza & circular por la védlvula. Asi, pues, la véls
vula actla por si misma como un relevador para man=
tener la compensacién en el lugar adecuado, una

vex determinado &ste. Tal como se describiri més

‘adelante, en una variante del circuito electrd-

nico se han dispuesto igualmente medios para rea-
lizar esta funcidn con ayuds de vdlvulas de va-
cio ordinarias. Cuando la vibracidn disminuye
hasta el punto en que la vAlvula 117 deja de ser
conductora, el brazo 147 queda libre y corta la
tensién de placa de los Thyratrén, a la vez'que
cierra las dos védlvulas de compensacibn.

Si las vibraciones se elevaran hasta el pun-

to en que el valor de la tensién de rejilla fue-

ra suliciente para vencer la polarizacibn de la
vélvulae. 128, el solenoide 163 se excitaria para
atraser el brazo 164. En este caso, la columnita
aislante 165 sirve para hacer descender la 1lémi-
na 160 para alejarls del contacto 167, lo cual
corta la corriente de alimentacibédn del motor 24,
¥y produce, por consisulente, el paro de 1la ro-
tacibdn del cilindro. En el micmo momento, se es-
tablece el contacto con el contacto fijo 168 pa-
ra encender le lémpara'l69 gue sirve para indi-
car por qué razdén ha cesado el funcionamiento.

Se observard que el circuito electrdnico



10

15

20

25

30

descrito reproduce sensiblemente el funcionamien-—

to del circuito eléctrico que antes se describid;
el eguivalente del mando principzl del primer cir-
cuito estf constituido por la védlvula 117 dei cir-
cuito electrdnico.

Pueden sustituirse las vidlvulas Thyratrén
por vélvulas de vacio corrientes. En este caso,
puede utilizarse un relevador de conservacidn del
género indicado en la fig. 15, ¥ no es necesario
interrumpir la tensibén de placa para alimentar
las vdlvulas por medio de un brazo 140; esta ten-
8ién puede ser constante. E1 papel de la resisten-
cia 170, dispuesta entre las dos lineas de alinen-
tacibn por el encuentro del brazo 171 y del con-
tacto 172, es bien conocido. Este resistencia sir-
ve sencillzmente para alimentar el colenoide con
la tensidn precisa necesaria para mantener el bra-
zo 140 sin tener en cuenta una disminucibn even-
tual de la tensibn de rejillz de la vdlvula, Pue-—
de disponerse un relevador de conservacibén de es-
te tipo en cada paso de vdlvula, despuéds de la vél-
vula prire’-dd is mando 117.

Como se observa en la fige 1, los tubos 29
¥ 30 vilenen cade uno, un fondo en pendlente. Esto
tiene por objeto permitir gue el agua de compen-—
gacibn salga de los tubos entre dos operaciones.
Durente el funcionsmiento, la fuerza centrifuga
mantiene el agua en los tubos, aungue pueda dis-—
ponerse en ellos una abertura, si asi se desea.

In la fig. 6 @ge representa una variante de
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construccidn del sistema de introduccibn del

agua de equilibrado o de compensacibén, en la

que las dos védlvulas 35 y 42 estén dispuestas en
unkxtremo del cilindro, mientras gue los tubos
estéin constituidos por cavidades formadas en las
nervaduras interiores de agitaoién.l73 y 174 del
cilindro 21. Un tubo 179 pzra la uadnisibn, ali-
menta la abertura 176 8 177 que comunica reBpec—
tivemente con los tubos distribuidores 178 y 179
que zlimenten respectivamente las nervaduras hue~ .

cas de equilibrado 173 y 173. Se observard en la

v £ige Ty que la abertura 176 comunica con el tu—-

bo distribuidor 178 de un modo continuo, nien-
tras que la comunicacibn entre la abertura 177
y el tubo distribuidor 179 es intermitente y
depende de la rotacibn del,dispositivo. Sin em-~
bargo, los resultados serdn idénticos, aungue el
llenado del tubo o nervadura 173 serd de mayor
duracibn, a menos que la abertura 177 y el tubo
179se dispongan de un didmetro mayor para com—
pensar la cesacién peribdica de la comunicacién,
o se disponga una gar:santa circular (no represen-—
tada) en el mufién del cilindro, pars alimentar
continuamente la abertura 177.

En las fis. 8 y 9 se representado una va-
riante de conztruccibdn del sistema distribuidor
de cormpensacibn, en la que se utilizan tres tu-
bos de equilibrado; esta disposicidn necesita
dos paletag o dos tubos electrdnicos suplemente-

rios en los circuitos correspondientes, antes
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descritos. Los tubos 185 & 187 destinados a con-
tener el ague de equilibrado, sSe representan uni-
dos a la periferia exterior de un cilindro 188
de une migquina de lavar. Los tubos 185 4 187 es-
t'4n colocados a 1202 uno de otro alrededor del
cilindro, y se disponen tubos distribuidores 189
4 191 vars alimentar los tubos de equilibrado.
En el nificleo o mufién 195 que gira en un roda-
miento de bolas 196 se disponen tres caneles o
gargantas 192 &4 194 concdntricos y en forma de
ala o estrella y cada uno de ellos comunice Gon
une de los tubos antes citados, como se observa
en la fige 8+ Un conducto 197 para la alinenta—
cibén de sgua, desemboca en une cémara 138 for-
meda en el bloque fijo 199.

Le cémara 198 presenta tres aberturas 200
& 202 dispuestas de modo que correspondan respec—
tivamente con los canales copcéntricos precitadose.
Se observard que si Se encuentra descubierta una
cualquiera de estias tres zherturas, el agua pe-
netra continuamente en el canal que con dicha
aberturs comunicsa, = pesar de la rotacién del ci-
lindro. ILas vdlvulas 203 4 205 estén dispuestas
de modo que regulen la obturacidén de estas aber-
turas con objeto de dirigir selectivamente el
agua hacis uno de los tubos de compensacibn de
scuerdo con el mando aplicado & las vélvulas.
Este mando de las vélvulas se determine a su vez
selectivamente por el sisteme empirico o detec—

tor antes desmerito pudiendo introducirse cual-~



10

15

20

25

30

- 31 -

189600

guier modiiicacién necesaris Ge este sistena,

en forma de un aumento de los pascs de tuvos elec—~
$rénicos en funcién del aumento del mimero de pun-—
tos de compensacibn.

El circuito hidrdulico asi modificado se dis-
pone para inyectar progresivamente agua en los tubos
185 ‘a 187, mientras que un aumento de vibracibn
despuéds de la inyeccibén en el tubo 187, tiene por
efecto mandar de nmuevo el z2gua hacia el tubo 185.
Se vé puds que el sistems es idéntico &l antes des-—
crito y que a dos ciclos completos de inyeccidn de
agua, como se ha descrito, puede seguir igualmente
una fase de corte. Después de haber obienido el
equilibrio ﬁor nedio del sistema de las figse. 8 y
9, puede aumentarse la velocidad de rotaci&n con
objeto de peruiltir el empleo de una velocidad de
verificacibn y de una velocidad normazl de marcha.
$i hablan de nroducirse vibraciones indeseables,
nuevamente, a causa de la velocidad superior, el
sistena volveris a funcionar y efectuaria;uné nue-
va compensacibne.

Fn les ©igs. 10 y 11 se ha representado un ci-
lindro de miguina de laver en el que el sistema de
éompensacién puede aplicarse a un extremo del ci-
lindro o al otro, con objeto de eqguilibrar la dis-
tribucién de peso con respecto a un plano transver-
sal que pase por el centro del cilindro. Ademds es-
ta disposicidn contiene un medio pars inyectar un
contrapeso lateraliiente con respecto al eje longi-~

tudinal del cilindro. El cilindro 206 estd provis—
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to de un tubo 207 que forms aproximadamente una
egpiral completa, en un exitremo del cilindro; co-
llares adecuados 208 sirven para retener el tubo.
Una abertura 209 dispuests en el mufibn 210; para
ls admisibén de agua, alimenta el cilindrd con agua
o contrapeso de comepensacibne Si se desea que el
aire pueda escapar del tubo 207 en el momento en
gue se introduce agua éen este tubo, puede dispo-
nerse una valvula 211 del tipo de veptilacién, en
el extremo del tubo. ﬁn& llave 211la para la eve-
cuacibén del agua puede mane jarse g mano para ve-—
ciar el agua de compensacibdn después de cada ope-
rgcién completa de lavado y de secado o escurrido.
Bl extremo opuesto del cilindro 206 se dispone
de igual modo; el tubo 212 sirve para recibir el
agua de comﬁensacién para eszte extremo. El siste~
ma de mando puede ser el mismo que ge represgenta
en le fige 1, y puede utilizzrde un circuivo eléc—'
trico ¢ electrdnico. Es evidente gque un sistema de
egte tipo entra en juego cuando las condiciones es-
peciales de funcionamiento de la mfquinc de lavar
e 0o veriaciones importantes de peso a lo
largo‘del eje lonzitudinal de la méguina. Se co -
prrende facilmente, on cloeto, e cualguier dife—
rencis apreciable en el peso de la ropas concentra-
da en cada extremo, se traduce por un desequilibrio
con rezpecto al eje transversal central del cilin-
dro. Puede tambidn encontrarse esta condicidn es-
pecial en el funcionamiento de las nfiguinas de la-

var ordinarias, especialmente cuando se trabaja si-
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rultdneamente con articulos pequefios y grandes.
Ta solucidbn que consitie en aplicar selectivamen—
te el peso en los extremos respectivos del cilindro
girve, por consiruiente, vara compensar el defec-
to de uniformidad de la distribucidn longitudinal.
Ermm las figs. 12 y 13 se ha representado un
sistems de compensacién de peso jue no contiene
mé&s que un solo origen de inyeccidn. El conducto
214 por el cual se 1leva a cebo la admisién del
agua de lavado, sirva icuzlmente para la admisidn
del egua de compensacidn, zunque la llave 215 esté
cerrada, cuandc se inyecta el agua de compensa-
cién. Un tubo 126 y una llave 217, sirwve para ali-
mentar una boquilla 218, articulada en 219 a un so-
porte 220 sujeto = la envoltura 221 de la méquina.
Se montan dispositivos para modificar la orienta-
¢idn de la boquilla 218 con objeto de permitir el
dirisir e voluntad el fldido de compenéacién. En
el cuerpo de la boquilla 218 se dispone una ranud
re 222 en la que se ajusta un mufidbn 223. Es evi-
dente que imprimiendo un movimiento vertical al
mufién 223 se hace pivotar la boguilla 218 para modi
ficar la direccién del fldéido inyectado. En una
pared extrena de la envoltura 221 se disponen elec-
troimanes 224 y 225, uno frente & otro, y con una
armadura 226 comin. Puede eventuslmente disponerse
una parte 227 de la armuzdura de material no magné-
tico, para evitar toda influencia indeseable entre
~1los electroimanes. £1 mufién 223 es sclicdario de

la parte 227s El ifuncionamiento -de los electroima~
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nes 224 y 225 es igual al de los arrollamientos

37 ¥y 45 de la fige 1, y pueden insertarse en el
circuito eleotrico o electrénico, en lugar'de €S-
tos arrollamientos. Por consi;uiente, la boguilla
218 se dirige de acuerdo con el sistena de mando
deserito; la bocuilla de linea continua indica una
poazicibn mientras que la representada en lineas de
trazos indica otra posicién. Loz dispositivos de
equilibrado pox medio de contrapeso pueden presen—
tarse en iorma de dos recepticulos 228 y: 229 dia-
netralnante opuestos con respecto al eje longitudi-
nal del cilindro 230 de la méquina de laver. aungue
los receptéculos representados estén dispuestos en
el edtremo del cilindro, es evidente que pueden in-
cluir una prolongaciédn paralela al eje longitudi-
nal, como en el caso de los tubos 29 y 30 de la
fige 1. Los receptéculos pueden estar provistos de
pabellones decalados 231, 232, orientados de modo
que reciban el agua inyectada. E1 receptéculo 229
es mayor que el 228 y su pabellén 232 estéd més cer-
ca del centro que el pabellén 231 con objeto de gue
las posiciones alternadas de la boquills permitan
dirizir simultdineamente el agua hacia un recepté-
culo u otro. Asi, la excitacibn del electroimdn 224
hace pivotar la boquilla 218 hacia arriba para in-
troducir agus en el receptdculo 228, como se vé en
trazo lleno en la fige. 12, mientras que la excitacié;

del electroimén 225 la hace pivotar ligeramente ha-

cia abajo para salvar el receptdculo 228 e introduciz

el agua en el receptdculo 229 (posicibn de trazos).
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Se observard que desﬁués de introducir el agua,
la iuerza centriiuga impide que &sta se escape de
los receptdculos hasta el momento en que el cilin-
dro deja-de girar, despuds de lo cual el agua se
evacie sutomdiicamente a través de los pabellones.
En una variante de construccién, puede llenarse
arbitrariamente el receptdculo 228 hasta su capaci-
dad total, sin tener en cuenta el hecho de gue el
desequilibrio provenga de un exceso de peso en es-
te lado, 0 né. Esta maniobra no tiene méds objeto
que consolidar el predominio del peso en este la~
do con objeto de poder ejercer la compensacibn por
medio del recepticulo 229 con la seguridad de que
esgtd en curso unz ovneracibn de correccibn. Esta apli~
cacibén de peso o de contrapeso, puede proseguirse
hasta el momento en gque el disnositivo principal de
mando u otro dispositivo sensible a las vibraciones,'
indica que las vibraciones perjudiciales son sufie
cientemente débiles o incluso pricticamente nulas.
Claro estd que pueden suprimirse los drganos sensi-
bles o detectores del circuito, dado que esta va-
riante de construccidn fija de antemano el origen
de desequilibrio. Si se considera que la mayor par—
te flel peso de la ropa puede encontrarse en el pri-
mer momento en el mismo lado del cilindro en que se
encuentra el recentdculo 228, es posible disponer
el receptéculo 229 con un2 capacidad suficientemen—
te mayor que la del receptdculo 228, ya que es pre-
ciso compsnsar no solamente esta mayor proporcidn

de peso, sino también la inyeccidn arbitraris de
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agua. Se observard también que el recepticulo 228

puede estar lleno y representar un peso no equili-
brado o sin funcidn de equilibrado en ausencia de
toda aplicacibn de aguz, de modo que puede inyectar—
se agua desde el principib en el receptéculo 229, De
este modo, como snteriormente, la tnica incertidum—
bre que subsiste ez la importancia de la compensa-
cibn a aplicar.

Guando'se ha ovtenido el equilibrio, se cierras
la llave 217 pare cortar la alimentacidn de agua.
Este cierre ds la llave 217 puede hacerse a maho y
depende del juicio del operador; puede también ase-
gurarse este cierre por meéio.de un dispositivo prin-
cipal de mando del tipo rerresentado en la fige. 11,
que en combinacién con laz paleta 49, sirve pafa man-
tener la espiga de vdlvula alejada de su posicién
normal de cilerre, mientras existan vibraciones moles—
tas.

De acuerdo con lo anterior, se compruebs gue es-—
te invenio proporciona un sistuma de compensacidn que
vence log defectos de equilibrado, sin eﬁplear coji-
netes o apoyos no rigidos o elédsticos y sin necesi-
tar correccidn al una de la orientacibén del eje del
cilindroe.

La descripcidn anterior y los dibujos adjuntos
se refieren a un modo especial de construccibn de es-—
te invento. Es evidente que 'éste podria experimen—
tar modificaciones sin salirce ¢ su alcance.

Asf por ejemplo, la méguinz podrias incluir un

dispositivo, sensible a las vibracionses, indicador
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ue un ueseguillidbrio del ciiinuro, en combinacibn
con dispositivosg eléctricos sincronizados con la ro-
tacibén del c¢:ilirTro, para Indicar las partes uel ci-
lindro que hubieran eXxperimentado un aunento de P2Ed.
Zlerfs, este dispoultivo sensible a las vibraciones,
v los Gissosiiivos eléetricos mencionauos pueden trare
nitir sus inuicacliones a un oiupouitivo de manso de
la mouiiicacibdn de la distribucibn peritérica de los
contrapesos a aplicar a los receptdculos del cilin-
dro, colocado en distintas posiciones ansulares al-
rededor del eje del cilindro.

El dispositivo sensitle o las vibraciones, pue-~
de comprender, por ejemplo, un pitdn aplicudo en el
£rbol rotativo del cilindro y que contenga una espi-
ga que, al desplazarse por la accién de las vibra-
ciones nroducidas en este &rbol, puede modiiicar las
caracteristicas de una corriente eléctrica, amnli-
ficBndose estos cambios de caracteristicas v deter-—
minando la importancia de los contrapesos a introdu-
cir en el recentédculo de la periferia del cilindro.

Los dispositivos eléctricos sgincronizados con
la rotacién del cilindro, pueden comprender un sni-
110 que contenga zonas conductoras en las que se apo—i
yan sucesgivamente escobillas conductoras de corrien-
te durante la rotacibén del anillo con respecto o las
escobillas, y correspondiendo cada escobills & un em-
plazamiento de contrapeso o recepticuloenel cilindro.
Ia combinacidén de las indicaciones suministradas, por

una parte, ror el dispositivo sensible a las vibra-

ciones y, por otra, por los disvmositivos eléctricos
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en sincronismo con la rotacién del cilindro, permite,
por consisuiente, aplicar un peso determinado a uno

o varios receptéculos del cilindro, produciéndose es-
ta aplicacibén durante la rotacidén del cilindro.

Ia seleccién de los recepticulos a los que debe
hacerse la aplicacién de peso; puede realizarse por
medio de un dispositivo electrdénico. Asi, en un tipo
de constiuccibén de este invento, la aplicacibn selec-
tiva del material que constituye contrapesc se lleva
a cabo por medio de dispositivos de mando que inclu-
yen vélvulas y cada una de ellas tiene un circuitoa
de tubos eléctrénicos cada uno de los cuales estd aso-
ciado a uno de los receptéculos; cada tubo o vilvula
tiene electrodos de placa, rejilla y cdtodo, asi co-
mo un manantial de corriente de placa. Esta corrien-
te de placa se aplica sueesivamente, por un distri-
buidor sincronizado con la rotacién del cilindro, a
las placas de las vdlvulas citadas, mientras que la

corriente de rejille se suministra a la vdlvula por

un dispositivo de "ecaptacibn' de las vibraciones que

comprende el dispositivo sensible a las vibraéiwnes,
antes descrito. Adenmds, las vdlvulas electrémicas son
sensibles a condiciones predeterminadas de tensién en
sus placas y rejillas respectivas, con objeto de ac—
cionar las védlvulas para aplicar el material gue cons-
tituye contrapeso de equilibrio, a los receptéculos
del cilindro.

Finalmente, aunque este invento se haya repre-
sentado en su aplicacién a una miquina de lavar del

tipo horizontal, sus principios pueden aplicarse g la
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méquina de tipo vertical. Puede utilizarse cualgyier
sisteme adecuado de inyeceibn tal como, por ejemplo,
agua que se aplica por el extremo superior del ci-
Iindro, durante la rotacién. Ademds, gunque el egui-
librio se reaslice por medio de agua en las.construc-
ciones descritas, puede emnlearse también mercurio
0 un material andlogo. Siempre dentro del campo ¥y
alcance de este ihvento, puede compensarsge el desge-
quilibrio aplicando una fuersze que sirva para igua-
lar la fuerze centrifuga creads por este desequili-
brio. Esta fuerza se aplicaria a consecuenciz de la
puesta en funcionamiento de los circuitos detectores
deseritos, y corresponderia a la adicién de agus. 4si,
este circuito detector podria modificar la fuerza cen-—
trifuga de un juezo de pesos susceptibles de resbalar i
o desplazarse radiszlmente con respecto al cilindro,
actuanuo sobre la carrera de estos pesos desplazables.:

N o0 1T A

Sé reivindican cowo propioc y nuevosg para que
sean objeto de una Patente de invencibn en Espafia, i
por veinte afios, los puntos sisuientess

1.~ Perfeccionemientos en las méquinas de lavar,
caracterizados porgue para equilibrar la distribucidén
gsimétrica del peso, se afiade arbitrariamente un peso
en un punto determinado del cilindro; la reaccién pra-
ducidae por esta inyeccién o adicién se acusa e inme-
diatamente se anlica un peso adicionel de acuerdo :con
las indicaciones de dicha reaccidn.

2.= Perfeccionzmisntos en las miguinas de lavar,

caracterizador porque parz determinar el origen de



desequilibrio en el cilindro giratorio, se a@lioa
arbitrarismente una fuerza a una parte determinada
del cilindro.
3+~ Perfeccionamientos en las miquinas de lavar,
5 caracterigados porcue para medir el grado de vibra-
cién del cilindro, se aflade arbitrariamente un peso a
un punto determinado del ¢ilindro gue en estas con-
diciones se encuentrs decalado en un sentido con res-
pecto é un eje del cilindro; se mide él efecto pro&u;
10 cido por el peso sobre el grado de vibracibén y se pro-
sigue la adicién de peso en el mismo punto, si la vi-
bracibén disminuye, o bien se desplaza la adicibn de
peso a una parte distinta del cilindro que se encuen-
tra decalade en un sentido opuesto con respecto al eje{
15 g8l la vibracién aumenta durante la primera adicibn. |
4 - Perfeccionamientos en las miquinas de lavar,
caracterizados porgue pars medir continuamente el gra-
do de vibracién del cilindro durante su rotacién se
afiade agua arbitrariamente en una parte parbitraria
20 del cilindro, una zona periférica por ejemplo sensi-
blemente paralels al eje longitudinal del ciliﬁdro; se
interrumpe esta adicibn o inyeccidbdn si la medida rea-
lizads acusa un awnento de la vibracién y el punto de
inyeccibén se traslada a una parte dilerente del cilin-
25 dro, decalads angularmente con respecto a la primera;
esta parte puede estar, por ejemplo, diametralmente
opuesta a la primersa.
5e= Perfeccionamientos en las mfquinas de lavar,
caracterizados porque la rotacibén del cilindro se de-~

30 tiene aubtomdticamente si la vibracibdn aumenta a conge—
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cuencia de la adicibn de un peso en una parte deter-

minada del cilindro.

6+~ Perfeccivnanientos en las mésuinas de lavar,
caracterizados porque se mide el grado de vibracién
del cilindro, y luego se aplica autumética y arvritra-
riamente al cilindro una fuersza antagonista, y la apli-
cacibn de esta [{uerza antagonista se interiuwmpe si el
grado de vibracidn disminuye hasta un valor predeter-
minado.

7e- Perfeccionumientos en lag mdquinas de lavar,
caracterizadospor el disposisivo de control de las vi-
braciones gue incluye un deteéctor de vibraciones, va-
rios receptidculos de vnesos, dispuestos en la perife-—
ria del cilindro, asi como brgancs que responden au-
toééticamenté a las indicaciones del deteétor de vi-
braciones, para introducir pesos en uno o0 varios de
los receptdéculos.

8 e~ Perieccionamientos en las mdguinas de lavar,
caracterizaios porque los recepticulos estan dispues—
tos en zonas separadas de la periferia del cilindro,

v los drganos que responden autométicamente a las in-
dicaciones del detector de vibraciones, interrumpen
la introduccibén de peso, aplicando 2 la vez un peso a
otro recepticulo, en funcidén de la reaccidn del detec—
tor ante el peso primeramente introducido.

9.~ Perfeccionamientos en las miquinas de lavar,
caracterizados porque el dispositivo de control de
las vibraciones comprende un sistema repartidor o dis-
tribuidor de pesos parae aplicar 'éstos en puntos dis-

tribuidos alrededor del eje del c¢ilindro, y un dispo-
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gsitivompars aplicar un peso en un punto arbitrario

del cilindro.

10.- Perfeccionemientos en las mécuinas de lavar,
caracterizados porque el dispositivo de control de las
vibraciones comprende un sisteme de eompensacibn para
fuerza centrifuga, destinado agpliear fuerzas antago-
nistas para equilibrar fuerzas centrifugas asimétri-
cés gplicadas al cilindro; el sistema de compensacién
tiene 6rganos capaces de aplicar una fuerza antago-
nista en un punto arbitrario del cilindro; Sérganos
para determinar el eiecto producido por la aplicaciébn
de esta fuerza antagonista, y finalmente, 6rganos pa-
ra corregir esta apliéacién en funcién de esta deter-
minacidne.

1l.- Perfeccionamientos en las mdgquinas de lavar,
caracterizados porque el dispositive de control de
las vibraciones comprende Srganos regulados por el
dispositivo de medide de les vibraciones, pars in-
terrumpir la aplicacibén de la fuerza antagonista una
vez conseguido el equilibrio. ”

12.- Perfeccionamientos en las mféquinas de lavar,g
caracterizados porque el dispositivo de control de las%
vibraciones comprende varios érganos receptores de pe |
sos, repartidos radialmente con respecto al eje longi-
tudinal del cilindro.

13.~ Perieccionamientos en las miguinas de lavar,%
caracterizados porque el dispositivo de control de
las vibraciones comprende un origen de aplicacibdn de
pescg; dispositivos de mando que aseguran la aplica-

cién de estos pesos a los receptculos del cilindro,

\
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de un modo gelectivo y en funcidn de las rcacciones

del cilindro, para aplicar un peso a los recentdcu-
los a medida que aumentan las vibraciones y, {inal-
nante, 6¥ganos pars mantener uno de los dispositivos
de mendo en funcionamientvo al disminuir las vibracio-
nes.

14 4= Perfeccionzmientos sn las mfiguinas de lavar,
caracterizados porque el diszpositivo de control de las
vibraciones comprende un detector de vibraciones que
rige la inyeccibn de un r¥ldido en uno de los recepté-
culos, el disvositivo de inysccibén resido por el de-
tector, entra en funciocnumiento durante un periodo de
vibracidn creciente, para dirigir la inyeccidn hacia
un recentdculo dirersnte de los Sdrganos que convierten
los wusposiyvives e mando en insensiuvles a reacciones
variables del detecbor dvpante un pericdo de vibra-
cibn Gecrecierto.
1T .~ Perfeccionamientos en las miguinas de lavar,

~.-aipivo de control de las

caracherizaldos porgue el
vibraciones comprende un dstzcior 4 ¢ » ¢ lUCe una se-
rie de reacciones graduadas o progresivas segin la im-
portancia de las vibraciones del cilindro; varios re-
cepsores de pesog, ulspuestos sin-étricamnente en la
periferia del cilindro, y wn menantial de £ldido des—
tinado a corregir el desequilibrio; cada reaccidn de
la serie Getermina la aplicacién de £ldido en uno o
varios de los receptdculos durante un periodo de vi-
braciones creeientes; la aplicacidn de flUido a es-

tos recepidculos ostd regida por la Ultima reaccibn

de la serie.
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16.~ Perfeccionamientos en las méc¢uinas de lavar,

¢,

caracterizados porque el dlsyusitivo de control de las
vibraciones comprende Srganos para interrunpir la rota-
cibn del cilindro cuando éste slcanze el grado prede-
terminado y elevado de vibraciones,

17 .-~ Perfeccionumientos en las mécuinag de lavar,
caracterizados porcue el dispositivo de control de las
vibraciones comprende un Srgano princinal detector de
vibraciones, destinado a regir la avlicacibén de naterial
de egquilibrado al cilindro; una serie de brganos de man-
do susceptibles de ponerse en juegod por las vivraciones
del cilindro; cada Srgano de esta serie estd dispuesto
de modo que produzes una reaccidn funcidbn de la impor-
tancia de las vibraciones del cilindro; un manantial de
material fldido para corregir el desequilibrie; varios
receptdculos para fldido dispuestos en la periferia del
cilindro; cada Srgano de mando de la serie puede modifi-
car sucesivamente la admisidn de fldlido en estos recep—
tdculos con objeto de producir una disminucibn de las
vibraciones cuando el fldido se aplica a uns parte indu-
ficientemente cargada del cilindro; el Srgano detector
principal sometifio a las vibraciones, puede inactivar
los brganos de mando puestos en Iuncionamiento pbr las
vibraciones, cuando éstas alcanzan un valor reducido
predeterminado, de modo gue cuandio s8e ha alcanzado este
valor reducido, no se admite fldido alguno en ninguno
de dichos recepticulos.

18+~ Perieccionamientos en las mdquinas de lavar,
caracterizados, porque los &6rganos de mando puestos en

funcionamiento por las vibraciones, comprenden paletas



10

15

20

25

30

vibrantes, dispositivos electromasnéticos asociados
con estag paletas y vélvulés regidas por ellas, asi
como dispositivos electromagnéticos pars controlar la
admisibén de fliido en los receptdculos.

19 .~ Perfeccionamientos en les mdquinas de lavar,
caracterizados porque los 8rgahos de mando puestos en
funcionanmiento por las vibraciones, comprenden pasos
de vélvulasg electrdénicas cada una de las cuales estd
pralarizads para reaccionar ante vibraciones progresi-
vamente crecientes; Vdlvulas que regulan la admisién
del f1ldido hacia los recepidiculos; disposgitivos elec—
tromegnéticos incorporados z los pasos de vdlvulas
electrénicas, para regsular el funcionamiento de las v4l-
vulas de admisibn antes de la disminucién de las vibra-
ciones y drgenos parsa mantener excitados estos disposi-~
tivos electromagnéticos, durante la disminucién de las
vibraciones.

20.~ Perfeccionamientos en las mécuinas de lavar,
caracterizados por el procedimiento para ccrregir el
desequilibrio en un cilindro rotativo, lo que se consi-
gue gobrecargando arbitrariamente un costado del cilin-—
dro, y, en el otro, se aplica una fuerza antagonista, has
ta el momento en que las fuerzas que actian sobre los
dos costados sean sensiblemente igusles.

21 .~ Perfeccionamientos en las méguinas de lavar,
caracterizados porque se sobrecarga arbitrarismente un
costado del cilindro, en un= medida superior a las va-~
riaciones de masas susceptibles de producirse y, en el
otro costado del cilindro se aplica gradualmente un

fliido, hasta el momento en que las masas respectivas
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de los dos cosvados sean sensiblemente iguales.

22.- Perifeccionamientos en las méguinas de lavar,
caracterizados porgue se sobrecarga arbitrariamente
un costado del cilindro; se mide la importancia de
las vibraciones de éste, se aplica en el otro cos-
tado del mismo una fuerza antagonista, y esta aplica-~
cibén se interrumpe automdticamente cuando las vibra-
ciones han disminuido hasta un valor predeterminadoc.

23 .~Porfeccionamientos en las méguinas de lavar,
caracterizadog por un dispositivo gue comprende va-
rios receptéculos decalados angularmente, unos con
resnecto a otros, alrededor del eje del cilindro; un
manantial de material de condemsacién de masas; Sr-
ganos para llenar uno de los receptéculos con este
naterial, para desequilibrar el cilindro en la zons
de este receptéculo, y Srganos para aplicar este ma-
terial a otro receptéculo hasta el momento en que la
rnasa del material inicialmente anliicado, més las di~
ferenciag euaiesquiera resultantes de la disposicién
de los articulos encerrados en el cilindro, se en-
cuentran sensiblemente ecullibradas.

24 . Perfeccionamientos en las méquinas de lavar,

curacterizados o v Li=nowsitivo que comprende un
juezo de dos masas deculadas una con respecto a otra
alrededor del eje longitudinal del cilindro; una de
estas masas tiene un exceso de nasa constante con
respecto a la otra; y érganos para aplicar una nasa
de equilibrado a la otra masa, para rebasar nés o me-

nogs este exceso; las variaciones de masa resultantes

de la distribucibén de los articulos encerrados en el
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cilindro.

25 .- Perfeccionumientos en las mfquinas de lavar,
caracterizados por un dispositivo cgue comprende un
menantial de fliido de compensacibén y 6rganos para
sumini st¥ar este £lUido a la masa que tiene la ac-
cibn més dépil.

26 .~ Perfeccionamientos en las méquinas de lavar,
carascterizados por un dispositivo gue comprende un
medidor de vibraciones.

27.~ Perfeccionamientos en las méquinas de lavar,
caracterizados por un dispositivo que comprende Srga-
nos sensibles a las vibraciones del cilindro giratorio
sobre cbjinetes rigidos;varios receptédculos para ma-
sas fldidas, dispuestos en la periferia del cilindro;
un dispositivo para modificar arbitrariamente el con-
tenido de fldido de los receptdculos, para hacer va-
riar la reaccibn de los Srganos sensibles a las vi-
braciones; un dispositivo regido por esta reaccibén pa-
ra seleccionar un recevtdculo determinado con objeto
de hacer variar su contenido .y de hacer cesar esta va-—
riacién cuando se obiienen vibraciones suricientemen-
te débiles y, finalmente, un dispositivo para resta-
blecer los receptéculos a las condiciones normales,
en previsién de un funcionamiento ulterior.

28 .= Perifsccilonamientos en las méguinas de lavar,
cargeterizados por un dispositivo sensible 2 las vi-
braciones, asociado al cilindro rotativo; este cilindro
tliene varias nervaduras hueczs radialmenle separadas
y formadas en su pared interior; un aparato de compen-

sacién de fuerza centrifuga, pars la aplicacién de ma-
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sas antagonistas equilibradoras de las fuerzas cen-

trifugas asimétricas del cilindro rotativo; Sérganos

del aparzto de condensacibn, regulados por el disposi-‘

"tivo sensible a laas vibraciones, destinados a apli-

car una fuerza antagonlista cuando las fuerzas centri-
fugas asinétricas hacen vibrar el cilindro y ponen
en funcionamiento el dispositivo sensible a las vi-
braciones; la aplicacidn de esta fuerza antagonista
se interrumpe, por el dispositivo sensible a las vi-
braciones, al conseguirse el equilibrado; las fuer-~
zas antagonistas comprenden corrientes de agus inyec—

tadas en nervaduras seleccionadas en el cilindro, ase-

. gurdndose la seleccibn de estas nervaduras por el fun- .

cionamiento del disgpositivo sensible a las vibracio-
nes.

29 .~ Perfeccionamientos en las miquinas de lavar,:
caracterizados por una envoltura horizontal, un cilin- .
dro horizontal perforado montado para girar en la en-
voltura; mufiones gue aseguran el mentaje rotativo del
cilindro, as{ como érganos dispuestos en el cilindro
rotetivo para equilibrar las fuerzas centrifugas asi-
métricas desarrolladas durante la rotacién del mismo;
estos brganos de equilibrado comprenden partes dis-
puestas en el cilindro para la recepcién de agua, a
fin de crear una nasa equilibradora de las fuerzas
centrifugas asinmétricas y, finalmente, un disposi-
tivo para introducir agua a través de los mufiones, du-
rante la rotacién del cilindro, a partir de un origen
exterior a la envoltura.

30+~ Perfeccionamientos en las mdguinas de lavar,
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caracterizados por un dIsgpositivo regulédo por el
dispositivo sensible a las vibraciones, para introducir
agua a través de los mufiones y para distribuirle a par-
tes seleccionadasg de recepcidn de la misma en el cilin-~ .
dro; estas partes receptoras de agua estédn repartidas
alrededor de la periferia del cilindro para aplicar a
8ste masas funcidén de la reaccibn del dispositivo sen-
gible a las vibraciones.

31.~ Perfeccionamientos en las méquinas de lavar,
caracterizados por varios receptdculos para agua dis-
puestos uniformemente separados en la periferia del ci-
lindroj un ‘origen de agua al exterior del cilindro; mu-—~
fiones provistos de canaleg que comunican con 108 Tre-
centdculos para agua, asi{ como conductos de agua uni-
dps a estos mufiones de modo rotativo para permitir la
introduccibén de agua procedente del origen exterior,

a través de los conductos y de los canales de los mu—~
fiones, hasta log recepticulos para agua, durante la
rotacidn del cilindro.

32, Perfeccivnamientos en las méquinas de lavar,
caracterizados por varias vdlvulas asociadas, respec—
tivamente, a cada uno de los receptdculos para =2zua,

y brganos regulsndos por el,disposdtivo sensible a las
vibraciones para accionar selectivanente estus valvu-
las e introducir agua en los receptaculos para agua se-—
leccionados de acuerdo con el mando producido por el
disnositivo sensible a las vibraciones.

33.- Perteccionamientos en las mfcuinas de lavar,
caracterizados por un dispositivo que sirve para intro-

ducir el agua en los receptdculos durante la rotaciédn
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del cilindro, comprende un canal para acua formado en
uno por lo menos de los cojinetes o apoyos rigidos dis-
puestos en cada uno de los extremos del cilindro, para
permitir la introduccisbdn del aguva procedente de un ori-
gen exterior a la envoltura ds la ndguina, a través de
este canal y hasta los recepticulos para agua, durpnte
la rotacibdn del cilindro.

34e- Periecccilonzmientos en las miquinas de lavar,
caracterinados porque la mdguina comiiene 6rganos de
evacuacibdn del agua ue equilibrado de las partes del ci-
lindro en que previamente se ha introducido, paré. pre-—
paray Uie operacidn uliteriom.

I e~ Feriecciononientos en las méguinas de lavar,
caracterizacos porque la méguina tiene drzanos de in-
troduceidn e unu corrienie de agua en determinadas par-—
tes recepioras del cilindro, duranie la rotacidn de és-
te, asi como brgancs cue modirican la direccién de esta
corriente paras introducir selectivamente este zgua en
lus partes receptoras del cilindroe.

36+~ Perfeccionamientos en las miquinas de lavar,
caracterizados porque los brganos gue moditican la di-
reccidn de la corriente de agua, co.prenden un disposi-
tivo cuyo funcionzmiento estd conjugado con el cilindro
rotativo, asi como un necanismo de conmutacién de la co-
rriente, resulado por el dispositivo sensible s las vi-
braciones.

37 e— PERFPECCIOI L TUEPOS EII LAS FAQUINAS DE LAVAR.

Todo conoriie se describe en la memoria que ante-
cede, se ilustra como ejennlo de ejecucidn en los pla-—

nos unidos & ella y se reivintica en su Hota,
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Esta memoria constz de ¢ ncuenta y una hojas fo-
liadas y escritas a nficuin: por una sola cara y pla-
nos gue la acompalian. ) o

naarsa, E2 SEP. 1949,
Léo, liarcus KAHN
P. A.
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