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MEHORIA DESCRIPTIVA

correspondiente a una patente ae 1ntrodﬁe016n vor 10
afios, para Egpafia y sus posesiones, a f;vor de DOX
FERNANDO CASTARO ARTIGAS, e nacionalidad espafiola y
residente en Barcelona, calle de Roger de Flor n? 126.
por: "UN MECANISMO PARA MUNECOS MOTORIZADOS CON MOVI-
MIEnmd Y MARCHA HACIA ADELANTE SOBRE UNA SUFPERFICIE
CORRIENTE O TAMBIEN SOBRE UNA SUPERFICIE DISPUESTA
EIECTRICAMENTE ",

‘L_——---—

731 presente invento se refiere a un mecanismo
para potoriza: mufiecos con movimiento que anda sq?;e
una superfioie corriente o sobre una superficie prepasra-
da electrioamento;

4 Exterior'.nto loa muﬁeoos presentan laa miamas oa-
actoristioas de un muﬁeoo corriente y on su 1ntorior
(] ] donde va eolecado 91 conjunto que la unima; Sun
piernas ost‘n IOrmadaa por de- astas artionladas a loa
pios nooanieos que oxtorio:mente tionen 91 aspecto do )

un zapatito 01 cnal tione un oonjunto a"oxiket' sujotos

por un carril con dos ruedas delanteras -oviles, estan—

do todo ello montado gobre una qhapa gpnde se aloja

Lot



15

25

30

35

189494

el contorno interior del zapatito,

Eada asta metalica de laa que representa las pier-
nag esta conectada superiormente y de una manera a-
daptable a una correspondiente briijula colocada so-
bre un perno coméﬁ. Cada uno de estos pernos repre-
senta en boton de uns manivela al alcance de un eje
dotado de movimiento rotativo, laa dos manivelas en-
tre si estsn contrapuestas sobre el eje comum, Por
1802,;6343 una de las piernas estd unida a otro eje,
Por medio de una segunda manivela y dicho e je estd
unido al pie por un 9ango diap@esto de manera ge
fcﬁmér uh parslelojramo suelto por oqda pierna, uno
de cuyos lados se prglonga hacia arriba héstQ.lleggr
a la manivela motris, y de esta manera el pie, a ca-
da rotacidn del eje gue lleva cada palanca desarrolla
un movimiento horisontal de vaivén, en un plano pa-
ralelo a aimiemd; Taﬁto las ruedas anteriores como
las posteriores del carril van unidas por pare jas (de
dos eh dos) a un dispositivo correspondiente de freno
a rueda libre de tal modo gue consiente el avance del
ple pero impide a su vez su re troceso de maners que
a cada giro ognpleto, el gemi-giro de rctroceqo”reprg-
scn#a un avance de_to4o el cuerpo dql mufieco sobre el
plano (age}q o similar )véuela gostagggl' )

‘ Ias astas éne situnadas posteriormente a cade
Plerna comple tan ellparalelpgrano terminap en ;ormq
de U 8o memers que uns tmeros y wna smills permiten
gr;du,r la medida con obJeto dé ostﬁbleoe;- con exét—
titud el oéuilib;io“deﬂlgameﬁegpa‘ten;qndo Presente
la posicién de los brazos y o; peso globaltdel<9ogjun-

to, esto s, en relaciln del epicentro de la muefica
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renpeoto a leu reatangulos oonstituidos por. los PUn-—
tos de apoyo de las ruedeoillas sobre el suplo. B

El e je éus lleva las dos msnivelas a las cua-
les vﬁn oonectadas las prolongaciones superiores de
las piernas llevan 1gualmentq dos pequsﬁas}bie}agl
y oada una de ellas ge conecta a un brazo de meanive-
la de la bdrujula sitn?da sobre un eje hqrigonta% la
ousl esté soldada con oéda uno de los>antebrasos de
los 6orrospondientcs brazos de la muﬂqoﬁl Uha devlas
brajulas presenta una prolongacidn dodlada en esous-
dra de manera que 6l mismo eje que trasmitg_el moyi-
miento a las piernas lo trasmite 1gna1-ntc y sinoro-
nicamente a Ios brazos y a la oabesa.

El oonjunto motris puede estar oonstituido por
un simple mugllo con forma en ospiral_oon'mqvim;gn-
to de relo] qugisoporta un pifion a} cual viepe co-
municada la propulsidn del engranaje al gue se une
el muslle en espiral con una velooidad reducida:

Este propuleién es utilisada por el mastil ‘que
soporta las dos manivelas con las cuales se cohectan
las do:piernas.

7 El pinon es ooaxial & una sogunda rueda denta-
da la onal transmito el movimiento a un segundo pi-
fion, pogxig; a una tercera rueda dentada en contacto
oon un tercer pi@&h éue‘trgnaq4te la propulsién por
mgd;oiée una ruweda dontgﬁﬁ, 9,“9; tugrc; gin fig on;-
;?al eon un regu;gdor'¢§ tqlodidﬁd de m;qﬁa excentri-~
cas }aé o?aqu rozan oon uQQ faja oircular segin 1§
Yelqo}?aé. PgAeqta manera se obtitpe 91 modo de gr;-

duar la velocidad de avasnce de la vdlvula y de todos
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sus novimientoa con una descarga lenta del muglla.

f& Otro sistema de accionamiento del p!aqonte in-
vente es el representado por la incorporacién de una
peéye#a d;namo en el_dispositivo de relojeria l¢ ounal
rermite excluir la carga del muolle;

El ejo de la dinamo fnnoiopa ademag de por un

[ 1s) engranaje de dientes elicoidales, por‘maaio de dos

tuercas ein fin y de un pe@unﬂe pifién, una rued&( |

principal ouyo e je soporta las dos manivolas‘de movi-

miento de las piernas y una manivela de braszo corto

que hace funoionsr otra de dbrazo largo de una corres-
83 pondiente bz%:ula al onal va unido el relativo bdrazo
| de la muﬁaoa; ‘

Fl movimiento para la extensidn de la pierna
ge efectus por medio del mismo botdn de la manivels
§us acciona el antebraszo y oon ayudﬁ de un corrediso

90 efeotuado ol el extremo de la pieznu;

El magneto de la diname- esta dispuesto simetri-
oamonto sobre el eje principal de jando lateralmente
fuera alvrcqmo de los medios de conexién y de con-
junoidn de la trama del movimiento quedando encerrado

95 unicamente el rotor montado sobre el qje que l}eta
la primera tuerce del sintema de dodble tuerca sin finz
Otre particularidad del invento es el dispoai—
tivo para la 1nversion del movimiento del rotor.
las piernas metalioas estan dotadas de dos ocha-
100 pitas cislantes para evitar un oortaoironito; -
‘ la mufieoa pugde caninar continuamente sobze una
rista circular la cual presenta dos cironlos metalicos
quaatos entrq e; gleotrioamento uno de los cugles

conecta con un polo eléctrico y el otro al polo de

regreso.
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Entre los dos oiroulos hay un saliente circnlar quo
girve de guia a los dosples que descandan sobre la
pista medisnte l=s ruedeoillas gue transmiten la co-
rriente de ide, simultaneam~nte en el otro pie las
mismas ruedeocillas reciden la cbrriente de regreso
con 1 inclusi8n del eleotromsgneto en el cirouito:

n los didnjos que se sdjuntsn esta representado
el invento en sus dos maneras de funcionamiento y sus
variantes y solo a titulo de ejemplo;

Ia figura 1 es una seccidn y una vista péro;al
del oonjunto completoy trama de la mufieca mévil des-
provista de sus vestidos y otras partes acqego:iaq
exteriores y de terminedo refiriendose partioularmen-
te al sistema propnlsor con carga Qe muallo.

la figura 2 ®s una vista lateral de la figur=a 1,
con divisiones y seccionoa._

Ia figura 3 presenta la particularidad de la 1n-
vo:ai%h de la marcha del rotor en el caso Qo“qne ge
utilice una dinamo segin presenta la figura 4 en seo-
cidn de olovaoion y en 1la figura 5 en una gecoilh
por 1ls linea k-j de la figura 4

La tigura 6 es una vista del plano de la pista:

Lgfignxa 6a 68 una ‘secoidén por la linea B-B
de 1a figura 6

le figura 7 es una soeoion longitudinal de una

de loa pies on olevaoion.

Ia rigura 8 es una vista de la planta de la f£i-
gura 7. ‘
La figura 9 prenenta la partioularidad de 1;

pierna OOmpuesta de dos partos.‘

Ia figura 10 es une aecoigh longitudinal y par-
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cialmente una seceidn el 1la linea o-o de la figura 9 |
Con particular referencia a las figu:as del 4ibujo
1 y 2 son prolongaciones de las dos piernas propiamen-
te formedas d¢ plaquitas metaliocss cortadas: 3y 4 son
dos mangos que juﬁto a las piornas'oonstituyen los dos
largos lados del correspondiente paralelogramo incom-
pleto cuyos relativos lados cortos estan representados
por el trozo que une los pernios 5 y & dedlqs piernas
2, 1’y 7’, 8°delos mangos 3 y 4 a log ples 9y 10y
superiormente del trozo que une las respect;vgsrpiarnas
11,12;13 es el e je sobre el cnal viene conectado el
muelle en espiral‘lé vy que lleva el eng;anajo 13 coa-
xial con el pifion 16 con dientes de freno que actua

[

con un requefie cerrojo de madera.‘ )
El engranaje 15 estd en contacto oon los pifiones
18 del e3jel9 goportado y sujeto por los puntos 20,21
del techado del meoanismo de relojeria; 22,23 éon dos
bloquaoillos que forman brazo de manivela a los oualea
egtén conoctadoa a e:cuadra los pernos 22 23. El ‘mon-
taje de los bloques 22,23 sobre el mast;l 19, se efeo-
tua mediante les tuercas de presidn 2za,v25a, sobre
les prolongaciones 1, £ de las piernas 1, 27 estmn prac-
ticadas las hendiduras s corredizo 24 (fig 5) de modo
que con este sistema combinado con el ya desorito, el
movimiento rotativo continuo del mastil 19 se transfor-
ms en un movimiento reotilinoo osoilante Qltefno'de
las plernas 1°, 1y 2’, 2 que a su vez se transforma
en el movimiente reotilineo oscilante horizontal de los
pies S y 10.

Para transmitir el movimiento del eje 19 a los

dispoaitivos de la espslda 25 y 26, para los dos brazos
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se preven las bielas 27,28 formadas por 40s platillos

con dos snillas orientadas a 902 respecto uno del otro
de los cusles el superior 27a, 28a esté conectado a un
brezo 29, 30 de las brujulas 25:, 26a, en contecto con
los dispositivos rotativos para los antebrazog (no re-
presentados en la mufieca)

21 movimiento rotativo del mastil 19 gvidentemonte
ge tradnoce en un movimiento oscilante de las brujulas
25a £6a 81 la brujula de la menivela con el mastilrls
oénectada es inferior a agquelle del brazo conectado a
las antedichas bdrujulas, condicidn esta que 6s practi-
caﬁente realizadble segun el invento; 31 es un peguefio
brazo que sale de la brﬁjula 25: y que obligasndose con
una parte excentrica dela cabeza de la mufieca ghjeta
por un pequefio soporte en forma rotative en torno a un
eje verticel transforma, en torno a un eje horizontQI!
el govimiento oscilante de la precitada b;ujnla 253 en
moiimiento oscilante de la cabeza alrededor de un eje
verticai.

Ios antebrazos pqnden eptar unidos con respecto
e las drujulas 25a, 26a, de difersntes maneras por me-
dio de 1§ conexidn a dientes 25b 26b, frontal & angulo
muy obtuso y en virtud de la conexidn cosxial al arran-
que elastico re presentada por 91 pernio 37 ¥y por el
muelle 38 colooado en una de ;as extremidades del mismo
con alojamiento en el punto 26 de forma cilindrica y
hugco; 7 7 | ‘

A continuac;én ge desoribe el digpositivo por el
éug se grgdua la velocidad conferida al eje 19 por el
musllo; Consiste en una cadena de engranéjea multipli-

cadores de las velocided congtituidos por los engranajes
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oilindricos 39 40 41 42 y 43 de los cunales el ultimo
se inorusta en la tuerocs sin fin a paso rapido 44,
estando dispuesto en su peguefio eje el dispositivo

de expsnsidn 43 que determina la velocidad constante
graduable mediante el éonjuntq de parad@ por rgg,¢1.n-
to, sobre el eje 46 de los ultimos engransjes 42, 45
eati situsda una doble pala que sirve para parar el
movimiento y gue se realiza introduciendoc un punzan
por la parte lateral, 49; _

Los pies estdn formados por lamina de metsl 51
gobre la que desocansa el cuerpo del pie mediante tuer-
cas 0 cabega incrustada 7&, 7b por e jemplo; 52 y 55
son dos ruedas qua forman el carril posterior situa-
das en un pernio P. soportadas sujetas por las chapi-
tas 52: 533 colocasdas en angulo reoto entre las che-
pitas 51; Estas rnedas son fijas; Por el contrario
las ruedas 54, 55 estan sujetas mediante el pernio 56
por la birala 57 guigda Por el anilld exterior fi;o”g
la franjes 59 arrqjada por la_chapitg §l'sob;? el cqyo
de las ruedas 52, 53 y de ;as rundeoill;s 54! 55 esta
aituadg»respectivamqnto una arande}auqe ?493?99,P?19
el freno sobre las cuales se apoyan los cerrojos 61, 62
formados por doslaminas pesantgs sobre'lgs ruedas den~
tadas montadas sodbre los cabos, todo sllo de menera
Quo se permita.el lgbro avande de las ruedeoillas cusn-
do el pig va ha?ia adelante pero no su retrooeao:

_ 'cap partioular reterencié al movimiento de 15 mu-
fleca representada enllas figures 3 y~4:_6$ es ol en-
volvimiento fo:mado eobro un oonjunto de ohépit;s mag-
notioas del oleotromagnoto fijo sobre el eje 19 oon

incluso el rotor 65 sujeto por el eje 66 el oual tiene
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un2 fina prolongaoi&h en conexidén con el pifion 68 so-
bre .cuyo mastil esta alojada la tuerca sin fin 69 en
contacto con el engranaje 70 sujeto por 917050.19;

Los diteientee movimientos de este eje ge deri-
van del funcionamiento con carga a muelle.gegﬁniae des—‘
orive y al ouél se hace referencis en las figuras 1y 2.

Este motorcito puede ser alimentado desde el ex~
terior por medio de conductores 71, 72 los oﬁales hacen
deoabezas a las pistas 71a, 72a ltig; 6 y 6a) aisladas
entre ellasg e igusimente aisladas de la superficle de
apoyo, separados del relieve anular cqnstituyendo ca~-
rrilesg de guia; Estando los dos anillos conectados com
#n transformador que dovuelvevla corriente y no repre-
gentado por los conductores ?4,75;

Esto es adaptable partioularmgnte<en_el oﬁso de
exposicién en los esoaparates; En egte caso la piernsa
2'(y la pierna 1’) esta dividida en dos trozos unidos
por medio de una plaguita 76 de material atilanto eien-
do preferible se unan por 4os placas contrapuastas 76,
76" (fig 10 ) estando conectados loe conductores 74 y 75
a la parte inferior de la pierna metalioa.

S8e reivindioca la posidilidad de situar 01 pequaﬂo
oonmutadoro la pila en el centro de la trama 27 28.

En las figura 3 se representa un conmtador-inver-
tidor con cepillos 77, 78 situados_on 80, 82 conectados
a un mango articulado 79, con objetoc de poder coneot;r
alternastivamente los polos 80, 81 y 81° 82 en los cu;-
les tiene inicio los condnctorae. De esta meners se
tiene la ventaja de poder ntilizar loa dos sentidos de

rotacion del rotor.

Con referencia a la figura 1 sw observa que los
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pequefios mangoe 3,4, tiene el retrooeso paralelo 3a, 4a

con tuercas 3b, 4b y arandela 3'b, 4°b de cierre sobre
las brujulas 83, 84 sujetas al aje 85; De esta manera
sepuede lograr el equlibrio de la mufieca teniendo en
cuenta la posiéion de los bragos; 86 representa llave
de ocarga, 87 y 88 son dos tiras conectadas con el arma-

gzon y que por medio de las tuercas 87a 87b 88a 88b y

' sus correspondientes ranuras dentadas 87 a 87'b y 88°a

88°v sirven para sujetar el cuerpo de lamufieca realisa-
d0 en carton piledra revestido de una peliounla infrangi-
ble o cimilar; Igualmente las plernes se_componeg.de

dos piezas con laformareal de una pierna, en carton-pile-

dra revestide de una pelicula infrangible o similar,

"REIVINDICACIOYNES

1) "DN MECANISMO PARA MUNECOS MOTORIZADOS COM MOVIMIENL
TO Y MARCHA HACIA ADEIANTE SOBRE UNA SUPERFICIE CORRIEN-
TE O TAMBIEN SOBRE UNA SUPERFICIE DISFUESTA EIECTRICA-
MERTE" ocsracterizada por el hecho Qup puede caminar oon
imitacidn del paso normal apoyandose unioamente por me-
di0 de las piern=s oon propulsidn derivada de un muelle
0 bien por un motor electrico o similar con qyuda dg dis~-
tintos medios de transmision y principalmente de los
pies dotados de ruedecillas suoeptiblqs unicamentg de
movimiento en una sola direccidn, coldcadas en log pies
los cusles obedecen al movimiento transmitido por media-
cion de un eje con movimiento horizontal alterne cons-—
tituyendo individualmente y en conjunto 1a basq en cuyo

perimetro ce siempre el epicentro de la mufieca, es decir
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el epicentro del mecanismo propulsor y transmisor.
290 2) "UNMECANISMO PARA MUNECOS MOTORIZADOS CON MOVIMIENTO

Y MARCHA HACIA ADELANTE SOBRE UNA SUPERFICIE CORRIENTE

O TAMBIEN SOBRE UNA SUTERFICIE DISPUESTA EIECTRICAMENTE"

segun la reivindicacidn 1# caracterizada por el hecho

de que un trazo de sus piles representa une de los peéue—
ggs fios lados de un paralelogramo incomprleto estando el otro
requefio lado opuesto del citado paralelogramo dispuesto
aproxiﬁadamento a la altura del final de las plernas y

estando representados 10s cOrrespondientes lados mas

largos, uno por la pierna propiamente dicha y el opuesto
300 ‘ por una varilla paralelas a la pierna cuyo extreme superior
puede ser gradusdo al ocbjeto de haocer coincidir el punto
de proyeocién del epicentro respecto a8l perimetro dbien
individual 0 en conjunto formados por loscorredizos so-
bre los cuales se deslize y apoyan los pies gque siguen
395 una direcocion variable a capricho sobre el plano a tal
f£in dispuesto gque puede ser un pavimento‘oorrionte )
bien una superficie dispuesta electricamente y equipadg
convenientemente por una.oorriente glectrioé colocada en
el exterior de les mufieca o del mnﬁeco;
310 3) "UN MECANISMO PARA MﬁRECOS MOTORIZADOS CON MOVIMIENTO
Y MARCHA HACIA ADEIANTE SOBRE UNA SUFERFICIE CORRIENTE
O TAMBIEN SOBRE UNA SUTPERFICIE DISPFUESTA ELECTRICAMENTE"
segﬁn las reivindicaciones anteriores caracterizada por
el hecho de gque pars el accionamiento se utliza un muelle
311 en forme de espiral (tipo movimiento de relojeria) oon
ayuda de diferentes engranajes oilindricos dispuestos co-
rrelativamente de los cuales el segundo tiene su eje con

velocidad moderadamente multiplicada de forma gue el mis~
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mo, ypor medio de dqs rernios con menivels colooada sobre
el magtil comun por medio de dos tuercas de presidén de

does plezns , pueda hacer oscilar las extremidades supe~
riores de las piernas que presenten una hendidura colo~
cada en un punto intermedio en un pernioc horizontal f£ijo
en la trama del conjunto esencialmente constituido por
dos chapag metslicas verticales y praralelss que protegen
bilateralmente la meyor parte del mecanismo, estando pre-
visto de un graduador de velocidad consgtante de facil fre-
no dgrante y despues dela oarga;

4) "UN MECANISMO PARA MUNECOS MOTORIZADOS CON MOVI-
MIENTO Y MARCHA HACIA ADELANTE SOBRE URNA SUPERFinE CO..
RRIENTE O TAMBIEN SOBRE UKA SUPERFIGIE DISPUESTA EIZC~
TRICAMENTE" gegtin las reivindicaciones anteriofes caracteri
z~da por el hecho de que el impulso se transmite =l eje
por mediacion del rotor de un motor eléctrico ocuyo elec-
tromagneto se encuentrs instalado dentro de la trams,
transmitiendo el movimiento a2l engranalfe del eje por me~
diacion de una pareja de tuercas sin fin seguidas de una
segunda pareja egtandio todo el resto unido para el funcio-
namiento con la variante de que lass piernas regultan_in—
terrumpidas electricsmente por dos chapitas mefélioag
Quo sirven para conecter las dos partes gue formsn la

pierna,

s) *UN MECANISMO PARA MUNECOS MOTORIZADOS CON MO-
VIMIENTO Y MARCHA HACIA ADELANTE SOBRE UNA SUPERFICIE CO-
RRIENTE O TAMBIEN SOBRE UNA SUFEEFICIE DISPUESTA ELECTRI~
CAMEKTE? gegun la reivindicacion 4 con ﬁovimiente_por elec—

tricided caracterizsda por el hecho de gue en czso de ali-~

_ mentacidén externa al regresar la corriente, los conducto~-

res terminan y comienzan en doa anillas diferentes con-
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(4350 ‘ céntricas a une pista oircular con unaguis en_ei oentrqb
donde leg pies por mediacion de susruedecillas metélicas
de doslizgmiento se conectan electricesmente con impulso
en una sola dhrecoctén.

6) "UR MECANISMO PARA MURECOS MOTORIZADOS CON MO
355 VIMIENTO Y MARCHA HACIA ADELANTE SOBRE UNA SUFPERFICIE

CORRIENTE O TAMBIEN SOBRE UNA SUFERFICIE DISFUESTA EIEC-

TRICAMENTE " seg%n lasreivindicaciones 3,4 y 5 caractari-

zada por las variasciones gque la cortiente aleotriqayeat!

repregent®ls por une o varias pilas 0 scumulsdores colo-

cados en la trama del conjunto del mecanismo o bien en
las plernas de le mufleca o del muﬂeoo;
7) "UN MECARISMO PARA MURECOS MOTORIZADOS CON MO~
VIMIERTO Y MARCHA HACIA ADELANTE SOBRE UNA SUFPERFICIE
. CORRIENTE O TAMBIEN SOBRE UNA SUFERFICIE DISPUESTA ELEC-
365 TRICAMENTE" megun las anteriores reivindicaciones carac-
terizada por @1 hecho de que el miegmo eQje gue transmite
el movimiento a lam piernas por medio de un pernio éon
manivela puede simultaneamente transmitir el movimiento
a los antebrazos y los brazos de ls mufieca, sea con mo-
370 vimiento oscilante alterno o bien existiendo iguslmente
la posibilided, por medio de la reunion de varios angu-
los hacia los demss mieﬁbros; gsiempre con movimiento
alterno;
8) "UN MECANISMO PARA MUNECOS MOTORIZADOS CON
375 MOVIMIENTO Y MARCH: HACIA ADELANTE SOBRE UNA SUFPERFICIE
CORRIENTE O TAMBIEN SOBRE UNA SUFERFICIE DISPUESTA EIEC.
TRICAMENTE" gegun las anteriores reivindicaciomes carac-
terizeda por 61 movimiento ojoilante de la cabeza alre-
dedor de un ejesiendo ocessionado dicho movimiento por

380 uno de log dispositivos oscilantes en torno a un eje
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’ P , = OOmGn'harizontal rars el movimiento de los brazas;
9) UN MECANISMO P!RA MUNECOS MOTORIZADOS CON MOVI-
MIERTO Y MARCHA HACIA ADELANTE SOBRE UNA SUFERBICIE CO-
RRIERTE O TAMBIEN SOBRE UNA SUFPERFICIE DISPUESTA EIEC.
385 TRICAMENTE" dotado de movimiento eleotriocsmente caracte-
rizado por el heggcho de poder invertir el sentido &e to-
tacién del motor eléotrico. |

10) "UN MECANISMO PARA MURECOS MOTORIZADOS CON MO-

VIMIENTO Y MARCEA HACIA ADELANTE SOBRE UNA SUPERFICIE

390 CORRIENTE O TAMBIEN SOBRE UNA SUPERFICIE DISPUESTA ELEC-
TRICAMENTE" gegun lag anteriores reivindicaciones carasc-
terizeda por el hecho deque las dos pare jas de ruedeoi-
llay, de lag ocuales las anteridres pueden dirigirse a
volunted y accionadas por medio de una palsnguita gue g0~

393 . bresale, estan montadas en unaplaguita horizontal metalioa

repregsentando perfeotamente la forma de un zapato de mu-

fleoca,
11) "UN MECANISMO PARA MURECOS MOTORIZADOS CON MO-

VIMIENTO Y MARCHA HACIA ADEKANTE SOBRE UNA SUPERFICIE

7 409, CORRIENTE O TAMBIEK SOBRE UNA SUPERFICIE DISPUESTA EIEC-
TRICAMENTE® gon movimiento por medio deun muelle o con
scoionamiento electrioo con o sin pista convenientemente
Pre parada, todo ello segﬁn g8 doao;ibe detalladamente

¥ muestrase en los dibujos adjuntos,

~——

La presente memoria descriptiva oonsta de 14

hojas mecanografiadas por una sola ocara,

Madrid 20 _de Agosto de 1,949
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