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MEMORIA DESCRIPTIVA 4b^

para s o l ic i t a r   ̂ v

P A T E N T E I W V E N C i o y

e n

E S P A ?  A

por VEinas; años

a nombre SACO-LOWEM, SHOpS, entidad norteam ericana, e stab le -  

s id a  en 60 Batterymarch S tre e t, Boston, d e se c h a se tts .E s ta d o s

Unidos de Ana r i c a ,  p o r :

"M& JORAS EET DOS MECANISMOS DE ¡ESTIRADO PARA CONTINUAS Y 

TORCEDORAS

E ste  invento  se r e f ie r e  a  mectMismos de e s t i r a d o  
dei tip o  osado en cont$coas y to rc e d o ra s .

E l sAstema de e s t i r a d o  ortodoxo de t r e s  r o d i l lo s ,  
qae se h a  asado desde tiem po inmemorial en e s ta s  m áqoinas, 
ineinye b a rra s  de cabeza p ro v is ta s  de rano ra s  en l a s  co a la s  
descansan lo s  gorrones de io s  r o d i l lo s  sn p e r io re s , e s tan d o
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destinadas e s t e s  barras ranurades a sosten er  io s  r o d illo s  so­
pe rio  res ep ex a c ta  a lineación  con sus resp ec tiv o s r o d illo s  
cooperantes in f e r io r e s .  io s  r o d il lo s  su periores suelen  
in c lu ir  dos p ro to t# r a n c i^  o conchas, según e i  tip o  de rodi*

5 l i o  osado, y cada ona de la s  conchas o protuberancias e s t á  
cu b ierta  de un resguardo o co b ierta  de r o d illo  de cualquier  
forma adeooada para so contacto con l a  mecha que se e s t i r a .
Se a p lic a  presión de peso a la s  porciones re decidas o de 
c u e llo  de lo s  r o d illo s  qoe conectan la s  dos protoberancias 

10 o secc io n es de r o d i l lo .
Inconvenientes importantes de e s ta s  obstrucciones 

son e l  hecho de qoe se acamo!an h ila z a s  y borra en lo s  gorro­
nes de io s  r o d i l lo s ,  ep l&s ranuras de la s  barras de cabeza 
y alrededor de la s  s i n  as de peso , con lo  coa! la  lim pieza  

15  e s  ana Operación d i f í c i l  y ie * ta , y e s t a  e s  la  situ ación  qoe
e x is t e  desde hace mnoho tiempo prácticam ente en toda la  in ­
d u str ia  t e x t i l ,  aunque se han reconocido e s to s  inconvenien­
tes no se  ha encontrado un remedio lo  bastan te a t is fa c to r io  
para desp lazar e s te  sistem a tan conocido y consagrado por 

20 e i  tiem po.
3 o e o t m a i . ,  mecanismo de eata t i , . ,  .tr o  problema 

a .  a i  maátanar loa  r o d il lo s  a .p ariorea  an as sabido p a r a la n ,  
ma eon aoa r o d illo s  in ia r io ra a  oooparantaa da modo qoe onda 
onbiarta o taagoarde da r o d il la  anpOrior dasoanaa a„ la  oa- 

36 rraap.ndianta a a . . ^ .  . . t r i a d a  da aa ra a p e .tiv a  r o d illa  in ia .  
r io r  v ir tu a l meote . .  toda l a  lc o g it .d  da i .  .a b ie r ta , salva  
Sea a i oontaato paada m odifiearaa por l a  p teaan cia  de la m a ,  
.h a  sea aa e s t i r a .  Cando s a ta  r a i^ i^ n  da paralelism o aa
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perturba en grado ta l que e i  r o d illo  su perior se sa le  dei 
placo  qne pasa por su e je  y por ej. dei r o d illo  in fe r io r , se 
a o o r t a s i  contacto  ec tre  io s  dos r o d il lo s  que teóricamente 
es UB contacto  ^roximadamente l in e a l ,  debido al cambio de 
la  relación  p a ra le la  a ana relación  angu lar. S i e s ta  re ia -  
cion se perturba seriam ente, l a  operación de e s tir a d o  re so l­
ta  e r r á t ic a , d e fec teo sa  y en extréme in s a t is fa c t o r ia .  Bh 
lo s  mecanismos ortodoxos de e s tir a d o  del tipo re fer id o , e s t a  
cuestión de l a  al ice  ación debida de cada r o d illo  superior con 
so in ^ r io r ,  de macera qne io s  e j e s  de ambos estén  en e l  mis­
mo plano, deben mee tenerse por l a  debida colocación  in ic ia !  
de la s  barras de cabeza. pero se n e c e s ita  un a ja ste  muy 
exacto  de io s  miamos para e s te  o b jeto  y no e s  n i  mocho menos 
in frecuente descubrir que e s t a  e x a c tito d  no se ha mantenido 
y qoe ha sobrevenido d esa lin ea c ió n .

El piasen te invento se r e fie re  especialm ente a laa  
an teriores con sid eracion es, y tiende a o frecer ana so loeión  
totalmente s a t is fa c to r ia  de la s  miañas. Expuesto más e s ­
p ecíficam en te, e i  invento se propone o frecer  on mecanismo de 
estira d o  para continuas y torcedoras en e i  ooal se elim inan  
la s  barras de cabeza, se combinan lo s  d is p o s it iv o s  de paso 
y de soporte y lo s  r o d il lo s ,  y se toman medidas adecuadas 
para mantener lo s  r o d il lo s  su periores en la  debida a lin e a ­
ción con sus in f e r ió le s  r e sp ec tiv o s .

Le n atu ra leza  dei invento se comprenderá fácilm en­
te por la  s ig u ie n te  descripción  le íd a  en relación  con lo s  
dibujos adjuntos y lo s  d e ta lle s  nuevos se señalarán p articu ­
larmente en la s  re iv in d ica c io n es anexas.
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Re lo s  d ib u jo s ;
La f ig u r a  1 s s  una v i s t a  p rin c ip a lm e n te  en co rte  

v e r t ió ^ ,  qoe m uestra  ce mecanismo e s t i r a d o r  que in c o rp o ra
31 in v e n to .

t a  f ig u r a  2 e s  an a lzad o  de f r e n te ,  p arc ia lm en te  
3n c o r te ,  dei r o d i l lo  s u p e r io r  d e la n te ro  dei mecanismo de 
l a  f ig u r a  1 .

La f ig u r a  3 e s  an alzado l a t e r a l  de 1 a porción so­
pe r i o r  dei mecanismo de i .  f ig u r a  1 pero  con en espaciam ien- 
to más e s t r e c h o  de lo s  r o d i l lo s  d e la n te ro s  y t r a s e r o s .

t& f ig u r a  4 e s  una v i s t a  que m ae s tra  un d e ta l l e  de 
l a m e n ta r a  dei r o d i l lo  s a p e r io r  t r a s e ro  rep resen tad o  en la s  
f ig u ra s  i  y a ;  y

La f ig u r a  5 e s  una v i s t a  fra g m e n ta r ia  que m uestra 
d e ta l l e s  de i r o d i l lo  de fu lc r o  y. p a r te s  aso c iad as con e i  
mismo.

Con re fe re n c ia  en p rim er lo g a r  a l a s  f ig u ra s  1 y 
2, se v e rá  que l a  co n stru cc ió n  re p re se n ta d a  comprende ro d i­
l l o s  in f e r io r e s  d e la n te ro  y tra s e ro  2 y 3 re sp ec tiv am en te , 
r o d i l lo s  su p e r io re s  4 y 5 que cooperan con lo s  in f e r ió le s  
re sp e c tiv o s  p a ra  r e a l i z a r  l a  operación  de e s t i r a d o ,  y on 
mecanismo de co n tro l in te rm ed io  qoe comprende on r o d i l lo  de 
fondo 6 que mueve un d e la n ta l  7 , e i  cual e s  guiado sobre an a  
b a r ra  8 y se mantiene e s t i r a d o  p o r un r o d i l l o  de tensión  10 . 
giste r o d i l lo  e s  co n tro lado  p o r l a  g u ia  de ten s ió n  h a b itu a l 
1 1 . Bn s i  d e la n ta l  y d escan sa  un r o d i l lo  su p e r io r  1 2 , c a r­
gado con un gancho 13 a  tensión  de r e s o r t e .  g s t a  o rg an i-  
zación e s p e c p if ic a  de elem entos de e s t i r a d o  h e  p e rten ece  a
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o o e a tro  in v en to  y se i l a s t r a  aqoí só lo  p o r comodidad p a ra  
E s c r i b i r  l a  r e a liz a c ió n  p r e f e r id a  dél p re se n te  in v e n to .

Los r o d i l lo s  su p e r io re s  de la s  flgara& 4*2 y 3 , a 
qoe se r e f ie r e  e l  p re sen te  in v e n te , se componen ex c ln e iv a -  
mente de io s  r o d i l lo s  d e la n te ro  y t r a s e r o  4 y 5 . Como se 
ve m ejor en l a  f i g a r a  8 , e i  r o d i l lo  d e la n te ro  4 comprende 
ana c a ja  de r o d i l lo s  14 que c o n tie n e , en e s t a  forma p a r t í ,  
c a la r ,  dos juegos de so p o rte s  de a g u ja s , ono de io s  cu a les 
se ve en 15, so sten iend o  nn árbol 16 en e i  qoe van so je to s 
dos cuerpos de r o d i l lo  1 7 -1 ? . Justos e s tá n  a to m il la d o s  
a l árbol de manera qoe g iran  con e l  y cada ano va c u b ie r to  
ota on rosgoardo  16 de c u a lq u ie r  form a adecnada . Con p re^  
fe reo c ía  anas a rso d e ia s  de em paje, una de la s  c á á ie s  se ve 
en 20 se in s e r ta n  e n tr e  io s  extrem os opoestos de l a  c a ja  14 
y lo s  re sp e c tiv o s  cuerpos de r o d i l lo s  17 y un&em paqaetadu- 
r a  2i de f i e l t r o  o s im i la r e s ,  qae o b t i e n e  an a  can tid ad  de 
l á b r i f i c a n t e ,  va  montada en e i  espacio  e n tre  lo s  so p o rte s  
de age j a s .

Se o b se rv a rá  qae l a  c a ja  tie n e  form a de T in v e r-qcs /t id a  y qne l a  rema/se' ex tien d e  h a c ia  a r r ib a  e s t a  p e rfo ra d a  
p a ra  e n c a ja r  lib rem en te  en e i  extrem o de ana b a rra  22 qae 
s irv e  de so p o rte  a  lo s  dos r o d i l lo s  s o p e r io re s .  Un t o r ­
n i l l o  de p res ió n  23 e a je t a  l a  c a ja  14 dei r o d i l lo  d e la n te ro  
en form a sep arab le  al extrem o d e la n te ro  de e s t a  b a r ra .

JS1 r o d i l lo  t r a s e ro  5 se construye con p re fe re n c ia  
lo  mismo qae e i  d e la n te ro  e in c lo y e  ana c a ja  14' esencialmSg. 
te ig u a l a  l a  del d e la n te ro . pero  e s t a  c a ja  v a  m ontada sn 
l a  b a r r a  22 p a ra  on movimiento o s c ila n te  l im ita d o , pero  e s  
a jo s ta b ie  a  lo  la rg o  de l a  b& rra.
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b a rra  de sopo rte  22 p a ra  lo s  r o d i l lo s  va sos­

te n id a  eo un brazo  de ^ s o  24 de oca p a la n c a  de c ig o ñ a l  
cayo f a le ro  e s t á  eo coa v a r i l l a  26 montada eo so p o rte s  sos­
ten id o s eo coa s e r ie  de p ie s  de r o d i l l o ,  como l a  re p re se n ta -Wda eo 26, de m ecerá qoe l a  p a la n c a  paede o s c i l a r  desde sa 
p o sic ió n  norm al, re p re se n ta d a  en l a s  f ig n ra s  1 y S, a  ° r a  
posio ión  in a c t iv a  s u p e r io r . t a s  conexiones de so p o rte  en ­
tre  l a  b a r ra  22 y e l  brazo 24 in sinúen  an a  b ie la  &7, m ejor 
re p re sa r  ted a  en l a  f ig u r a  2 , rana ra d a  p a ra  r e o ib i r  an to m i­
l l o  28 p o r medio del caal se s a j e t a  en forma a a e i t a  a l e x ­
tremo d e la n te ro  del b razo , y e s t a  b ie la  t ie o e  también an 
o r i f i c i o  debajo de l a  ran o ra  p o r a i  ooal se ex tie n d e  l a  
b a rra  2 2 . En sa extrem o t r s s e i ^  l a  b a rra  va  s a j e t a  a l b ra ­
zo en form a on ta c to  s a e i t a ,  como laego se d e s c r ib i r á  por 
medio de ana ch av e ta  30, f ig u r a  1 .

En e s t a  co n stru cc ió n  p a r t i c u l a r  l a p r e s i á a  de 
peso se a p l ic a  a l brazo 24 p o r un mecanismo de p a lan ca  aco­
dada qoe incluye une b ie la  31 p iv o ta d a  en l a  b a rra  32 y 
o tra  b ie la  33 en form a de p e rn o , que v a  ro scad a  en an p ivo­
te  c e n tra l  34 qoe co n ec ta  l a s  dos b i e l a s .  Un fu e r te  r e .  
so ríe  de h o ja  35 descan sa  en e i  extrem o de l a  b ie la  33, va 
s á je te  por so o tro  extrem o a  l a  p a la n c a  por l a  ch av e ta  36, 
y e s  tsn sad e  p o r un t o m i l l o  37 que d escan sa  en una p a r te  
in te rm e d ia  del r e s o r t e .  S u je to  ríg idam ente a  l a  b ie la  
31, va e i  extremo corvado in f e r io r  38 de an a  p a lm e a  o b ra ­
zo fu n c io n a l 40 , cayo extrem o s a p e r io r  va  s itu a d o  muy ce roa  
a l la d o  de l a  p a r te  t r a s e r a  dei brazo de peso 2 4 . Por tan ­
to ,  s i  l a  p a lan ca  40 se em paja h a c ia  a t r á s ,  l a  b ie la  31 e s e i
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l a r a  h a c ia  abajo sobre e i  p iv o te  f i j o  32 llev an do  consigo 
s i  p ivo to  medio 34, y deshaciendo a s í  l a  p a la n c a  acodada 
h a c ia  ab a jo  y l ib e r ta n d o  l a  p re s ió n  que e i  re so r te  35 e j e r ­
ce sobre e i  extrem o in f e r i o r  de l a  p a la n c a  de o ig u e ñ a l. 
E ntonces puede le v a n ta rs e  e i  brazo 24 o sc ilan d o  sobre e i  
f a lc r e  26 y a r ra s tra n d o  con e i  io s  r o d i l lo s  su p e rio re s  4 y 
5 . Haciendo o s c i l a r  e i  brazo 24 h a c ia  a b a jo , la s  p a r te s  
pueden v o lv e r a  su s p o s ic io n e s  norm ales y luego bloquearse 
en e l l a s  tira n d o  h a c ia  ad e lan te  dei extremo su p e r io r  de 1% 
p a lan ca  40. E s to  en d e reza  l a  p a la n c a  acodada c o n tra  e l  
re s o r te  36, y a p l ic a  p res ió n  po r e l  t o m i l l o  37 al brazo 
lev an tad o  24* de l a  p a la n c a  de cigüeña l forzando a s í  e i 
brazo 24 h a c ia  abajo y ap licando  p res ió n  de peso a lo s  dos 
r o d i l lo s  su p e r io re s  4 y 6 .

La transm isión  de e s t a  p re s ió n  desde e i  brazo 27 
a lo s  r o d i l lo s  su p e r io re s  tien e  lu g a r  m ediante un fu lc ro  
41 , f ig u r a  1 , con p re f e re n c ia  de forma de r o d i l l o ,  so s ten id o  
en so p o rte s  de agu jas B, f ig u r a  5, sobre l a  b a rra  2 2 . t,a 
d is tr ib u c ió n  de e s t a  p re s ió n  e n tre  lo s  r o d i l lo s  4 y 6 puede 
v a r ia r s e  regu lando  e s te  fu lc ro  a  lo  la rg o  de i a  b a rra  2 2 . 
Paro e s te  o b je to , un c o l l a r  42, f ig u ra s  2 ,  4 y 6 , va  monta­
do en c o rre d e ra  en l a  v a r i l l a  22 y puede b loquearse  en c u a l­
q u ie r  p o sic ió n  re g u la d a  p o r e l  t o m i l l o  de p res ió n  43 que 
se r e p re s e n ta  en su p o sic ió n  d eb id a  Sn l a  f ig u r a  3 y en po­
s ic ió n  anormal en l a  f ig u r a  1 .  3Esle c o l l a r  tie n e  una co­
nexión de e n tre la z a m ie n to  con s i  fu lc r o  41 que obliga, a  e s ­
te a  moverse a lo la rg o  de l a  v a r i l l a  con e i  c o l l a r  pero 
perm ite que e l  r o d i l lo  de fu lc r o  41 g ire  con re la c ió n  al 
c o l l a r .
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ASÍ. como segán se ha in d i cade a r r ib a ,  a l ganos d e . 
t a l l e s  de l a  o rgan ización  ^ n e r a l  de e s te  meca^iano de p e se  
no son novedades de e s te  in v en to  y p o r ta n to  no se r e iv in d i ­
can en e s t a  s o l i c i t a d ,  e n t r a e n  e i  in v en to  l a  aso c iac ió n  dei 
brazo 34 de l a  p a lm e a  24-24' oon l a  v a r i l l a  22 y i a  monta 
r a  de io s  r o d i l lo s  sope r io  re s  como a r r ib a  se d e s c r ib e . &a. 
t a  d isp o s ic ió n  e v i t a  p o r com pleto a s a r  b a rra s  de eabeza p o r­
que lo s  r o d i l lo s  s a p e r io re s  ven so s te n id o s  to ta lm en te  po r 
sos so p o rte s  qae a  aa vez van montados en l a  b a r r a  28 sos t e .  
n i d a p o r  e i  brazo 24 , as n e c e s i ta  c i e r t a  l ib e r ta d  de mo­
v im iento  de cada r o d i l lo  s u p e r io r  en e i  p lano  qae p ^ a  p o r 
so e je  y p o r e i  de sa r o d i l lo  i n f e r i o r  re s p e c tiv o , p a ra  qne 
l a s  dos c a b ie r ta s  descansen igpalm ente en la s  dos tiras*  de 
mecha qae esostam bradam ente ge sam in is tran  al p rop io  tiempo 
e n tre  le s  secc io n es  de io s  r o d i l lo s  s a p e r io re s  y sos re sp ec - 
t iv a s  secc io n es  de lo s  r o d i l lo s  de fo n d o . Se toman medidas 
p a ra  < e s te  movimiento o s c i la to r io  dei r o d i l lo  t r a s e ro  5 
perm itien do  qae sa sopo rte  14' o sc ile  1 ibremen t e , pero  en no 
angelo l im ita d o , a lre d e d o r  de l a  b a rra  2 2. p a ra  e s te  f in  
e l  so p o rte  14' e s t á  conectado con l a  b a r ra  22 p o r p a r te s  
42' y 48' s im ila re s  a  la s  p a r te s  42 y 4 3 . En e i  r o d i l lo  
d e la n te ro  so so p o rte  14 v a  so je to  ríg idam ente  a  l a  b a rra  22 
p o r e i  t o m i l l o  de p res ió n  23 . p e ro  d ic h a  b a r ra  tie n e  ü -  
b ertad  l im ita d a  de movimiento o sc ilan  te aobre ea p ro p io  e je  
en v i r ta d  de sección  de bo las - a - ,  f ig a r a  1 , de l a  cha­
v e ta  de p iv o te  so, sección qae e n c a ja  en form a b as tan te  so e i- 
t& en  s i  o r i f i c i o  c i l in d r i c o  formado en e i  extrem o t ra s e ro  
de l a  b a r r a .
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ASÍ io s  áos r o d i l lo s  su p e rio re s  pueden o s c i l a r  

sobre e i  e je  de l a  b a r ra  22 p a ra  re g u la rse  p o r ig u a l con 
re sp e c to  a su s r o d i l lo s  in f e r io r e s  a  ig u a la r  l a  p re s ió n  de 
ambas c u b ie r ta s  de cada r o d i l lo  su p e r io r  ah la s  p ro tu b e ran ­
c ia s  de so r o d i l lo  i n f e r i o r .  Sin embargo, l a  ú n ic a  monta. 
r& de l a  b a rra  22 e s t á  d is p a e s ta  no só lo  p a ra  e i  p ro p o s ito  
d e s c r i to  sin o  lo  que e s  más im portan t e ,  p a ra  que lo s  ro d i­
l l o s  su p e rio re s  puedan perm anecer autom áticam ente en l a  
a lin e a c ió n  d eb id a  oon sus re s p e c tiv o s  r o d i l lo s  in f e r io r e s .
H¡s d e c i r ,  hemos d e sc u b ie r to  que e i  lo s  r o d i l lo s  su p e rio re s  
e s tá ]  d esa lin ead o s  con r e fe re n c ia  a  sus in f e r io r e s ,  l a  de. 
sa lin e a c ió n  se c o rr ig e  autom áticam ente s i  l a m e n ta r a  de lo e  
r o d i l lo s  su p e rio re s  e s  ta l  qus perm ite  d ich a  c o rre c c ió n , 
p a ra  e s te  o b je te  se h a  d isp u es to  l a  conexión de p iv o te  e n t ia  
l a  b a rra  2 2 -y l a  ch ap e ta  de p iv o te  SO en e i  extrem o tr a s e ro  
de l a  b a r r a .  Aunque e s t a  co n stru cc ió n  pe im ite  que e i  ex­
tremo d e la n te ro  de l a  b a r ra  o sc ile  la te ra lm e n te  lo  b a s ta n te  
p a ra  poner s i  r o d i l lo  s u p e r io r  d e la n te ro  4 f u e r a  de a l in e a ­
ción con su r o d i l lo  i n f e r io r  2 , también le  p erm ite  o s c i l a r  
h a c ia  a t r á s  a l a  a lin e a c ió n  deb ida, y l a  acción de un r o d i l lo  
sobre el. o tro  tiende am án l& nerlo s autom áticam ente en r e la ­
ción debidamente a l in e a d a . S i , p o r ejem plo , e i  r o d i l lo  su­
p e r io r  se d e s a lin e a  adrede h ac ién d o lo  o s c i l a r  transv ersa lm en ­
te  f u e r a  del p lan o  común a  lo s  e je s  de io s  dos r o d i l lo s  mien­
t r a s  l a  máquina fu n c io n a , l a  acción mutua de un r o d i l lo  so­
bre e i  o t ro  r e s ta b le c e r á  e i  s u p e r io r  a  su re la c ió n  debida­
mente a l in e a d a  con e i  i n f e r i o r .

¡Este in v en to , pues, o frece  un mecanismo de e s t i r a d o
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p-ara oo n tü raas y  ta& cedoras, en s i  ocal se e i im ln tc  l a s  ba­
r r e a  de cabeza, lo a  d is p o s i t iv o s  de peao y de so p o rte  de ro ­
d i l l o  se combinas de m anera naeva, y lo s  r o d i l lo s  su p e rio re s  
van s o s ^ n id o s  de modo qne ae m antienen aa tem áticam ente en 

6 l a  d eb id a  a lin e a c ió n  con lo s  r o d i l lo s  in f e r io r e s  y c o r r í a n
l a  d e sa lin e ac ió n  s i  e s t a  ocnrre  m ien tra s  e i mecanismo e s t á  
funcionando . EK hecho de qce e l  fo lc r o  41 paeda g i r a r  en 
to m o  de l a  b a rra  22 con t  rib a  ye a  l a  f a c i l id a d  con l a  casi 
e i  r o d i l lo  d e la n te ro  s a p e r io r  paede c o r r e g i r  sa d e sa lin é a ­

lo  e ió n .
A e s te  íe sp e c to  debe ^obeervarse qae e s  macho más 

im portan te  te n e r  debidamente a lin e ad o  e s te  r o d i l lo  s a p e r io r  
d e la n te ro  qoe e l  s a p e r io r  t r a s e r o ,  por qae g i r a  macho más de- 
p r i s a  y p o r ta n to  so m in is tra  l a  mecha a  v e lo c id ad  más a l t a .

15 También e i  graeao e s  macho mayor bajo e i  r o d i l lo  p o s te r io r .
Sin embargo, en l a  d isp o s ic ió n  re p re se n ta d a , e l  r o d i l lo  de­
la n te ro  c o n tro la  también l a  a lin e a c ió n  del r o d i l lo  a c p e r io r  
t r a s e r o .  Un lig& rq  so lapam ien to  dei r o d i l lo  so p e r io r  d e lan ­
te ro  con r e fe re n c ia  a l  i n f e r i o r ,  ayuda también a  p ro d u c ir  l a  

20 operación  de a c to -a lin e a c ió n  a r r ib a * d e s c r i t a .  E sto  e s ,  se
c o lo c a  lig eram en te  d e lan te  dei p lan o  normal a l p lano  dei 
asim ien to  de lo s  r o d i l lo s  d e la n te ro  y t r a s e r o .

t a  re gal ación dei r o d i l lo  s a p e r io r  5 p a ra  qae coo­
peran con e i  r o d i l lo  i n f e r i o r  3 acomodando o n a lo n g i ta d  d i-  

25 fe re n te  de f i b r a  se r e a l i z a  fác ilm en te  a f lo ja n d o  e i  t o m i l l o
de p resión  43* f ig u r a  3 , co rrien d o  e l  so p o rte  14* a  lo  la rg o  
de l a  b a r ra  22 a  so naeva p o s ic ió n  y vo lv iendo  a  a p re ta r  e l  
t o m i l l o .

-  10  -
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Coa p re f e re n c ia  no a b a rra  coa e s c a la  44, f ig u ra s  

1 y 6 , va s u j e t a  al. margen in f e r i o r  del brazo de peso  2 4 , 
es tando  l a  b a r ra  gradeada p a ra  m o stra r  l a  d i s ta n c ia  e n tre  
e l  plano medio t ra n s v e rs a l  dei r o d i l lo  de f u lc r o  41 y e i 5no co rresp o n d ien te  de io s  r o d i l lo s  d e la n te ro s  2 y 4 qne p ^  
ea  por e l  as im ien to  de e s to s  ú ltim o s r o d i l l o s .  po* ta n to  
l a  e s c a le  a h o rra  tiempo a l re g u la r  e l  r o d i l lo  de fu le ro  a 
l a  re la c ió n  deseada con lo s  r o d i l lo s  su p e rio re s  d e lan te ro  
y t r a s e r o . *

Aunque hemos rep resen tad o  y d e s c r i to  una r e a l i z a ­
ción p r e f e r id a  de n u e s tro  in v en to  e s  ev id en te  que e s te  se 
puede in c o rp o ra r  en o tra s  form as y paede a p l ic a r s e  a  meca­
nismo de e s t i r a d o  d if e r e n te s  del re p re se n tad o , ein a p a r ta rs e  
s in  l a  f in a l id a d  de 1 in v en to  según se define en la s  r e iv in ­
d icac io n es  an ex as .

E s ta  s o l i c i tu d  que corresponde a l a  p re se n ta d a  en 
lo s  E stados Unidos de America, e i  3 de septiem bre ge 1948, 
bajo  e i  S e r ia l  número 47 .566 , se a c ó #  a  lo s  b e n e fic io s  dei 
a r t íc u lo  5l dei v ig en te  E s ta tu to  de p rop iedad  i n d u s t r i a l .

3B -  H O T A -

to s  puntos de invención p ro p ia  y nueva que se p re ­
sen tan  p a ra  que sean o b je to  de e s t a  P a ten te  ge Invención en 
E spaña, por años, son lo a  s ig u ie n te s*

-  11



189459
4 1

1 9 .-  Un mecanismo de e s t i r a d o  p a ra  co n tin u as y 
to rce d o ra s  de i ^  c la se  que comprende ana p lu ra l id a d  de pa­
re s  de r o d i l lo s  de e s t i r a d o  su p e r io re s  e in f e r io r e s  co lo ca­
dos p a ra  a c tu a r  sucesivam ente sobre una meeh&;. c a r a c te r i ­
zado porque e i  r o d i l lo  s u p e r io r  dei p a r  de r o d i l lo s  d e la n te , 
ros su p e r io r  e i n f e r i o r  va  montado en u na  b a rra  p a ra  s u b ir  
y b a ja r  con e i i a ,  y porque e s t a  b a rra  va  s o s te n id a  p a ra  ha­
c e r  movimien to  o s c i la n te  l a t e r a l  sobre un- e je  p a ra  p e n n i t l r  
e l  cambio dei r o d i l lo  d e la n te ro  s u p e r io r  a  re la c ió n  de pa­
ra le lis m o , y fu e ra 'd e  e n  a , con su r o d i l lo  i n f e r io r  coope. 
ran t e .

2 s . -  un mecanismo de e s t i r a d o  según se r e iv in d i ­
ca en e l  punto  19, c a ra c te r iz a d o  porque se disponen medios 
p a ra  c a rg a r  peso m ediante d ich a  b a r ra  sobre e f  ro d i l lo  supe-

15 r i o r  d e la n te ro .
3 9 .-  Un mec&nismo de e s t i r a d o  según se r e iv in d i ­

ca en lo s  pun tos i s  ó 2 s ,  c a ra c te r iz a d o  porque l a  b a rra  va 
so s te n id a  p a ra  o s c i l a r  y le v a n ta r  e l  r o d i l lo  s u p e r io r  fu e ra  
de su re la c ió n  c o o p e ra tiv a  con e i  i n f e r io r ,  y v o lv e r lo  a  d i-

20 cha r e la c ió n .
4 9 .-  un mecanismo de e s t i r a d o  p a ra  co n tin u as y 

to rced o ras  de lo. c ió se  que comprende una p lu ra l id a d  de p ares  
de r o d i l lo s  de e s t i r a d o  su p e r io re s  e in f e r io r e s  colocados 
p a ra  a c tu a r  su eesiv an en te  sobre una macha; c a ra c te r iz a d o  

25 porque io s  r o d i l lo s  su p e r io re s  van so s te n id o s  en una b a rra
m ontada p ara  o s c i l a r  en un p laao  v e r t i c a l  h a s ta  su po sic ión  
fu n cio n al y fu e r a  de e n  a, d isponiéndose medios acción ab le s  
p o r d ich a  b a rra  p a ra  c a rg a r  peso  sobre io s  r o d i l lo s  su p e rio ­
r e s .

-  13 -
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segop se r e iv in d i ­

ca  eh e i  panto  49, car& cterizt*do porqoe ono o más de i@a ro­
d i l  i os so p e r io re s  v^c montados en on sopo rte  que inc io^e  an 
c á r t e r  p ro v is to  de so p o rte s  p a ra  s o s te n e r  dos secc io n es de 
r o d i l lo  mny ja n te s  e n tre  s í  y en re la c ió n  c o a x ia l , ten iendo  
también e i  so p o rte  medios p a ra  m ontarlo  en d ich a  b3&rra,para 
r e g a la r lo  en torno dei e je  de l a  b a r r a .

6 s . -  un mecanismo de e s t i r a d o  segón se re iv in d i­
ca en lo s  p an to s  4$ o 5s, c a ra c te r iz a d o  porqoe l a  b a r ra  de 
soporte  va  montada en an brazo de peso  p a ra  o s c i l a r  en on 
p laao  v e r t i c a l  v ir tu a ln ^ n te  a l  on isono  con dicho b ra z o ,s ie n ­
do dicho medio aco ionab ie p o r l a  b a r ra  p a ra  c a rg a r  peso  a  
lo s  r o d i l lo s  s o p e r io re s , comprendiendo dicho brazo de p e so .

7 s . -  Un ne can i  amo de e s t i r a d o  segan se r e iv in d ic a  
Sn s i  ponto  69 c a ra c te r iz a d o  porqoe l a  b a rra  v a  montada en 
e i  brazo de peso p a ra  h ac e r m ovim ientos o s c i la n te s  l a t e r a l e s  
l im ita d o s .

8s¡.- Un mecanismo de e s t i r a d o  según se r e iv in d ic a  
Sn lo s  pon tos 69 ó 7s c a ra c te r iz a d o  porqoe e l  brazo de peso 
va montado p a ra  o s c i l a r  en on plano v e r t i c a l  h a c ia  ana p o s i­
ción qoe domina l o s  r o d i l lo s  so p e r io re s  y f o e r a  de e l l a , s i e n  
do l a  b a r ra  s o s te n id a  p o r  e i  brazo Sn re la c ió n  general de pa­
ra le lism o  con e i  e inm ediatam ente debajo dei mismo.

9 9 .-  Un mecanismo de e s t i r a d o  según se r e iv in d ic a  
en c u a lq o ie ra  de lo s pontos 69 a  82 c a ra c te r iz a d o  porqoe se 
monta on fu lc r o  en l a  b a rra  p o r e l  cual l a  p re s ió n  dei brazo 
de peso poede t r a n s m it ir s e  por l a  b a rra  a  lo s  r o d i l lo s ,s i e n ­
do e l  fu lc ro  reg u lab le  p a ra  v a r i a r  l a  d is tr ib u c ió n  de l a  p re ­
sión  de peso e n tre  lo e  r o d i l l o s .

-  13  -
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106.-  Un mecanismo de e s t i r a d o  según se r e iv in d i ­

ca  en e l  punto 99 c a ra c te r iz a d o  porque e i  fu lc ro  v a  s o s te n i­
do en l a  b a r ra  p a ra  g i r a r  aobre e i  e je  de l a  misma.

l i s . -  Un mecanismo de ee tira d o  según se re iv in d i­
ca en lo s  pan tos 9* ó 109, caracterizado porque tie^e medios, 
qae eooperen con e i  f u le r o ,  para in d ica r  so espaciáR ieoto  
de dichos r o d il lo s  su p er io res.

1 2 9 .-  Un mecanismo de e s t i r a d o  según se r e iv in d i ­
ca en e i  panto l i s  c a ra c te r iz a d o  porque io s  medios ind icado- 
íe s  ge e sp a c iü n ie n to  comprenden una e s c a la  s i tu a d a  muy ce rc a  
e l lad o  dei tra y e c to  de regu lac ió n  de i fu lc ro  y que coopera 
con á i .

1 5 9 .- Uc mecanismo de e s t i r a d o  según se re iv in d i­
ca en c u a lq u ie ra  de lo s  puntos a n te r io r e s ,  c a ra c te r iz a d o  p o r- 
qae io s  r o d i l lo s  su p e r io re s  van so s te n id o s  p o r l a  b a rra  p ara  
g i r a r  sobre e i  e je  de l a  misma.

1 4 9 .-  Un mecanismo de e s t i r a d o  según se r e iv in d i ­
ca en c u a lq u ie ra  de lo e  puntos a n te r io r e s ,  c a ra c te r iz a d o  por- 
qae i a  b a rra  de so p o rte  va  montada p a ra  g i r a r  sobre su p ro­
p io  e je  .

1 5 9 .-  Un mecanismo de e s t i r a d o  según se r e iv in d i ­
ca  en e i  punto 19 v ir tu a lm e n te  como se d e sc rib e  con re fe re n ­
c ia  a  lo s  d ib u jo s  a d ju n to s .

1 6 9 .-  M ejoras en lo e  mecanismos de e s t i r a d o  p ara  
co n tin u as y to rc e d o ra s .

T<H y como se h .  d e s c r i to  e<¡ i a tB m o r i .  qae ^ t e .
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O p ta se n  ^ado en lo a  d ib u jo s  qne se acompañan y con 

^oa f in e s  qoe se han e s p e c if ic a d o .
B o tie  l in e a s  "qoe". v a i s - .
R e ta  HPiBoria c o n s ta  de quince h o ja s  e s c r i t a s  p o r  

oca s o la  c a r a .
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