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.oida én 60, Batterymarch Street, BOSTQY, Messmohusetts, Bstedos
' gpidos d6 América, por:

Wi METODO, CON EL MECANISIO CORRESPONIIEY 38,PARA BT ESTIRADO
pE FIBRAS TEXTILES" ..

I

Bste invento se refiere a mécanismose para @stirar
fibras textiles, tales como &lgoddn, rayon, lans y otras, y

mezolwe d¢ tales fibras, epn diversas ©tepss de 1a fabricecidn

¢

d¢ hiloshilado,

¢

6 Ep nnestra patsnté nortéamericune n? 2,233,963 de

fecha 4 d8 marzo de 1941, se ;epz-eae-nté vy dasaribié on Mo Cea
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nismo 3¢ estirsdo que hu d®mostrado ser Sespeciuimen to satis.
factorio en m;équinaa méchéres 6 hiladoras pgra 1a fabrica.
cion de hilo8 hilados u purtir de glgodon y rayon, cuyas £1-
bres no son mucho mas largus que les Oncontrades en 61 migo-
don , Buéstre Patente nortéamericune n2,829.666, co;zoedida
©1 14 de eoptiembre de 1943, describe oie rtms m® joras € dia
cho mecenismo.  Kn ©8tos dos inventos 86 pse 61 prineipio,
naévo 8y la priméra paténte, d un rodille superior que coree
én una curva d6primida en un tablero para Gontrolar las f£i
bres cortes, Mste principio 88 ha nsado emplisgmepnte en es.
Cala comércial én mécenismos que, shora, forman 18 mayor par-
te de la produccidn d@ mequines mecheras e hiladoras fabrice-
da8 por noso tros‘, |

El presente invento €8 an desarrolle mlterior de
los descritos 6p lws Memorias 4@ dichas pateptes snterioxes;
En géperal, tiepde g €6xtBnder €n gran izedida 14 guma de fi.
bras que pueden munejerse con ¢xito por estos mecanismos sn-
teriores, a proporecionar un méjor control 8scbre todas las
fibras mi6p tras 86 estén estirendo, y & reducir loe ajustes
pécesuriod cuando 86 caumbia d9 on tipo de fibre, o de longie
tud de fibra cortads, a otro.

EBn los meosnismos mostrados en l1ss Memoriee de las
Fetentes antes citedss, la mecha que se esta estirando €s co.
gida firmemente eptre la distuncia de egarrd 46 opm par de
rodillos posteriores supdrior & inferior, obra vez entre un
rodillo superior medio y unk corréa o tabléro sobre la oual
8¢ mpoye y, finmlmenté, entre la distupoia 4 agarre de Jos

rodillos delsnteros o 40 eptrega. Ta velocldad periférica
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del tablero y €1 rodillo medio se hace del orden de, quizd®,

17.10 & 1.25 veces, por ejémplo, im d8 los rodillo®e posterio~

18, de modo que 80 DProdnzCa una tepsidn previe o estirado

e;a l1a m®cha qué 86 esta estirendo, A fin d8 controlar
me Jor 1as fibraes entré los rodiilos medio y delanteros, dom=
de 8@ aplice 6] estirado principal, €1 rodillo saperior me-
dio esta dispnesto para apoy‘a,rse gobre apa purte d® anng co-
YO R 0O tg,bie ro 6ftirade entre €1 rodillo inferior medio Yy
une gaia, @@ tal modo que 86 deprime l1a corréa entre estos
puntos de soporte & manérs que, en parte, 86 epvuelve al.
rodedor de la suporfioie de dicho rodillo Bupérior médipg 6n
upe distancia wmpulear @6, sl ménoe, 30¢, El control mi
creudo ha démostrado ser moy valioso. &n €8tos meé cen i8mos8,
cuendo s¢ trate slgodon que, naturslmente, contiene muchas
fibras cortes junto con fibras largsas, un buéep eatiré.do 6.
quieér® que la distuncia entre el agarre positivo en 108 ro-
dillos delanteros y el ugarre® entre 61 rodille supérior mea
dio y el twblero, €6 haga mayor que ls longitud de la mayo-
r{e de 183 fibres. Le9 fibres mes cortas son controladas |
ror €1 agarre eléético 6 jercido Bobre €118 por 1& placa ¥
Mﬂella par'te dé la 8uperficie flel rodillo superior medio
Qe corre mny junto al tablero cusmdo abundona €1 punto de
8garre® positivo entre estos elementoé y 88 scerca a 108
Todillos delgmteres,

Al experimépntar con estos mdcunismos s Vvig que
8{ 1 agarre po8itivo entre 61 rodillo sapérior medio y el
tablero 86 reducia y s hacim qué fuera un egarre eldstico

Mlativemeste suave, se obtepnfs an control mucho mejor sobre

- 3&--
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todes 1as fibraue y se comprobo una flexibilided o tolerancia
8l mane jer grm:ndes variaciones ep longitud 46 fibrea cortadas,
que ere fremcumen t® sorpendepté. Esto tanto més coegnto que
la tepeigp prévia o estirado, como lo hémos sabido, desepa.
réc{a y €1 estiredo ya no s realizebu én dos zonas distintas,
8ine que tenfa 1lugar en une Sola zoné limitada 8olamérnteé por
@1 especigniénto d6 l1os rodillos d®lemteéros desdé le8 rodillioes
trase ros .,

Bl presepte invento 20 be&sa primordialmen té sobre
€1 desarrollo de 1a idem déscubierta eépn la forma qué sé amcabg
de describir,

Le naturaleza d6 €818 invento 88 comprendera con
facilided por le descripcion siguiente cumdo 26 lés én Com-
binecidn con los dibujos =n®jos, y las nuévas caracteristi.
cas se sefialarin de mpdo particnlar en las xeivibdicacionﬁﬂ
adjuntss.,

Bn lo8 dibnjos:-

' La figura 1 68 una vistas epn plente de une corta
8800i0n 340 un mecapismo 46 ©stirado construfdo de sacuerdo con
eate invento y wpto p:aré 8u uso 6n una m8chera o continue 4o
hil ar;

Te figura 2 68 up alzedo frontal 48] mécenismo 1o
préeséntado én la figura ;;

te fignra 3 68 upna seccion tramsversal vertical
del me cunismo representpdo én lg figura 1;

La figura 4 ©s une Vista disgremutice gue ilustra
aun zjuste tipico d8 108 rodillos de estirado y muestra algu-

nos detalles de] pmpcupismo 4 copntrol:
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La figura 6 €8 un alzadg epn secciop gué muestra
part® 46 los medios para Soportar el rodillo supérior medio;

la figura 6 8 unws Vists disgrsmatics que ilustra
81 cemino que toma 1& meCha Bl pusar & través de 108 mecanis-
mo® 40 88tirudo y control y r®presen ta, a ©scalsa. a'hpliada,la
relacion de lop 6lementos 381 mecapiemo d6 control entre sf;y

La figura 7 @8 unw vists longitadinal en secoidn
dede por la 1{pes 7.7 de ‘13. figure 4;

Antes de describir de tell sdumepte la construccion
réprosontada 6n los dibujos, puede sefiularse yme €1 método
ereado por este invento comprende lae opéruciones de glimen‘-
tar ona mecha o traves 48 una zZons 4 estirado qué tiene ele.
mép to8 4@ uvance y de estirudo épn extremiguges opuestas de
@lla qué 8 jorcen un agurre Tirme sobre la ncha, ¥ control ar
le opérsvion de 6stirado én un punto ©spacigdo de, pero muy
3unto &, la oxtremidad ge éntréga de 1a zopm gui&:d§ la mé.
che éntre eleméntos relativamen t@ @ldstices qué 8é mneven 6n
la misma direccion qQué las méche ¥ & Ure velgeidad sdio 1ige ra.
ménte mayor que aguélla é, la ocval la méchy eg suminis trada
alea zona ge estirado‘.

Tel control 88 19510y haciéndo que.

las superficies relstivemente 6188t1CEE g8 ey drem eptre

las cuales la mécha €8 cogida cuando pass & traves del ais-

pos8itivo d@ corntrol, apliquéen 8010 p¥®eigy o regsiatercias sn.
ficien te pars: re8tringir y control el 18 1ipepteg de mévimien-
to d¢ 1we fibras 4@ 1gs cnale-s la MeChu eg ta compué sta pebro,

no obstente, limitarndo ese presi.O'n © Ys8istencia d6 modo que

cuendo 1&e oxtrémidudes anterior®® 3° las fiy.88 1naividuates

son cogidas On la& distapcis do ag8TT® de 3.4 6leméntos €8tia
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rado1es ern la extremidad de entrega 46 l& zZon®, puedsn 8er
tractedas & truveés de] mecenismo d@ control y la mgsa d& fi.
bres retenide elgsticemente en coalquier moménto ep dicho
mécapismo de control‘. 1a constrnccio'n répresen tads Sn 108
dibujos €8ta estructurade y dispuésta pera réalizar este
procedimient o‘.

Con referencis, priméro & lwe figures 1, 2 y &, 1la
méquina €n ©1las representads comprénde rodillos delentero,
meédio ¥ ti-asero 2, 8y 4, rodillos supériores 5, 6 y 7 que
eoopéren, respectivsmente, oon €1los, una corre-; o tablero
8 qu® correm sobre €] rodillo medio inferior 3 y la berra
de gnfe 9, y up rodiile tersor 10 para ect® tsblero, siendo
@ste d1timo controledo por la guis usuel 11 pivotade sobre
la barra horizontsl 12‘. En cuento 86 refiere en tdmmiros
genereles @ esta disposicion, €8 similsar & 188 preseptadas
én I’as memoi'iftap 'de 18 patentes antes citmdas y muy wsada
én méchéras y Contipues ge hilar; Los tres rodillos infe.
rioies 2,2y 4 son ‘movidos én la formma usual por éngrma.
Jo8 situedos en 1u extremidud 4o la continum o méche rg,

La disposiei6n aqui répresentmda, 8in émbargo, d:L.
fiere de las usudas haete shora porqué l1o8 rodillos inferig.
res delantero y medio, 2 y 3, ©8tén Ssoportedos €n relamecidy
fije entre s{, el primero en cojinetes formados ®n 61 basti_
dor d® rodillos 13 y el uitimo en blogues de Boporte 14 ase.
guredos én upa posicion fija Sobre la berra o brazo 15" el
bastido r de rodillos, figurs B'. Soportando €1 rodiljoe ine
ferior tresero ¢ hay un blogque 15 q'ue esta mon t ado rare ajus.

% longitodinel sobre le barra 13 hacis y desde e] rodille
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medio, y es asegurado en en poaicié'n ejustede por médio del
tornillo 16'. Las s8coiones d la barrs del tabiero pueden
estur soportadss eproximsdamspte extremo cop 6Xtrémo op la
forma aosnal 6n repura® hechus ep o1 bastidor 48 rodillios o
en loscbloqnee de soporte 14..

Loa 1o dillos superiores delumtero y trusero, 6 y

7, ®8tin provistos cedw uno de dos saliep tes, como s ushal;

y ti®pén mufionee en sue extremos opuéstos qué &on guniados en

Teuras heches en bloques de 1a gufe d@ 108 cilindros repre.
séntendose en 17.17 los de1 rodillo delm tero, figuras 1 y
2, ullpaso Qué los @81 rodillo posterior se representen eg
18-18. Estos bloques 4@ 1w guia 40 108 oilindros, d@lamte.
ro y trusero, estin conectados por varilla® 20-20, esten
do lo8 bloqués truseros ase gurados a laé guias para sjuste
longituodinal pare permitir diferentes espacismiep tos de los .
rodillos traseros desde los rodillos de .entrega'. Upo8::Blo-
gnés adicionmles 21.2%, figura 1, quée ven fijados en forma

séparsblé a la berra 9 del tublero, Soporten las barras 20.20,

Coopérando con 108 rodillos sup®riocres delsen tero y

tresero hay un mecenismo 49 cargs o prosicn que. Compréendd gine

chos de cerga 22 y 23, delantéro y trasero, cayos extirémos
inferiores estan pivdtadqa & 188 6xXtréemidudes opue stus 49 una
barra o8cilwn t@ o extendedora 24, figurae 3., ynpm barra 25, |
pivotade & l& parte central de eetz barra oscilsmte, esta
provista en 8u extremided inferior de un E2nCho que coge en
formu separuble nng @spige 26 ws®gurada & les glas de uns
pslenca @csnalads 27 pivotade en 28 sobr® le vigy a6 rodilloe

30, ©Un énbolo 51' 6s forzedo hacia &rriba por gn resorte 322
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contra dicha palencn y opera médisnté lgs coréxiones gue g@

ucsbmn de describir para Cargar embos rodillos superiores
5y7, ¥l rodillo supérior médio 6 s cargado independien-
temént® por un gencho 3% con resorte, figurae 3, pivotado
sobre un pegmefio ao;;orte 24 que vy ssegurado rigidamente a
le barra 9 del1 teble ro’.

Como se ha dichovantee, el estirado total 8@ pro-
duce® por le diferencia d8 velocidud de los rodillos de enp-
trega 2 y 5 en comparucion Cor la d® 108 rodillos retené do.
8 4 y 7, A fin d® mnténér up agarre fime sobré lé mé.

¢hé 6n ambos pares de rddillos, loa rodiiles inferiores,con

. préferepein, €8tsn finsmente estriudos y me cunizados Cop

6Xactitud, y 108 rodillos supériores estim recubiertos com
un material €lastico, tul como Cancho sintétice, de firmeza
suficiente para cooperar con lo8 rodillos inferiores para
producir un agarre seguro, pero toduvia con Busavidud y/eiaoti-

cidad suficientes paurwa conformarseé a 1a8 variaciopes de la

fomu de 1u Seccion transversul d6 la mechu que se esta ali-

mén tando 8ntre €llo8, Urnea compcsiéio'n de caugzho sintd tico
hecha & partir d® ung base d6 ¥eopreno y d una dureze daro.
metrica €p 188 proximidsdes d 50 & 75, réfponde muy satis.
factoriaente u 68ty finalidud, A los rodillos snperiore'sﬁ
5 3 7 debs eplicarseles mas peeo que el usado habitualmen te
al estirur wlgodon, purs impedir cnalquier deslizemiento en.
t1¢ lu mécha y 108 rodillos, 8l ropdillo Bupérior delante.
ro, éspeciglménte, dote carg.rse fuertemente,

Kl alma 46 este invento reside en 1 mecenismo de

contil y en 81 Yelaciop con 108 otros €16mén tos de la méqn;[.g.
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Como se representa mejor €p lus figuras 3 y 6, eomprenda‘al
rodilloe superi‘or médio 6, €1 tablero 8, y el spporte para di.
cho tublero,‘ proporcionudd’ por la burras 9 del tablero y 61
rodillo inferior medio 3 qu‘e accionu tembidép o3 tablero.
Bstos dos orgencs ul timwzmén té mencionados 8oportsn 61 table.

ro'. K1 rodillo sn_perior' 6 68 oprimide éoi::g:_;.tgueua parte

del tublero entr €] rodillo 3 y la barra 9, en medide safi.

cientemedn té fuerte pura producir uns flechu o curva en €1
teblero y la meécha mien trae se mueven « trevds de estw regidn,
eomo en lu8 paténtes aptes eitudas, Sin embargo, €1 movi-
mi®nto del rodillo superior 6 huCiu lud puptes 5 y 9 €8 limi.
tudo ge modo definido por €1 hecho de gue 1a poreion mo tali
ca de cuarpo del rodillo e8i& recortads pura recibir el cuéra
po resiliente R, figore 7, po9ro 1a8 partes metslicas del ro.

dillo en 168 extremid=des opuestus ' de este cuérpo estén

heches al menos tan grendes on diametro, y & ménudo desde 0,26

2 0 40 mn. mayor®s, que 1s seccidn 8lastica, Estas extre.
midedes sgiidas d@1 rodillo o apoyen sobre el tabléro Y' 0 8~
lizen tres funcionee, a S&ber,

1: Accionar @1 'i'cdiuo supérior medio 6 = &proxi.
medeménte la misma velocided periférice gue €1 tablero;

3'- ‘Limitar @1 scercemisnto del cuerpo e1ls&stico del
rodillo al tublero y & 8u rodillo d® eccionsmiénto 3; ¥

3 Oprimiendo la corréa 8 contra 1 rodillo inferior
medioc 3, me jorar 1s relscidn de wecionemiento del ltimo rodi-
110 a1 tablero y tembién la de1 tablero @l rodillo saperior 6.

| 81 el cuerpo l8stico R 88 huce mepor €n diame tre

Qué los extremos R' entonces se muntiene uns holgura 4 mag™ «
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nitud prede te rmineda Ontre la superficie que tocs 1as fibres,

de @sté rodille supeérior medio, y €l tablero. Tal holgurs
es util{aing al limitar el grado d8 presion cop 81 cual €8te
r0d1110 y 61 twblero Cogen la mOcha Cuendo €etw 80 mueve &
través de) me Canismo de don trol'. Como quiera qué las ex.
tremidades @el rodillo absorben €1 pesc eplicudo &l rodtllo,
su seceion eldstioce cen tral queda sin carger selvo cnende
® =apoye sobre une mecha, Ademis, e1 caerpo R d6b® hacer.
8 d6 une composicion blende y @lastica, tal como caucho,
patural o 8intético 1préf1rie'ndose oste vitimo) 49 modo que
la presiocn con l1a cusl la mécha 8 reténida ontré este oué .
po d@ cancho y @1 tublero sea nn ugerr® sugve, ®esiltiente o .
elsstico, ©Pars este fin, la composicidn 4@ ozucho de e te-
ner un {naice durometrieo de Bhore muy bajo, por ¢jemplo, de
15 & 25, o aproximadamen 'ae~‘. Se eptenders, 8in embargo, ‘
queé &1 grudo 49 ggurre requerido puede variar con ia natura.
leze 39 les fibras de 128 cuales €8ta compuests la mecha y
con ©1 tauufio de 1z méecha y €1 hilo & hilar & partir de elia;
En oasce @xcepcionales, @specialmente si el tablero es grue.

80 y tiepe un buep grado de résiliénciy, une holgura 8ole.de,

-poi' ® jémplo, 0,26 mm,, 0o aproximudamen t8, entre 1la supe rficie

del cuerpo R @91 rodills y €1 teblero, @8 suficiente pare
algunoe dé los fines de este inven to. -

Bl gredo y calidad de eats‘ agarre e~1é.s\tic9 -dese ado
pura la finwlided de estd invento, puede in.cremen tarse Yodavia
y predsterminarse cortando ona gargsnta €n €1 rodillo rinfe'rior
3, mas estrechu que 1g anchura del t'abler'o. y con preferepcia

eproximadmmente de le longitud exil del cojin R del rodille
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supérior, TBl68 gargenta® 86 representan €n ¢, figure 7.
Ureean ®8pucios en 61 rodillo inferior dentro d® los cuales
cade tablero puede ser deprimido eldticamenté por la mecha

coendo @8 wmlimentuda entre cada rodillo supérior y 2u ta-

blero respectivo, Bn otros téminos, 61 efecto amori.

guador desezdo puede ser pr'Bducido en e1 rodillo saperior
0en €1 inferior, o pueden combinarse para proporcionar unm
méximo d@ resilienciam o blandura, como se desee,

Pambién 86 mentién® una holgura minima definide
dé sp roximadumen te 1‘.6 mm, optre le2 extremiduades 461 rodi.
ilo 6 ¥ la parte soperior @@ la barra 9 del tabxero‘. Como
’Qt:iera que usualménte @1 tsblere tien® un gru6sos &proximes
do ¢ 0,8 ma., 88to propbroiona un® holgnre entre 61 rodi-
1lo y e1 tabzero donde es estirado apre tadamente sobre la
barra, gde aproximadamente 0.6 mm, Este resultado 80 copne
8igue montundo collares o discos rotetivos B, figures § y
7, 8obre 1as extremidades opuestas de1 nucleo o cuérpo meté-
lico del rodillo, donde descenB8an 8sobre 6sculoné® 0 €p tréple
fios @8tucionarios 35 sobre la8 barras 9 de;.teablero y, w3{,
limiten de modo poSitivo @1 movimiento del rodillo hecis 1a
barre del tsbléro., Normelmepte, estos discos no girem
CGon €1 rodilloe, 8ino que lo8 mnﬁones en 1us extremidedes
opuestgs del cuerpo del rodilla glran ep 6llos, Batos dis-
Co8 pueden roder ligoremén teé hacla atras y hucis 301 te
8obre los escalones 36 purs sComodurse sl pase de engresa.
miéntos entre €1 rodillo ¥y e1 teblero, péro €1 rodillo é»
méntenido normalmén té por @1 mecuniSmo de cargs O presion 60n
8pa eAx:trexynidades solides oprimides fue rtemente contra el

tublero,
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Con 1& mepcionada constrnccion, €1 moptsje de los
rodillos superiorss 6, como &ntes 38 ha d@scrito, y 18 natu.
ralé za @lasticu @8 1as ocubiertus rélativamen te gfuasas R 80
bre ellos, Coopérap pursz propordéionar un agarre g ugve ¥y
eiaStioo de] mecenismo 48 control sobr® la mechy, kste
agarre 68 tun limitudo comp pure pérmitir e] dealizamien.to
@ truvés del conjupto o cn@rpo d@ fibras retenido 6ntre ocadgy
rodillo supsrior medio y sm tublero Coopérante 4 mquelles
fibres cuyes extremidsgdes delanteras son fimenepteé cogidas
por 108 rodillos de epntrega 2 y b6, 8l paso que ejerce tam.
bi€p nns scciop 40 retruso o M9tardo 8Sobre agquellae fibras
que no han eido cogidus de ese modo, Esta uccion 86 ase.
mé ja mucho &l control qué una hilendora #plice con Su pulgar.
@ {ndice cuwndo d8 ja que uné menche 86 desliod lepteménte s
través de su mano hecia 1 huso miéntres huce girar 1la rn@oa;
Controla €1 grado de estirudo 3 €8t mode.

Contribuyende importanteméente ul control as{ oiea.
do queda @1 hecho de que cuando la mécha €8 avanzuda Ontre
el rodillo 6 y 81 tublero, €8 obligeda & moverse ep una tra-

yectoriw curve én €1 arco dé un cireulo centrado en el eje

- @81 rodillo. Con referencia & la figura 6, 6 vere gue g

méchw encuépn tra 61 rodillo en 61 punto ® y s retenida coptra
61 rodilio hastu €1 panto , dond® tOrmina sa contacto con
61. ©Por consiguiente, 1gs fibras largus 6n €1 ugarr® je jos
rodillos de entregu., y yue 28 extienden hgoia atras a través
d6 1 me cupn i&mo de cor trol, quizés én 7.6 w 10 em., ¥ & mépgde
més, pueden 8er tiredas g través d@ le musw d6 £1bres retep.

da en 13 ﬁgién de Gontrol.’m a P ’ pero la fnerza ”querid’

- 12 «
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par®a hacérlo 8 mucho mayor 36 1s que se requeriris ei esta
trayec torig fuess recta, : *

Este truyectoria curva, por consiguiente, e jerce
une influéncis importunte sobre le sajecion de 1ss8 fibras,
¥ Contribnye w lu presentacion ordensde d@ ls® mismss & los
rodillos delent®roe, Como 86 verd tembidp por la figura 6
toda la $rayectoria curve & través de la cu.ﬁl son tractadas
1w fibras largss, comiénzs €p 61 punto de contacto inicial
0 1o mPcha con ©1 tublero &ncima 491 rodille 3, y termina
en €1 punto € gue 1a mecha abandonu €1 tmblero, cugndo o8-
te ultimo ComiGngzu g énrollarse en tomo del swliente de la
barra 9 del tabiero, sst@ trayectoria tien® la forme de
una curva invertida, y todus las partées de esta curva Son
dtile® al cr®ar 61 cortrol ;§r0porcionado por 6s% meécanisme,
aanqgue €1 fuctor dominunt® en este control 8 1a 8ceidn
creudsOn la rogion On lu cuul 148 mech&s son Cogidas ep tre
el rodille 6 y el tublero, la 6xteneidn circunferepcial .
de estu rogion, medide sobre e1 70d1116, dsbe ser entre
apreﬁmadamen te 30¢ y 762, msiepndo 602 une médida mey satis.
faptorié. Con fibras cortus, t¥les como algodén, un& pro-
porcion considerable no llegers desde 108 rodilleos d@ eptre.
ge & 1z mesa manténida & presion en ©1 mécenismo 48 control,
48 modo qué este Gltimo no actdw sobre lge e-xtremidades tra-
geras ds e8tas fibras mie cortas, mien tras ius extremidudes
delenteras estan siendo tractedss @ través pbr los rodilles
de epntm®ega, poro estas extramidedes treserss de lgs fibras
gon ré8tringlides por otras fibres sobr® las cuales este me.

canismo 40 control no actup mierntres queé 68t siendo trace

- 15
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faﬂaa hacie d°lanté por los rodillios delsnteros, de modo que
ée ejerce mediente este mecapiemo un grado importante de cop
trol sobre 188 fibras mss cortag',

A6ste respecto debs obse rverse que el control
deaéado por €81® invento po 86 producé por un contscto li-
newl de¢ doe rodillos entre ef{, sino que reguiere pecesaris.
ménte vna amp.lia. région 4@ control gue sotug Sobré unw lon-
gitud mity coneiderable, por e jemplo, en las proximidades de
12 a 18 mm:; de contsacto, simnlténeemente con 12d08 .opues.
tos de lea mechfa..

Bste mecanismo funoion®ré sobre tode la gemma de
fibres nsades €n la industris textil, /coneisten de ulgodon,
lana, rayon, fibras vegetsies o 2inte ticas o mezclas de las
mism'as,,o‘ sean en fibra cortade d® pocwk longitud o de 13@.
mas larga. '

Al usar la maguine, ©1 @8pacismiento de1 mecenisa -
mo de oontrol desge ios rodillos délanteros po se cembia
ncnce, peéro lose rpdillaa traseros €sten habitualmen te éspacia
dos dé lo® delenteros por und dlstancis 1igsrmmente mayor
que l& longitud maxime de 1e8 fibres de la mecha sobre Ig
cuel 89 €8ty operando‘. El éspecigmien to extremo, como an.
tes se ha indicedo, puede variar desde un mi{nimo d® uroe 7.5
em, & up m&ximo de 23 cm,, O mad,

El mécspnismo de control debe sitmarse ten cerca de

108 rodillo® delsn tero® como S0® practico pars nns merches

snave, limpieze, scomoducidn 4 un embudo, y por cornsidere.
cionee similares,

18 relscion de lge Velocidades g 1gs cnales los

- 14 -
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rodilio® inferjores 2 y 4 sop uwccionados @6 ssleccionara
para prodncir el estirado deseado, y paede éer desde on Vae
lor muy bajo, tel como cinco o seis, a valores ep éxtrémo
@lée vudos, por @ jémplo, cincuenta o més.. & pretende que

le® Wlocidudes relatives de 108 rodillos 3 y 4 seén normea.

'liz&daﬂ & una relecicn beje, tel como entre 1 2 1,10y 1 @

1.60, y que la inice velocidud de rodillo qué hays 46 sjus.
tarse seg la do1 rodillo inferior po;terior 4 que se cambia.
rd por un sjuste mdecumdo del up cén iemo d6 engransjes de
cambio general del estirudo., Gon preferencia, los rodillos
3y 4 estin relacionados directament® por engrenajes @ntre
8{, @ modo gue su relacidn quedw inmiterads por 61 ajuste

d® 1a velocidsd de este altimo, Lo® rodillos delsn teros

vy treseros puede'n velacionarse entre 8{ a través de un mecu-
nismo dé ergrepajes d6 cumbio de modo qué €1 rodillo trase.
ro 868 mccionado desde €1 rpdillo délmmteéro y la rélaecion

dé welocidad entre ellos puedm mjusturse de ascnerdo con €1 68
tirado éeseuado, Como antes eé ha dicho, 1l v8locided 4ol
rodillo inferior medio 3, qué mccionu 81 teblero, y desde

01 cual @e accionado €1 rodilio superior medio, se hace 8d-
10 Buficien té para mentener tenee 1 longltud de 1a mecha
entr® jos rodillos retepedores 4 y 7 ¥ los ro’dillos medios, .
¥o 86 pretepnd® que exista ningu'n estirado eﬁ o8 e zegit;n',
p8ro es fleseuble ubsorber el estirudo €n 6ste aecd_ién ae

la méchs, Bato o8 @®spéciualmep t& cieérto cuwndo existen

lune v otres fibrae paturelmenteé rizedes ep ls composj.vcién

d@® ia uweahe,

Aon coando 1s8 ventajss principales de mecapismos

- 15 -
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de estirudo que: incorporen €8t invento, ep comparecicn com
188 construncciores ae' ls tecnica entérior, son la gana 6%.
traordinarim d6 longitudes 46 fibra cortads gue trataran
produciendo todavia sl mismo tieémpo up producto extraording=-

riamente uniforms, junto Con su sencillez y 1s éliminecidn do

mucho8 ajustes pare diferentes longitndes ge fibra cortads,

otra importunte vepntaja consist® €epn €1 hecho de q};@ 108 me.
cupnismoa& 46 @gtirado hochos 30 acuerdo cop e8t® invepto oche
pen 80lo sproximadmmen té la mitsd de la spchura d6 los sis.
temeS nomulés, kste espucio €8 Valio8o ép une fabrice,
Con @8t invento =6 ha logradoe uns uniformidad notable ep

la paturale za d0 lg mecha final producida, y 18 calidad de
le mecha én otros uspectos, @specialmen t6 en 1a parsleliza.
cion de lsae fibrﬁs, es superior & la obtepnida pof lo8 m€tg.
do8 y mécanismo® normales de estirado..

8 comprénderd weimiemo ¢né murqné €1 invepto se

. hg mostrado y descrito en ©stu Mémoria Como incCorporudo ep

up mécapismo 4o estirado del tipo nsxdo en continuss y me.
cheras, ©s iguaimerte upliceble a todos los tipes de me Cunig.
mo8 48 eetirado, En mepunarés8 los rodillos, desde lue go,

son mucho mae lurgos y 1 rodillo superior medio, op lugar
de ser wccionado ® friceion 8n 8u @xtremidud, puéde estap
rel acionado direc_tamente con Medus dep tadus con e} rodille
inferior medio correspondiente al rodillo 3, dé modo que gy
acciopemi®nto séu positivo. asi{, e1 invento pueds sep
incorporndo n una Vuriedasd congiderable de otrés fomes
dentro del alcapnce de las reivindicaciopes,

108 grupos de fibras qué se estan e8tirmmdo ge hen
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Genominudo én gernersl en lo que antecede nmechas",b siendo
@mple udo este vocublo ©n septido gIn€rico pare incluil cpal-
quier myterial cupuz 46 ser estirudo 8n on mecaepismo 46 18
naturale za aqui descrite,

Esta solicitud gne corresponde & la present-ada én
lo® Bstados Upidos d¢ AmSrica, €1 18 a9 agosto de 1948, bajo
81 numero 44;90'7, 86 u00ge a 108 bepeficios del artfculo 51
del vigente Bstulmto de Propiedsd Industrisl.

- ¥ 0 T A -

Los puntoe de invencidn propie y nneve que se pPréa
88n tun pars gué 86 un Abjeto de esty Patente de Invencion en
Espafia, por vEINTE afios, son lo® signieptes; A

12,. Bl m€todo de estirar mé chas compuestas de
fibres textiles ep 61 cngl 1u mochy es glimen tade & traves de
uné& zond 49 €stirydo que tiep® €lementos d® slimen tucicn ¥y
eetirado n extremigades opuéstfus de ellws, yueé e jercenp an
firme 8gerr® sobre 1w mecha y €n ©1 cual €1 movimien to de
&vance d® lu mechg 68 con troludo por medio® 48 control yse
86 &plicCen & lu mechw ep un punto en dichs zZone ©Bpuciudo de
la 6xtrémidud de entregs de dicha zons, DOTO MRY adyucente
w @118, ObTraecte rizudo porgue dicho control ©8 efectusdo pop
gois 48 la mechy entre superficies wnplisf r®lustivemente

elusticas Que cogen ©lueticamer t€ 1u mechu sobre, al menos,
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6,4 mm, de su longitud, y 4] mepos una 46 cuyue superficies

g6 desplaza €n l& miSma direccion gueé la meche y a uns Velo-
cida:i ligersmep t8 mWayoT que aquéils @ lu cuml la méche ©8
alimen tude dentro 48 dichs zopa d@ estirndo y hecer gqué di.
ches superficies cojan dicha mechs Con presion suficiente
pera restringir 1s libortag de movimiento dé le mechsg entre

ellgs, poro limitendo dicha presion d¢ modo que se permita &

a8 fibrae individusles 86r estirudes por '108 616mep tos €8tira 4

dores en la extremidad de entrega do dicha 8one & través de

la mesg de fibras cogida® elssticamepte optre diches sGpér-

_ ficies,

ze',- ¥l m€tode segin 6 reivindica ep el punto
1v, caeracterizado porqué 1a meéchu €8 guiedam & través de una
trayectoria curva mientres es retepida en €1 agarre de diches
-supe rficies relativamen te elasticus,

ae‘.- £1 método segin 86 reivindica en ©1 ponto 1
6 en €1 2, ouractorizado porque dichus superfici®s relativa.
mente €1&sticas son smbu® movides en 1a misme direcéicn que
le mech& Cogidau entr® 6lla8 y u une velocidad suficiep témeén-
i;e mayor que aguélle & lé cauel lwm fibra es alimep tada dentre
de dich« zone de es t}rade purs mean 8per la nP cha Gonstente.
monté tén8uy Cuendp @6 desplaza msgacto a dichss sn:'oerfic‘ies
relativemen to 6145 tices.

| 4?9 .. K1 método s6gin 80 reivipdica en 1 punto 3,

carec t8 rizedo porque dich=s superficiee relativemente ©14s-
tices son movides @ una veloCidad que tien® una relacion e

aproximadaménte 1,05 & 1.60 d® la vejocidad & 1u cual la

, fibre es ulimentads dentro de dicha zona do e6stirsdo, pars heb~

«
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téner la mecha constaptements tensa e medida que se despn;za
respecto a dichas superﬁeies zelativamﬁnﬁ' elasticas,

62!~ Bl método segis se reivindica ep el punto 3,
CGaructerizado porqué dichoe rodillos d® acciornamien to y én-
troga son accionados a tules veilocidudes r®lutiva como pars
producir todo el Setir'ado’en diche zcnl..

6.~ Kl método segin 28 reivindice en coalquie ra
d® los puntos anteériores, emructe rizado porque dicho punto
de control @sta €spaciado de la extremided de entrega de

dich= zona 6n une diestuncia méenor gué la longitud maxima

d¢ 1es fibras 4 lsa mechs.

7¢.- Un mécunismo 4o estirudo para estirsar mechus
oompnestes 46 Tibres textiles de la clese gue tiene ona zood
de: estirado gué comprend® upn par d6. rodillos de entrega en
one extremidad y un par de rodillos do retencion en su 6x.

tréemidad opueste, médios gue soportsn dichos rodillos para

" actuar esimuoltancameEie sobre porcionés dé una méche €3pacle~

de8 por una distancisa mayor yne la longitud medim de l1me fe
bras 49 la mechwa purs Suministrarla y e€stirarie, mecenismo
pare hacer girar dichos rodillos u 18 velocidades neéne@urias
pare producir el 6stirado deseado, y un mécenismo 4@ control
de las fibras montedo entre dichos pares d®@ rodillos y médiag
w8 61 cuel diche meche €8 estirade por dichos rodillos de

en tréga, csructerizado porque dicho mécuniesmo d® cortrol come

prénde dispositivos que uctusnm simnltan@emen te en ceras opues
tes de one parte considerable de la longited d6 dicha mecha

Y que la retiepén GléStiea.men’te con une restriccicn eproxia

' mudumen té constent® de tml intepsidad que las fibrss indivi-



10

16

20

25

189458

dnales qué 8on cogidas por 108 rodillos delentercs en cual-
guier momento serin tirudss & través de la masa d° fibres
reténida 6n el control de dicho mecapismo de control al peso
que otree fibras de dichsa mase son retasrdadas por dicho meca-
nismo de Control, cogiendo ono el mepos d6 dichod dispositi.
vos la meécha on dicho mécunismo de copntrol que 8¢ esta hacien
dp avenzaer = upa velooidad 86lc ligeraente meyor qué equélla
& 1g oual 108 rodillos traseros® aliméntan la mecha hacle di-
cho mécanismo de control, C¢on lo Cual rétieépép la mécha ton-
sada @ntr® dichos rodillos posteriores y dicho méceniemo de
control.

8¢,~ Un mecepnismo de estirado segéﬁ se reivindica
en e} p-uuto"l, carecterigzido porqueé dichos rodillos de épire.
ga y de rétepcion @stan ©spucisdos en upa distancis mayoé
que la lopgitud maxima d@ 188 fibrae de la mecha que 8e esta
estirmdo.

9¢.. Un mécenismo de estirado segip se reivindica
en 1 punte 7, caracterizado porque dichos® rodillos dé entre.
gay retencion estéan éspaciados on una distuncis de eptre
7.6 y 26 om,

10¢.- Un mecanismo de estiredo segin 86 reivindi.
ca én cunalguisra de los puntod 7.9, caracterizedo porgué los
medios do soporte pars 108 rodillos traseros esten con8trui.
dos y dispuestos pare soportarlio® para ejusts pars variar
su espaciamiépto desde 108 rodillos de entregn en una distin
cia d0 entre 7.5 y 26 om. |

11¢.~ Un meceniemo 46 €tiruadp megupn se reivindica
én cualquiere de los puntos 7.10,caracte ri zado porqhe 86 dis.

ponen meédios d® Boporté para dicho mecenismo de cortrol para
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men ténerlio en una relacion ©8paciasda fija respecto s dichos
rodilios de entréga,

.

12¢ ,- Un mecanismo de estirado eeg,{n ge reiﬂndica.
en €1 panto 11, oaracterizedo porgue dichos medios de scports.
para dieizo mecenismo de control @sten d6etinados & muntendre
10 con €1 punto d6 éntregs de dicho mecsupiemo de éontrol 8
ménos8 d@¢ b cm., desde el panto d6 agarre d® los rodillos de
entréega., -

12¢.,. Un mécanismo de eetirédo segun se reivindiocs
eén cuglquiera d8 108 puntos 7-12, en €1 cuzl se dispon® rnn
mécepiemo d6 carga o presicn para @plicar la presion con l&
cual dicho mécupismo d@ control coge la mécha, caracterizade
porqué se disponén medios para limitar d® modo positivo el
acercenionto relativo d@ dichus superfici®s de ygurr® one
hecle otra,

149‘,.. Up mecanismo de estirado segﬁ'g 88 reivindice
en e1 punto 15, caructeri zado porquée dichos medjgs limitado
ﬁa estan deetinadod a mintéper up Ospucio 46 eéspesor m{niu',ov
entre rdichos disposltivos Bn'el me canismo 4@ contrel qué co-
gen la mécha para €1 paso d6 dicha méchu Sntré dichos dispo-
sitivos, | |

159',.. Un mécanismo de .estirado 8e gun se relivindica
eén cualyuniera de los® pun.tos_t 7-14, caract®rizuedo porgue dicho
mecunismo d8 coptrol CompPende un rodlllo ¥ un tablero xccio.
nedo yué coopéra con €1 purs hacer avanzar ls méoha en tre
ellos, estundo posicionados y dispuestos los eleﬁén to8 30 die
6ho meCan iamo de control de modo qué obliguén u ia meche e
moverse ep upa trayectoria curve cumndo pasy g través de]

mecanismo de control.

- 21 -
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160 .. Tr mecgrismo A8 estiredo segin se reivindi-

ca or @l purtolb; caracteri zado vorcune éicho rodillo ge di-

cho meca ismo Ge cortrol es np wdlile surerior recubierto

de materi a el ast ica.

170, TUn mécariemd de estirado segzz’r:: ge reivindi-
ca o ®l purto 16, caracterl zado porqtct dicho rodillo tien®
porciore 8 exnre:maé 9diidss cop iapn cudrpo intérmedio 46 m&e
terial elistico y dichgs parc or® S extremss descencan sobre
dicho tablero y limiten la presion gue dicho rodillo pnede
aplicar a 1g mecha que pasa en tré la Stpé rficis recubierta
de na® x e elistica dsl rodillo y dicho tablero,

189..- Ur mecerismo de estiredo segir se reivindia
ea eén el punto 17, cargcte rvizsdo porcue dichas porcioned
extremas sop 4% ur digmetro 1igevemén te mayor que el dige
metro dél @éem o intemead o‘de mete rial elastico,

192.- Tr necmismo de estirado sesn se roivine
dica ern coglcui® ra d&¢ 10s pur tos 16«18, carecte rizado F@"‘
que el naterial €lastico del rpdill 0 superior 8 ur materisl
blando cor ur;’dié.-nstiao de pur tal desae 15 = 25‘.

20%.~ Un mecarismo de eetir ado Ség’.{[‘;' se reivindi-
ea o cusicu:iera 88 ;.g par tos 16-19, @ &l cial vp rodille
moviGo y ura DarTa® de gelgrtal sostieren la porcion de sute
dalarntal & Cue U6Scgnay g mdill 0 suped or, descensendo
este U1timo rodillo on upy drew del dolen tal eptre el rodia
110 movide y l& bam,a‘.

i Ut mecarismo de vstirsdo segin se reivin-
dica e vl peuto R0z, Carscts ri geip norgue 2lrodillo infe.

i iéne 8 Mue . .
rior tiepe "B MUESCa circunferenci al e el area Geébajo de

ke
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1g afravéseads por rpa mecha & andc es suministrada ertre &l
delental y €1 rdillo super or ,de mene re gue diche muescs
permite &l delsn tal ceder bajo la prresion aplicada a la me=
cha por €l mwdillo super.cr.

229‘.- Un mecenisnmo de estirado para estirar me-
chas compue st go dé fibres textiles de lg clase cue tiene
ung Zot's de 88tirado que comprenden ur par de rodillos de
ep trege & ar extramo y un wal de rodill os de sostén en el
extromo Optesto, medios que Soporian dichos rodillos para
actuar simultar eaner te er »,:'_m‘cio:tes de Ly g m2cha eSpacipe
dae en distencis mayor cuée la longitud media de fibra de
lg meche & aliue tar y ¢stirarla, un méCan ismo para hecer
girar dichos rodillos a las velgcidades pscesgrisse para
producir & o8tirado que se desea, y 'r meCanismo 49 Con-
trol de fibras montedo entre dichos pares ds rodillos ¥
al través del oual ig mecha es de estirads por los rodillos
de entrege; caruc.erizaedo po que eji mecCen igsmo 48 cor trol
cuupfende Lr rodillo supsrior, un delartasl movido & el cual
descansa dicho rodillo superior, ¥ vrn wAdillo inferior que”
sostiens sl delsrtal, desceresando 21wdillo saperior en &
delartal en upa regidn en cue esta asi Sputerido, teniendo
el rodillo iriorvior urg muesce drcuriérepcial en el area
bajo 1la cual se hacte pasar la mecha conira dichc dels tal
por sl rod'i.llo superior, con lo cual la cor struccion con
maesca del rodillo irferior permite al delantsl ceder pare
aco.1al arse s jas Variacior ¢S de prueso de lg m.ezcla‘.

282.- Un wecanismo de estirade segln 0 reivin-

dica en los purto® 17¢ o 18¢, caracteri zade porgue se dis.

- 23 - ' -
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pon el medl o8 Gue coopersnm cor los extremos de 108 'ro‘dillos
para limitar la —roximidad del vodillo supsrior & la barré
de delﬁmtal'.

249'.- TUr mecanismo de estir ado segin se reivirdi-
ga en el punto 259,‘ carsc terd zado porque los medios limite-
dores Gﬁ‘mpr% den discos mor tado® gir atorismente er los ex-
tremos dellroﬁillo saperior, y escalore8 fijos o 8orortes
er que Vapn So8teridos loe diecos pare ur wmovimier to girato-
rio limitado .

259‘,- Ur procedimiern to dé e8tirar mechas segﬁn
se reivirdica er el punto 1°, virtualm® te como se describe
cor referescie a 108 dibujo® adj antos',

26¢,. Un mecerismo de estirado segin se reivire
dice en ol punto 7¢ virtoalue te como 86 describe con refe-
répCia o 1 dibujos adjuntos,

27¢.- TUn wétodo, con el meCsnisSmo Corresyogdien-
te, para elestirsdo 48 fibras textiles.

Pal y como 8& ha descrito en la Memori g Che snie-
cede represe tado en 108 dibu:jos cze 9e acOmpeflm v cor loo
fines que se Lean especificado,

.

Estea Memori‘a coreta de veir ticuatro hojas escri-

tas por urna Sola cara,

ﬁadri a, ﬁ 7 AGO. 1949

P. &,
A!bertoda,EIznhuri
AR VP,

Ch/ - 24 .
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