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PATENTE DE INVENCIORXN

SR —— S —
a favor de
Do José MARLET SARET y Ds Ricardo MARLET BARRERA - de na-
cionslidad espaficles — domicilisdos en S ABADELL ,
' por:

» perfeceionemientos en las méguinas canilleras ”.

1 34 000: L ESTT aemenw

Memox1la Degcriptiva

La presente invencién se refiere a las méquinas
llensias canilleras o canilladoras, deatinadas a llenar las
canillas de trams para las lanzaderas de los telarese

Los perfécoionanientos cbjeto de esta patente pue~

5 den apliéarse a diferentes tipos de mdquinas canilleras y se

refieren especialmente &l mecanismo de formacién de una re~
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gerve de hilo sobre la cenilla y al mecanismo para obtener
el arrollamiento del hilo en cspas cénicas, con cruzado di-
ferencial .

En los plenos ad juntos se represente como ejean—
rlo lg aplicacidén de estos perfecclonsmientos a una cani-
llera del tipo en el que las canillas no se colocan sobre
husos siné que quedan aprisionadas entre dos soportes. FPa-
ra simplificsr el dibujo, se han representado Unicemente
en estos planos los frganos de la canillera necesarios pa-
r2 la comprensién de esta invemcién.

La figura 1, es un alzado lateral de la cenille-
T8

Le figura 2, es una vista por encima de la fign-
ra 1. ‘

La figura 3, es una seccidén horizonital o vista
por encime de la caja que contiene el meoanismo de la ca~-
nillera,

La figura 4, es una seccidén verticel de la mis-
ma caje por le lfnea IV-IV de la figura 3.

La figuxa 5, es un detalle del mecaniemo persa
producir 1a reserva de hilo,.

La figura 6, representa un conjunto del meca-
nismo mire@o por el lado opuesto al de la figura 1, indi-
cgndo la posicién del tengor superior gue tiene también
clertos perfecclonamientos.

Le figura 7, es un detdlle & mayor escala de es—
te tensor visto por un extremo y representdndose en seccidn
los 6rgancs tensores, es decir los discos o platillos y la
porcelensa glojada entre ellos,

La figurs 8, es un detalle, en vista por la par-
te izquierds fe la figura 7, hebiéndose suprimido el plati-
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1lo exteriox,

La méquine cenillers comprende del modo usual
une caja ~l- que encierrs el mecanismo y de la cual sobre-
sele un brazo fijo -2~ gque contribuye & sostener los br-
ganos de 1ls méguina exteriores a esta caja ~l-~. La canille
ge coloca entre un soporte =3- giratorio por la accidén del
mecanismo de la caja -l~ y un soporte loco —4~ sostenido por
el brazo -2~ y ouya posicidén puede regularse a volunted se-
gin la longitud de la canillas FPeralelamente &l brago -2-
ocomprende la miquing un eje -5~ sobre el cuasl hay el carro
ugual -6~ que lleva el guighilos ~7~ para producir el & eva-
nado cénico de la cenilla y ademds 8l otro lado del soporte
-3~ comprende un guighilos -8~ gue es el que funcione dunran-
te el d evenado de la reserva de hilo,

El hilo procedente de bobinas 0 medejas dispues
tas en la par'te superior de la méquine y no representatas,
pasa priﬁero por wn tensor superior -50- y luego por la po-
lea gule ~8~ que forma parte de un mecanismo de digsparo pa-—
ro interrumpir el funcionsmiento &.e la canilla cuando se
rompe el hilo, Desde este polea ~8~-, el hilo pasa &1 guia-
hilos =8« 0 al guishilos -7~ durante el arrollado de la re-
serva de hilo, o durante el d evanado cénico de la cenilla,
respectivamente.

Para cada oaﬁilla, el mecanismo comprende un 4r—
bol principel ~10« gue recibe movimiento de rotacién por me=~
dio de una polea ~ll- exterior a la caja =l-, Iste &rbol
lleva del mod.o ustual en el extremo opuesto a la polea, el
soporte ~3- para la canilla y en un punto intermedio lleva
un tornillo sin fin -12~ el cusl acclona por medio de una
'rueda dentada ~15= un eje vertical ~l4~ provisto de un tam=

bor ~15- con una ranura helicoidal -16~, En esta ranura pe-—
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netra una esplga o seguidor -~17- dispuesto en el extremo
de un brazo -18~ el cuazl es solidario de un manguito 1 Qe
gque lleve otro brazo =20-, de manera que al girer la polea
~11~ y el 4rbol principel ~10~, el tambor -15- comunica un
movimiento de oscilacifén al menguito =19- y por lo tanto al
brago ~20=¢ Este brazo =20- eatf articulado del modo gue
se describird més‘adelante con el eje -5~ que sale al ex—
terior de la caje ~l= y lleva el carro -6- oon el guighilos
~7- para producir el devanalo cénico de la canilla.

El eje vertical -l4- lleva ademés un tornillo
‘gin fin -23- gue acciona una rueda dentada =24~ y ésta por
medio de la espiga ~25- determina el funcionamiento de la
pel enca -26- gue lleva el guishilos -8~ para la reserva de
hilo, del modo que se edplicard més adelante.

El brazo =20~ que como se ha indicado antes reci-

be un movimiento de oscilacién constante, lleva articuleada

por medio de un pasador -27-~ una biela =28~ gue es la gue

comunice movimiento de vaivén 8l eje ~5-, Para poder regu-
lar a voluntad la amplitud de este movimiento, el brazo -20-
tiene una serie de orificios -29~ en cualquiera de los cus-
les puede encajarse el papador ~27- de articulacién de la
biela -28~¢ La biela =28~ lleva en su extremo libre una
rueig dentada -30- y €l eje o espiga ~32-~ de esta rueda en-
caja en un agujero practicado en el eje -5- de manera que
al oscilar el brazo =20~ la biela =28~ transmite por esta
espiga ~32= un movimiento de vaivén gl eje 5=

El eje ~5- me desliza en el intérlior de un tmbo
o manguito ~33- gue forma parte de la caja -~l- y gue pre-
senta & ambos lados unog cortes o ranuras -34- pars el paso

de la egpligae -32- que comunica movimiento al eje =

La rueda =30~ estd montade excéntricamente de ma-
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nera gue le espige =32~ tenga un movimiento como de votén

de manivela. A este efecto se representa en el pleno que
el eje de giro -31; de 1a rueda -30- sobre la biels -28-
es excéntrico y en cambio la espiga -32- es concéntrica
con relacidn a la rueda, pero también podrfa invertirse la
disposicién y ser cancéntrico el eje -3l ¥ excéntrica la
espiga -32-, El resultado es, tento en un caasc como én
otro, gue gl girer la rmeda -30- le espige =32~ e despla-
za ocon relecién & la biela -28-, Sobre el tubo =33~ vé
fijado en pogicidn regulsble por medio de un tornillo de
presién ~36~ un manguito o soporte =35~ gue 1leva un trine
qrete -37- dispuesto de mamnera que sl llegar la biela 28w
el extremo de su carrera hace girar de un pequefio éngulo la
rueda 30—, Por efectc de ello, el movimiento del eje ~5-
no es exsctemente conatante siné que se desplaza ligera—
mente en cada carrera con relacidn a la anterior y en con-
gsecuencia el.arrollamiento cénico del hilo sdbré la cami-
1la sufre también un ligerc desplazamiento é cada capa de
hileo y-se obtiene un arrollemiento diferenclel en el cual‘
las egpiras de una fapa no coinciden exsctemente con las
espiraes de la capa anterior demdo por resultado un deve-
nado del bilo més firme y con menos tendencia a deshacerse.

‘ El mecanismo para producir le reserve de hilo
funcione del modo siguliente,

El digoo =24~ eaté dentado por una de sus oaras
como se he dicho antes, para engransr con el tornillo sin
fin -23- de manera que &l girar el eje =14~ el disco —24-
vé tembién girendo. El eje -40- de este disco -24- egtd
montedo en el soporte £ijo —4l- y estd accionedo por un
resorte de traceifn —42-~ que tiene tendencia a mover el

digco =24~ hacia la derecha de las figuras 5 y 4 separéne
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dolo del tornillo sin fin -23~, Este movimiento viene nor-
mglmente impedido por el véstago -25-, accionado por um re~
gorte =43- que empuja congtantemente el extremo del véstago
-25- contra la superficie del digco =24~, Como ge vé en la
figure 5, la cera del disco ~24- opuesta & la rueda dentada
tiene un orificio ~44~ de didmetro suficiente para que en
81 pueda introducirse el véstago =25~ cuando en el movimien-
to0 de rotacién del disco -24- este orificio ~44- coincida
con la posicién del véstago =25-~. Tiene ademfs este dimco
-24- ung serie de orificios -45- en los cuales puede enca-
jarse & voluntaed un tope =46~ y el resorte -42- estd unido
al disco ~24~ de manera que ademés de moverlo hacia 1la de-
recha de le figura 4 para separarlo del tornillo sin fin
=-2%. tiene tendencis & hacerlo girar en la direccién de la
flecha representada en la figura 5, es declr en sentido con=
trario del movimiento de rotacién que le comunica el tor-
nillo sin £fin =23 =y

La consecuencia de ellc es que cuando gire él
disco =24~ por lea acgi6n del tormnillo =23- llege un momen-
t0 en que el véstago =25~ coincide con el orificio =44~y
al llegar este momento, el véstago ~25= se introduce en el
orificio =44 por la accidén del resorte -43— y &l mismo
tiempo el plato =34~ gue ya no gueda retenido por la punta
del vdstego -25- se mueve por la zcciln del resorte -42-
geparfmioge del tornillo sin fin -23~, Este movimiento del
véatago -25- se transmite a la pelanca =26~ gue lleva el
guiehilos =8~ para la reserva de hilo y cambia la posicién
de este gulghilos, heciendo gue suelte el hilo, el cual es
cogido entonces por el guighilos 7=~ gue produce el devanado
por capas codnlcas,

Al colocar la canilla en la méquina se pone a
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mano la pelanca -26— con el guia-hilos -8~ en la posicifén
representada en la figura 4, con lo cual el véstago -25~
ge desprende del orificio ~44~ y el resorte -42- hace glrar
el disco ~24- en la direccidén de la flecha hasta que el
tope =46~ troplieza con el vdstago -25-, El disco -24-~ gue~
da de nusvo empujaio hescia el tormillo sin fin -25- y em~-
pieﬁa & glrar a.lkmismo tiempo que gira el eje -10~ y el 50~
porte =3- con la canilla, El hilo gue sale del gula-hilos
-8~ se arrolla en una gerie de vueltas, una sobre otra, en
la bage de la cenilla y el carro —6- aunqus se vé moviendo
en vaivén, no tieme accién ningune puesto que no lleva hi-
1ov. Cuando se han errollado en la éanilla el nfmero de vuel«
tas correspondiente a la reserva, el véatago ~25- coincide
con el orificio =44~ y oscila el guia-hilos -8~ tal como se
he explicado enteriormente. En este movimiento de oscila=-
cién el guis-hilos -8~ suelta el hilo y éste se coloca por
su posicién natural al alcence del guis-hilos =7=- y es cogido
por este gula-hilos empezando éntonces el devanado ususl por
capas cfénicas el cugel por efecto del mecanismo diferencisl
~30-3l= gue se ha explicado antes, se arrolla en capas en
las gue no coinciden las espires de una capa con las de la
siguiente, | B

Como se comprende, variando la posicifn del to-
pe =46~ pobre el disco =24~ puede variarse el n¥mero de vuel-
tas de hile que se arrollen hasta que el véstago =25« coine
cide con el orificio =44-, 10 gue permite regular de una
manera muy f4cil y muy exacta la cantided de resexrve de hilo
que se arrolla en cada canillas

Esta méquina comprende también un mecanismo pera
evitar desperfectos en la méguina en el caso de gque por cuele-

quier circunstancia fortuita se produzca una detencién del
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eje ~5= que lleva el carro guia-hilos. En caso de produ-
cirse este detencién del eje =5~ quedarfa tembién pareli-
zeda la palanca -20- y el brago ~18- con el seguidor =17-,
y como la excéntrice =15~ continuarfe girando, se produci-~
rfan inevitablemente roturas en el mecanismo,

Para evitar este peligro, el tornillo sin fin -12-
no esté inverisblemente fijedo sobre el eje -10-, sind gue

- es 1loco sobre este ele ¥ estd scoplado a 61 por medio de la .

pleze ~60- que, como se vé en la figura 3, esté fijada al

eje ~10- y forma un embrague de garras. El tornillo sin fin
-12- estf apretado normslmente contra le pieza =60~ por medioc
de un plato ~6l- accionado constantemente por un resorte =62-
¥y el cual, para evitar rozamientos, obra sobre el tornillo
sin fin por medimoién de un cojinete de bolas encerrado enw
tre el plato =6l— y el extremo del tornillo sin fin,

De esta manera, si por cué].quier circunstancia,
gneda paralizado el movimiento del eje ~5- y por lo tento de
la pelanca -18~20-, se inmoviliza también el eje vertical
~14~ con la rueda dentada -13- y entonces, el movimiento de
rotacién del tornillo sin fin -12-, tomando apoyo en los
dientes immovilizaedos de la rueda ~13~ desplaza este torni-
llo sin fin hacia la izquierda de la figura 3, quedando asf
desacoplado el tornillo sin fin del eje =l0- e interrumpién~
doze e‘.’l_. funcionsmiento del mecanismo sin producirse roturase

Como se ha indicado entes, cada uno de los mece~
nismos canilladores, estf combinado con un tensor -50- dig-
puesto en la paerte superior de 1a méquina, tal como se indi-
ca en la figura 6, y por cuyo tensor, pasa el hilo al selir
de la bobina o madeja y antes de llegar a la polea «~H-, Eg=
te temsor tiene en su conjunto la digposicidn usuval, pers en

camblo presenta clertos perfecclonamientos de importancis en
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relacibn con los platillos o disoos, entre los cusles pasa
el hMlo y con la porcelana contenida entre estos discos.

Este tensor forme una caja o cuerpo -50- gque
se fija del moio usual sobre la barra ~55=- que corre por
toda le longitud de la méguina, cuya caja contiene un me-
canismo accionado por el vaivén del eje =5~ del mecanismo
errollador, por intemedio de la varilla -56-, para aomu=
nicar un movimiento intermitente de rotacidn al eje =5l
e sobresale de la caja ~50-. Ensartados sobre éate eje
~51= hay dos platilles o discos de presién «52=55« por en-
tie los cuales pasa el hilo, estando el digeo «53= apreta=
do constantemente con una ligera presién contra el digeo
~52= por medio de la palanca de slambre ~57=58= gobre cuyo

_brazo inferior -58- v£ dispuesto un pesoc ~59- de posicién

regulables Como se vé més detalladamente en la figure Ty
los dos discos, -52-53« formen en su parte central una ¢avi-
ded en la cual v4 alojada une pieza de porcelana ~54~ con
la que me pone en contacto el hilo al pasar por entre los
19008 ~52=53~,

La caracterfstice especial de este tensor es que‘
6l eje ~51~ no es de seccién ciroular y temto los dimcos
=52-53= octmo la porcelans ~54- tienen su orificio central
de la misma forma que la seccidn del eje ~5l- de memera que
al girar este eje arrastra en su movimiento no solo a los
digcos ~52-53~ giné también & la porcelana interior <54-,
Esto disminuye conmidersblemente el rozamiento del hilo y

evita que se deteriore,
o—t g § b 4] T A ¢ TmEz e

8e reivindica como objeto de esgta patente:
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1.~ Perfeccionamientos en las méguinas canille-
res en las cuales el eje gue acclona la canilla mueve con
movimiento de vaivédn un brazo gue por medio de una biela co-
munica movimiento de vaivén al eje que lleva el carro ocon el
guia~hilos para preducir el arrollemiento por cepas cénioas,
caracterizad os porque en la articulacidn de esta biela con
el eje que recibe movimiento de vaivén, se interpone un me~
canismo diferencial, gue a cada vaiven establece una pequefia
diferencia de posicién entre la biela y el eje, de manera
que al producirse el arrollamiento por capas cénices, las
espiras de une oepa no coinciden exactamente con les espl-
ras de las capas contiguas, obteniémloge asf un devanado
més firme y ocon menos tendencia a deghacerses

2.~ Perfeccionsmientos en las méquines canille-
ras seglin la reivindicecidn anterior, carscterizados por le
disposicién de un tomillo sin f£in accionsdc por el mismo
mecanismo gque scciona le canilla, cuyo tornillo sin fin en-
grana con un disco, sometido a la aceidn de un regorte que
tiende = separarlo del tornillo sin fin, pero aplicado nore
malmente contra este tornillo sin fin por la accién de un
véstago relacionado con el guia-hilos gue produce la re-
gseryga de hilo, estando este disco provisio de un orificio
en el cusl puede introducirse el véstago del guia-hilos
cuando el disco ha giredo suficientemente paia gue el orifi.
clo ooinoida con el véstago, en cuyo momento el véstego del
guia~hilos se introduce en el orificio y el disco cedlendo

‘& la dccién de su resorte se separa del tornillo sin fih,

mientras que el guia~hilos exterior suel ta el hilo y éste
queda en posicién en gue es cogldo automdticamente por el
gula~hilos de srrcllamiento cfnico, para efectuar el arro-

llamiento de la canilla por cepas cénicas.
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%4= Perfeccionamientos en las méquinas canille~
ras segin las reivindicaciones anteriores, caracterigados
porgue el resorte que acciona el disco movido por el tor-
nillo sin fin, no solo tiene tendencis a separar el disco
del tornillo, siné a hacerlo girar en sentido contrario al
movimiento gue le comunice el tormillo, de manera que &l
separarge el disco del tornillo gueda impedido de girrér '
por el véstago dgl gula-hilos, pero gl poner a mano el guia-
hilos en posicién para empezar uns nueva oanilla, el disco
gueda libre y gire autométicamente por la accidn del reéor-
te haste que un tope convenientemente situado tropleza con
el véstago del gula-hilos, guedardo as{ el disco en posgiciém
apropiade para empezar a devénar la reservae de hilo en la
canilla giguientes |

4.~ Perfeccionemientos en las méquinas canille~
ras, segfin las relvindiceciones anteriores, provistas de un
gula-hilos o freno superior por el cual pasa el hilo g1 se-
lir de la madeja o bobina y antes de llegar &l mecaniemo
canillador, caracterizados ﬁorque el eje de este'guia-hilos,
eccionado por el movimiento de valvdn del mecanismo arroe
llador del hilo, estd aocoplado, con los dos digcos de freno
para el hiloc y con la pilezae de porcelans alojada entre epe
tosg disces, de manera que estos elementos se vean arrastra-
dos forzosemente por el movimiento de rotacidn del ejes

5e= Perfeccionamientos en las mfquinas carille-
ras, segin las reivindicaciones enteriores, caracterizedos
por la interposicifn de un embrague entre el eje principal
de la méquina y el mecanismo de arrcllamiento del hilo, de
tal manera que si se produce una detencién en este mecaris-
mo de arrollamiento, el embrague se desacopla, permitiendo

que el eje principal continue girando, sin producir averias
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