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MODELO DE UTILIDAD 

por 20 años por

"MECANISMO INVERSOR DEL SENTIDO DE MARCHA PARA VEHICULOS 

DE JUGUETE", a fa vo r de JUGUETES Y ESTUCHES, S .A ., domi­

c i lia d a  en IBI (A lic a n te ), Avda. de D. Joaquín Vilanova, i 

16.

M E M O R I A  D E S C R I P T I V A

Los modelos que actualmente invaden e l  merca­

do son fru to  de l a  evolución constante a que e stá  someti­

da l a  in d u stria  juguetera, cuyos té cn ico s y  e s p e c ia lis ta s  

en su constante experimentación logran lo s  diseílos origint 

le s  que tanto agradan a lo s  usuarios in f a n t i le s .  .

Son muy u tiliz a d o s  en ju gu e tería  lo s  d is p o s it i­

vos para conseguir e l  cambio Re d irección  de la  marcha de 

m óviles cuando ésto s encuentran en su camino algán obstá­

culo contra e l  cual chocan.

La mayor parte de ta le s  d is p o s itiv o s  constan de
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dos ruedas unidas por un e je  h o rizo n ta l que l le v a  s o lid a ­

riamente unido a á l ,  un piñón a l  que es transm itido e l  

movimiento por medio de una corona dentada de e je  v e r t i ­

c a l.

Estos d is p o s itiv o s  presentan e l  inconveniente  

de la  le n titu d  con que efectdan e l  pertin en te cambio de 

dirección  después de l a  c o lis ió n , resultando por la  comple 

jidad de mecanismos, de coste relativam ente elevado.

Con e l  o bjeto  del modelo de u tilid a d  que nos ocu 

pa se logran obviar l a  to ta lid a d  de lo s  inconvenientes  

apuntados, consistiendo en un mecanismo in versor del sen­

tid o  de marcha, siendo más económico que lo s  hasta e l  

momento u tiliz a d o s , y consiguiendo e l  cambio de dirección  

con r e la t iv a  rapidez, a l  tiempo que por la s  p ertin en tes  

conexiones se lo gra  e l  efecto  interm itente de una lu z  de 

señ alizació n  en e l  juguete a que se ap liq u e.

Conocidas que nos son en v irtu d  d el prelim inar  

precedente, la s  esen cia lid a d e s, inconvenientes a obviar  

y funciones a r e a liz a r  por e l  objeto del modelo de u t ilid a  

que nos ocupa, por se r  e l  tip o  que ha de s e r v ir  de base pa 

ra l le v a r  a cabo l a  confección de la s  diversas formas de 

re a liza c ió n  a que en l a  p r á c tic a  puede lle g a r s e  con l a  

ap lica ció n  de sus fundamentos b á sico s, se c i t a  en l a  pre­

sente memoria a t i t u lo  de ejemplo y  será d escrito  a co n ti­

nuación con la  ayuda de l a  lámina de dibujos que se adjun­

ta .

La fig u r a  1§, representa una v is t a  en alzado  

fr o n ta l d el mismo o b je to .

En l a  f ig u r a  23, se representa una v is t a  en plan 

d el objeto del modelo de u tilid a d  que se preconiza permi­

tiendo la  apreciación d el mecanismo de que costa para la  

transm isión del movimiento a la s  ruedas m otrices.
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E l micromotor e lé c tr ic o  1, conectado a la s  per­

tin e n te s p ila s ,  cuando la  posición  d el in terru p to r 2, es 

la  correcta, provoca e l  movimiento de rotación  del piñón 

3, que es transm itido por e l  sistem a desm ultiplicador cons­

titu id o  por lo s  engranajes 4 , 5 y  6, a l  e je  7 , que une la s  

ruedas m otrices 8.

E l e je  7 , e s tá  solidariam ente unido a l a  pieza  

9, con cuya prolongación 9 ',  se lo g ra  la  in term iten cia  a l  

con testar y d ejar de hacerlo sucesivamente con l a  p le tin a  

conductora 10.

E l e je  so lid a r io  con e l  engranaje 5 , a tra v ie sa  e 

c a je tín  11, o scila n te  hacia delante y h acia atrá s y que 

se encuentra dotado en su parte superior de una p ieza 11 ' ,  

a cuyo s a lie n te  se une un muelle 12, que por su otro extre  

mo se encuentra anclado a l  ch asis que soporta e l  conjunto 

del mecanismo.

De l a  p laca 15, salen sendas p le tin a s  conducto­

ras 13, y  14, la s  cu ales a l  producirse e l  desplazamiento 

h acia l a  parte a n te rio r  o :p o ste rio r  del c a je tín  o scila n te  

11, de un modo u otro con e l  micromotor 1, convenientemen­

te  unido a l  c a je tín , lo  que dará lu gar a que la  corriente  

e lé c tr ic a  c ir c u le  en un sentido o su opuesto.

Con todo e l lo ,  a l  accionar e l  in terru p to r p e r ti­

nente, e l  micromotor o rigin ará l a  ro tació n  del piñón que 

co n stitu ye su s a lid a  de fuerza, movimiento que a su vez 

será transm itido por e l  sistem a desm ultiplicador a l  e je  

que une la s  ruedas m otrices, produciéndose e l  desplaza­

miento del m óvil y cambiando de d irecció n , a l  producirse i 

c o lis ió n  contra un obstáculo, en v ir tu d  d el hecho citado  

de que l a  conexión entre e l  micromotor y  p ila s  tien e luga: 

por medio de dos p le tin a s  conductoras, dispuestas de modo 

t a l  que segán sea una u otra l a  p osición  d el micromotor,
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contactarán de un modo u otro con sus bornes circulando  

l a  corrien te e lé c t r ic a  en un sentido o en su con trario, 

debido a la  va ria ció n  de posición  que experimenta e l  

c a je tín  que porta e l  micromotor convirtiéndose e l  sentido  

de circu la ció n  de la  corrien te e lé c tr ic a  y con é l ,  e l  sen­

tid o  de marcha del ju guete.

Suficientem ente d escrito  que nos es e l  objeto  

d el modelo de u tilid a d  que nos ocupa, que lo  es solamente 

a t í t u lo  de ejemplo y una de la s  m ú ltiples formas de rea­

liz a c ió n  a que en la  p r á c tic a  puede lle g a r s e , tomando como 

fundamento en su construcción e l  d escrito  en l a  presente  

memoria, únicamente nos r e s ta  sañalar que la s  m odificacio­

nes de forma, tamaños, m ateriales empleados u o tras no 

fundamentales, no deben ser consideradas variacio n es que 

afecten  a su e se n c ilid a d .

N O T A

E l modelo de u tilid a d  d escrito  recaerá, pues 

sobre la s  sig u ie n te s  re iv in d ic a cio n e s.

13. -  "MECANISMO INVERSOR DEL SENTIDO DE MARCHA 

PARA VEHICULOS DE JUGUETE", caracterizado por cuanto e l  

micromotor de que e s tá  dotado para la  producción del mo­

vim iento, alimentado por la s  p ertin en tes p ila s ,  se encuen­

tra  unido a un c a je tín  o scila n te  h acia delante y h acia  

a trá s, de modo y manera que según se encuentre en su p osi­

ción a n terio r o en la  p o sterio r, la  corriente e lé c tr ic a  

circu la rá  en un sentido o en su contrario, en v irtu d  de 

que la  conexión entre dichos micromotor y p ila s  tien e lug; 

por medio de dos p le tin a s  conductoras dispuestas de modo 

que segdn sea Lina u o tra la  posición del tan repetido mi­

cromotor, contactarán de un modo u otro con sus bornes; 

encontrándose la  s a lid a  de fuerza de dicho micromotor eng: 

nada en ambas posicion es con un sistem a desm ultiplicador  

convencional, que transm ite e l  movimiento a l  e je  de unión



de dos ruedas m otrices de rodadura; con todo lo  que, y en 

virtu d  del muelle y contrapeso de que está  dotado e l  c o n - . 

junto, cuando e l  juguete a que se aplique e l  mecanismo en- 

1 1 0 .-  cuentra un obstáculo en su recorriedo, a l  choque con ó l

va ría  la  posición del c a je tín  que porta e l  micromotor, in -  

virtió n d o se e l  sentido de c ircu la ció n  de l a  corrien te e lé c ­

tr ic a ,  y  con ó l, e l  sentido de l a  marcha de dicho juguete.

23. -  "MECANISMO INVERSOR DEL SENTIDO DE MARCHA 

115. -  PARA VEHICULOS DE JUGUETE".

Todo e llo  t a l  y conforme queda d e scrito , repre­

sentado y  reivin d icad o .

Esta memoria consta de cinco hojas mecanografiada,* 

y fo lia d a s  por una so la  de sus caras, conteniendo un t o ta l  

12 0 .- de ciento ve in te  lin d a s .
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D I  S E N O

DE UN MODELO DE UTILIDAD, A FAVOR DE JUGUETES Y ESTUCHES, 

S .A ., DOMICILIADA EN IB I (A lic a n te ), AVDA. DE D. JOAQUIN 

VIIANOVA, N8 16, POR: "MECANISMO INVERSOR DEL SENTIDO DE 

MARCHA PARA VEHICULOS DE JUGUETE".

E scala v a r ia b le .

MADRID A 2 7 DE I.A^ZO DE 1973 

P.A.

MANUEL DE ARPE.
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