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P A T E N T E 

D E
I N V E N C I O N 1

por  "MECANISMO PARA RELOJ DE LECTURA INMEDIATA", a  fa v o r de La Fir- 
ma estadounidense INTERNATIONAL BUSINESS MACHINES CORPORATION, do­
m ic il ia d a  en madison Avenas 5 9 0 .- NEW YORK 22, N. Y. (Estados Uni­
dos de América d e l N o rte ) .

MEMORIA DESCRIPTIVA
La p resen te  invención  se r e f i e r e  a ap ara to s  acompasados en tiem ­

po y , mas p a rtic u la rm e n te , a  ese t ip o  de instrum ento  a l  que en l a  
p ro fe s ió n  se l e  conoce comunmente como un mecanismo de r e le j  de 
l e c tu r a  inm ediata  en e l  c u a l ,  en lu g a r  d e l  convencional marcador de 
tiempo a  Base de l a s  m an ec illas  para  ñ o ra s , m inutos y segundos mon­
ta d a s  p a ra  g i r a r  sotare un e je  común concéntricam ente con una o a ra  
de una e s f e r a  de r e l e j ,  son empleados una s e r ie  de in d icad o res  de 
tiempo c o n s is te n te s  en acumuladores parec idos a  tambores d ispu esto s 
uno a l  lado de o tro s  en re la c ió n  a lo  la rg o  de un e je  común. Estos 
elementos in d icad o res  de tiempo constan  usualm ente de un tambor de
ñoras que l le v a  in d icac io n es  numéricas de 1  a  12  in c lu s iv e  y que 
rep re sen tan  l a s  horas de l d ia ,  an tes  o después de m ediodía, según 
e l  caso; o tro  tambor de decenas de m inutes oon in d icac io n es  también 
num éricas de 0 a  5 in c lu s iv e ,  y un tambor de unidades minuto asim is­
mo oon in d ic ac io n es  numéricas de 0 a  9 in c lu s iv e .  Estos dos ú ltim os 
tambores acomodarán lo s  s e se n ta  m inutos de cada ho ra  expresándolos
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desde l a  te rm in ación  de ana ñ o ra  h a s ta  e l  comienzo de l a  inm ediata 
s ig u ie n te . Puede s e r  tam bién in c lu id o  un segando tambor graduado en 
in te rv a lo s  de cinco segundos de 00 a  55 in c lu s iv e .

En una p a te n te  a n te r io r  e s t á  m ostrada y d e s c r i t a  una c a ra  de e s -  
5 f e r a  p a ra  r e lo j  secundario  que es movido pór medios de impulso in d i­

v id ua l en forma de un motor síncrono de c o r r ie n te  a l te r n a  que r e c i ­
be sus im pulsos desde una l ín e a  de fu e rz a  com ercial de 6 0 -e io lo s . 
También e s tán  p ro v is to s  medios con le s  que es tra n sm itid a  una señ a l 
e l é c t r i c a  a l  r e lo j  secundario  sobre l a  l in e a  re g u la r  de p o ten c ia  en 

10 un momento que o cu rre  escasamente an tes  d e l c in cu en ta  y nueve minuto 
de cada ñ o ra  t ip o  y  e l  cu a l te rm in a  prec isam ente en e l  minuto cincu­
e n ta  y nueve de l a  h o ra , t a l  como un impulso que s i r v e  peora I n i c i a r  
con é l  una co rrecc ió n  de c i e lo ,  s i  e l  r e lo j  secundario  marcha r e t r a ­
sado respec to  a l  tiempo t ip o  en e l  c in cu en ta  y nueve minute de l a  ho- 

15 r a ,  s e rá  adelan tado  a l  tiempo co rrec to  du ran te  ese m inu te , a s i  que,
cuando e l  o ineuen ta  y nueve minuto es completado y comienza e l  prim er 
minuto de l a  ho ra inm ediatam ente su c e s iv a , e l  r e l e j  e s ta r á  exactamen­
te  sincron izado  con e l  tiempo t ip o  d e l m anan tial ten iendo por lo  ta n ­
to  l a  hora debida. *

20 La señ a l e sp e c ia l  c o rre c to ra  de t i  ampo que es im p a rtid a  a l  r e lo j
secundario  por medio de l a  conducción r e g a la r  com ercia l, es p r e f á r i ­
dam en te  de una predeterm inada d e f in id a  c a r a c te r í s t i c a  a l t a  frecuen ­
c ia  y es empleada p a ra  e x c i ta r  un^imán^qUe, p o r con tac to  de una a lda­
b i l l a ,  i n i c i a  l a  co rrecc ió n  de c ie lo .

25 Como p u es ta  en p rá c tic a  de l a  a n te r io r  a p lic a c ió n , e s tá n  prov isto!
medios además con lo s  que, n^& íeetan a  l a  co rrecc ió n  de c ic lo  la s  f r e ­
cuencias erróneas o p a sa je ra s  que pueden d u p lic a r  l a  predeterm inada 
a l t a  fre c u e n c ia  de l a  señ a l pero que son de duración  momentánea.

La p re se n te  Invención  se r e f i e r e ,  e sp ec íficam en te , a  un instrum en­
te ; acompasado en tiempo de le á tu r a  inm ediata  e l  cual puede s e r  empleen30
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(io come uno ce una seri<e de instrum en tos s im ila re s  en un sistem a cen­
tra l iz a d o  co n tro lad o r de tiem po, incluyendo un r e lo j  d i r e c to r ,  y que 
responde a  una a l t a  fre c u e n c ia  u  o t r a  se ñ a l c o rre c to ra  tra n sm itid a  
desde un punto c e n tra l  con e l  f i n  de i n i c i a r  una co rrecc ió n  de c ic le  
por medie de l a  cual e l  mecanismo de r e l o j e r í a  puede s e r  tra íd o  a l  
tiempo c o rre c to  o t ip o  en in te rv a lo s  de tiempo predeterm inados de u - 
na manera s im ila r  a  l a  que an tes  expusimos en re la c ió n  con l a  c i ta d a  
invención  a n te r io r ,  pero cuyo empleo es algo d if e re n te  y se  emplea 
un mecanismo nuevo p a ra  e fe c tu a r  lo s  re su lta d o s  deseados. Asi puós, 
e n tre  lo s  p r in c ip a le s  o b je to s  de l a  p re se n te  invenoión f ig u r a  l a  p re ­
v is ió n  de una p ie z a  de r e lo j e r í a  de l e c tu r a  inm ediata  capaz de correo 
c ió n  p e rió d ic a  en l a  forma brevemente bosquejada a n te s .

En l a  p receden te  invención mencionada e x is te ,  en resumen, una 
e s t iu c tu r a  en l a  que nay p re v is to s  un p a r de d isco s  o elementos de 
co rrecc ió n , uno de e s to s  elementos e s tá  engranado a l  m inutero d e l mo­
vim iento d e l r e lo j  en forma que eeupa en todo momento una p o sic ió n  
en proporción  con l a  p o sic ió n  c ron o lóg ica  d e l m inu tero . E l o tro  e le ­
mente de co rrecc ió n  e s tá  nosmalmente m antenías e s ta c io n a r io  pero po­
ce después d e l comienzo de l a  c o rrecc ió n  de c ie lo  es l ib e r ta d o  y o e l i  
gado a  g i r § r  a una ve locidad  re la tiv am en te  rá p id a , o , pa ra  s e r  exac­
t o s ,  a  l a  v e lo c id ad  de l a  m an ec illa  de segundes. E x is te  un d i s p o s i t i ­
vo de embrague cooperante e n tre  lo s  des elem entes de c o rrecc ió n , ac­
cionado en t a l  manera que e l  ú ltim o elemento de co rrecc ió n  a lcanza  a l  
prim ero en un punto en la  co rrecc ió n  de o io le  p ro p o rc io n a l con l a  
c u a n tía  de tiempo que e l  r e lo j  a t r a s a  y , cuando es a s í  alcanzado e l  
p rim er elemento a lz a , por d e c ir lo  a s í ,  a l  ú ltim o , y lo  mueve a la  
razón  ig a n l de movimiento d e l segundero p a ra , de conformidad^ mover 
a l  m inutero a  l a  misma razón de ve lo c idad  y t r a e r  a l  mismo a l  tiempo
co rrec to  o t ip o  precisam ente a l  f i n a l  d e l l a & m b * r e a í H E Ú H 3 P 8 c g  
d o ra . En l a  oara  de l a  e s fe ra  de r e lo j  que a lu s t r a  l a  invenoión p re -

#
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deoesora de l a  a c tu a l ,  puede e l m inu tero , e i  e l  r e lo j  e s tá  en hora 
ex ac ta  a l  comienzo de l a  co rrecc ió n  de c ie lo ,  ocupar una p o sic ió n  
indicando sustancia lm en te  c incuen ta  y nueve minutod después de la  
hora* Durante l a  co rrecc ió n  de c ic lo  que consume un minuto de tiem - 

$ po , e l  m inutero co n tin u a rá  avanzando a  su re la tiv am en te  l e n ta  mar­
cha y l le g a  a  c o in c id ir  con l a  ho ra  precisam ente cuando e l  segundo 
d isco  de co rrecc ió n  a lcanza  a l  p rim ero . A si, aunque la s  m ediaciones 
c o rre c to ra s  vayan a  tra v é s  de movimientos de re a l iz a c ió n  de una ope­
ra n te  co rrecc ió n  de c ic lo ,  no te n d rá  lu g a r  ninguna co rrecc ió n  r e a l ,

10 y la s  m an ec illas  de m inutes y segundos podrán amcas ocupar su p o s i­
ción cero a l  comienzo de cada h o ra .

En lo  que concierne a  lo s  r e lo je s  de l e c tu r a  inm ediata  a  que se 
r e f i e r e  e s te  inven to  de ahora , es n e cesa rio  m antener a l  tambor in d i­
cador de unidades de minuto en una in d ic a c ió n  de 9 con e l  grupo de 

15 m inutos leyéndose 59 h a s ta  que l a  co rrecc ió n  de c ie lo  há sido comple­
ta d a . En consecuencia, s i  o cu rre  que e l  r e lo j  e s tá  sustanciáLm ente 
en hora cuando l a  co rrecc ió n  de c ic lo  empieza, e l  embrague in te r a e -  
tu a n te  en tre  lo s  dos d iscos de co rrecc ió n  e fe c tu a rá  un avance de una 
ho ra  completa a l  tambor in d ic ad o r de grupo de m inutos. La misma r e -  

20 ten c ió n  e fe c t iv a  p a ra  ouando e l r e lo j  e s tá  a tra sad o  y es in ic ia d a  in ­
cluyendo 59 segundos en e l  tiempo de co rrecc ió n  de c ic lo .  En t a l  caso 
e l  embrague in te ra c tu a n te  a c tu a rá  inm ediatam ente y e l  tambor de grupo 
de minutos avanza una h o ra  completa más a l l á  de lo  requerido  p a ra  l l e ­
v a r  a cabo l a  co rrecc ió n  exao ta .

25 La p re se n te  invención e s tá  ideada para  s a lv a r  l a  l im ita c ió n  an tes
in d ic ad a  que ná  surg ido  en re la c ió n  con e l  proyecto y construcción  
de un r e lo j  a u to -c o rre c to r  d e l t ip o  de le c tu r a  in m ed ia ta , y l a  r e a l i ­
zación  de e s to  c o n s titu y e  o tro  aspecto  p r in c ip a l  y o b je to  de l a  inven­
c ió n .

30 Todavía o tro  o b je to  de l a  invención  es p roveer un r e le j  de le e  tu -

-  4 -
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y a  Inm ediata capaz de s e r  antom átlcam ente co rreg ido  a predeterm ina­
dos in te rv a lo s  en l a  forma re a l iz a d a  en l a  p a te n te  c i ta d a  como p re -  
deoesora de l a  p re se n te , en l a  que e s tán  p ro v is to s  medios p a ra  impe­
d i r  l a  ro ta c id n  d e l tambor in d ic ad o r de segundos in te r f i r ie n d o  con 

5 lo s  movimientos normales de ro ta c ió n  d e l tambor in d ic ad o r de unida­
des de minuto du ran te  l a  co rrecc ió n  de c ic lo .

Otros o b je to s  de l a  invención  se rán  señalados en l a  d e sc rip c ió nt 'y re iv in d ic a c io n e s  s ig u ie n te s  e i lu s t r a d o  en lo s  d ibu jos que se acom­
pañan lo s  que. ponen de m a n if ie s to , a  t i t u l o  de ejem plo, no lim itatK M  

10 e l  p r in c ip io  de l a  invención y e l  mejor modo, t a l  como há s id o  pro­
y ec tad o , de a p l ic a r  e s te  p r in c ip io .  En le s  d ib u jo s ,

La f l g .  1* es una v i s ta  f r o n ta l  en e lev ació n  de un mecanismo de 
r e lo j  de le c tu r a  Inm ediata co n stru id o  de acuerdo eon lo s  p r in c ip io s  
de l a  p resen te  invenc ión .

15 La f i g .  2t es una v i s t a  secc io n a l segdn un c o r te  dado s u s ta n e ia l -
mente p e r l a  l in e a  2-2 de l a  f i g .  Ib .

La f i g .  3b es una v i s ta  frag m en ta ria  de una p a r te  d e l mecanismo 
c o rre c to r  mostrado en l a  f i g .  2b y con v a r ia s  p a r te s  de é l  asumiendo 
l a  po sio ió n  que ocupan a l  comenzar una C orrección de c ie lo  y en e l  

20 comienzo de una operación  de tro p ie z o  de a ld a b i l l a  empleada en r e la ­
c ió n  con l a  p re se n te  invenc ión .

La f i g .  4* es una v i s t a  s e c c io n a l s im ila r  a  l a  de l a  f i g .  3b eon 
l a s  p a r te s  en l a  p o sic ió n  que asumen a l  f i n a l  de l a  operación  de t r o ­
piezo de a ld a b i l la .

25 La f i g .  5b es una v i s ta  secc io n a l en mayor e sc a la  tomada su s tan ­
cialm en te a  lo  la rg o  de l a  l ín e a  5-5 de l a  f i g .  2b.

La f i g .  6b es una v i s t a  en p e rsp e c tiv a  algo esquem ática en su re ­
p re se n ta c ió n , mostrando la s  p o sic io n es  de c ie r to s  instrum entos co rrec­
to re s  en d iv erso s  períodos de tiempo a  f in e s  de i lu s t r a c ió n  d e l inven- 
,to .30



s Y l a  f i g .  6*a as una v i s t a  frag m en ta ria  i lu s tra n d o  o t r a  po sic ió n  
de lo s  instrum entos de l a  co rre c c ió n .

En todas l a s  f ig u ra s  an tes  in d icad as  lo s  c a ra c te re s  de re fe re n c ia  
s im ila re s  sen empleados p a ra  d esig n a r p a r te s  que, en co n ju n te , desem- 

5 peñan análoga fu nc ió n .
R efiriándonos anora  a lo s  d ibu jos en d e ta l l e ,  se  en tenderá que 

e l  invento  rep resen tad o  en e l lo s  es solam ente p a ra  la  m aquinaria o 
. c h a s is  de un r e lo j  secundario  de l e c tu r a  in m ed ia ta  constru ido  de acu­

erdo oon lo s  p r in c ip io s  de l a  p ré sen te  Invención , ha  p la c a  Case y la  
10 c a ja  e x te r io r  d e l r e lo j  pueden s e r  de c u a lq u ie r  t ip o  adecuado y no 

se  i lu s t r a n  en d e ta l l e  yá que puede v a r ia r  su  form a p a ra  acomodarla 
a l e s  d ife re n te s  e s t i lo s  d e l r e lo j  com pleto, como p o r ejem plo, para 
p roveer un r e lo j  de e s c r i to r io ,  o de pared  o un re g is tr a d o r  de tiem ­
pos de un tra b a ja d o r . Independientem ente d e l  p a r t i c u la r  e s t i l o  del 

15 r e lo j  deseado, lo s  rasgos e se n c ia le s  de l a  invención  e s tá n  en todo 
momento conservados.

R efiriéndonos en p a r t i c u la r  a  la s  f ig u ra s  1* y 2*, e l  mecanismo 
d e l r e lo j  comprende en su o rgan izac ión  g e n e ra l, una p la c a  sopo rte  
p r in c ip a l  o t ip o  10  que es generalm ente de secc ió n  r e c ta  en W in v é r-  

20 t i d a  y cuyas a la s  a l  ex tenderse  h a c ia  abajo en 12  e s tá n  adaptadas par 
s e r  adecuadamente un idas a una p la c a  base, p a red , so p o rte  de brazo , 
o s im ila r  (no m ostrados). La p la c a  so p o rte  lg, s i r v e  como base de los 
medios sostened ores d é l conjunto d e l mecanismo de r e lo j e r í a ,  in c lu ­
y e n d o ,^  motor g  de accionam iento, tam bores 1 ^  ind iv idualm ente re a —

25 n id o s , im pulsión d e l r e lo j  y conjunto de co rrecc io nes  16 , y conjun­
to  de aL^lmBn de d isp aro  16 . Les conjun tos mixtos 1±, 16 y 16 e s tá n  
in tegram ente d isp u esto s  y so sten id o s sobre l a  p la c a  so p o rte  10 por 
medie de una conexión movible que comprende lig azo n e s  espaciadas e - 
l á s t i c a s  ^0 asoc iadas con un l i s t ó n  22 generalm ente en fonaa de U 

^constando elementos l a t e r a l e s  2& y 26 que .f i ja d o s  a  ÓH*a ená%ai*<r30
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^quier forma adecuada# po r ej€m plo, m ediante lo s  t o m i l lo s  lle-^ 
van lo s  re sp ec tiv o s  so p o rtes  t ip o  c o r r ie n te  21? y 28.

Bh pasador EÉ ( f i g .  Ib ) pasa a  tra v é s  d e l elemento l a t e r a l  24 

y t ie n e  ano de sus extremos f ile tead am e n te  re c ib id o  en l a  pestaña 
l a t e r a l  jgO d e l l i s t ó n  en forma de U 32. Bh pasador s im ila r  ^4 pasa 
a  tra v é s  d e l elemento l a t e r a l  y t ie n e  ano de sus' extremos f i l e t e ­
adamente rec ib id o  en l a  o t r a  pestañ a  l a t e r a l  de aquel l i s t ó n  22. 
Bn pasador g8 se  ex tiende cruzando lo s  extremos e x te r io re s  d e l l i s ­
tó n  en forma de U ¿ 2 . EL pasador ,g& s irv e  como so p o rte  p a ra  un tam- 

10 b q r, contador o acumulador, re la tiv am en te  g ran d e ,p a ra  la s  h o ras, 40.
E l pasador 24 s irv e  como un so p o rte  para  e l tambor o contador de mi­
nu tos unidad algo mas pequeño 4g , m ien tras  que e l  pasador 2§ s irv e  
como un so p o rte  para  un tambor 4^ de decenas de m inuto, re la tivam en­
te  pequeño.

15 El tambor de*segundos 42 (véase tam bién l a  f i g .  9* ), es de un
pequeño tamaño y e s tá  file tead am en te  re c ib id o  en e l  reducido e x tre ­
mo ^6 de un e je  ro ta to r io  ^8 , ostándo e s te  ó ltim o con sus c o jin e te s  
en una b o q u illa  50 comdn a , y l le v a d a  p o r, e l  sopo rte  ^6 y sopo rte  
t i p a  c o r r ie n te  E l a je  48 e s tá  montado loco encima de un engrana- 

20 je  2 E im pu lso r, a s í ,  constriñendo a l  tambor de segundos ¿2  ^  seg u ir
lo s movimientos de ro ta c ió n  d e l engranaje ¿2  pero perm itiendo a l mis­
mo s o r  mantenido inm óvil cuando l a  ocasión  lo  p id a , tendremos re su e l­
to  e s te  p a ra  una f in a l id a d  y en una forma que s e rá  hecha mas c la ra  
dentro  de poco.

25 Les tambores in d icad o res  de tiempo ^ 0 , ^2 , y 42 son , en l e
e s e n c ia l ,  de un p e r f i l  convencional y eada uno comprende, una super­
f i c i e  de tambor 2i. generalm ente p o lig o n a l, una po rc ión  r a d ia l  25 y 
un cubo 25 que l l e v a  en uno de sus lad o s  e l  u su a l engranaje Genova 
57 im pulsor y en su  o tro  lado e l  u su a l d ie n te  im pulsor 59. EL nóme- 

,ro e sp e c ífico  de d ie n te s  in c lu id o s  en le s  v a rio s  engranajes 2 1  e s tá30
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ca lcu lad o  de acuerdo con la s  ex ig en c ias de l a  in g e n ie r ía  en forma 
t a l ,  que con e l  tambor de segundos jgj? girando a  razón de una revolu­
c ió n  por m inuto, e l  tamobor de unidades m inute ^2 &ará una revo lu ­
ción  completa una vez cada d iez  m inutos; El tambor 4¿ de decenas de 

5 minuto n a rá  una revo lución  completa una vez cada h o ra , y e l  tambor 
de horas n a rá  una revo lu c ión  oada doce h o ra s . Adecuados d i s p o s i t i ­
vos 61 de m uelle de escape s irv e n  para s i t u a r  lo s  v a rio s  puntos cen­
t r o  muertos de lo s  d iv e rso s  tambores y m antenerles en ta le s  p o s ic io ­
nes que lo s  ín d ic e s  de lo s  mismos e s té n  exactam ente a lin ead o s eon 

10 l a  a b e r tu ra  de v is ió n  p ra c tic a d a  en l a  c a ja  d e l r e l e j  (no p o s tra d a ) . 
La l in e a  de v is ió n  p a ra  v e r l a s  d i s t i n t a s  in d icac io n es  e s tá  mostra­
da por l a  f le c h a  X en l a  f l g .  1* .

El motor e lé c tr ic o  M e s tá  f i ja d o  de c u a lq u ie r  adecuada manera, 
por ejemplo p o r medio de t o m i l lo s  60 (F ig . 1*) a l  s o p o r te 't ip o  co- 

15 r r i e n te  j*2 y su e je  de p e ten o la  62 se ex tien de a  tra v é s  deluaopogte- 
t ip e  c o rr ie n te  21 y e l  elemento l a t e r a l  y l l e v a  encima un engra­
n a je  66 rueda dentada que engrana con una s im ila r  68 montada en un 
e je  im pulaor j[0 (véase tam bién l a  f l g .  5*) extendiéndose e n tre  loe  
so p o rtes  27 y 2& y con sus c o jin e te s  en e l l o s .  El e je  2É so b resa le  

20 completamente a tra v é s  d e l sopo rte  2g, y l l e v a  una ru ed a  dentada 72 
que engrana con una lo c a  24 montada sobre un pasador J6  soportado 
p e r e l so s té n  29* La rueda dentada 24  engrana con l a  2& montada so­
lid a r ia m e n te  sobre un e je  contador 80 , e l  c u a l ,  p e r  v i r tu d  de su 
función s s r á  d e sc r ito  después come un e je  de co rrecc ió n  (v er tam - 

25 blén l a s  f ig u ra s  3* y 4* ). La rueda den tada 2& engrana con l a  p re­
viam ente mencionada rueda im pulsora 52 que s i r v e  p a ra  im pu lsar a l  
segunde tambor * tra v é s  d e l oonjunte de f r i c c ió n  im pulsor 48 , 54,
y .26 .

EL e je  de co rrecc ió n  80 e s tá  eon c o jin e te s  p a ra  su  ro ta c ió n  en 
82 extreme en e l  sp p o rte  29 y e l  o tro  extremo como en 84 en l a  p ía -

4
*gr

30
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pa 86 que e s tá  sopo rtada  por medio de manguitos espaciados 88 y per­
nos de a p r ie te  jgO d e l so p o rte  ^  en espaciada re la c ió n  eon respecto  
a é l  .

De l a  a n te r io r  d e sc rip c ió n  se v e ré  que e l e je  VO impulsado desdi 
e l  m otor M im parte  continuo movimiento a l  t r é n  de engranajes in c lu ­
yendo la s  ruedas 2É 7 jLR como a l  e je  o o rreo to r 80. La
rueda ¿2  normalmente im parte  movimiento de ro tación% &  tambor de se- 
gundos ^ e x c e p t o  en lo s  momentos en que e l  d i  timo e s té  d e lib e ra d a ­
mente asido  inm óvil du ran te  to d a , o una p a r t e ,  d e lla io B v reec & ^ ^e i- 
c ló ,  po r razanos que se  a c la ra rá n  después.

R efiriéndonos ahora a  l a s  f ig u ra s  l o ,  50 y 6* , e l e je  de co rrec­
ción  80 t ie n e  le lam en te  y ro ta to ria m e n te  montado sobre é l  una rue­
da dentada de co rrecc ió n  ^2 re la tiv am en te  grande l a  cual engrana 
con una re la tiv am en te  pequeña sopo rtada en un extreme de un cor­
te  e je  ^6 ro ta to riam en te  montada sobre c o jin e te s  en e l sopo rte  29. 
Una rueda dentada en e l  o tro  extrem o.98 , d e l e je  9 6 , engrana eon 
l a  Genova im pulsora 57 formada sobre e l  cubo d e l tambor de minu­
to s  unidad 42. La p o sic ió n  an gu lar de la  rueda j^2, l a  cual en r e a l i ­
dad puede s e r  considerada oome una de un p a r  de d iseo s  c o rre c to re s  
asociados con e l  mecanismo de c o rre c c ió n , es p o r lo  ta n to  en todo 
momento dependien te de l a  p o sic ió n  an g u la r o c ron o lóg ica  d e l tambor 
de m inutos unidad áJ2. En o tra s  p a la b ra s , l a  rueda de co rrecc ión  g2 
y e l  tambor de minutos unidad se mueven a l  unísono en todo momen­
to  o permanecen e s ta c io n a r io s , según lo  p id a  l a  o cas ió n . Uha ex tensa 
manga rodea a l e je  j?6 p a ra  m enténer l a s  ruedas dentadas 94 y 98 
en apropiada p o sic ió n  con l a s  ruedas g2 y j g  resp ec tivam ente .

La rueda de co rrecc ió n  e s té  adap tada p a ra  cooperar eon un se­
gundo elemente de co rrecc ió n  en forma de un d isco  100 también monta­
do loco  sobre e l  e je  de co rrecc ió n  80 . El d isco  100 e s té  normalmente 
mantenido inm óvil por medio de un mecanismo de a ld a b i l la  que se ré30



i

5

10

15

20

25

18 89 83
-  , 10

R esc rito  después pero e s tá  adaptado du ran te  l a  co rreo c ió n  de c ic lo  
p a ra  n ace r con tac to  de embrague con e l  e je  8g eonstan tém ^ite  en ro - 
ta c ió n , pa ra  en consecuencia r e c i b i r  movimiento de é l  e im p a r t ir  
su  movimiento a  l a  ru ed a  de co rrecc ió n  92. EL e je  de co rrecc ió n  
80 e s tá  adaptado p a ra  e s ta r  continuam ente en ro ta c ió n  por e l  p rev ia ­
mente d e sc r i to  t r e n  im pulsor desde e l  motor M a razón de una revo lu­
ción po r m inute. Durante l a  ro ta c ió n  de l a  ru ed a  de co rrecc ió n  92. 
cuando l a  ú ltim a  re c ib e  su movimiento del d isco  de co rrecc ió n  100, 
e l  t r e n  de en grana jes, conduce a l  tambor de m inutos unidad ^2 e in ­
cluyendo a l a s  ruedas 92, 94 y 98 es a s i  proyectado p a ra  que, una 
re la tiv am en te  ráp id a  ve locidad  d e l movimiento continuado es impar­
t i d a  a l  tambor ^ 2 , e s ta  re la c ió n  de ro ta c ió n  c o n s is te  en una revo­
lu c ió n  cada d iez  segundos con o b je to  de quem lo s  grupOsdenUnidap y 
tbmMránoloa de decenas de m inute, 42  y 44 , puedan s e r  tra íd o s  a su 
p o sic ió n  cero a l a  term inación  de l a  co rrecc ió n  de e ie lo  que term i­
na a l  f i n a l  d e l minuto c in cu en ta  y  nueve de cada h o ra .

Un d isce  dentado 102 re la tiv am en te  grande, e s tá  fijam en te  ase - 
gurade a l  e je  de co rrecc ió n  80 y le e  d ie n te s  105 en é l ,  son r e l a t i ­
vamente pequeños y apretadam ente espaciados p a ra  e fe c tu a r  una fun­
c ión  de a r r a s t r e  en re la c ió n  con e l  tiempo de re tra s o  d e l mecanismo 
lo  cuál s e rá  después ab la rad o . En e s te  punto se  comprenderá que la s  
ruedas 72 , 74 . 78. e je  80 y d isco  102 permanecen en ro ta c ió n  cons­
ta n te  en todo momento m ien tras  e l m eter R re c ib a  e n e rg ía / EL d isce  
dentado 102 e s tá  adaptado p a ra  im p a r t ir  su  re la tiv am en te  ráp ida  ve­
lo c id a d  de ro ta c ió n  a l d isoo c o rre c to r  de tiempo 100 que e s tá  monta­
do le c e  sobre e l  constantem ente ro ta to r io  e je  contador 80 . E ste  d is ­
co 100 r e g is tr a d o r  de tiempo e s tá  normalmente asido  o o n tra  ro tac ió n  
en una predeterm inada p o sic ió n  an gu la r p o r medio de un dedo f ia d o r  
104 ( f ig u ra s  2*. 3* y 4*) formada en una p iv o te a n te  p ieza  de embra­
gas 106 que e s tá  piveteadam ente asegurada como en 108 a  una ca ra  del30
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(diseo 100 c o rre c to r  de tiem po. La p ie z a  de ambrague 106 e s tá  p res io ­
nada por un m uelle como en 110 de t a l  manera que pred ispone a l  mis­
mo normalmente en l a  d ire c c ió n  c o n tra r ia  a  l a  de la s  agu jas de un 
r e lo j  según se  vé en l a s  f ig u ra s  3& y 4* . El dedo f ia d o r  104 n o r-  

5'. rrCtalmente apoya c o n tra  un s a l ie n te  112 asociado con un elemento f i a ­
dor 114 e l cual e s tá  presionado p o r m uelle como en 116 y es p iv o tea ­
do sobre un e je  118 que se  ex tiende e n tre  l a  p la c a  86 y e l  sopo rte  
29. El elemento f ia d o r  114 e s tá  formado con un dedo 120 la te ra lm en ­
t e  extendido proyectado p a ra  c o n ta c ta r  con una p ie z a  d e te n te ra  que, 

10 por conven!enola, puede s e r  una de la s  mangas espaciadas 88 p rev ia ­
mente mencionadas.

La p ie z a  de embrague 106 e s tá  formada con un d ie n te  122 l a t e -  
ralm ente doblado designado para con tac to  de t ra c c ió n  con l a  p e r i f e ­
r i a  d e l d isco  dentado 102 cu an d o 'la  p iez a  embrague queda l ib e ra d a  

15 per e l  elemento f ia d o r  114. Normalmente, con e l  dedo f ia d o r  104 a -  
poyando c o n tra  e l s a l ie n te  112 d e l elemento f ia d o r  114. l a  p ie z a  
embrague 106 es s o l ic i t a d a  en í a  d ire c c ió n  de la s  agu jas de un re ­
l o j ,  según se  vé en l a  f i g .  3&, c o n tra  l a  acción d e l m uelle 116 pa­
r a  o b lig a r  a l  d ie n te  de embrague 122 a  d esco n ec ta r de l a  p e r i f e r i a  

20 dentada d e l d isco  de tra c c ió n  en co n stan te  ro ta c ió n  102, de su e r te  
que e l disoo de co rrecc ió n  100 e s t á  forzosam ente mantenido o ag arra ­
do c o n tra  ro ta c ió n , S in  embargo, como después veremos, euando e l  e- 
lemento f ia d o r  114 es so ltad o  u o sc ilad o  en una d ire c c ió n  c o n tra r ia  
a l a  de l a s  agujas de-un r e l o j ,  según se  vé en la s  f ig u ra s  2&, 3* y 

25 4&, e l  s a l ie n te  112 se moverá n a e ia  fu e ra  d e l dedo f ia d o r  104, p e r­
m itiendo a s í  a l  m uelle 110 mover l a  p ie z a  embrague 106 en d ireo e ió n  
c o n tra r ia  a l a s  ag u jas de un r e lo j  y e fe c tu a r  e l  co n tac to  de engan­
che de t ra c c ió n  e n tre  e l  d isco  de co rrecc ió n  100 y e l  dieco de t r a c ­
c ión  102 a a i que e s to s  dos elem entos g ira rá n  uniformemente a l  u n i-  

30 seno durante  una revo lución  eom pleta en e l  curso de un m inuto. Tal
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ro ta c ió n  a l  unísono oourre solam ente g u ian te  l a  co rrecc ió n  de c i ­
c le  que comienza escasam ente an te s  d e l c in cu en ta  y nueve minuto de 
cada ho ra  y term ina precisam ente cuando comienza l a  hora s ig u ie n te .

Asegurada a  una c a ra  d e l d isco  de co rrecc ió n  100 e s tá  una p ie ­
za m uelle e levadora  124 de p e r f i l  i r r e g u la r  remachada, o asegurada 
en o t r a  form a, como en 126. a l  d is c o . La p ie z a  m uelle 124 compren­
de un brazo 128 elevador que se  ex tien de  arqueado ex terio rm en te  co: 
bado h a c ia  fu e r a  y una p a r te  130 ex tend ida in te rio rm e n te  que sobre­
s a le  a tra v é s  de una a b e r tu ra  132 formada en e l d isco  y que en e l  
o tro  lado  d e l d isco  e s tá  p ro v is ta  con una ex tensió n  l a t e r a l  que 
co n s titu y e  e l  m uelle 110 que s ir v e  p a ra  p red isp o n e r a l a  p ie z a  de 
embrague 106 de p iv o teo .

La rueda dentada de co rrecc ió n  g2 e s tá  formada con una ranura  
rad ia lm en te  ex tend ida 138 que e s tá  s i tu a d a  in te r io rm e n te  a  poca 
d is ta n c ia  de l a  p e r i f e r i a  d e l d isco  y que e s t á  d e s tin ad a  a  coope­
r a r  con un extreme 140 v u e lto  h a c ia  fu e ra  p ro v is to  en e l brazo 128 
arqueado en m uelle . La d is ta n c ia  en tre  e l  p lano d e l d isco  de co rre  
ción  100 y l a  rueda dentada de co rrecc ió n  g2 y e l  a lcance d e l brar- 
zo m uelle 124 es t a l  que e l  extremo v u e lto  h a c ia  fu e ra  140 de e s te  
brazo e s t á  adaptado p a ra  apoyar en f r i c c ió n  c o n tra  l a  s u p e rf ic ie  
de l a  rueda de oorreeo ión  92 en todos lo s  mementos durante e l  no r­
mal funcionam iento de l r e l e j  cuando e s te  funcionam iento es co rrec­
t o ,  o en tiempo y du ran te  una porc ión  v a r ia b le  de cada co rrecc ió n  
de c ie lo  cuando e l  ú ltim o  es e fe c tiv o  para  r e a l i z a r  una función  oc 
r r e c to r a .  En o tro s  momentos du ran te  l a  oo rreeo ión  de c ie lo  e l  ex ti 
me 140 v u e lto  h a c ia  fu e ra  d e l brazo m uelle 128 e s t á  adaptado para 
p e n e tra r  l a  ran u ra  138 en l a  rueda de co rrecc ió n  g2 y co n fin a r coja 
t r a  un borda^é^ta  ran u ra  p a ra  im peler e l  d isco  r o ta to r io  para  lo s  
f in e s  de oorreeo ión  de tiempo en ana manera que aparecerá  después. 
El brazo m uelle 128 y ran u ra  138 comprenden la s  dos p a r te s  de una

-  1 2 -  -
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manera de cooperar por acoplam iento e n tre  los dos elementos de co­
r re c c ió n  100 y gjg. Una p lao a  141 e s tá  segurada, eemo en 145. a un 1̂  
do da l a  rueda dentada ^2 y so lap a  p arc ia lm en te  a  l a  ran u ra  138 y 
r e a l iz a  una im portan te  func ión  que describ irem os mas a d e la n te .

5 Se re co rd a rá  en e s te  momento que e l  d isco  da co rrecc ió n  j^2 es­
t á  montado loco sobre e l e je  de co rrecc ió n  90 y que e s tá  engranado 
a  tra v é s  de l a  rueda dentada e je  y ruedas R8 y ( f ig -  6S) 
a l  tambor in d ic a d o r de minutos unidad ^ 2 . Es por lo  ta n to  com peli- 
do a s e g u ir  lo s  movimientos p e rió d ico s  in d icad o re s  de l tambor 

10 y en consecuencia l a  p o s ic ió n  an gu la r de l a  ranu ra  138 t ie n e  una
re la c ió n  d e f in id a  resp ec to  a l a  posieiÓ n angu lar d e l tambor 42.

Se há v is to  como e l  d isco  dentado 102 e s t á  d isp u esto  p a ra  s e r  
po sitiv am en te  im pelido continuam ente a  razón de una revo lución  por 
minuto en ta n to  que e l  motor M_ permanezca ex c ita d o . Se há v is te  

15 tam bién eomo l a  rueda de co rrecc ió n  g2 e s tá  d isp u e s ta  p a ra  in d ic a r
periód icam ente en sincronism o con l a s  in d ic ac io n es  d e l tambor 4g 
de minutos unidad a tra v é s  de l a  acción  d e l mecanismo im pulsor de 
engranaje Geneva en ta n to  que e l  r e lo j  e s tá  en h o ra . Aún s i  e l  re ­
lo j  e s tá  marchando despacio o sea  re tra sa d o  re sp ec to  a l  tiempo oro- 

20 no ló g ico , l a  rueda de co rrecc ió n  e s tá  d isp u e s ta  para s e r  p e rió d ic a ­
mente p u e s ta  en in d ic a c ió n  en compañía d e l tambor 42 y e s te  movimi­
ento re g u la r .d e  p u es ta  en in d ic a c ió n  de l a  rueda ^¡2 no se  a l t e r a r á  
h a s ta  un mámente t a l  en e l  que lo s  dos elem entos de co rrecc ió n  92 
y 100 son acoplados y se  a p lic a  mdvimiento a  l a  rueda desde e l 

25 d isco  100. Entonces, p a ra  f in e s  p r á c t ic o s ,  y para  f in e s  de term ino-
' lo g ia  en l a s  re iv in d ic a c io n e s  que se  acompañan, e l  d isc e  dentado 

102 puede s e r  considerado como un elem ente de segundos del sistem a 
r e lo j  y l a  rueda de co rrecc ió n  jgj? puede s e r  co nsid erada  como un e le ­
mento que in term iten tem en te  in d ic a  unidades minuto d e l sistem a de 

30 le c tu r a  inm ed ia ta , un o b je to  de l a  invención  es t r a n s m it i r  movimien-

\
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to  d e l prim ero a l  áltam e cuando, y so lé  cuando, es n ecesario  efec­
tu a r  avance de loa minutos unidad en una razón dé ve locidad  compara­
tivam ente rá p id a .

Se há  explicado an tes que en e l minuto oinouenta y nueve después 
de cada d o ra  c ro n o ló g ica , e l  elemento f ia d o r  114 e s t á  d ispu esto  pa­
r a  n a c e r le  oaerLpara l i b e r a r  a l  dedo f ia d o r  104 d e l elemente de em­
brague 106 para  p e rm it ir  a l  d isco  de co rrecc ió n  100 comenzar su c i ­
c le  de ro ta c ió n , du ran te  e l cu a l dá una rev o lu c ió n  com pleta y es de 
nuevo detenido a l  te rm in a r e l  minute c in cu en ta  y nueve de cada h o ra . 
La ca ld a  d e l elemento f ia d o r  114 es e fec tu ad a  bajo e l c o n tro l de un 
e lec tro -im án  150 qué, a l  s e r  ex c ita d o , a t ra e  su  armadura 152 ( f ig .
2*) y pone en acción  un mecanismo a tra sa d o r  s e  tiempo designada en 
su  to ta l id a d  en 174. l a  n a tu ra le z a  de l cual s e r á  ex p licad a  después. 
Desde e l in s ta n te  de e x c ita c ió n  d e l e lec tro -im án  150 h a s ta  e l  in s ta n ­
te  de ca ld a  d e l elemento f ia d o r  114. media un período  de t r e s  segun­
dos, aproximadamente, a  f i n  de e v i t a r  vengan fre c u e n c ia s  ex trav iad as  
o p a sa je ra s  y de mas c o r ta  duración que t r e s  segundos só b ren la  l ín e a  
de p o te n c ia  a a f e c ta r  a l  elemento f ia d o r  114. En e fe c to , entóneos, 
l a  señ a l e x c ita d o ra , que es de t a l  a l t a  f re c u e n c ia  que no tu rb a  la s  
nórmeles funciones de l a  c o r r ie n te  de fre c u e n c ia  6 0 -c io le  co n stan te ­
mente lanzada sobre l a  l í n e a ,  es ap lic a d a  a l  imán aproximadamente 
t r e s  segundos an tea d e l comienzo d e l minuto c in cu en ta  y nuevetdespués 
de cada ñ o ra  c ron o lóg ica  pero e l  elemento f ia d o r  114 no cae h a s ta ,  
aproximadamente# e l  eemienzo d e l minuto c in cu en ta  y nueve después de 
la  hora c ro n o ló g ica .

El e lec tro -im án  150 que forma un elemento d e l previam ente d e sc r i­
to  conjunto 18 , es soportado sobre  un l i s t ó n  o sopo rte  angu lar 162 
asegurado, oome en 153. a  l a  p la c a  86 y co n s ta  de una armadura 152 
que p iv o te a  sobre un p a r de muñones 164 que so b resa len  la te ra lm en te  
del extreme in f e r io r  d e l sopo rte  162. La armadura 152 e s tá  p ro v is ta
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don un brazo de de tenc ión  166 extendido h a c ia  a r r ib a  destinado  p a ra
c o n ta c ta r  con un tope l ím ite  168 soportado en e& brazo 162 cuando e l 
e le c tro —imán e s té  d esexo itad o . un peso 170 llev ad o  po r l a  armadura 
152 s i r v e ,  pb r l a  gravedad, para  devo lver a  l a  armadura, después de 
l a  e x c ita c ió n  d e l e lec tro -im án , a  su  p o s ic ió n  norm al.

Un brazo operan te  172 e s té  f i ja d o  a  l a  armadura 152 y se  ex tien ­
de h a c ia  a r r ib a  desde e l l a  a  lo  la rg o  de un costado d e l e lec tro -im án  
150. Un elemento de ca íd a  174 p iv o te a  sobre  un tachón 176 soportado 
próximo a l  extremo su p e r io r  d e l brazo o p eran te  172 y e s tá  p ro v is to  
con una p a r te  178 que se  ex tiende h a c ia  a r r ib a ,  una p a r te  180 que se 
ex tien d e  h a c ia  abajo  y una p a r te  182 den tad a  que se ex tiende l a t e r a l ­
m ente, e l borde d e la n te ro  de l a  cu a l e s t é  destinad o  a  c o n ta c ta r  con 
lo s  d ie n te s  formados sobre e l  d isco  dentado 102. Cuando e l  e le c tro ­
imán 150 es excitado  y l a  armadura 152 es a t r a id a  de s u e r te  que a rro ­
ja  e l  extremo su p e r io r  de l a  pa lan ca  172 a  l a  izqu ierd a^  según se vá 
en l a s  f ig u ra s  3* y 4*, e l  borde d e la n te ro  de l a  po rción  dentada 182 
c o n ta c ta  con l a  p e r i f e r i a  dentada de l d isco  102 según se m uestra en 
l ín e a  l le n a  en l a  f i g .  3** Tal con tac to  t r a c to r  de l elemento de e a i-  
da 174 con l a  p e r i f e r i a  d e l d isco  102 o b lig a  a l  borde de lan te ro  de 
aquel elemento a  s e r  levantado h a c ia  a r r ib a  a s í  que e l  elemento de 
c a ld a  es gradualm ente o sc ilad o  en d ire c c ió n  de l a s  agujas de un re lo j  
en un tiempo que o c u rre , aproximadamente, t r e s  segundes después de 
l a  e x c ita c ió n  i n i c i a l  d e l e lec tro -im án  150. La porción 178 ex tendida 
h a c ia  a r r ib a  d e l elemento de ca ld a  c o n ta c ta  a l  elemento f ia d o r  114 y 
mueve a l  mismo en d ire c c ió n  c o n tra r ia  a l  de l a s  agu jas de un r e le $ ,  
re tira n d o  a s í  a l  s a l ie n te  f ia d o r  112 d e l re c o rr id o  de movimiento d e l 
dedo f ia d o r  104 e in ic ian d o  l a  co rrecc ió n  de c i c l o , como se d e sc r i­
bió prev iam ente. Cuando l a  d e se x c itaa ió n  d e l  e lec tro -im án  150 ocurre  
t r e s  segundos después de su  e x c ita c ió n  i n i c i a l ,  e l  f ia d o r  114 habrá 
o a id e . En e s te  momento, e l  brazo 172. ba je  l a  in f lu e n c ia  de l a  g ra -30
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vedad , es devuelto  a  su  po sio ió n  i n i c i a l  y e l  elemento de ca ída  
174 se  sep a ra  de l a  p e r i f e r i a  d e l d isco  dentado 102 y e l  elemento 
de ca id a  vuelve a  su p o sic ió n  de deseanso en l a  que apoya co n tra  
e l  extremo su p e rio r  de l brazo 172.

Como ad ie ió n  a  lo s  medios d e s c r i to s  an te s  para e l  mecanismo de

-  16 -

re tr a s o  p a ra  r e t r a s a r  e l  e fec to  de t r in c a d o  d e l elemente f ia d o r  114 
hasta#  aproximadamente# t r e s  segundos después de que haya s id o  re c i­
b id a  l a  señ a l i n i c i a l  de a l t a  freouanoia#  se  há proyectado un medio 
e lé e t r ie o  de r e t r a s a r  l a  a tra c c ió n  d e l e lec tro -im án  150. E ste medio 
re tra s a d o r  e lé e tr ie o  es de l a  forma de un c i l in d ro  de cobre o cami­
sa  184 que rodea e l  ndoleo del e lec tro -im án  150 en e l  extreme de l a
armadura de l mismo y ac túa  como una a c o rta d a  v u e lta  de é l .  El p r in ­
c ip io  de l a  operación  de p ro tec c ió n  de a rro llam ie n to s  de e le c tro ­
imán es b ién  oonoeido en l a  p ro fe s ió n  y no n e c e s i ta  s e r  d e sc r ito  a - 
q u í, es s u f ic ie n te  d e c ir  que# por l a  p re v is ió n  de l a  cam isa de cobre 
184 fre c u e n c ia s  p a sa je ra s  permaneciendo menos de una m itad de un c i ­
c le  o 1/120 avo de un segundo, aproximadamente# podrán e v i ta r  l a  efe< 
t iv a  ex c ita c ió n  d e l e lec tro -im án  150 y en consecuencia e l  c ru jid o  de 
l a  armadura 152 y de sus p a r te s  asociadas*

En l a  f i g .  6* l a  rngda de co rrecc ió n  <3j2 e s tá  m ostrada en l in e a  
l le n a  en l a  p o sic ió n  que ocupará en la  hora j u a t á , por ejem plo, la s  
8:00 después de mediodía* En e s te  momento p a r t i c u la r  la  co rrecc ión  
de c ie lo  há sido  acabada justam ente de com pletarse y e l  extremo 140 
d e l  brazo m uelle 128, llev ad o  por e l d isco  100 de c o rrecc ió n , e s tá  
en co in c id e n c ia  con l a  ran u ra  138. Un minuto mas tarde#  o se a  a la s  
8:01 después de mediodía# e l  d ie n te  Genova ^  d e l tambor 4g in d ic a ­
dor de segundos c o n ta c ta rá  uno de lo s  d ie n te s  d e l engranaje  Genova 
57 y avanzará e l  tambor# y en consecuencia l a  rueda de co rrecc ió n  
92 a s i  que l a  ran u ra  138 se  moverá separándose d e l extremo de l dedo 
m uelle 128. Cada ro ta c ió n  su cesiv a  d e l tambor de segundos avanza-
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y á  a l a  rueda de co rrecc ió n  ^2 t r e i n t a  y s e is  g rades y# precisamen­
t e  en e l  m ínate c ino aen ta  y nueve despaes de ñ o ra , qae es e l  tiempo 
de comienzo de l a  s ig u ie n te  co rrecc ió n  en s e ñ a l ,  a la s  6:59 después 
de m ediodia, l a  p la c a  14-1 se moverá bajñ  e l  extremo d e l dedo 128 y 
perm anecerá a l l í  inm óvil según m uestra la  f i g .  66a. Tan pron to  como 
l a  c a r a c te r í s t i c a  re tra s a d o ra  de tiempo d e l mecanismo de escape an­
te s  d e sc r i to  ná s u r tid o  e fec to  poco después de la s  8:59 después de 
m ediodia, y e l  d isco  de co rrecc ió n  100 comienza a g i r a r  de nueve, e l 
extreme d e l dedo 128 ro dará  fu e ra  del p la to  141 a  l a  izq u ie rd a  en 
d ire c c ió n  o o n tra r ia  a l a s  agujas de un r e l o j ,  según se  vé en l a s  f i ­
guras 36, 46 y 66, y e l  extreme d e l dedo 128 d e s c r ib i r á  un c iro u lo  
completo soore la  s u p e r f ic ie  de l a  rueda de co rrecc ió n  ^ 2 , llegando 
a l a  p o sic ió n  moetmada en l ín e a  l l e n a  en l a  f i g .  66, aproximadamente 
a l a s  9:00 horas después de m ediodia.

R efiriéndonos ahora a l a s  f ig u ra s  36, 46 y 66, se há encentrado 
n ecesario  b lo ca r o tro s  movimientos d e l tambor 4j? in d ic ad o r de segun­
dos cuando l a  le c tu r a  de é l l l e g a  a  59 segundos du ran te  c u a lq u ie r  
p a r t i c u l a r  co rrecc ió n  de o ie lo  con ob je to  de e v i ta r  a l  re la tiv am en­
t e  le n to  movimiento d e l d ie n te  Genova e l  golpeo o atoram iento con 
e l  movimiento mas ráp ido  de lo s  d ie n te s  d e l engranaje  Genova jjg de l 
tambor de m inutos unidad que, en ese tiem po, e s tá  siendo contínusmen- 
t e  movido bajo l a  in f lu e n c ia  d e l t r e n  de engranajes 92, 94. 98 ( f ig .  ) 
6 6 ). H acia e s te  extrem e, e l d isco  de co rrecc ió n  100 há formado en su 
p e r i f e r i a  un reb a jo  o muesca 200 destinad o  a  oooperar con un ro d il lo  
202 portado en e l extremo de un brazo curvado 204 montado sobre un 
e je  o s c i la n te  206 con sus c o jin e te s  en , y soportados p e r ,  e l  sopo rte  
t ip o  c o r r ie n te  EL e je  o s c ila n te  206 l le v a  un bloque 208 que es 
a ju stad o  en é l m ediante to r n i l lo s  de ag a rre  210 y un brazo d e te n to r 
212 so b re sa le  h a c ia  abajo desde e l  bloque 208 y t ie n e  un extremo l a -  ¡ 
t  oralm ente doblado 214 que es movible dentro  y fu e ra  de l re co rr id o
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de segundos.

Guando e l d isco  de o o ^ eo e ió n  100 asume una p o sic ió n  de s u e r te  
que e l  r o d i l lo  202 e s té  asentado en l a  dep resió n  200. e l  extremo l a ­
te ra lm en te  doblado 214 d e l brazo 212 e s ta r á  fu e ra  de l camine de l mo­
vim iento d e l d ie n te  gg y podrá te n e r  lu g a r  l a  normal aecelón impulso­
ra  d e l Genova. S in embargo, cuando l a  co rrecc ió n  de c ic lo  es i n i c i a ­
da y e l d isco  c o rre c to r  100 ' '  mueve desde su p o sic ió n  de albergue 
a l  r o d i l lo  202 cam inará h a c ia  fu a ra  sobre l a  p e r i f e r i a  d e l d isco  100. 
osc ilando  a s i  a l  e je  206 y proyectando a l  extremo doblado 214 d e l de- 
de 212 a l  camino de regreso  d e l d ie n te  Genova 59. en llegando e s te .

indudablem ente, desde la  p o s ic ió n  d e l d isco  100 en l a  que e l  ro ­
d i l lo  202 se a lo ja  en l a  depresión  200. a l  f in a l  de cada co rrecc ió n  
de e ic lO ;e l  extremo la te ra lm e n te  doblado 214 d e l  dedo 212 se desem­
b a raza rá  d e l d ie n te  Genova gg y la s  fu n d o n e s  normales Genova en tre  
lo s  d iv e rso s  tambores in d icad o res  de tiempo pueden te n e r  lu g a r .  Adi- 
oionalm ente, s e  v e rá  que s i  a l  comienzo de una p a r t i c u la r  co rroeeión  
de c ic lo ,  e l tambor in d ic a d o r de segundos á g  e s tá  en p o sic ió n  in d ic a ­
dora avanzada, por ejem plo, 45 segundos, e l d ie n te  gg l le g a r á  enle 
inm ediata  proxim idad a l  engranaje de rueda gj[ Genova de l a  rueda de 
m inutos unidad,aproximadam ente 15 segundos mas ta rd e  y e l  dedo s a l ie n ­
t e  212 re ta rd a ra ^  después la  ro ta c ió n  del elemento de segundos h a s ta  
e l  f i n a l  de la  co rrecc ió n  de o io lo  cuando e l lo  1¿ oerare a l  tambor 45 
precisam ente en l a  hora ex ac ta .

Le mostrado y d e s c r i to  a s í  como lo  señalado fu e ra  de la s  funda­
m entales rasgos de l a  in v en c ió n , se  en tend erá  que lo  há sido  a  t i t u ­
le  de ejem plo, no l im i ta t iv o ,  por lo  que v a r ia s  om isiones, s u b s t i tu ­
ciones y cambies en l a  forma y d e ta l l e s  de lo s  ap a ra to s  i lu s t r a d o s  
y en su  funcionam iento podrán s e r  hechos por lo s  expertos en l a  pro­
fe s ió n ^  s in  s a l i r s e  de l e s p í r i tu  de l a  misma.30
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O T A

Hecha l a  d e sc rip c ió n  de l p resen te  inv en to  se  hace c o n s ta r , qne 
l a  p re se n te  s o l ic i t a d  se  acoge a  lo s  b e n e fic io s  d e l derecho de p r io ­
r id a d  de l a  P a te n te  estadounidense S e r ia l  ya 37.042, d ep o sitad a  en 
9 de j u l io  de 1940, y qne se  deo laran  como nuevas y de p ro p ia  inven­
ción l a s  re iv in d ic a c io n e s  s ig u ie n te s !

1 . -  Mecanismo para r e lo j  de l e c tu r a  Inm ed ia ta , secu n d ario , cons­
tando de un elemento ro ta to r io  para segundos, un elemento ro ta to r io  
p a ra  minutos un idad , medios p a ra  r o t a r  co n tin u a  y uniformemente a 
dicho elemento p a ra  segundos en su normal mantenimiento de tiempo 
a  razón de una revo lución  por m inuto, mecanismo im pulsor Genova de 
rueda dentada conectando operativam ente a  dichos elem entos por medio 
del cual l a  rp tao ió n  co n tin u a  del elemento p a ra  segundos o b lig a  a  la  
ro ta c ió n  in te rm ite n te  d e l elemento para  m inutes u n idad , c a ra c te r iz a ­
do dicho mecanismo para  r e lo j  de l e o tu r a  in m ed ia ta , secu n d ario , p o r 
l a  p re v is ió n  de un elemente r o ta to r io  de adelan to  d e l r e l o j ,  medios 
de embrague conectando normalmente a  dicho elemento de adelan to  del 
r e l e j  y a l  elemento para  segundes en impulso a f ín  p a ra  o b l ig a r  a l  á l-  
timo a g i r a r  a  l a  ve lo cidad  de l p rim ero , un elemento f ia d o r  normal­
mente haciendo in o p eran tes  a  dichos medios de embrague, medios p a ra  
h acer tro p e z a r  a  dicho f ia d o r  para  p e rm it ir  a  lo s  s ita d o s  medios de 
embrague v o lv erse  o p e ran te s , comprendiendo los últim am ente menciona­
dos medios un e lec tro -im án  que responde a  l a  recepción  de una seña l 
en un tiempo predeterm inada cronológicam ente, y medios a ju stado s en­
t r e  dicho elementé de ad e lan to  del r e le j  y e l elemente p a ra  minutos 
unidad op erab le  cuando e l ó ltim o e s tá  en una p o s ic ió n  cron o lóg ica  
mas a tra sa d a  que e l tiempo t ip o  y cuando diehormedio de embrague es 
op eran te  p a ra  im pulsar a l  c itad o  elemente p a ra  m inutes unidad c o n ti­
nua y uniformemente a  l a  razón d e l mencionado elemento de adelan to
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manto p a ra  minntos an id ad  a  
t o c o n a l  tiempo t ip o .

2 . -  Mecanismo, según se  re iv in d ie a  en l a  1 ,  en e l c u a l, dichos 
medios acoplados comprenden un s is tem a  que co n s ta  de ana prim era 
p a r te  o e -ac tu an te  en e l  elemento p a ra  minntos an idad , movible cor­
póreamente con é l  y ana seganda p a r te  eo -ac tu an te  en e l  elemento de 
ad e lan to  d e l r e l o j ,  siendo d ichas p a r te s  acopladas movibles en e l 
mismo camino c i r c u la r ,  aproximadamente, y estando co n stru id as  en 
forma que, l a  prim era p a r te  puede moverse en una d ire c c ió n  pasando 
l a  segunda p a r te  s in  a f e c ta r  l a  cond ición  de movimiento re la t iv o  de 
dichos elementos y a s i  que l a  segunda p a r te ,  cuando se  mueve en d i ­
recc ió n  opuesta  a  una ve lo cidad  más ráp id a  que l a  p rim era  p a r te ,  a l  
a lcan za r a  e s ta  l a  eo n tao ta  e im pu lsa ,y  en consecuencia a l  elemento 
p a ra  minutos un idad , a l a  ve lo cidad  de dicho elemento de avanee o 
adelan to  d e l r e l o j .

3 . -  Mecanismo, según se  re iv in d ic a  en l a s  1 y  2 , constando de 
medies acc io n ad les  cuando l a  prim era p a r te  co -a c tu an te  de aeop la- 
miehto s e  há movido pasando a l a  segunda,en l a  d ireo e ió n  e sp e c if ie s"  
da , en menor d is ta n c ia  que una can tid ad  predeterm inada ,y  después la  
segunda p a r te  se mueve en opuesta  d ire c c ió n , l a  ú ltim a  .a l a lca n za r

ago lar s u f ic ie n te  a  a d e la n ta r  a l  ele- 
a p o sic ió n  cronológicam ente coinoiden-

a  l a  prim era abandonará para c o n ta c ta r  e im pu laar a l a  misma.
4 .  -  Mecanismo, según se re iv in d ie a  en l a  3 , constando de medios 

acc io n ad les  duran te  e l continuado movimiento im pulsor d e l elemente 
p a ra  minutos unidad p a ra  v o lv e r in o p eran te  a l  mecanismo Ceneva de 
engrana jes im pu lsor.

5 .  -  Mecanismo para r e l e j  de le c tu r a  inm ed ia ta .Según se  deso rlbe  y re iv in d ic a  en l a  p re sen te  memoria que cons­t a  de v e in te  ho jas  fo l ia d a s  y m ecanografiadas por una so la  cara  y de cinco  láaíinas de d ib u jo s .M adrid, a  echo de J u l io  de m il novecien tos cu a ren ta  y nueveINTERNATIONAL BUSINESS MACHINES CORPORATION.
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