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PATENTE DE INVENCION 

por 30 añoa

por "Uh mecanismo de vaivén  con oernbio autom étioo d e l 

sen tid o  de maroha"- - - - - - - - - - - - - - - - - -

a  favo r de Don Antonio PUXENCH MORRAL, de n acion alid ad  

e sp añ o la , dom iciliado  en SANTA PERPETUA de MDGUBA (Bar­

celona) , Santa M aría, no 15.

MEMORIA DESCRIPTIVA

La presente memoria d escrip tiva  se re fie re  a una 

patente de invención destinada a garantizar l a  propie­
dad y l a  explotación exclusiva de un mecanismo de lo s 
denominados de vaivén, que se emplea en diversas méqui- 

5 ñas o in stalacion es para producir carreras en sentidos 

alternados de órganos desplazables de la s  mismas, t a l  
como sucede con lo s  gu ia-h ilos de la s  máquinas de llenar 
carretes y otros casos sema jan tes.

E l mecanismo esté  calculado de manera que una vez 
efectuada la  carrera de desplazamiento en un sentido 

cambie automáticamente de posición para que sea obligado
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a  efectúan* una carrera en sentido inverso, a l  f in a l de la  
cual su fr irá  igualmente un nuevo cambio automático de posi­

ción y de consiguiente sentido de marcha.
E stá  constituido esencialmente e l  mecanismo que es e l  

objeto de l a  patente por un órgano, provisto simétricamen­

te de dos brazos, levemente basculante alrededor de un e je  
central de la  sim etría , desplazable a lo  largo de dos guías 

d ispuestas según la  dirección longitudinal de la  carrera 

que ha de re a liz a r  e l  órgano en su vaivén, estando cada uno 
da diohos brazos provisto en su extremo de una porción de 

tuerca que puede ap licarse  a un file tead o  correspondiente 
de un e je  g ira to rio  oon doble roscado, y de un elemento de 
contacto capaz de producir la  basoulaolón del órgano bajo 
l a  aoolón de una guía determinante automáticamente de t a l  

basculación a l  ser alcanzada por e l e je  de basculación en 
su desplazamiento, l a  posioión en que es requerida la  in­
versión del sentido de su marcha para in v ertir  la  del ór­

gano en vaivén gobernado por e l  meoanismo.
Cuando se produce la  basculación,cambia la  parte ro s­

eada del a j s  que lo  e s tá  doblemente en sentidos contrarios 

que queda relacionada con e l  órgano basculante, y por lo  
tanto cambia e l  sentido en que este e s  desplazado y consi­
guientemente e l  de movimiento del órgano o mecanismo a l  cual 

e s tá  e l  mismo acoplado por su gobierno automático.
Para asegurar que e l  cambio de posioión que sufre au­

tomáticamente e l  órgano basculante para cambiar e l  sentido 

de marcha se mantenga durante toda l a  carrera p recisa , cada 
brazo de t a l  órgano e s tá  provisto de un apéndice o pieza de
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contacto que 5.arante a l  desplazamiento del órgano queda a l ­

ternativamente y según e ste  levántelo o abatido e l  brazo a 

que corresponde, encima o debajo de una guía dispuesta en l a  

dirección longitudinal de t a l  desplazamiento.
5 Ba a l  dibujo adjunto se representa, a t ítu lo  se n c illa ­

mente de ejemplo, un caso de ejecución p ráctica  del mecanis­

mo de que se  t r a ta , que permite hacerse perfecto oargo de la  
manera de e sta r  dispuesto a s í  como de la  de funcionar e l  pro­

pio mecanismo*
10 En la  figura 1 se representa este^ en v is t a  longitudinal

en alzado, en la  figura 3 se representa e l  mismo en v is ta  
tran sversal también en alzado y en la  figura 3 se representa 

v isto  desde la  parte superior.
En 1 se h a lla  la  pieza basculante alrededor d e l eje 2 

15 que puede desplazarse apoyado por manguitos 3 en deslizade­
ros longitudinales 4* La pieza basculante 1 e s  de configu­
ración sim étrica respecto a l e je  2, y posee dos brazos 5 y 

5* que terminan en porciones de tuerca 6, 6' capaces de en­

trar  respectivamente en contacto con file te ad o s 7, 7* de un 
20 e je  8 que g ira  continuadamente* Cada uno de lo s brazos 5,

5' e s tá  provisto de un apéndice la te ra l  9, 9' con una ruede- 

c i l l a  10, 10* y de otro apéndice, opuesto a l  primero 11, 11* 

de forma laminar y contorno en punta.
El mecanismo va encerrado en una c a ja  12 con tapa 13,

26 a  la  cual están f i ja d o s  e l  d ispositivo  de tope graduable de 
la  inversión del movimiento y e l  de graduación de la  longi­

tud de carrera*
E l primero e stá  constituido por una pieza basculante 14
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articu lada en 15 (figu ras 2 y 3 ), que posee un larguero 

16 de aooión y e s tá  sometido a la  presión de un resorte 
17, arrollado en un vástago 18, que tiende a mantener dioho 
larguero impulsado haoia abajo. E l mecanismo de graduación 

de la  carrera e stá  constituido por una pieza 19 que, guia­
da por vastagos 20 que pasan por o ja le s  de l a  misma 21, 
puede aoercarse más o menos a l a  lin ea de desplazamiento 
de la  pieza 1 para que unos p e r file s  inclinados 22, que 
presentan cortados a b ise l  unas a le ta s  planas 23, 2 3 ', coin­

cidan en diversidad de movimiento con la s  partes inclinadas 
de lo s apéndices en punta 11, 11 *. E sta  pieza e s tá  provis­
ta  de un pomo de accionado 34.

La pieza 1 &stá f i ja d a  a un vástago 25, que a l  ser des­

plazado oon e l l a  oomunioa e l  movimiento de vaivén a l  órgano 
o d isp o sitiv o  gobernado por e l  mecanismo.

E l funcionamiento no puede ser más se n o illo . Cuando 
e l  brazo levantado 5 ' de l a  pieza 1 (figu ra  1) lleg a  en s *  

carrera haoia la  izquierda a alcanzar l a  posición en que su 
apéndioe 11' que ha venido apoyándose sobre la  a le ta  23' se 
corresponde oon e l  hueco existente entre e sta  a le ta  y la  23, 
la  aooión de l a  pieza basculante 14 sometida a la  presión 
del resorte 17 produce e l  descenso del brazo 8 ' ,  y en conse­
cuencia e l  ascenso del brazo 5 cuyo apéndice 11 ha dejado de 

e s ta r  en contacto oon la  a le ta  23. Al descender e l brazo 5' 
su posición de tuerca 6' se apoya en la  parte file te ad a  7' 
del e je  8 que con su g iro  a rra stra  a  la  tuerca 6' haoia la  

derecha. Al mismo tiempo, grac ias a la s  posiciones que han 

tomado lo s brazos 5 y 5' e l  apéndioe 11 pasa por encima de



la  a le ta  23 y e l  apéndice 11' pasa por debajo de la  a le ta  
2 3 ', con lo  cual ae mantiene invariable l a  inolinaoi ón de 
la  pieza 1, y en oonsecuenoia e l  sentido de su desplaza­
miento hacia la  derecha.

5 Cuando e l  apéndice 11' rebasa e l  borde 22 extremo de
la  a le ta  23, e l  apéndice 11 del brazo 5 coincide oon e l  
hueco existente entre la s  a le ta s  23 y 23' y sufre l a  miañas 
acción que ha su frido antes e l apéndice 1 1 ', l a  pie za 1 bas­
cula y la  tuerca 6 entraré en relación  con e l  file tead o  7,

10 arrastrando a l a  pieza 1 en sentido contrario a l  anterior, 
o sea hacia la  izquierda, manteniéndose durante e l  despla­
zamiento e l  apéndioe 11 debajo de la  a le ta  23 y e l  apéndi­
ce 11' enoima de l a  a le ta  2 3 '. La v a r i l la  25 desplazada 

longitudinalmente en uno o en otro sentido por la  pie za 1 

15 produciré e l  movimiento en vaivén del órgano o d ispositivo  
gobernado por e l  mecanismo.

E l funcionamiento, oomo puede ap reciarse , es perfec­
tamente seguro. El avance o e l  retroceso de la s  a le ta s  23 
y 23* respecto a l e je  8 produce una variación de longitud 

20 de la  porción de a le ta  recorrida por lo s  apéndices 11 y 1 1 ', 
y en eouseouenoia l a  de l a  duraoión entre dos inversiones 

automáticas del sentido de movimiento.
Oomo es natural, podrán ser variab les sin  que se a l ­

tere l a  esenoialidad del objeto de la  patente la s  formas,
25 dimensiones y proporciones ds lo s  órganos o elementos de

la s  máquinas que de acuerdo oon la  mencionada esenoialidad 
se construyan, lo s  metales, aleaciones o m ateriales que se 

empleen en la  constitución de lo s  mismos y cuantas oircune-
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tanciaa sean capaces da su fr ir  variaoión aln perju ic io  dal 
mantenimiento de ta l  esencial idad.

N O T A

Por la  patente de invención a que se refiere  l a  pre­
sente memoria descrip tiva se REIVINDICA la  propiedad y la  

5 explotación exclusiva de:

1 . -  Un mecanismo de vaivén con cambio automátioo del 
sentido de marcha, constituido esencialmente por un órgano 
provisto simétricamente de doa brazos, levemente basculan­
te alrededor de un eje  central de la  sim etría, desplazable

10 a lo  largo de dos guias dispuestas según la  dirección lon­
gitudinal de l a  carrera que ha de re a liza r  e l  órgano en su 
vaivén, estando oada uno de dichos brazos provisto en su 

extremo de una porción de tueroa que puede ap licarse  a un 
file tead o  correspondiente de un eje  g ira to rio  oon doble ros- 

15 oado, y de un elemento de contacto capaz de producir la  bas­
c u la d  ón del órgano bajo la  aooión de una guia determinante 
automáticamente de ta l basoulación a l  ser alcanzada por e l 
e je  de basoulaoión en su desplazamiento, la  posición en que 
es requerida l a  inversión del sentido de su marcha para in- 

80 v e r tir  la  del órgano en vaivén gobernado por e l  mecanismo.
2 . -  Un mecanismo de vaivén oon cambio automático del 

sentido de marcha ta l  como e l especificado en 1, carac te ri­
zado por e l  hecho de que cuando se produce la  basoulaoión 
automática del árgano en vaivén cambia la  parte roscada

25 del e je  que lo  e stá  doblemente en sentidos oontrarios que 
queda relacionada con e l  órgano basculante, y por lo  tanto 
cambia e l  sentido en que éste es desplazado y consiguiente­

mente e l  de movimiento del órgano o mecanismo a l  cual e s tá
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e l  mismo acoplado por su gobierno automático.
3 .  -  Un mecanismo de vaivén con oambio automático del 

sentido de marcha ta l  como e l  especificado en 1 y 2, ca­

racterizado por a l  heoho de que para asegurar que e l  cambio 
de posición que sufre automáticamente e l  órgano basoulante 
para cambiar e l  sentido de marcha se mantenga durante toda 
la  oarrera p recisa , cada brazo de t a l  órgano e s tá  provisto 
de un apéndice o pieza da contacto que durante e l  desplaza­
miento del órgano queda alternativamente y según esté  levan­
tado o abatido e l brazo a  que corresponde, encima o debajo 
de una guáa dispuesta en l a  dirección longitudinal de t a l  

desplazamiento.
4 .  -  La propiedad y la  explotación exclusiva del obje­

to de l a  patente, sean cuales fueren la s  circunstancias 
que oonourran con su esenciaiidad defin ida en la s  anterio­
ra s  reivindicaciones, cual objeto e s :

"Un mecanismo de vaivén oon cambio automático del 

sentido de maroha".
Consta la  presente memoria de s ie te  hojas fo lia d a s , 

e sc r ita s  por una so la  oara.
Barcelona, 18 de Junio de 1949.
B. p. de Don Antonio BUXESCH MORRAL,
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