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MEMORTIA DESCRIPTIVA
gque se acompefia a una solicitud d&e PATENTE DE INVENCION,
por veinte afios, para Espafia y Posesiones, por: "MEJORAS
EN MAQUINAS DE HILAR", en favor de D.Hans Carl BECHTILER,
de nacionalidad suiza y residente en ZURICH, Richard Kis-
slingweg, 5 (Suiza),-

, Ya se conocen mecanismos en mdquinas de hilar en
los gue los ojetes del dispositivo de desplazamiento del
hilo en direccidén axil son movidos a modo de vaivén y en
los gue entre los cilindros de estiraje y los husos, hay
dispuestas toberas para la eliminacién neumética de pol-
vo, borras, hilos rotos y endlogos.- Tales mecanismos se
conocen bajo el término de dispositivo de absorcidn de
roturgs de hilos. Sin embargo, como el hilec que sale de
los cilindros de estiraje, en virtud del movimiento de
vaivén de los ojetes del dispositivo de desplazamiento
de hilos, constantementé varfa su posicidén, las toberas,

81 es que estdn fijas, han de tener una boguilla propor-

clonalmente ancha para que el hilo no salga del dominio
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te las secciones transversales de los canales de aire y el

rendimiento de la instalacidn neumdtica y con ello también
los gastos de servicio y de produccién de la misma, debido
a las sécciones transversales relativamente grandes de las
toberas, igualmente resultan muy elevados., Y ain asf{, el
segundo fin principal de 1la instalacién de absorcidn de
roturas de hilo, es decir la limpieza continua de polvo y
barra de los cilindros de estiraje situados en el lado de
salida, mde alld del tramo cubierto en el movimiento de
vaivén de} hilo, no es conseguido en absoluto, o tan solo
de un modo insuficiente,

Mediante el presente invento, estos inconvenientes
pueden ser evitados cuando a la par con el soporte pars el
movimiento de vaivén de loe ojetes de hilo, se dispone a
1o menos otro soporte que comunica & las toberas un movi-
miento de vaivén., Para ello, es perticularmente convenien-
te disponer los medios para el impulso simulténeo y el man
do de los soportes, de manéra gque el movimiento de vaivén
de las toberas se efectue bajo otro programa gue el movie
miento de vaivén de los ojetes de hilo, para lo cual los
programas empleados preferentemente estdn sintonizados uno
con otro, Esto es, gue experimentos practicados han dado
por resultado gue existen diferencims entre el movimiento.
de vaivén de los ojetes de hilo y la variacién de la posi-
cién del hilo provocada por estos en el lado de salida del
mecanismo de estiraje. Tales diferencias pueden ser de mu=
cha envergadura, segin el tipo de construccidén de la mé-
quina de hilar. Por el hecho de que el programa del movie-
miento de vaivén de las toberas, teniendo en cuenta esas

desviaciones del programa del movimiento de vaivédn de los

ojetes de hilo, es elegido distintamente, se puede conse-
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guir, sin perjudicar 1& eficacia de las toberas,.ﬁﬁe las
aberturas de estas fltimas yvcon ello la cantidad de aire
de la instalacién neumftice, pueden ser mantenides en li-
mites particularmente reducidos.

En las figuras 18 a 58 del adjunto dibujo, se fe-
presentan esquematicemente, en escala variada, unos ejem-
plos de ejecucidn, habiéndose prescindido de las partes
que no son abéolutamente necesarias para la inteligenciae
del invento. _

En el ejemplo de ejecucidn representado en la fig.
1%, se representa una méquina de hilar con mecanismo de
estiraje doble. Por ceda hilo, cada mecanismo de estiraje
comprende cuatro cilfndros de transporte, es decir el ci=
1i{ndro estriado 1 dispuesto en el lado de entrada con su
contra~-cilindro g, vy el cilindro estriado 3 dispuesto en
el lado de salidé, con su contra-cilindro 4. Para ello,
los ci;indros estriados 1 dispuestos en el lado de entra-
da de losg distintos mecanismos de estiraje, estén £1ijados
sobre un £rbol de mando 5, y del modo correspondiente tam-
bién los cilindros estriados 3 del lado de salida, sobre
otro 4rbol igualmente de mando 6. La mecha devanada de las
bobinas 1 es introducida en los mecanismos de estiraje por
los cilfndros estriados de entrade 3 dtnde es sometido al
estiraje, siendo finalmente arrollado el hilo obtenido por
los husos 1l impulsados por fuerza motriz, para lo cual la
mecha es guiada delante de los mecanismos de estiraje a
través de ojetes de hilo 9 y el hilo terminado delante de
los husos a travds de planchitas de gufa-=hilo 10.

Ahofa los ojetes de hilo 9, con ayuda del mecanis-
mo de transporte de hilo, son movidos a modo de vaivén pa-
ralelo al eje de los cilindros de estiraje 1 a 4, para lo

cual los ojetes 9 estdn dispuestos sobre un soporte des-
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prlazable en su direccién longitudinal 12 que puede ser m=
vido a modo de vaivén, verbigracie a través de una vari-
1lla 13 por medio de un excéntrico 14, Para ello, el excén-
trico’;i del mecanismo de transporte de hilo, puede ser
accionado por medio de un &rbol 16 de la méquina de hilar,
a través de un engranaje intermedio apropiado —que estd
representado en la fig., 12 como rueda intermedia corrien=
te 15-. De este modo, el movimiento de vaivén de los oje=-
tes 9 desplaza la mecha 8 en direccidén del eje de los ci-
lindros de estiraje evitando con ello la formacién de es-~
trias nocivas en los cilindros del mecanismo de estiraje.
La posicidén indicada con rayas del excéntrico 14t, de la
varilla 13*' y de los ojetes 9*', da el resultado del ourso
1ndioado‘§6r lineas punteadaé.gl del hilo a través de la
méquina de hilar, Para fines de‘mayor claridad, no se in-
dican los demds dispositivos de impulsién para los cilin-
dros de estiraje, los husos 1l as{ como el 4rbol 16 del
dispositivo de transporte del hilo.

Entre los cilindros estiriados de salida 3 de los
mecanismos de estiraje y las planchitas de gufa~hilo 10,
hay dispuestos, ademds, toberas 17 formando parte de una
instalacién neumética. Estas toberas pueden consistir en
aberturas preferentemente en forma de hendiduras dispues-
tas en un canal colector 18 gque por medio de un érgano
flexible 25 comunica con el ventilador 20. ILe instaelacién
neumf{tica estd constituida preferentemente de suerte que
el ventilador 20 aspira aire de las toberas 17 en direc—
cién de las flechas. El polvo, las borres, hilos rotos y
anédlogos son aspirados por las toberas 17 siendo acumula-
das las partes aspiradas en el separador 19.

En oposicién a loe dispositivos conocidos, hay

previsto, ademds, un- travesafio adicional que sirve ex-
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17. Este travesafio, segin se ha indicado ya en la fig. 1%,

puede formar, sin mds, el canal colector 18 sobre el cual
estén dispuestas las toberas. Para este fin el canal 18 es
desplazable en direccidén longitudinel siendo movido a modo
de vaivén por unas varrillas 21, 22 de otro exeéntrico 23.
Este dltimo igualmente es impuisadd por una ruedes interme-
dia 24 o por medio de un engranaje por el &rbol ;Q, ¥y eso
de suerte que los dos excéntricos 14 y 23, giran con el
mismo nimerc de revoluciones y en el mismo sentido,

Ahore bien, el canal colector 18 con las toberas
17 es mandado y movido en vaivén segin otro programe gque
los ojetes 9. Este otro programa puede consistir meramen-
te en elegir més reducide la amplitud del movimiento de
vaivén de las toberas 17, que la amplitud de los ojetes
de hilo 9. Cuanto mds peres de cilfndros tenga el mecanis-
mo de estiraje, tanto menor debe ser elegido la amplitud
del movimiento de vaivén de las toberas, pare que los hi-
los permanezcan gsiempre dentro de su radio de accidén. Ia
posicién marcade con rayes de los hilos 8*, toberas 17!,
asf como del cenal colector 18!, del varillaje 22' y del
excéntrico 23!, ilustran las relaciones antes referidas.
Sin embargo, aun cuando el dispositivo de estiraje solo
se compone de dos pares de cilindros, la amplitud de mo-
vimiento requerida de las toberas 17 es menor que la de
los ojetes 9 puesto que los hilos, en virtud de la sujec-
cién fije de la planchita de gufe~hilo 10, son desplaze-
dos con menos intensidad en los cilindros del lado de sa-
lida 3 que en los cili{ndros del lado de entrada 1 del me-
canismo de estiraje., Por estos motivos, convenientemente

se recurre a un dispositivo mediante el cual se puede

ejustar la amplitud del movimiento de vaivén de las tobe-
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res con relacién al de vaivén de los ojetes. Un disposi-
tivo de esta clase, en su forma méds sencilla, puede con-
gistir en que el punto de rotacidén con el que la varille
22 estd fijada articuladamente en el excéntrico 23, pue-
de ser desplazado en direceidn axial. Esta ajustabilidad
estd indicada en el dibﬁjo por medio de la hendidura ra-
dial existente en el excéntrico 23.

Ademfs, cuando la velocidad del movimiento de vai-
vén de los ojetes de hilo ya no es negligentemente reduci-
da en oposicién a la velocidad con que la mecha entra en
el mecanisno dé estiraje, se observa que el hilo gque sale
del mecanismo de estiraje retarda temporalmente en cuanto
al movimiento de vaivén. En este caso, las toberas 17 hen
de ser gobernadas correspondientemente con un programa de
retardo con relacién a los ojetes de hilo 9. Cuendo el
diagrama curso-tiempo del movimiento de vaivén de los oje-
tes tranécurre de modo sencidal, el correspondiente dia-
gréma ourso;tiempo, en primera sproximacién, es una cur-
va senoidal con fames desplazadas de menor amplitud, con
la cual han de ser movidos pues las toberas 17 a modo de
vaivén, Por tanto, preferentemente se proven medios que
permiten ajustar la posiciédn de fase del movimiento de
vaivén de las toberas con relacién a aquella del movimien-
to de vaivén de los ojetes de hilo. Segin la fig. 12, un
tal ajuste de la fase puede ser efectuado, verbigracia se-
parando temporalmente la rueda intermedis 24, toreciendo
después el exocéntrico 14 con el 4rbol 16, en oposicién al
exoéntrico 23 en el éngulo de fase deseado, volviéando a
colocar la rueda intermedia 24.

En cambio, cuando el movimiento de vaivén de los
ojetes de hilo 9 no transcurre de forma senoidal, enton-

ces el programe para el movimiento de vaivén de las tobe-
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ras solo concuerda con el de los ojetes en cuando & la du-

racién del periodo del movimiento de vaivén, pudiendo ser

gobernadas las toberas dentro del periodo con un progrems

éuya terminacién temporal desvia por completo del de los
ojetes de hilo, En este caso, en lugar de los exdéntricos
14 y 23 se recurre, verbigracia, a discos excéntricos cu-
ﬁas tféyectorias estén.sincronizadas une con otra. Cuando
por ejemplo el disgrama curso-tiempo del movimiento de
vaivén de los ojetes de hilo g consta de una curva en zig-
zag compuesta de lineas rectaé, entonces las toberas pue-
deh ser mendadas con un diagrame curso-tiempo representa-
do por una cﬁrva genoldal deformeda por una %gménica imper.
Al mismo tiempo los puntos cero de la curva sencidal defor-
mada estdn desplazados en el sentido de un retardo tempo-
fal con relacién a los puntos cero de la curva en zig-zag,
siendo menor la amplitud de la curva senoidal deformada
que la de la curva en zlg-zag. | -

Por consiguiente, el mando separado de los ojetes
de hilo y de las toberas por medio de diversos travesafios

también permite debido & un movimiento de vaivén més ré-

‘pido que los hilos siempre permanecen en el dohinio de la

corriente de aire de las toberas. Una exactitud suficien-
te casl siempre ya es conseguida, cuando meramente se ajus-
ta debidamente 1a‘amplitud ¥ la fase del movimiento de vai-
vén de las toberas, seglin se indica en la fig. 12,

Oon objetc de obtener simultdneamente una limpieza
muy meticulosa de los cilindros de estiraje con el menor
consumo de aire, puede ser ventajoso provocar intenciona-
damente peguefias desviaciones entre el movimiento de las
toberas y las variaciones de posicién de los hilos, Cuando

por ejemplo por medio de las toberas al praplo tiempo han

de ser mentenidos limpios los cilindros estriados del lado



210

215

220

225

230

235

de salida en el trozo de recorrido ocupado por el hilo en
gu movimiento de vaivén, resulta ventajoso prestar al mo-
vimiento de vaivén de las toberas una mayor amplitud de
movimiento gue la del hilo, También en el mando del pro-
grama de los ojetes de hilos empleados recientemente, se-
gin el cual un movimiento de vaivén lento de gran ampli-
tud es superada por un movimiento de vaivén répido de pe-
guefia amplitud, puede ser conveniente, hacer seguif las
toberas tan soio eproximadamente. De este modo, frecuente-
mente es suficliente que las toberas solo sigan al movi-
mient6 de vaivén lento con debida amplitud y fase, no
participando en el movimiento de vaivén régpido. Tanto en
este como en el ejemplo indicado més arriba, pare le lim-
pleza de los cilfindros, la 1ongitud de la héndidura de la
tobera seré algo mayor que fuese precilso al hacer seguir
las toberas con exactitud, '

Los medios y dispositivos para el mando separado
de los travesafios previstos para los ojetes y las toberas
pueden ser impulsados simulténeamente por un eje comin,
segin se indica en la fig. 18, En lugar de un acoplamien-
t0 mecdnico de esta clase también se puede recurrir a un
acoplemiento eldectrico. Para este fin, los excéntricos o
discos 14 y 23 son impulsados, cada uno, por un motor sin-
crdnico; '''' siendo alimentados ambos motores sincrénicos por
le misme red eléctrica. El ajuste de una posicidn de fase
determinade entre los travesefios de la méguina puede ser
realizadd, entonces, durante el servicio de la méquina de
hiler con solo interrumpir temporalmente uno de los moto-
res; puesto que el otro motor sigue maerchando, solo es
preciso esperar hasta que se produzeca entre los travesafios

de la méquina la diferencia de posicidén deseada. Despuds

se vuelve a conectar el otrc motor con la red, de suerte
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que los travesafios de la méquinag sigan merchando con la
diferencia de fase de este modo ajustados,

S8e logra una disposicidén constructiva particular-
mente favorable cuando el propio travesafio previsto para
el accionamiento de las toberas, es movido & modo de vai-
vén, siendo arrastradas las partes de la instalacién neu-
mdtice que llevan las toberas, por el travesafio de la mé=
quina en su movimiento de vaivén, Mediante esta construc-
cién se hace posible establecer con medios sencillos la
unién entre las toberas y del travesafio de la mdquina que
les comunice el movimiento de valvén, de modo que la dis-
tancia de las toberas del mecanismo de estiraje sea facil-
mente reglable y que ademdés, las toberas puedan ser des-
Plazadas de éu posicién de servicio normal préximo a los
cilindros de transporte del lado de salida, separéndose de
estos, Con ello, no so0lo se facilita considerabliemente el
reconocimiento y recambio de las toberas, sino también la
reanudacidén de hilos de mecha rotos entre el mecanismo de
estiraje y el huso. En las figuras 28 a 58 del dibujo, se
representan esquemdticamente formas de ejecucién relacio-
nadas con esto. A

En el ejemplo de ejecucidn segin las figuras 22 y
38, la fig. 28 indica una vista paralela a los ejes de los
cilindros de transporte l-4, mientras la fig. 38 es una
vistae por encima sobre una parte de la fig. 28, Para ma-
yor claridad, en la fig. 32 no van dibujados los cilindros
de transporte, el ojete de hilo 3 con su brazo 27, el tra-
vesafio 12, asf{ como el hilo de mecha. Por lo deméds, en las
figuras 22 y 32 las partes iguales llevan las mismas le-
tras de referencia como en la fige. 12. El canal colector
26 que en la fig. 22 se extiende verticalmente al plano

del dibujo, y que en la fig. 38, se extiende de arriba a
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abajo en el plano del dibujo, en oposicidn al canal coleé-
tor 18 de la fig. 12 estd dispuesto fijamente. Las toberas
estdn colocadas por grupos sobre embudos 28 que a su vez
por medio de eonductoé articulados, verbigracia tubos de
goma 29, estédn empalmados con el canal colector fijo 26.
Todos los embudos 28 de la méquina de hilar, de los cua-
les las figuras 25'y 32 representan uno de ellos, estén
fijados por medio de los soportes angulares 30 directamen-
te sobre el travesaffo con movimiento de vaivén 21. E1 mo-
vimiento del travesafio es paiticipado por los embudos 28
y las toberas dispuestas sobre estos, segin indican las
posiciones 17', 21' y 28! de estas partes representedas
en 1ineas de rayas en la fig. 38,

Ademdés, en las figuras 2& y 32 se proporcionan
medios sucesivos que permiten ajustar la distencia de las
toberas 17 de los cilfndros estriados del lado de salida
3 de los mecanismos de estiraje independientemente del
movimientc de vaivén de las toberas. Para ello, los embu=
dos 28 sobre los soportes angulares 30 estédn dispuestos
gira%criamente alrededor de ejes paréleloa a los..iejes de
los ejes de los cilfndros estriados 2.

En virtud de la rotacién de los embudos 28, las
toberas 17 participan en este movimiento de suerte que la
distancia de las toberas 17 de los cilfndros estriados 3
deniro de las posiciones ll y 17" es ajustable. E1 tope
31 sirve pera limitar le oscilacién de las toberas. Para
facilitar la reanudacién de los hilos rotos, las toberas
son separadas de los cilindros estriados por oscilacién
a la posicién 17", siendo vueltos a su posicién dnieial
17 una vez realizada la resnudacién. Para ello, la posi-

cién 17% ha de ser zlejada més a lo menos en el ancho de

‘un dedo de los cilfndros estriados 3 que la posicién de
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trabajo normal 17 de las toberas.

En el ejemplo de ejecucién representado en las fi-
guras 42 y 58, la fig. 4% indica una vista en direccién
del eje del dispositivo de estiraje, y la fig. 52 una vis~-
ta simplifiéada en planta, en la cual, para mayor claridad,
no estén representados los eilfndros de transporte 1-4,
los ojetes de hilo 9 con sus soportes 27, asi como el tra-
vesafio 12 pievisto bara el movimiento de vaivén de los oje-
tes de hilo. Los ojetes 9 (fig. 48) que mueven el hilo en
direcoién del eje de los cilfndros estriados 1y 3 a modo
de veivén, estédn dispuestos sobre brazos 27 fijados direc-
tamente sobre el travesafio ;g. El travesafio 21 previsto
para el movimiento de las toberas 17 esté dispuesto inme~
diatamehte debajo del travesafio ;g; lo que puede ser ven-
tajoso por motivos constructivos traténdose de mecanismos
de estiraje de dos miembros. Los dos travesafios 12 y 21,
que en la fig. 12 corresponden a los travesafios désigﬁé—
dos con los mismos nimeros, son movidos, en la fig. 4%,
verticalmente al plano del dibujo por medio de dispositi-
vos de impulsién no represéntados, y en la fig. 58 de
arriba a abajo a modo de vaivén, en el planc del dibujo.
La posicién indicada con lfneas rayadas 21* en la fig. 58,
indica la amplitud del movimiento de vaivén, Todas las de-
mfs partes de la instalacién indicadas en la fig. 18, han
sido suprimidas en las figuras 48 y 58,

En oposicién a la fig. 12, segln las figuras 48
y 58, el canal colector 26 estd dispuesto fijemente en el
banco de la mfquina. Cada tobera 17 -de las cuales en la
fig. 58 solo se indican dos-, estérdispuesta gobre un tu-
bo inherente 34 que se encuentra empalmado articuledamen-
te con el canal colector 26, verbigracia por medio de una

pieza tubular corte 35. A&emés, en el travesafio 21 hay
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dispuesto para cada tobera, una chapa de hierro plana 32
dotada de une hendidura 33 amoldada al diémetro de los
tubos de tobera 34. Las dimensiones de esta hendidura en
direccién del devanado normal del hilo 8" son tales (fig.
42), gue por una parte queda evitado uniépoyo del tubo de
tobera 34 sobre el eilfndro 3, pudiendo, por otre parte,
ser oscilado desde el cilfndro estriado 3 la tobera 17
con su tubo 34 a la posicidén punteada 17" y 34", gon ello,
la posicién de trabajo normal de la tobera superior 17 di-
bujada en lineas llenas es mantenida en su posicién median
te un muelle 36 fijado en el tubo de tobera 34, cuyo mue-
lle enclava en una entalladure practicada en el hierro
pleno 32. Ia posicién punteada es la en gue la tobera es
llevada'temporalmente cuando hay gque reanudar un-hilo rO=-
to. Resulta pues, que cada tobera puede ser apartada del
cilfndro estriado inherente independientemente de las
otras toberas, y tamblén independientemente del movimien-
t0 de valvén comiin, de modo gue al reanudar un hilo roto
no queda perjudicada la accidén deseada de las otras tobe-
raes, Finalmente, la fig. 4% representa, ademds, el curso
del hilo poco después de una rotura. El hilo suministrado
contfnuamente por el mecanismo de estiraje es aspirado
por la toberae 17 y descargado, mientras la parte del hilo
roto 8" es enrollaedo todavies normalmente por el huso no
ilustrado.

Ademés, en ciertos casos puede ser conveniente
que las toberas sean movidas a modo de vaivén nﬁ por un
solo travesafio, sino simulténeamente por varios de estos,
y eso & bese de distintos programas. Asi por ejemplo, en
las figuras 42 y 5%, a parte del travesafio 21 también pue-
de ser accionado a modo de vaivén el cenal colector 26 de

la maeners representada en la fig. 12, En este ecaso el'mo-
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vimiento de las toberas no solo es determinado por el mo-
vimiento de las chaepas planas 32, sino también por el mo-
vimiento del punto de apoyo de los tubos de toberas 34, es
decir por el movimiento del canal colector 26. Un mando de
esta Indole de las toberas puede ser de ventaja perticue-
larmente cuando el movimiento de vaivén de los ojetes de
hilo g, trenscurre segin un programas en el gque a un movi-
miento de vaivén lento de gran amplitud, estéd auperpdesto
un movimiento de vaivén répido de reducida amplitud. En-
tonces, el cansl colector 26 solo puede ser gobernado en
correspondencia del movimiento de vaivén lento, y el tra-
vesafio 21 solo en correspondencia con el movimiento de
vaivén répido con fase y amplitud correspondientes, de
forme gue entonces las toberas 17 ejecutan el movimiento
de vaivén correspondientemente combinado. En méguinaes de
hilar dotadas de numerosos mecanismos de estiraje y husos,
también puede servir un travesafio para el mando de solo
una parte de las toberas, mientras para el mando de las
toberas restantes o grupos de toheras, pueden estar pre-
vistas una o varias traviesas sucesivas. En el caso de
existir varias traviesas de mdquina para su movimiento de
vaivén de las toberas, estas pueden ser gobernadas por
los mismos, como también otros medios de impulsién, como
excéntricos, discos de leva y andlogos. Ademés, el trave-
safio previsto para el accionamiento de las toberas, tam—
bién puede comstituir un 4rbol giratorio sobre el cual
estén dispuestos elementos de transmisién que comunican a
las toberas, por grupos, un movimiento de vaivén, Cuando
el propio travesafio ejecuta easte movimiento, como es el
caso en la formas de ejecucién de las figuras 22 a 52, el

travesafio puede consistir preferentemente en un cable de

traccién que mueve directamente a modo de vaivdn las to-



beras propiamente dichas, o blen los embudos de toberas.
Para ello, segin una forma de ejecucidén de las figuras
500 48 y 58, los tubos de tobera pueden estar colgados direc-
temente en dicho cable de traccidn, de manera que quedén
suprimidos dispositivos sucesivos para la separacién os-
cilatoria de las toberas -a saber los hierros plamnos 32
con muelles 36 indicados en la fig. 4%.-
505 - - e = - - - - -
NOTA,= Descrito suficientemente cuanto precede, sélo res-
ta consignar que lo que se declara como de nueva y propis
invenocidén del solicitante, es lo contenido en las siguien-
tes
510 REIVINDICACIONES
l,~- Mejoras en méquinas de hilar, en las gue los
ojetes de hilo del dispositivo de itransporte del hilo son
movidos & modo de vaivén en direccidén del eje de los ci-
l{ndros de estiraje, y en las que hay previstos entre los
515 mecanismos de estiraje y los husos toberas para la elimi-
nacién neumdtica de polvo, borrilla, hilos rotos y simi-
lares, caracterizadas porque ademds del travesafio para el
movimiento de vaivén de los ojetes de hilo, hay previsto
a lo menos un travesafio sucesivo gque participa a las to-
520 beras un movimiento de vaivén.
2.~ Mejoras segin la reivindicacidén 1, caracteri-
zadas por haber previsto medios para la impulsién y el
mando simultdneo de las traviesas de méquina, de modo que
el movimiento de vaivén de las toberas tiene lugar dajo
525 otro programa que el movimiento de vaivén de los ojetes
de hilos,
3+= Mejoras segin la reivindicacidén 2, caracteri-
zadas porgque los medios para la impulsién y el mando si-

multéneo son de fndole tal que el movimiento de vaivén
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de las toberas se efectia bajo un programe a cuyo decurso
temporal es diferente del con que son movidos a medo de
vaivén los ojetes de hilo.

4.~ Mejoras segin la reivindicacién 2, caracteri-
zadas porque los medios parae el impulso y mando, contie-
nen un dispositivo mediante el cual es ajustable la ampli-
tud del movimiento de vaivén @ las toberas con relacién
e la del movimiento de vaivén de los ojetes de hilo.

5.~ Mejoras seglin la reivindicacién 2, caracteri-
zadas porque los medios para la impulsién y el mando, con-
tienen un dispositivo mediante el cual es ajustable la po-
sicién de fases del movimiento de vaivén de las toberas
obn relacién a la del movimiento de vaivén de los ojetes
de hilo.

6.~ Mejoras segin la reivindicacién 2, caracteri-
zadas porque las toberas vistas en direccién del movimien-
to de vaivén, presentan una forma longitudinal y a modo de
hendidura.

Te= Me joras segin la reivindicacién 2, caracteri-
zades porque un travesafio previsto para el movimiento de
las toberas, es movido & su vez a modo de vaivén, y por-
que las partes de la instalaci&n neumdtica que llevan las
toberas son arrastrédae por el travesafio en su movimiento
de vaivén.

8.— Me joras segdﬁ la reivindicacién 7, caracteri-
zadas porque un travesafio previsto para el movimiento de
vaivén de las toberas estd constituido en forma de canal
colector mévil para el aire conducido a través de las to-
beras, y porque el canal colector es movido a modo de vai-
vén conjuntamente con las toberas, estando dispuestas las

toberas sobre dicho canal colector.

9.~ Mejoras segin le reivindicacién 2, caracteri-
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590

zadas porque las toberas estdn dispuestas por grupos en
cada uno de los embudos, hallédndose conectados los embu-
dos por medio de conductos de aire articulados en un ca-
bal colector dispuesto sobre la méquina de hilar, y por=-
que los distintos embudos son movidos & modo de vaivén
por a lo menos un travesafio previsto para el movimiento
de las toberas. |

10,~ Mejoras segin la reivindicacién 2, caracteri-
zadas porque cada tobera estd dispueste sobre un tubo co-
ordinado a ella, el cual estd conectado articuladamente
en un canal colector dispuesto sobre la mdquine de hilar,
¥y porque las toberas son movidas a modo de Qaivén por &
lo menos un travesafio previsto para el movimiento de las
toberas.

1l.~ Mejoras segin le reivindicacién 2, caracteri=~
zadas porque el travesafio para el movimiento de vaivén de
las toberas y la unién entre el travesafio y tobera estd
realizado de maneras gue la distancia de las toberas de los

cilfndros de transporte del lado de salida de los mecanis-

‘mos de estiraje est4 acondicionado, cuendo menos aproxima-

tivamente, ajustable a voluntad, en direccién del hilo que
se devana normalmente.

12.- Mejoras segin la reivindicacién 7 y 11, ca-
racterizadas porque en el servicio normal las toberas son
movidas a modo de vaivén en la proximidad de los cilfndros
de transporte de salida del mecanismo de estiraje, y por-
que.loa medios para el ajuste de la distancia de las to-
beras permiten unae separacién oscilatoria de a lo menos
el ancho de un dedo de los cilindros de transporte del la—
do de salida, '

' 13.- "MEJORAS EN MAQUINAS DE HILAR®,

Todo segin gueda descrito en la presente memoria,



R e L PR St

'.:.'3,7_.;

que consta de dieciseis hojeas foliadaes y mecanografia—
das por una sola cara, con guinientas novent;. y dos 1li-

neas y dibujos que se acompafian.

Madrid, a 6 d¢ Junio de 1.949
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