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El presedité: invento se refiere generafﬁénte a un
brazo de soporte ajustable y mds particularmente & un bra
20 de soporte adaptado para llevar wna carga sustancial—
mente constante a distanciasvariébles a partir de un so-
porte. _

In la técnica anterior existen brazos de soporte
ajustables que en comin con el presente brazo de soporte
pueden llevar una carga sustancialmente constante a una
distancia variable a partir de un goporte fijo; los bra-
zos de soporte la ldmparas son un ejemplo de ellos, Sin
embargo, la carga sostenida en la extremidad del brazo ar-
ticulado de estos brezos de soporte es del orden de 0,907
6 1,360 Kg (2 6 3 libras). 1Ia carga soportada por estos

brazos de soporte en relacidén con la extensién mixime del

- brazo es comparativamente pequefia. En una ldmpara comin-

mente utilizada, la extensidn es de aproximadamente 63,5
cm. (25 pulgadas) y la carga soportada es solamente de
0,307 Kg (2 libras). Estos soportes de lampara trabajan
bien dentro de la gama de su utilizacién prevista. Sin
embargo, las unidades de contra-balanceo de estos brazog
son inadecuzdas para equilibrar las fuerzas mucho més ele-
vedas a log gue puede resistir el presente digpositivo,
sunque tal vez sea tedricamente posible aumen tar
el tam.iio de las unidades de contra-balanceo en estos bra-~
zos de soporte existentes para adaptarlas a cargas mis ele
vadas, en términos préacticos, se presentan problemas muy
grandes cuando ello se intenta, Ia combinacidn de wa ma-
yor capacidad de soporte de carga y de una mayor exten-
sidn necesitaria wa unidad de contrapbélanceo fuera de

proporcidn con el tamafio del brazo de goporte en conjunto,
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Utilizando un sistema de articulacidn

‘modificado

hnyog

para el brazo, y conectando éste a un conjunto de balancin
de compeursacioén, se aumenta la capacidad del brazo ajusta-
ble mantcniendo la ventaja de su reducido espacio ocupado.,
Por ejemrlc, el presente dispositivo estd admirablemente
adaptodo para utilizar la gran cap.cidad de carga de los
muelles dc compresidn de alta resistencia. Esto es posible
debido 2 lz disposicidn original de las piszas.
| Un modo de realizacidn del soporte ajustable ha

sido adaptado pars llevar la carga de uﬁ televisor y éste
brazo de soporte particular tiene un alcance de aproxima-
damente 127 em. (50 pulgadas). Esto representa ﬁna capa~
cidad de resistencia de aproximadamente 20 veces la de los
brazos articulados de ldmpara descritos mds arriba,

Ademss, debido a las piczas utilizadas y a la
disposicidn de éstas, en particular el balancin de compen-
sacidn, el mayor alc;noe y la mejora de la capacidad de
soporte d¢ carga del presente brazo de soporte ajustable
pueden hacerse todavia mayores sin avmentar sustancialmen-
te el tamafio de la unidad de contra-balanceo. Ademas, lag
proporcicnes del brazo de soporte son tales que permiten
la utilizacidn de perfiles en forma de U empotrados ei
uno en cl otro en lugar de barras redondas. Esta caracte~
ristica facilita el pivotamiento de las varias partes y
aumenta muchisimo el aspecto del brazo de soporte,

£l brazo de soporte ajustable incluye un brago
ajustable largo que tiene una extremidad interior y una ex
tremidad exterior, estando el brazo sujeto de manera pivo-
tante a un soporte entre sus extremidades. La otra extre-

midad del brazo estd adeptada para llevar una carga. Unp
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Balancin de compensicidn, que incluye unos brazos opuestos,

]

estd concctado de manera pivotante al soporte. E1 brazo
alargado estd interconectado activamente en su extremidad
interior con uno Ce los brazos del balancin, Yy un disposgi-
tivo eldstico sujeto activamente al otro brazo del balan-
cin contra-balancea sustancialmente la carga.,

1l brazo alargado incluye un par de articula-
ciones alargadas sustancialmente paralelas interconectadas
en las extremidades asociadas por un par de articulaciones
relativamentie cortas, para formar un sistema de articula-
cidn paralclo. Las articulacioncs alargadas incluyen unos
elementos opuestos en forma de perfiles en U alojados el
uno en el otro gue forman una seccién de caja sustancial-
mente cerrada de anchura variable, estando el brazo de
perfil en U inferior conectado de manera pivotante con el
soporte entre sus extremidades a una distancia de la extre-
midad interior sustancialmente iguel a la longitud de la
articulacidn cortz en la extremidad interior, Un brazo ex
tensible esta sujeto a la articulacidn corta en la extremi
ded exterior del brazo alargado para proveer el dispositi-
vo de soporte de carga.

Los brazos del balancin de compensacién estdn
dispuestos angularmente el uno respecto al otro, estando
el dnrulo en cuestidn incluido entre 90 y 180°. Una anr
ticulacién de tracciédn alargada interconecta activamente
la extremided interior del braio con un¢ de los brazos del
balancin, Otro brazo alargado interconecta activamente el
dispositivo eldstico con el otro brazo del balancin. E1
dispositivo eldstico ihcluye un muelle helicoidal alargado

sostenido en una extremidad por el soporte y comprimido por
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la’ rotacién angular &1 balancin en wna direccién;ﬁiﬂhas
barras de g.{a predeterminan la relacidn angularivariable
entre el muelle y los brazos del balancin.

Un dispositivo estabilizador por friccidn entre
los elemenios de perfil en U alargados provee un control
ajustable por friccidn del sistema de articulacidn del
brazo alargzdo,

La figura 1 es una vista general del brazo de
goporte ajustable sosteniendo una carga;

Ia figura 2 es una vista en planta del brazo ar-
ticulado ajustable;

La figura 3 es una vista en seccidén transversal
ampliada del brazo articulado ajustable, tomada a lo largo
de la linea 3-3 de la figura 1;

La figura 4 es una vista en seccidn transversal
ampliada del brazo extensible tomada en la linea 4~4 de la
figura 1;

La figura 5 es una vista en seccidn transversal
parcial tomada a lo largo de la linea 5-5 de la figura 2,
que ilustra la . articulacién de codo entre el brazo a justa~-
ble y el brazo extensible;

La figura 6 es wna vista en seccidn transversal
ampliada tomada a lo largo de la linea 6~6 de la figura 1,
que ilustra el estabilizador;

La figura 7 es una vista en seccidn transversal
tomada a lo lergo de la linea 7-7 de la figura 5 que ilug-
tra de manera complementaria el egtabilizador;

La fizura 8 es una vista parcial ampliada de la
extremidad del elemento inferior del brazo ajustable en la

articulazcion de codo;
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5 Las figurap: 9, 10 y 11 son vistas en eld&wacibn
parcial ampliadas del cogtado, de la parte posteri&r y de
la parte delantera regpectivamente del soporte y del mece-
nismo de contra-balanceo;

La figura 12 es una vista en seccibn transversal
tomada a lo largo de la linea 12-12 de la figura 9, que
ilustra la conexidn pivotante entre el brazo ajustable y
el soporte;

La figura 13 es una vista parcial ampliada de la
ranura de pivote del dispositivo de soporte;

Lag figuras 14 y 15 son vistas en planta parcia-—
les y ampliadas del soporte a partir del lado superior y
del lado inferior respectivamente;

La figura 16 es una vista en seccidn transversal
parcial tomada a lo'largo de la linea 16-16 de la figura
11, que ilustra el conjunto de balancin de compensaéién;

La figura 17 es una vista parcial tomada a lo
largo de la linea 17-17 de la figura 9 que ilustre igual-
mente la conexién pivotante entre el brazo ajustable y el
soporte;

La figura 18 es una vista en seccidn transversal
a lo largo de la linca 18-18 de la figura 10 que ilustra el
mecanismo de balancin de compensacidn; y

Lo figura 9 es una ilustracidn diagramdtica del
mecanismo de articulacidén y del balancin,

Haciendo ahora referencia a los dibujos, y en
primer lugar a las figuras 1 y 2, se entiende que el brazo
de soporte ajustable incluye un brazo alargado 10, un bra-
20 extensible 15 y un soporte 35, El brazo alargado 10

incluye un par de elementos 11 y 12 en forma de perfiles
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et U opuestos y aloi&dOs el uno en el otro, gque cggétituyen
wias articulaciones alargadas, y un par de articulaciones
cortas 13 y 14 (figurss 15 y 16), que interconect:n las ex
tremidades asociadas de los elemsntos del perfil en U 11

y 12. .os elementos de perfil en U 11 y 12 son sustancial
mente paralelos y segin se muestra en la figura 3, el per-
fil en U ianferior 12 estd alojado dentro del perfil en U
superior 11.

In el modo de realizacidn preferido, las arti-
culaciones alargadas 11 y 12 y las articulaciones cortas
13 ¥ 14 cooperan para proveer un sistema de articulacidn
sustancialmente en forma de paralelogramo. Se entenderd
gin embargo que la utilizacidn de la expresidn "en forms
de paralelogramo" ge utiliza solamente para mayor conve-
niencia y que puede utilizarse una forma distinta toda vez
que se utiliceh dos articulaciones relativamente largas y
dos articulaciones relativamente cortas.

£l brazo extensible en forma de caja 15 que cong

Tituye el dispositivo de soporte de carga, estda sujeto a

‘la articulacidén 13 en la extremidad exterior del brazo alar

gado 10, Ll brazo extensible 15 es preferentemente, de la
misma longitud aproximadamente que el brazo alargado 10, e
incluye un dispositivo de sujecidn 16 en su extremidad ex
terior que soporta un bastidor 17 gue estd adaptado parg
gostener una carga 20 tal como un aparato de televisidn o
parecido,

La junta de codo 21 entre el brazo alargado 10
y el brazo extensiblé 15 se representa detalladamente en
la Tigura 5. E1 perfil en U superior 11 estd conectado de

manera pivotante a la articulacidn 13 por medio de una €9~
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Piga 22 que se exti¥nde entre las alas 23 del pertil en U
segin se representa en la figura 6, ILa clavija 22 estd
provigta de protuberancias dé retencidn 25 en cada extre-
midad,

21 perfil en U inferior 12 estd conectado de
manera Livotante a la articulacidn 13 por medio de wna
clavija 26 que se extiende entre las alas 27 del perfil
en U alojudas dentro de las alcs 23 del perfil en U, egtan
do provisto un espacio suficiente entre las extremidades
de la clavija 26 para permitir el movimiento del perfil en
U inferior 12 dentro del perfil en U superior 11. Se oOb=-
servard en la figura 8 que el perfil en U inferior 12 es-
td provisto de una muesca en su extremidad 30 para facili-
tar un espacio libre para la clavija 22 cuando el brazo ex-
tensible 15 pivota alrededor de la espiga 26 y da lugar a
movimientos del brazo superior 11.

Una cinta de recubrimiento 30 (figura 5) hecha
de material eldstico estd sujeta al brazo extensible 15
y sirve para el propdsito de proveer un cierre cuando la
juta de codo 21 se abre, Lsta abertura se produce cuan-
do el angulo entre el brazo alargado 10 y el brazo exten-
sible 15 es mds agudo que el dngulo ilustrado en la figu-
ra 5. JIsta cintae de recubrimiento 30 ha sido omitida para
mayor claridad en la figura 6,

Para controlar la relativa laxitud del movimieg
to entrc los perfiles en U superior e inferior 11 y 12, se
provee un estabilizador 31 que permite una variacidn del
acoplamiento por friccidn de los perfiles en U empotrados
11 y 12. =1 estabilizador 31 se represcnta méds claramente

haciendo referencia a las figuras 5 y 7, e incluye un ele-~
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meénto triangular en Forma de V 32 que estd conectddo a
rosca con un tornillo 33, Haciendo girar el tornillo, el
elemento en forma de V 32 puede desplazarse hacia el in-
terior o hacla el exterior con relacidn al perfil en U, 12.
Un par de tapones de nylon opuestos 34 estdn situndos en
las alas laterales del perfil en U inferior 12, teniendo
cada tapdén 34 una cara triangular orientada hacia el in-
terior. 3Je entiende que cuando se hace girar el tornillo
para llevar hacia el interior el elemento triangular 32
regpecto al perfil en U 12, los taﬁones de nylon 34 estédn
presionacos lateralmente contra las alas del perfil en U
superior 11, aumentando as{ el acoplamiento por friccidn
entre los perfiles en U 11 y 12 empotrados el uno en el
otro, »

Haciendo ahora referencia a la extremidad inte-
rior del brazo alargado 10, se entenderd que el brazo 10
estd concctado de manera pivotante en el soporte generalmen
te indicazdo por la referencia 35 en las figurag 1 y 2, y

que el mecanismo estd cubierto por un cdrter 38. ILa cone-

xidn de la extremidad interior del brazo alargado 10 con

el soporte estd representada en detalle en las figuras 9 y
15.

La figura 16 ilustra claramente la relacidn pi-
votante entre los elementos de perfil en U superior e in-
ferior 11 y 12, quec estdn interconectados por medio de la
articulacidn corta 14. Una espiga de pivote 36 que se ex-
tiende entre las alas del elcmento de perfil en U superior
11, conccta de manera pivotante unc extremidad de 1a arti-

culacidn corta 14 con el perfil en U superior 11, y une

espiga de rivote 37, que se extiende entre las alas del
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zperfil en U inferipr 12, conecta de manera pivotante, la
otra extremidad de la artioulacién 14 con el perfil en U
inferior 12. Se observara que el perfil en U inferior 12
esté provisto de una muesca en su extremidad 40 pare pro-
veer un espacio libre para la espiga 36 cumndo los perfi-
les en U superior e inferior 11 y 12 se desplazan el uno
respecto al otro. Se entenderd que la extremidad proviata
de muesca 40 pucde tener una forma tal que constituya un
dispositivo de tope que limite el movimiento de los elemen
tos de perfil en U 11 y 12 el uno respecto al otro y por
consiguiente, que limite el movimiento del brazo alargado
10 en conjunto,

La figura 19 ilustra diagramidticamente la rela-
cidn mutua entre las articulaciones alargadas 11 y 12y
las articulaciones cortas 13 y414 en el modo de realiza~
cién preferido.

Segun se representa en las figuras 9‘y 12, el
brazo alargado 10 estd soportado de menera pivotante por
w poste 39 que incluye un par de placas laterales parale-
las y opuestas 41, E1 poste 39 forma parte del soporte 35,
El soporte pivotante del brazo alargado 10 se obtiene pro-
veyendo un elemsnto de plataforma auxiliar 42 relativamen-
te ancho y sustancialmente en forma de U, que estd sujeto
a la cara inferior del perfil en U inferior 12 por ejemplo
por medio de tornillos de montaje 47. El elemento de pla-
taforma 42 incluye unas alas laterales paralelas y opuestas
43 que estan dispuestas lateralmente en el exterior de las
alas laterales 27 y del perfil en U inferior 12 para cong-
tituir unos salientes que cooperan con las placas latera-

les paralelas 41, Un casquillo de mufidn 45 estd sujeto,
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mediante soldadura ;por ejemplo, en cada una de l4s alas
laterales 43, y un par de ranuras 50, en la extremidad su-
perior de las placas laterales 41, provee un cojinete de
soperte giratorio de cada caéquillo de mufién 45, Ias ra-
nuras de cojinete 50 estdn representadas claramente en

la fi-ura 13,

Una barra de tope 51 que se extiende ante las
caras interiores de las placas laterales 41 provee un to-
pe de seguridad que limita el movimiento del brazo 10, ¥
provee igualmente una conexidn entre las dos placas latera-
les 41 reforzando asi el poste 39, 1las placas laterales
41 estdn conectadas igualmente en su extremidad inferior
por una placa transversal 71 a la que se hard referencia
mds detalladamente a continuacidn. Esta placa transversal
71 forma el soporte del poste 39 que tiene wna configura~
cidn general sustancialmente en forma de.U.

En la figura 16 puede verse que el brazo alargs
do ajustable 10 estd conectado activamente a un par de bra-
zos de balancin de compensacién sustancialmente similares
52 por medio de un par de barras alargadas de articulacién
53 que estén dispuestas en el exterior de.cada uno de log
brazos de balancin de compensacidn 52 y en ambos ladbs del
brazo alargado 10, ILa espiga 36 que conecta la articula-
cibén 14 con el elemento de perfil en U superior 11, se ex-
tiende hacia el exterior mds alld de cada una de las alas
laterales del elemento de perfil en forma de U 11 para
constituir una conexidn pivotante con la extremidad supe-
rior de cada articulacidén alargada 53. Esta disposicidn
se repregenta en la figura 17.

La extremidad inferior de cada articulacidén 53
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estd conectada de mdnera pivotante a uno de los bﬁhéos de
balencin de compensacidn 52 por medio de una espiga de pi-
vote 54 que interconecta los elementos de articulacidn 53,
estando cada brazo de balancin de compensacidn 52 provisto
de una ranura 55 que sirve como cojinete de caballete para
la espiga de pivote 54, Una poreidn de cada articulacién
53 estd provista de una muesca en su extremidad superior,
representada generalmente por el numero 55, para proveef
un espaclo libre para la espiga de pivote 37. De la misma
manera, la porcidn de soporte del elemento de plataforma
en forma de U 42 estd provista de una muesca para dejar pa
sar cada articulacidn 53, [sta muesca estd generalmente
representada por el nimero 56 en la figura 14 la cual es
una viete en planta del soporte 35 a partir del lado supe-
rior,

£l poste en forma de U 39 estd provisto de una
nuesca cuadrada en su posicidn central de modo que las pla
cas laterales 41 estén mds separadas en la seccidn supe-
rior para proveer un espacio libre adzcuado para el movi-
miento pivctante de las articulaciones alargadas 53. El
espacio relativamente estrecho entre los brazos del pos-
te en su porcidn inferior estd ocupado por los dos brazos
de balancin de compensacién 52, E1l par de brazos de balan
cin de compensacidén 52 estdn montados en el poste por medio
de una espiga de balancin 57 que se extiende entre las pla
cas laterales 41. Los brazos de balancin 52 estdn separs-
dos por el pivote de base 60, Tl pivote de base 60 estd
sujeto al poste 39 por medio de una conexidn atornillada
61 y adends, el pivote de base 60 estd situado por su ex-

tremidad guperior 62 en una abertura 63 realizada en el eje
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- de balencin 57. Elvposte 39, y por consiguiente 81 brazo

ajustable en conjunto, estd sujeto firmemente por una co-
nexién roscada en el pivote de base 60,

Une barra roscada provee una articulacién ajus-
table 64, que puede pivotar con relacidén a los brazos 52
del balancin de compensacidn, y que interconecta activa-
mente los brazos de balancin 52 con un dispositivo de mue-
lle de equilibrado. En su extremidad inferior, la articu-
lacidn ajustable 64 estd dispuesta a rosca en un drbol
corto 65. El drbol 65 estd situado en una ranura 66 reali
zada en cada brazo de balancin 52. Ias ranuras 66 proveen
el arbol 65 de un cojinete de caballete. La articulacidn
ajustable 64, en razdén de esta disposicidn, queda libre
de girar con relacidn al brazo de balancin de compensacién
52.

Se entiende que en la figura 16 los muelles de
compresidn que pfoveen el dispositivo elédstico de contra-
balanceco han sido omitidos para mayor claridad. E1 siste-
ma de contra~balanceo se describird por consiguiente con
referencia a la figura 10 conjuntamente con las figuras 9
vy 16. Respecto al sistema de contra-balanceo se entiende
examinando la figura 10 que la placa transversal 71 que
forma ¢l soporte del poste 39 se extiende hacia el exte-
rior mas alla de las caras exteriores de las placas late-
rales 41 para prcrser un par de porciones extensibles de
soporte de muelle 72 que sostienen la base de cada muelle
70,

Cade porta-muelles 72 esta provisto de una aber
tura 73 que recibe a rosca una barra de guia de nuelle 74,

Las barras de gula de muelle 74 estan sujetas en una pogi-
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Qién relativa a lo%;soporfes de muelle 72 y por consiguien
te, cada nmuelle de compresidn 70 que estd montado en una
de las barras de guia 74 debe desplazarse sustancialmente
a lo largzo de esta barra de guia 74 cuando esgta comprimi-
do.

Una pre-compresidn puede apricarse & los muelles
70 por medio de una placa de presién 75 que es suceptible
de desplazarse axialmente respecto a las barras de guia 74
por medio de una tuerca giratoria 67, pudiendo la tuerca
67 ajustarse a rosca respecto a la articulacién ajustable
64.

La precompresidén de los muelles 70 produce un
tiro hacia arriba de la articulacidd ajustable 64, contra-
balanceando as{ los muelles 70 a la carga aplicada a la ex-
tremidad del brazo extensible de soporte de carga 15 como
se podrd observar mds adelante.

Haciendo de nuevo referencia a la figura 16, se
entiende que la tuerca giratoria 67 permite el movimiento
de la articulacidn ajustable 64 fuera de su alineacién pa-
ralela con las guias de muelle 74, Este movimiento se pro
duce cuando el_brazo de balancin 52 gira, haciendo as{
que la extremidad inferior de las articulaciones ajustables
64 siga la rotacién orbital del eje 65 con relacibn al eje
de brazo de balunecin 57. Al regpecto, conviene considerar
cade uno de los brazosg de balancin de compensacién 52 co-
mwo teniendo una longitud eficaz igual a la distancia entre
el centro del eje 57 del brazo de balancin y los centros de
rotacién del eje 65 y de la espiga de pivote 54 respecfi-
vamente, Zstos brazos hipotédticos estan representados por

las lineas interrumpidas 76 y 77 para mayor conveniencig,
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La placd de presidn 75 ests provigta ae una,
abertura 78 que tienec una superficie compatible con la su~
perficie curva de la tuerca giratoria 67, para realizar la
accién giratoria de la tuerca giratoria 67.

Ll carter 38 (figura 9), estd sujeto al soporte
35 por medio de tornillos de fijacién 40 conectados a rog-
ca en las extremidades superior e inferior de cada wns de
las barras de guia de muelle 74, Se entiende que el car-
ter 38 oculta las piezas activas del soporte 35 para dar-
le un aspecto agradable y compacto.

Se cree que la inter-relacidn funcional de las
varias partes de este brazo de soporte ajustable ha podido
entenderse por mcdio de la descripcidn anterior de sus ele
mentos, Para completar su descripcidn, se describird sin
embargo de modo breve el funcionamiento del brazo de so-
porte en su conjunto con referencia particular a la repre-
sentacidn diagramdtica de la articulacidén segin se repre—
senta en la figura 19. Ha de entenderse que la figura 19
ilustra Gos posiciones del brazo alargado ajusitable 10,
Las lineas de trazo continuo representan el brazo 10 con
elevacion wedia, y en una posicién algo extensa. Ias li-
neas interrumpidas representan el brazo 10 en posicidn al-
ta, la cual, para facilitar la descripcién se supondrd que
resulta de que la espiga de pivote 54 estd en su posicién
nds baja (54'). Ademds, cuendo los brazos de balancin de
compensacidn 52 estén en la posicidén indicada por las 1{-
neas interrumpidas, en coincidencia con el-punto bajo 54!
de la espiga de pivote 54, la tuerca giratoria 67, en la
extremidad superior de la articulacidn ajustable 64, estd

en su pmnto alto indicado por 67'. Para facilitar la deg-~
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cripeidn que sigue,#se supondrd que el sistema es unidimen
sional, Los varios elementos se designardn utilizando el
gsingular aunque'por razones practicas algunos elementos
existen por pares,

Cuando una carga 20 se aplica a la extremidad
del brazo extensible de soporte de carga 15, la tuerca &gi-
ratoria 67 tiende a desplazarse hacia abajo debido a la ar
ticulacidén de interconexién. Para evitar este movimiento
hacia abajo, debe aplicarse wna fuerza de equilibrado P orien
tada hzacia arriba, cuya magnitud depende de la relacién de
palancas del sistema. Lsta fusrza P orientada hacia arri-
ba estd provista por el muelle 70,

£l muelle 70 tiene una longitud igual a L cuan-
do no estd tenso. Comprimiendo el muelle 70 a wna distan-
cia 1 y sujetandolo a la tuerca giratoria 67 en el punto
67',el muelle 70 se pre-comprimird hasta el valor de P.

P es igual a la fuerza del muelle multiplicada por la dig-—
tancia 1. ILa fuerza P orientada hacia arriba que resulta
de la pre-compresidn del muelle 70 equilibra la fuerza w
orientada hacia abajo producida por la carga 20, Estando
el brazo ajustable 10 dispuesto segun se reprcsenta por la
linea interrumpida, el sistema queda as{ equilibrado.

31 el brazo ajustable 10 se desplaza ahora a
una posicidén diferente, tal como lg que se representa por
medio de las lineas contfnuas, la componentec vertical de
la fuerza en la barra de traccién 53 quedard sustancialmen
te sin cambiar en ciertas condieciones. 'Estas condiciohes:
existen cuando las proporciones de la articulacidn en for-
ma de paralelogramo del brazo éxtensible 10 se eligen de

tal forma que el movimiento del dispositivo de sujecién 16
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hacia el muiion de pﬁVote 45 sea proporecional al movimiento
de la espiga de pivote 36 hacia el mufién de pivote 45,

Cuando la longitud de la articulacién 53 es
relativamente importante, el equilibrado de lag fuerzas al-
rededor del brazo de balancin 52 pasa a ser ampliamente
wea cuestidn de equilibrado de fuerzas vertiéales. Es de-
¢ir que el equilibrado de las fuerzas alrededor del cen-
tro del brazo oscilante 52 depende en primer lugar del equi
librado de las fuerzas verticales en la barra de traccidn
53 y en el muelle 70, teniendo en consideracidn sus brazos
de fuerza respectivos.

Cuando el brazo de balancin 52 gira desde una
posicidn a 1la otra, el muelle 70 se comprime hasta una
distanciu suplementaria e, Sin embargo, debido a que la
relacién anzular entre los brazos de balancin76 y 77 es
sustancialmente inferior a 180°, el brazo de fuerza de la
componente vertical de la mayor carga‘del muelle, se redu~-
c¢ée sustancialmentz., E1 resultado de ello, es que el sig~
tema permanece sustancialmente equilibrado,

En el lado de la barra de tiro del brazo de ba-
lancin 52, las variaciones de carga y de brazo de fuerza
de la barra de tiro 53 son ligeros, produciendo pequefios
cambios de la fuerza. En el lado del muelle del brazo de
balancin 52, las variaciones de la carga y del brazo de
fuerza son considerables pero debido a la configuracién
del brazo de balinecin, se compensan.

En el modo de realizacidn preferido, las articu-
laciones alargadas 11 y 12 son sustancialmente paralelas y
tienen la wisma longitud y las articulaciones cortas 13 y

14 son tawbién sustancialmente paralelas y de la misma lon
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gltud, dando por resultado un sistema de articulacidn del
tipo de paralelogramo, La longitud del brazo 15 entre la
esplga de pivote 26 y el dispositivo de sujecién por pi-
vote 16 es preferentemente la misma que la longitud del bra
20 12 entre el muiidn de pivote 45 y la espiga de pivote
26, TIgualmente la longitud del brazo 12 entre el mufidn de
pivote 45 y la espiga de pivote 37 es sustancialmente la
misma que la longitud de las articulaciones 13 yv 14 entre
las espigzas de pivote. Istas relaciones mutuas, aunque no
esenciales, producen un equilibrio sustancial del brazo
alarg.do 10 y del brazo de soporte de carga 15.

Los principios descritos han sido algo simpli-
ficados, ZILvidentemente, fuerzas secundarias y fuerzas de-~
bidas al peso de las varias partes de la estructura en si
tienen un efecto sobre el equilibrado. Sin embargo, estos
efectos secundarios estan compensados por la fricecién que
existe entre las varias articulaciones. Ademds, la presen
cia del ecstabilizador 31 entre log brazos 11 y 12 crea un
control por frieccidn incorporado que puede ajustarse segun
se desea.

En resumen, el Modelo de Uﬁilidad que se soli-
cita deberéd recaer sobre las siguientes:

REIVINDICACIONES

1. Una estructura de brazo de soporte ajustable
adaptada para llevar una carga que incluye un soporte, un
brazo ajustable alargado provisto de una extremidad inte-
rior y de una extremidad exterior, unos medios que conec-
tan de manera pivotante la extremidad interior del brazo
al soporte, unos.medios de soporte de carga en la extregi-

dad exterior del soporte adaptados para sostener una carga,
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un balancin de compensacién que incluye un par de brazos
conectados de mane;a pivotante con el soporte por un eje
de pivote, unos medios que interconectan activamente la
extremidad interior del brazo alargado con un brazo del
balancin a una cierta distancia del eje de pivote, unos
medios elésticos sujetos activamente al otro brazo de
balancin y & una cierta distancia del eje de pivote y de
la conexidn de la extremidad interior con el balancin, a
fin de contra-balancear sustancialmente la carga, inclu-
yendo el balancin de compensacidn un par de brazos dis-
puestos de manera que formen un &ngulo el uno respecto
al otro, estando el eje de pivote situado sustangialmen—
te entre los brazos, e incluyendo el brazo alargado un
par de articulaciones alargadas y un par de articulacio=-
nes relativamente cortas, conectando una de ‘dichas arti-
culaciones cortas las extremidades asociadas de las arti«
culaciones largas en la extremidad interior del brazo lg;b
go, y conectando la otra de dichas articulaciones cortas
de manera pivotante las extremidades asociadas de las ar
ticulaciones largas en la extremidad exterior del brazo
largo.

2. Una estructura de brazo de soporte ajusta-

ble segin la reivindicacibn 1, caracterizada porque los

. brazos del balancin de compensacidn dispuestos angular-

mente el uno respecto al otro tienen un &ngulo incluido

entre los brazos de 90 &4 180e.

3, Una estructura de brazo de soporte ajusta-
ble segin la reivindicacibdn 1, caracterizada porque los
brazos del balancin de compensacidn estén dispuestos an-

gularmente el uno respecto al otro y porque el &ngulo
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incluido entre los brazos es de 90 & 1809,

4. Una estructura de brazo de soporte ajusta-
ble segin la reivindicacién 1, caracterizada porque el
dispositivo que interconecta activamente la extremidad
interior del brazo alargado con dicho &ro brazo.de ba-
lancin incluye una articulacibn alargada,

5. Una estructura de brazo de soporte ajusta-
ble segln la reivindicacibn 1, caracterizada porque el
dispositivo que intercouecta activamente la extremidad
interior del brazo alargado con dicho primer brazo de
balancin incluye una articulacién alargada de traccibdn,
y otra articulacién alargada que conecta activamente el .
dispositivo eléstico condicho otro brazo de balancin.

6. Una estructura de brazo de soporte ajusta-
ble segin la reivindicacién l, caracterizada porque el
dispositivo eléstico incluye un muelle helicoidal largo
sostenido en una extremidad por el soporte, y una arti-
culacién larga conecta activamente la otra extremidad
del muelle con dicho &tro brazo de balancin.

7. Una estructura de brazo de soporte ajusta-
ble segin la reivindicacidn 1, caracterizada porque los
brazos del balancin de compensacibén estén dispuestos an-
gularuente el uno respecto al otro y porque el Angulo
incluido entre los brazos es de 90 4 1802, los medios
que interconectan activamente la extremidad interior del
brazo alargado con dicho primer brazo del balancin incluyen
una articulacidén alargada, el dispositivo eléstico incig
ye un wmuelle helicoidal largo sostenido én una extremi-
dad por el soporte, una articulacibdn alargada conecta ac-

tivemente la otra extremidad del muelle con dicho otro
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brazo del balancin, y un dispositivo de guia sujeto al
soporte predispone el muelle para que se desplace en una
direccidn predeterminada.

8. Una estructura de brazo de soporte ajusta-
ble segin la reivindicacidén 1, caracterizada porque las
articulaciones alargadas del brazo largo son sustancial=-
mente paralelas e incluyen una articulacién superior y
una articulacibn inferior, el dispositivo que conecta de
manera pivotante la extremidad interior del brazo con el -
soporte incluye una conexidn pivotante de la articula-
ci6én alargada inferior con el soporte en un punto dis-
puesto entre los puntos de interconexibén de dichas arti-
culaciones cortas con dicha articulacidn inferior, la in
terseccidén de la articulacién alargada superior y de la
articulacidn corta en la extremidad interior dei brazo
largo forma un punto de pivote dispuesto en una posicibdn
variable respecto a la conexidn pivotante entre el bra-
Zz0 y el soporte, y los medios que interconectan activa-
mente la extremidad interior del brazo alargado con di-
cho primer brazo de balancin incluye una articulacién alar
gada de traccidn interconectada activamente con una de di
chas articulaciones que se intersecan.

9. Una estructura de brazo de soporte ajusta-
ble seglin la reivindicacidn 8, caracterizada porque la
articulacidén de traccién esté interconectada de manera
pivotante con dichas articulaciones que se intersecan en
su punto de interseccién.

10. Una estructura de brazo de soporte ajusta-
table segin la reivindicacibn 1, caracterizada porque las

articulaciones alargadas estén hechas de elementos perfi-
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lados en forma de U opuestos y alojados el uno en el otro
para formar una seccidn de caja sustancialmente cerrada
de anchura variable, y porque la articulaciédn corta en la
extrenidad interior del brazo alargado puede desplazarse
independientemente con relacidn al soporte.

11, Una estructura de brazo de soporte ajusta-
ble segln la reivindicacidén 1, caracterizada porque el
dispositivo estabilizador de friccidbn entre las articula-
ciones alargadas provee un control ajustable del brazo
alargado por friccién. '

12, Una estructura de brazo de soporte ajusta-

ble seglin la reivindicacidén 1, caracterizada porque las

‘articulaciones alargadas del brazo largo son sustancial-

mente paralelas y porque las articulacidnes cortas tienen
sustancialmente la wisma longitud, y el dispositivo que
conecta de manera pivotante la extremidad interior del
brazo con el soporte incluye una conexibén pivotante de
una de dichas articqlaciones alargadas con el soporte, en
un punto dispuesto a partir de la conexidn pivotante de
la extremidad interior de esta articulacidén con la arti-
culacidén corta, & una distancia sustancialmente igual a
la longitud de una articulacidn corta.

13, Una estructura de brazo de soporte ajusta-
ble segln la reivindicacién 1, caracterizada porque las
articulaciones alargadas tienen sustancialmente la forma
de un perfil en U, alojéndose una articulacidbdn en la otra
para formar una seccidn de caja susﬁancialmente cerrada
de anchura variable, y el dispositivo de soporte de carga
incluye un brazo extensible sujeto a la articulaciébn cor-

ta en la extremidad exterior del brazo alargado, el dis-~
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positivo que conecta de manera pivotante la extremidad
interior del brazo con el soporte incluye una conexidn
pivotante de la articulacidn inferior en forma de U con
el soporte en un punto dispuesto entre el punto de co-
nexién de dicha articulacidén inferior en forma de U con
dichas articulaciones cortas, el dispositivo que conec-
ta activawmente la extremidad interior del brazo alarga—
do con el balancin incluye wa articulacidn de traccidn
alargada, el dispositivo eldstico incluye un muelle he-
licoidal de compresidn sostenido en una extremidad por
el soporte, una segunda articulacibén alargada de traccibn
interconecta activamente la otra extremidad del muelle
con el brazo de balancin, y un dispositivo de guia suje-
to al soporte y quepredetermina la direccién del movi-
miento del muelle helicoidal.

14, Se reivindica por Gltimo como objeto sobre
el qﬁe ha de recaer el Modelo de Utilidad que se solici-~
ta: "UNA ESTRUCTURA DE BRAZO DE SOPORTE AJUSTABLE, ADAP-
TADA PARA LLEVAR UNA CARGA",

Todo conforme queda descrito y reivindicado en
la presente Memoria descriptiva, que consta de veintitrés
pAginas wecanografiadas y dibujos que se acompafan.

Madrid, 17 de julio de 1970

BERNARDO UNGRIA
P.p.
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