A.D./AH.

PATENTE
DE
"INTRODUGCGCION

a favor de Don JOSE MANDRI SERRA, de nacionalidad espafiola,
residente en Mataré (Barcelona), calle Moreto, 42, inte-

rior, por "MAQUINA RECUBRIDORA PERFECCIONADA".

MEMORIA DESCRIPTIVA

La .presente invencién se refiere a una miquina
recubridora perfeccionada, mediante la cual se evitan las
ipreéularidades y desniveles en las prendas confecciona-
das, sea cual fuere su naturaleza, mediante qn pespunte

. 5. continuo, con intercalacién de hilos cruzados en forma
de cadena en zig-zag, eviténdose el tener que recurrir
a la superposicién de las telas al efectuarse la costura.

Esencialmente consiste en un armazén general en

forma de puente, en el que figuran los siguientes elemen-

10. tos de trabajo: el eje motor, el cual acciona, mediante
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una excéntrica apropiada, la manivela que tiene por
misién’imp?imir un movimiento de vaivén a una palanca
articulada que, por'ﬁna ba:te, mueve en sentido verti-
cal al:iporta-agujas y por otra a través de une manivela
apropiade, el 4ncora o engarzador, cuya 4ncora, ademis
del movimiento angular que le proporciona la menciona-
da manivela, tiene otro movimiento de traslacién sobre
la plataforma de la méquina, que le viene dado por una
excéntrica dependiénte del eje central motor,vei cual
acciona ademds una excéntrica similar que tiene la fi-

nalidad de dar lugar al arrastre de la tela una vez se

‘ha efectuado el pespunte. En la parte central del eje

motor figura una dispdsicién,tensora del hilo con el que
trabaja el dncora. la méquina estd dotada ademds, de
los restantes elementos propios de estas disbésicidnes,
tales como tensores, dentado de,arrastfe, tapa protecto-
ra, etc. | 7

Para la mejor comprensién de la presente memo-
ria descriptiva, se acompafia un dibujo en el que, tan
86lo a t{tulo de ejemplo, se iepresenta un caso préeti-
co de realizacién de una mdquina recubridora de las ca- )
racteristicas indicadas.

En dicho dibajo{.la figura 1 es una vista gene-

ral en perspective de la maguina objeto de la introduccidn;

la figura 2 corresponde a un alzado de la misma; y las
figuras 3, 4 y 5 muestran diferentes posicionés de la
excéntrica acecionadora del dncora o engarzador.

El armazén de la miquina est4 formado por el pie
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o0 plataforma -1- y el puente -2-. En la primera figuran
los siguientes elementos: el volante -3-, solidario del
eje -4-, el cual es portador de la pieszae semicircular
~5—. Eﬁ este eje van montadas las excéntricas -6-‘y -7,
destinadas al accionamienfo del égncora o engarzadér,-e-‘
y del sistema de arrastre constitufdo por las piezas ar-
ticuladas -9-, la cual estd dotada ademds de un movi-
miento transversal de traslacién gracias a otra disposi-
cién articulada formada por lé pieza -10- y palanca -11-,
esta dltima accionada por el propio eje -4- a través de
una pequefla excéntrica extrems -12-.

Bl volante' -3~ es solidario de la polea ~13-, a

" la que se acopla la correa transmisora del movimiento.

En esta misma zona el eje -4~ es portador de una excén-
trica -1l4-, la cual, con su giro provoca el desplazamien-
to de la manivela -15-, unida, a través de la rétula
~-16~-, al brazo acodado‘—l7¥, dividido en las dos ramas
-18- y -19~. Este brazo ~17- puede girar sobre el cen-
tro -20-, dando lugar su desplazamiento angular, al as-
censo o descenso, a través de otro pequefio brazo -21-,
a la varilia -22~, en‘cuya extremidad inferior se ajus-
tan las agujas -23- y =24~, Esta varilla -22- va guiada
por los cojinetes formados en el mismo puente -2- de la
méquina. En la parte superior de este puente -2-, van
montados los tensoies ~-25- y ~-26- de los hilos destina-
dos a efectuar el pespunte. Los hilos correspondientes
a los tensores -25- son los destinados & las agnjes

2%~ y =24~ y el correspondiente al tensor -26-, es el



g

10.

15,

20.

25.

que pasando por la pieza semicircular -5-, se introdu-
ce en el éncorag ~8-,

~ En la rama -19- del brago -17- figure una biela
articulade -27-, la cual transﬁite el movimiento de
aquel brazo -17- al éncora -8-.

~ Parelelamente a la varilla —22~,}port§§ora de
las ‘sgujas -23- y -24~, va dispuesta otra pieza o vari-
lla similar -28- (figura 1), en cuya extremidad inferior
va montada la pieza -29-, destinadé a mantener plane la
tela entre aquella y la pieze de arrastre dentada ;30-’
ad0p1ada a la palanca =-9-. .

| Para la regulabién del hilo, que partiendovdel

tensor -26- se dirige al engarzador o éncora -8-, guede
prevista la pieza semicircular -5-, cuya varille en for-
ma de MU articulada -31-, es la que retiene el hilo so-
bre la pieza =5-.

| En la parte superiof del puente -2-, figuran
ademés una palanca -32- y un muelle -33%- montados para
poder levantar cuando convenga, la varilla -28-, al
efecto de dejar libtre la tela.

El dncora o engarzador -8- estd dotado, como se

~ ha indicado de dos movimientos: uno angulaer, que viene

dedo por le biela ~27-, y otro de traslacién en sentido

- trantversal con relecién al eje de la mdquina. Este dlti-

mo es provocado por el sistema excéntrico -6- represen-
tado en las figuras 4, 5, que responden a una seccidén
del algzado de la figura 1, por un plano tangente a la

propia excéntrice ~6-. Para conseguir la traslecidén sin
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que el éncora -8- sge levante sobre la plataforma -l-, se
ha montado el eje -34- de aquells dncora —8- sobre la
platafoima -1- a través de los cojinetes de gufa ~35-.
Teniendo por punto de giro ese eje -34- el engarzador
~8-, puede ser accionado angularmente por la biela‘-27-,
a fin de deslizarse por delante de las agujas -25- y
-24- situadas en una misma linea y una de ellas, la -24-
de mayor longitud que su contigua, debida esta diferen-
cia de longitud a unos topes que se encuentran a dife-
rentes profundidadee en el extremo del eje porta-agujas
~22-. Como sea que .se precisa que la referida éncora

pueda pasar por delante de las mencionadss agujas tanto

‘exteriormente con relacién a los mecanismos como por su

parte interior, queda prevista la disposicién excénfri—
ca -6-, la cual pone en moQimiento la pieza de‘perfil
cuadrado -3%6~-, alojada dentro de la gufa en forms dé
puente invertido -37-, solidario del'eje -3,

Con el gird del eje -4-, la excéntrice -6~ arras-
trard las piezas ~f6- y ~§7- y el eje -34~-, pasando el
conjunto de la posicién indicada en la figura 3 a la
que muestra ia figura 4, previo desplazamiento angular
(hacia adelante con relacién al observador) del éncora
-8~ arrastrada por la biela ~27-,

Ee decir, que gracias al sincronismo de los mo-
vimientos angulérea y de traslacién, el dncora -B- se
gitda a uno u otro lado de las agujas -23- y -24-, al
efecto de formar las lazadas cruzadas que dan lugar a

la formacidn de la cadena de hilo sobre la tela. En las
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figuras 3%, 4'y 5 puede observarse como el engarzador
=-8~, portador de su propio hilo, se introduce en el bu-
cle formado por el hilo de las agujas, las cuales, al
retirarse el éncora arrastrada por la biela ~27- ge in-
troducen a su vez en el bucle formado por el hilo del
engarzador, pero por la parte opuesta a-la de la pri-
mera fase. Esto da lugar a un aprisjonamiento del hilo
de las agujas con el del engarzador -8-, forméndose un
anudado continuo entre unos y otro.

’ Para proteger los mecanismos y poder disponer
de una plataforma para el apoyo de la'tela, se disponé
la taﬁa -38=, con las aberturas correépondientea para

el paso de las agujas y de la pleza dentada para ed

. arrastre de la tela.

El funcionamiento de la mdquina descrita es el

‘siguiente: El movimiento general es transmitido por las

plezas siguieﬁtes: polea -13~, eje ~4-, biela -15-, bra-
zo bifurcado ~17-, biela =-27~. La varilla -22- asciende
y desciende movida por el brago -17-. El é4ncora -8-
se desplaze angularmente accionada por la biela =27~
y'transversalmente moﬁida por el propio eje -4e.a través
de la excéntrica -6-. La pieza de arrastre ~30- eafé do-
tada de un movimiento de ascenso.y descénao y de avance
y retroceso, gracias al sistema articulado -9-, -10- y
~ll- y excéntrioa extrema -12-.

En las distintas fases de trabajo de la midquina,
el engarzador o éncora -8+'se desplaza pasando frente a

las agujas =23~ y -24- por ambos lados, introduciéndose
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en el hilo de las agujas y siende su prepio hilo aprisi%-

nado por aquellas en el demcenso de las mismas.

Para evitaer que el hilo del engarzador -8~ quede
flojo, queda prevista 1a'pieza =5~ con su varilla'-3l-.
Dada la excentricidad de esta pieza -5-, el propio giro
del eje ~4~- darid lugar al tensado del hilo, de acuerdo
con el desplazamiento angular del dncora -8-,

La diferencia de longitud en las agujas —23~'y
~-24~ estéd prevista para conseguir que, con el ascenso
de las agujas, el hilo de la aguja ~-23-, sea aprisiona-
do por el 4ncora -8- a la misma altura que la aguja -24-.

Seran independientes del objeto de esta invencién
loe materiales, formas y dimensiones, tanto absolutas como
relativas de las distintas piezas componeﬁtes de la méqui-
na descrita, siempre que las variaciones que se introduz-

can no afecten a su esencialidad.

FOTA

Se reivindica como objeto de la presente patente

. de introduccibn:—

1. Médquina recubridora perfeccionada, que se ca-
racteriza por el hecho de estar formada por un armazén
general constituido por una piataforma o pie y por un
puente o bastidor superior, figurando en la primera un

eje motor, accionado desde el exterior a través de una
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polea dependiente de una‘transmisidn apropiada cuyo eje

pone en movimiento, mediante una excéntrica, la manivela
que tiene por misién imprimir un movimiento de vaivén
a un brazo bifurcado articulado en el bastidor vertical,
accionando una de las ramas del referido brazo una biela
que mueve verticalmente a la Variila portadora dé
dos agujas, una de las cuales estd en posicién de ma-
yor longitud que su contigua, accionando la otra rams
del precitado brazo una biela que imprime un desplaza-
miento angular a una édncora o engarzador del hilo de las
agujas, cuya dncora estd dotada de un movimiento trans-
versal con relacidén al eje motor de la miquins grécias
a una excéntrica accionada por el propio eje motor,
giendo portador este mismo de una pieza semicirculai,
provista de una varille en "U", cuya misién es la de
mantener tensado el hilo del engarzador cuando éste re—
troceda delante de las sgujas que se desplazan vertical—
mente, y figurando en la zona de trabajo de éstas dlti-
mas una pieze dentada de arrastre de la tela, pieza que
estd dotada de un movimiento de avance y retroceso y de
ascenso y descenso, gracias a un juego articulado de
palancas acgionadas por dos excéntricas montadas sobre
ele eje motor. |

- 2. Méguine recubridora perfeccionada, segin la
relvindicacién anterior, que se caracteriza por el hecho
de que el desplazamiento transversal del #ncora o en~
garzador viene dado por una excéntrica solidaria del

éje motor, la cual estd alojada dentro de una pieza de
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perfil cuadrangular, introducida dentro de unag guias

18 VA

solidarias del eje de giro del engarzador, cuya excéntri-
ca provoea con su giro un desplazamiento vertical de
lavreferida pieza dentro de la que se halla alojada,
dando ello lugar al arrastre en sentido transversal del
eje del dncora.

3. Mdquina recubridora perfeccionada.

La presente memoria consta de nueve hojas folia-

das, escritas por una sola cara.

Barcelona, & 18 de mayo de 1949.
José MANDRI SEERA
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