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MODELO DE UTILIDAD

por VEINTE aflos

cuyo privilegio se solicita para Espafia,

sus territorios y plazas de soberanfa, a

T

, favor de:
Dr, med. H.U. DEBRUNNER

de nacionalidad suiza, domiciliado en
Oberholzweg 6, 3067 Boll, Suiza, relativo

a:

"DISPOSITIVO PARA MEDIR EL ANGULO DE CIFQ
SIS

Prioridad: Solicitud de patente en Suiza n?
2357/1972 de fecha 18 febrero 1972,




5e

10.

15.

20,

MEMORIA DESCRIPTIVA

Por dngulo de cifosis se designa el 4ngulo de des
viacién del eje de la columa vertebral humana respecto a
la recta entre dos puntos diferentes y se considera como me

dida de la curvatura de la mismag, = = - -~ - - e e e e =

Hasta ahora se determinaba la curvatura de la co-
luma vertebral de manera indirecta mediante la determina-
0ién de las cuerdas de arco y al altura de arco de la re-
gién de la columns vertebral que se exploraba, bajo la supo
sicién de que un aéco circular correspondiente describe de
una manera gproximadamente exacta la forma que presenta la
misma. Estas mediciones proporcionan valores numéricos que
se denominan fndice y solamente pénmiten expresarlo median-
te la comparacién con otras columnas vertebrales. Por lo ge

neral no se efecta la conversién del valor de lectura en

Estos m§todos corrientes presentan el iﬁconvenieg
te de que se requieren varias mediciones para efectuar una
sola determinacién, o que‘tengan que utilizarse rayos X..
Por ello son diffcilmente posibles y muy costosos los reco-
nocimientos en serie o los reconocimientos con diferentes

posturas del CUETPOs = = = = = = = = = = = = = - = = = - -
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La presente invencién se refiere a un dispositivo
para la medicién del #ngulo de cifosis que no presenta los
inconvenientes mencionados y que puede utilizarse en todas

las posturas, presentando siempre la misma exactitude - « -

Ello es debido a que estd caracterizado por dos
placas con una superficie de contacto cada una de ellas,
una escala de dngulos de forma circular y una aguja indica-
dora correspondiente fijada de manera giratoria en el cen-
tro de la misma, y porque una de las placas estd unida me~-
diante una articuléciGn paralelogrémica con la escala de én
gulos y la otra placa estd{ igualmente unida mediante una ar
ticulacién paralelogrdmica con la aguja indicadora, transcu
rriendo los ejes de articulacidén de las dos articulaciones
paralelogrdmicas paralelamente respecto a las superficies

de contacto, = « = = = = @ * - - - - --- .- - -—--

A continuacién se describe mds detalladamente a
la luz de los planos adjuntos un ejemplo de ejecucién del
dispositivo segfn la invencién., La Ynica figura de los pla~

nos muestra una vista frontal del dispoSitivo, = = = = = =

El dispositivo presenta dos placas 1 cuyos lados
opuestos a la totalidad del instrumento estdn configurados
como superficies de contacto, teniendo cada una de ellas
dos salientes 2a paralelos que sobresalen del borde de la
placa y escotaduras 2b de unos 2mm de profundidad que se en
cuentran entre 1los mismos. Cada una de las placas 1 estd

unida de modo basculante 8 dos varillas 3 mediante ejes 1a
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de articulacién, transcurriendo estos ¥ltimos paralelamente
respecto a las superficies de contacto definidas por los sa
lientes 2a, y teniendo los dos ejes de una placa la misma
distancia entre sf{ que los dos ejes de la otra placa. lLas
varillas 3 tienen todas la misma longitud. Uno de los pares
de varillas se encuentra unido con un brazo radial 5a de la
escala 5 de dngulos mediante dos otros ejes 4a y 4b de arti
culacién, igualmente paralelos respecto a las superficies
de contacto, cuya distancia entre sf{ equivale a lg de un
par de ejes 1a, pasando uno de 1los ejes 4a por él centro de
la escala 5 de dngulos, y forma de esta manera una articula
cién paralelogrémica de una de las superficies‘de contacto
en relacién con el brazo 5a de la escala de 4ngulos. El se-
gundo par de varillas estd unido con la aguja indicadora 6
mediante el eje 4a de articulacién y otro eje 4c de articu-
lacién, paralelo respecto a este dltimo y que presenta res—
becto al mismo la miema distancia que el eje 4b, y forma
por lo tanto igualmente una articulacién paralelogrdmica pa
ra la segunda superficie de contacto en relacién éon la agu
ja indicadora 6. Un elemento indicador dispuésto sobre la
aguja estd ajustado de tal manera que sefiala el punto cero
de la escala cuando las dos superficies de contacto estdn
paralelas. Con el fin de poder efectuar una medicién del 4n
gulo en dos direcciones,’el punto cero se ha marcado en el

centro de la escalas = = = = = = - = -

Mediante esta comstruccidn, la posicién de una
placa se transmite a la posicién de la aguja indicadora, es

decir, la base de la aguja indicadora se encuentra siempre
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paralela respecto a la superficie de contacto. Por oira par

te, la posicién de la oira placa se transmite a la posicién
de la escala, es decir, el brazo de la escala est4 siempre

paralelo respecto a la otra superficie de contacto. El des-
plazamiento recfproco o la desviacién de la aguja indicado-
ra en relacién con la escala, respectivamente, equivale por
lo tanto a la inclinacién de las dos superficies de contac-
to en todo momento, Tanto la marca indicadora como la escala
estdn dispuestas para una lectura mds f4cil de tal manera

que concuerdan en los dos lados, La distancia entre las dos
placas es indiferente, puesto que las placas estdn llevadas

enbpara.lelo.---------.--.--..............._....

Para medir el 4dngulo de cifosis, las placas 1 se
colocan aproximadamente en la segunda y décimosegunda vérte
bra dorsal con sus superficies de contacto en las apbfisis
espinosas de la columna vertebral. Pueden sujetarse en este
caso cémodamente con tres dedos. Mediante las escotaduras
2b de las superficies de contacto resulta mejorada su posi-
cién sobre la piel encimade las apéfisis espinosas de la co
lumna vertebral, no variando dicha posicién en la flexidén y

distensién de la misma. El 4dngulo de cifosis puede leerse

_entonces directamente en grados de dngulo en la escala de-

ﬁngulos. La longitud de las varillas paralelas ha sido ele-
gida de tal manera que las mediciones pueden efectuarse en

la espalda humana sin que el instrumento deje de ser maneja
ble, y su distancia recfproca ha sido ajustada con su longi
tud y su anchura de tal modo que se obtienen los siguiéntes

nirgenes de Medicifn: = = = « = = - - - - .- - - - -
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hasta 902 ga una distancia de 2 cm entre los centros de

las superficies de contacto, = = = = = « = = « =

hasta 802 g una distancia de 25 cm entre los centros de las

superficies de contacto, = = = = = = = = « = =« =

hasta 672 g una distancia de 30 cm entre los centros de

las superficies de contacto, = = = = = = = « - -~

El dispositivo segdn la invencién es uno de los
pocos instrumentos que permiten la medicién de la desviacién
del eje de la columna vertebral respecto a la recta en el
ser humano vivo. Simultédneamente es el ¥nico instrumento que
posibilita la determinacién de la desviacién del eje de la
columna vertebral en diversas posturas del cuerpo y en dife
rentes posiciones de la colwma vertebral, También es el
dnico instrumento que permite una sencilla lectura en grados
de 4ngulo y ademds el ¥nico instrumento comocido que est4
en condiciones de medir la extensién del movimiento de la
columna dofsal: La medicién de la curvatura puede efectuar—
se tanto con la columna vertebral en la posicién de flexién
como de distensién. La extensién del movimiento es clfnica-

mente todavi{a mds importante que la curvatura en sf, = - -

En comparacién con la medicién de la curvatura de
por s{ mfs exacta en la imagen radioldgica, el dispositivo

segin la invencién presenta las siguientes ventajas: - = -

la medicién es sencilla, répida y puede utilizar-

se en 108 reconocimientos 8erigdoS. = = = = = = = = = = « -

...............
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- La medicién puede efectuarse ensdiferentes posicipo

nes de 1la columa vertebral,. = = = = « @ «w = = = = = = o = «

Queda eliminada la carga radiolégica, siendo posi-

bles los controles frecuentes de la evoluciéfe = = = = = = =~

En virtud de las consideraciones que anteceden, el
dispositivo segin la invencién representa un instrumento com
pletamente novedoso, el cual puede utilizarse para investiga
ciones seriadas.en jévenes y para los reconocimientos de la

evolucidn de las enfermedades AOrsaleS, = = = = = = = = = =

Se declaran de novedad, propiedad y utilidad para

Espafia, sus territorios y plazas de soberanfa, las siguien-

REIVINDICACIONES

1.~ Dispositivo para medir el 4ngulo de cifosis,
caracterizado porqué presenta dos placas (1) con una superfi
cie de céntacto cada una de ellas, una escala (5) de 4ngulos
de forma circular y una aguja indicadora (6) correspondiente
fijada de manera giratoria en el centro de la misma, y por-
que una ‘de las placas estd unida mediante una articulacién
paralelogrémica con la escala de #dngulos y la otra placa es—
t4 unida iguelmente mediante una articulacién paralelogrimi-

ca con la aguja indicadora, transcurriendo los ejes de arti-
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culacién de las dos articulaciones pardelogrdmicas paralela

mente respecto a las superficies de contacto. = = ~ = = = ~

2.~ Dispositivo segin la reivindicacién 1, carac-
terizado porque las superficies de contacto estdn formadas
cada una de ellas por dos salientes (2a) paralelos que so-

bresalen de 1los bordes de 1las placasS, = « m = = = = = = = =~

3.~ Dispositivo segin la reivindicacién 1, carac-
terizado porque el punto cero de la escala de &ngulos que
indica el paralelismo de las dos superficies de contacto se

encuentra dispuesto en el centro de la escala, = = - -

4.~ "DISPOSITIVO PARA MEDIR EL ANGULO DE CIFOSIS".

Todo ello conforme se describe y reivindica en la
presente memoria que consta de ocho hojas, foliadas ¥y meca-
nografiadas por una sola de sus caras, y de una l4mina de

dibujos que la ilustra.
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