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presente patente de intención se reliar, a mejores en 1. 
oone tracción de c.mbl.e ce velocidad mediante las celes e. esta­
blees en mecanis.no ce transmisión variable a Mee de poleas cóni­
cas formadas por discos de es. forma independientes, qa. s. enfren­
tan por las partes inclinadas, par. servir ds apoyo a las corres­
pondientes correas trapeciales o ensiformes, y qn. van nnldos entre 
si, alternativamente, de modo qae pnedsn separarse o aproximarse 
[mientras los colocados en el eje gemelo qn. soportan si otro extre­
mo d. 1. correa se acercan o alejan) de .cnerdo con .1 cambio de
-velocidad qae desee efectuarse.

mediante las mejoras qn. se reivindican .1 movimiento de los
discos diapnestos sobre cada eje, y los correlativos qne tienen la-
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gar sobre el gemelo, se efectúan sincrónicamente con la mayor per­
fección y seguridad; siendo considerablemente estable la unión en­
tre los discos montados en cada eje, por ir atravesados por varios 
pernos que alternativamente son solidarios de anos y otros discos, 
üsaalmente por lo menos tres pernos para cada jaego de discos, con 
lo que se consigne que cada ano de ellos y su conjunto gire con to­
da exactitud lo que es muy importante ouando se trata de varias co­
rreas cuneiformes a la vez. así se logra con poleas comeas varia­
bles un accionamiento tan perfecto como con las poleas cónicas fijas.

Otra ventaja es que el mecanismo es realizable con ciscos cóni­
cos, ejes, pernos de unión, placas que soportan al conjunto, elemenr- 
tos de accionamiento, etc, etc., que pueden ser aplicables lo mis­
mo si se trata ua transmisiones para número reducido de poleas, que 
para varias ae ellas, y para aos ejes unidos entre sí directamente, 
que con otros intermedio.. Es decir, que pueden standardizarse los 

' elementos constitutivos de los distintos cambios oue puedan ser ne­

cesarios.
Lpg trasmisiones existentes empleando correas cuneiformes tie­

nen diversos anchos, de modo cue es imposible utilizar varias ae 
ellas a la vez. Bor el contrario con la disposición mejorana que se 
reivindica, al ser toaos los discos cónicos idénticos, serún nece­
sarias correas cuneiforme, standardizadas de m*s iacii adquisición 
y coste inferior al as las correas de anonos no normales y además 
sera posible utilizar simultáneamente cuantas se deseen.

Lo mismo ocurre con las places que soportan a los ejes de l&s 
poleas, iguales entre sí y que según el número de aquellas que sean 
necesarias se unirán en cada caso a la distancia conveniente por ba­
rras o tubulares adecuados cuya longitud será lo único variable a.e 

unas a otras instalaciones.
Otra vontcja más de estas, es que, esa posibilidad ae que traba—

/
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jen simultáneamente varias correas, unas &1 U d o  de las otras, per­
mite conseguir en un espacio reducido una transmisión considerable

de fuerza.
De un modo general, un mecanismo de cambio, establecido de acuer­

do con las mejoras que se reivindican, consta de los siguientes ele­

mentos ̂ esenciales;
Si se trata de la transmisión directa entre un eje conductor y 

otro conducido, éstos van soportados por placas dispuestas perpendi­
cularmente a dichos ejes, unidas entre sí por barras o elementos tu­
bulares adecuados y qpe presentan cavidades, en las que se alojan 
unas cajas que se unen a dichas plaoas por tornillos y que a su vez 
sirven de alojamientos a los cojinetes de los mencionados ejes; 
siendo esas cavidades abiertas por su parte superior, de modo que 
quitando los tornillos de sujeción d.e las cajas de los cojinetes 
se puede efectuar fácilmente el cambio de las correas.

En cada uno ue los ejes van montados tantos pares de discos cóni­
cos como poleas sean necesarias, enfrentándose cada dos por sus par­
tes inclinadas y yendo sujetos al eje, a lo largo del cual se pue­
den deslizar por una cuña o chaveta. Esos discos cónicos llevan seis 
o mas orificios por ios que son atravesados por otros tantos pernos, 
que forman dos juegos regularmente repartidos de los cuales alter­
nativamente son solidarios esos discos; de modo que todos los que 
vuelven su concavidad a un lado están unidos a un juego de pernos 
y los que la vuelven al contrario son solidarios del otro juego.

El primar disco, de uno de los ledos, és empujado por un coji­
nete anular, montado a su vez, por intermedio de rodamientos ae bo­
las, en un plato solidario de un brazo, que en su otro extremo pre­
senta un alojamiento rose, do para un aje de dirección paralela a 
a los ejes conductor y conducido. P-- ra el juego de poleas montado

en el otro eje gemelo y al lado contrario que para el primero van
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también dispuestos otro cojinete anular, el plato qu.e le contiene 
y el brazo a que éste está unido, sienuo la parte roscada del ex­
tremo del mismo con rosca en sentido contrario que la del primero; 
de modo que, al girar sobre sí mismo al eje que entra en ambas par- 

5 tes roscadas, ocurra, como es debido, que si los discos cónicos si­
tuados en un eje se aproximan los colocados en el otro se alejan. 
Ssto sirve para ajustar los diámetros de apoyo de las correas y ten­
sar estas, Además, ese eje unido a dichos dos brazos se mueva, de 
una a otra de sus posiciones extremas, mediante una palanoa girato- 

10 ria alrededor de un perno convenientemente dispuesto.
Guando la disposición reivindicada se adopte para un eje inter­

medio, dispuesto por ejemplo entre un motor y la máquina herramien­
ta que acciona, si en unas de sus poleas las correas procedentes del 
motor tienen un diámetro ce apoyo grande, las que van a la máquina 

15 herramienta le tendrán pequeño sobre las que la sustentan; y, al
cambiar de velocidad, lo que disminuya un diámetro tendrá que au­
mentar el otro; es decir, que los discos se moverán simultáneamente 
y a tal efecto será suficiente que alternativamente, con analogía a 
lo dicho, vayan anos discos unidos a un juego de pernos y otro al 

20 otro, bin este ceso, tales discos van montados sobre un manguito, de
bronce o aleación apropiada, al que se sujetan por una chaveta y el 
cual va loco sobre el eje. Esta, por intermedio de cojinetes apro­
piados, va soportado por brazos basculantes giratorios en una basa 
colocada entre la del mouor y la máquina herramienta y que puede 

25 fijarse en la posición conveniente mediante un perno o equivalente
y sector dispuesto al efecto.

Otra forma de ejecución puede establecerse para variar las dis­
tancias entre los discos cónicos solo cuando las poleas estén en 
reposo. En ella los discos, con analogía a lo ya dicho, van unidos

gp entre sí, alternativamente a los dos juegos de culones y al primero,
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de una de las series así formadas, es solidario de ana tuerca que 
atornilla en la parte roscada del extremo del manguito, que sopor­
ta todos ios discos y que a su vez se encaja en el eje en que se 
quiera adoptar el mecanismo de cambio así constituido.

Dentro de 1-, e reivindicaciones que se establecen pueden realizar­
se otras innumerables formas de ejecución, según los fines a que se 
destinen y las potencias que deban transmitir, para, lo cual se es­
tablecerán, como en cada caso sea pertinente, las formas y dimensio­
nes de ios discos, los mecanismos auxiliares que los mueven, los^ma­
teriales de que se hagan uno y otro y los detalles de organización 
y presentación del conjunto; pero como ninguna de tales variaciones 
afecta a la esenoialidad reivindicada, los distintos cambios mejora­
dos que se establezcan con cualesquiera de tales modificaciones, no 
constituirán sino variantes igualmente comprendidas y protegidas por 

el presente registro.
En esta idea, las adjuntas figuras corresponden únicamente a for- 

nas de ejecución sin carácter alguno limitativo que presentamos, a 
título da ejemplo de realización, para mayor claridad y concreción 

de esta memoria descriptiva.
Las figs. 1, la y Ib representan respectivamente las vistas de 

frente, lateral y por la parte superior de un mecanismo variable de 
cambio aplicado a dos ejes. En la última de dichas vistas, la parta 
correspondiente a uno de los juegos de poleas, se presenta seccio­
nada axialmente para dejar ver la organización dé los discos y da
sus uniones.

Las figs. 2$ 2a y 2b corresponden da modo análogo a da aplica­
ción del mecanismo reivindicado a tres ejes, con lo que se logra una 
proporción de cambio de velocidades mucho mayor.

La l'ig. 3 presenta la forma, de ejecución de un eje intermedio,

portador de poleas cónicas dispuestas como se reivindica, montado
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sobre brazos oscilantes dispuestos en tina case apropiada, Lsta dis­
posición está indicaua para ejes intermedios, entre el noror y la

máquina herramienta por ejemplo.
Le rig. 4 muestra la forma da ejecución de las poleas variables,

3 aplicable a su montaje sobre ejes ya existentes.
Las figs. 5 y 5a derallan en sección diametral y proyección en 

planta la rorma de uno de los discos cónicos que constituyen el me-

cani smo.
Las figs. 6, 6a y 6b, respectivamente en vista parcial de conjun­

ta to y esquemas aclaratorios, corresponden al empleo de la disposición
reivindicada con eje intermedio de acuerdo con lo dicho a propósito

de la fig. 3.
La í'ig. 7 se refiere a la placa que forma la armadura que sopor­

ta los meoanismos representados en las figs. 1, la y Ib.
.5 Con referencia a dichas figuras y a los números que sobre ellas

designan las distintas piezas y elementos que constituyen cada una 
de las formas de ejecución representadas, la descripción de éstas 

es como sigue:
En la primera de esas formas, cada eje 6 portador de las poleas 

30 . cónicas va montado en los cojinetes de bolas 18 (fig. Ib), cuyos 
anillos exteriores se alojan en las cajas 20 y 22 que van sujetas 
a las placas laterales 1, a cuyo fin éstas tienen las cavidades 47 
(ilg. 7) que permitan el recambio da ras correas trapeciales sin 
desmontar dichos cojinetes 18 da las cajas 20 y 22. L"-3 placas la 

25 ferales 1 son idénticas y se solidarizan entre sí por los elementos
tubulares 2 y tuercas correspondientes, unas mismas placas 1, con 
piezas 2 de tamaSo adecuado, permitirán montar mecanismos de ui&e- 

rente número de poleas.
Los discos cónicos 8 (cuya r,orna se detalla en las figs. 5 y 

30 5a) y que aparecen en las figuras yuxtapuestos por sus secciones
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mayores, son naturalmente independientes y alternativamente van 
unidos a los pernos 9 y 9A (de oatezas 10 y 10&) que los atraviesa, 
así, en la fig. Ib son solidarios del perno 94 los 84 (que solo son 
atravesados por el 9). De este modo son desplazadles a lo largo del 
eje, unidos a dichos pernos y guiados en tal movimiento por la ou­

ña o chaveta 11*
La estabilidad en la unión de tales discos es grande, puesto 

que el juego de los que se mueven juntos va unido entre sí por tres 
de tales pernos 9, que entran en ellos por uno de los juegos ue ori­

ficios representado en la fig* 5a.
El cojinete anular 13, atravesado por el referido eje 6, encaja 

en el plato 14, con intermedio de un rodamiento de solas, ouyo pla­
to a su vez es solidario del orazo 88. Este tiene en el otro extre­
mo una parte roscada en la que atornilla otra dispuesta sobre el 
eje 86, que se mueve con la palanca 35 provista da la empuñadura 36,

La misma disposición de los elementos 13, 14 y 38, que tiene el 
mecanismo a un lado para un eje 6, la tiene al contrario para el 
otro, como se vá sobre dicha fig* Ib; siendo los roscados de las 
dos partea dal eje 36 que se corresponden con los de los crazos 88 
de sentidos contrarios (uno a derechas y otro a izquierdas) para 
que al girar el eje 86 si los discos en que apoyan las correas tra­
peciales en uno ue los ejes se separan en el otro se acerquen. Así 
se dispone de un medio para conseguir tensar en la transmisión di­

chas correas.
La palanca 35, transmite su movimiento al eje 86 girando alrede­

dor del pivote 37. Es decir los discos 84 se aproximan rápidamente 
a los 8 que tienen enfrente, para pasar de un diámetro de apoyo a 
otro menor, manejando la palanca 36; pero el ajuste de ese diáme­
tro y el tensado de las correas se hace girando sobre si mismo el

eje 86.
para los discos cónicos montados en cada eje 6, al otro lado
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del que van los elementos 28, 14, 12 descritos y que como se ha vis­
to sirven para empujar los ciscos 8A, va un manguito 7 que soporta 

los otros discos 8.
Por lo que se refiere a la forma ae ejecución de la fig. 2 entre 

5 los ejes conductor y conducido, marcados 6, va otro intermedio con
disposición análoga s la que se desoribe para la rig. 3, y está des­
tinada a los casos en que se exige mayor proporción da cambio de ve­
locidad. Robre las figuras que la representan, se designan con los 
mismos números los elementos iguales a los que tienen las otras icr— 

¡LO mas de ejecución. Ya se ha indicado que una de las ventajas uel me­
canismo que se reivindica, es el que cada pieza esta standardizada 
y puede ser empleada para transmisiones de diversos números de po­
leas y destinadas a diferentes cometidos.

En la forma de ejecución representada en la i'ig. 3 el aje 6 de 
3.a.s -coleas va soportado por sus extremos por los urazos oscilantes 
48, que se mueven alrededor del eje 49, que a su vez descansa sobre 
la base 51 , fija en lugar adecuado (íig. 6) entre la 52 de la má­
quina de traca jo y la 53 del 'motor utilizado, .neos brazos 48 se fi­
jan en la posición que en cada caso se desee por medio del culón 5C 

20 y sector 56.
pebe observarse que, ¿ado el papel de intermedio de este aje, en 

unas de sus poleas apoyan las correas sobre la parte de mayor diáme­
tro mientras que en las otras en una ce menor, o viceversa; según 
se indica en las rigs. 6a y 6b. ál hacer el cambio, moviendo los bra 

25 zos 48, para que esas correas pasan de una a otra posiorón, los dis­
cos cónicos que estacan mas separados tienen que unirse y por el 
contrario los colocados a menos distancia alejarse, por lo que es 
suficiente que alternativamente vaycn unidos entre sí mediante los 
pernos 9 cooio sa vé sobre la fig. 3 para que simultáneamente ocurran 

ambas cosas.
nn este caso los discos cónicos van montados sobre un manguito 44

8 0
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y gaiadOS ,0, 1. II- ** ^
a l c i ó n  apropié, y .a - * * * .  ^  ^
.... se ha nicho, r.pcs. P -  iHt.rm.dio "  °°*" "
I. . trazos 48. La gala terminal ^  ^
correas trapeciales ancaantr.n siampr. la dir.c.ien a. rotación o
.archa jacta al signar al cambio a. ^ ' i d a d ,  ^  —
I I . d. rat.nción 46 impida 4a. racial. Hacia afeara .1 <üs°o 8 ax-

este nodo, al molerse los crazos oscilantes 48, las uorreas 
trap.ai.laa apoyan sobre distinto diámetro da la. p o l c  "-deas 
aándoaa o aflojándose respeotnamante las aa ano y otro lado 
d. con lo dicho, nata disposición .s may apropiad, para la instala-
ción de máquinas en locales limitados.

. ̂  --,i ir,/-¡-i + aia es anlicatls ts.müen loa asta torca da aj.cación cal montaje as ap
dicho r.sp.ct. a i. rantaja da la standardización da piezas ce. ha­
cen factible astahlscar mac.nisnos con piezas emana, para distin-
tos números de oorreas.

dn la forma da aj.cación da la fig- 4 la distancia a.tr. los ais- 
... cónica ca. constitayan las pol^s sel. paada r.riars. oaand. 
óstas n. giran, as  - i ?  - a  al diámetro d. apoyo da las correas so­
lo paada modificarse en reposo. Los discos 8 son, come .n ios casos 
anterioras, altarnatiramant. solidarios da ano a otro jaego da halo­
nes, y d.splasahl.s sobra al .engaite 44; .fectaándos. les cambios

.¡o enrraas girando la tuerca de sega-de diámetro de loe apoyos de las correas giran
Yidad 55 en que apoya el disco 8 de ese extremo.

Tambión esta engaito 44 se cjacatará con medidas axiales st*l-
dardizadas.

Est. mcd. d. aj.cación pa.d. adaptara, s.br. cada .ja. por ajam- 
pl. al aja motor y sa paada amplaar con rodillo tensor o soporta
de resorte o muelle.
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Ls fresante patente de intención comprende las siguientes rei­

vindicaciones:
1.- Mejoras en la construcción de cambios de velocidad, caracte­

rizadas porque se establece un mecanismo de transmisión variable, 
formado por poleas cónicas, constituidas por discos de asa forma 
iguales e independientes, que se enfrentan por las partes inclina­
das, para servir de apoyo a las correas trapeciales o cuneiformes, 
van montados en el correspondiente eje, sobre el cual pueden despla­
zarse, y solidarizados entre sí por una chaveta o cuña común fija 
en aquel; al mismo tiempo que son atravesados por seis o mas pernos, 
que lorman dos juegos regularmente repartidos cirounferenoialmente 
de los cuales son solidarios alternativamente de modo que los dis­
cos pueden separarse o aproximarse simultanea y exactamente lo que 
corresponda a la aplicación del cambio de que se trate mediante al 

oportuno mecanismo de mando.
2. - Mejoras según lo reivindicado en el punto anterior, caracte­

rizadas por la forma de ejecución en la cual el cambio se aplica a 
dos ejes gemelos, connuctor y conducido, y el desplazamiento de uno 
de los juegos de discos, montado sobre uno de esos ejes, se consi­
gue mediante un cojinete anular, que se desplaza sobra tal eje, em­
pujándolos, movido por un plato, dentro del cual gira por interme­
dio de rodamientos de bolas, y cuyo plato a su vez va dispuesto en 
un brazo que, en su otro extremo, presenta una parte roscada en la 
que atornilla un eje de mando, colocado paralelamente a los de las 

poleas.
3. - Mejoras según lo reivindicado en los puntos anteriores, ca­

racterizadas porque, en la referida forma de ejecución, sobre el 
otro eje gemelo y al lado contrario que sobre el primero, van dis­

puestos: otro cojinete anular, plato y brazo, iguales a los reivin-
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dioados, siendo las roscas ¿el eje de cando, en los dos urazos, 
sentidos contrarios (da nodo 93. al girarla sobre sí mismo, s.
.jaste la separación de los discos) yendo tal .je de mando anido a 
ana palanca, giratoria alrad.d.r da nn perno c^vani.nt.mant. dia-

..ril+H r).-r a aauel la posición qne se desee entre puesto para qne permita dar a -
las extremas .na pned.n ocupar los discos qas muava.

Mejoras a.gín lo reivindicad. an los pantos Citerioras, ca-
raoterizadas porque en la reíerida forma de ejecución, tan o 
.j. conducid, como en el conductor, los discos que no se mueven e n  
al dispositivo reivindicad. acn soportado, por un manguito colocad, 
en .1 extremo dal correspondíante aja; dasaansand. estos a su vas 
an placas dispuestas parp.ndicnlarm.nt. a .líos, anidas entra s por 
barra, o elementos tabulare, ad.cn.dos, suyas placa, presante- cavi­
dades, an las en. s. alojan unas sajas 9na se unan a aqnallas por 
tomillos y qn. a su ves sirvan da alojamiento a loa cojinetes na 
ios mancionados ajas, .atando asas cavidad., abiertas por su parta 
superior, d. mono qn. permitan al fácil cambio da la. correas.

o.- Mejoras .agón lo reivindicad, an los puntos anterioras, ca- 
raeterisadas ,or la forma da ajenación aplicada a un aja intermedio 
antra conductor y conducido y an la cual los discos ver montado, 
.obra un manguito y solidaridad., entra ai por un. charata, da que 
está provisto .1 mismo, .1 anal, a su vas. va anejado loco an .1 
aja y éta. por sus extremos y por intermedio da cojinat.s da bolas, 
va montad, an uno. craso, oscilantes qu. giran alrededor da un. ba­
sa d. colocación y disposición adecuadas, respecto a la cual pue­
dan fijara, asos brasosmadiant. un sector y perno da sujeción o 
di.poai.i6n equivalente; siena, la disposición da los discos c u ­
cos análoga a la reivindicada, an cuanto que los discos van alt.r- 
nativament. únicos entra si por juago, da pernos, complatándos. .1 
dispositivo por un anillo de retención que impida resbale hacia 

afuera el disco exterior, mientras que ana guia de aisposioion con­



veniente asegura que les correas tomen siempre la aireación ae 
marcha justa, al efectuar el cambio ue velocidad.

6. - Mejoras según lo reivindicado en el punto anterior, carac­
terizadas por la forma de ejecución en la cual los discos que i'or-

5 pmn las poleas cónicas están montados sobre un manguito y solidari­
zados entre sí alternativamente por juegos da pernos, moviéndose, 
el que ocupa la posición extrema de uno de los grupos de ellos, por 
tino tueroa que atornilla en una parte roscada al efecto en el man­
guito, mientras que en el otro extremo de éste va dispuesto un ani-

10 lio o resalte de retención.
7. - Mejoras en la construcción de cambios ae velooidad.
Según se describe y reivindica en la presente memoria descrip­

tiva y se ilustra con los dibujos que a la misma se aoompañan.
Consta esta memoria de doce hojas foliadas y escritas a maquina 

15 por una sola de sus caras.
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