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MEMORIA DESCRIPTIVA 
para s o l ic i t a r

p ^ T - H T A DI I  N V A N 0 I  O N
en

E S P A Ñ A  
por VETNTi anos
por "aparato aa cambio de velocidad, tipo 

pantógrafo, para b ic ic le ta s "
A nombre de:

Don Ignacio Insaustí Gurruchaga, de nacionalidad 
española,

Domiciliado en:
T O L O S A (Guipúzcoa)

-o -o -o-o -o-c -o -o -o -o-o -o-o-o -o-o -o-o-o -o-o -o-o-o -o-o -o-o-o -o-
E1 objeto de la  presente so l ic itu d  de patente de inven­

ción, se r e f ie r e   ̂ un aparato de cambio de velocidad, tipo 
pantógrafo, ap licable a b ic ic le ta s ,  que presenta caracterís­
t icas  que modifican sustancieim^-ntc las condiciones esencia­
les  de toao cuanto hasta hoy día se conoce a este respecto.
31 aparato es nuevo-y no conocido en España ni e l extranjero 
y dá como resultado la consecución del mencionado cambio en 
condiciones de industria lización  y practicidad llevando inheren 
tes las ventajas de un funcionamiento seguro, de accionamiento 
senc il lp , de f á c i l  colocación y de económico coste aa produc­
ción y entretenimiento.

31 cambio de velocidad para b ic ic le ta s  ha de con s is t ir  ne 
cesariamonte en dos o más picones de numero de dientes diferan 

tes y de un d ispos itivo  seleccionado!' del paso o engranaje de
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la  cadena con e l piñón deseado
fá c i l  y seguramente accionable

t"& a 2 5 8
, e l cual d ispos itivo  ha de ser 
por e l c ic l is t a .

Sobre estas 
de cambio de v e l

bases se han establecido numerosos aparatos 
cídad, pero todos los actualmente conocidos

presentan e l  defacto de que su funcionamiento no es seguro y 
da lugar con frecuencia a que se salga la  cadena con la forza­
da secuela de tener que vo lver  a montarla, operación general­
mente engorrosa y sucia.

Con objeto de obtener un cambio seguro sin pe ligro  da sa­
lida  o destensamiento de la  cadena se ha ideado e l aparato de 
cambio de velocidad tipo pantógrafo, objeto de la  presente so­
l ic i tu d  da patente de Invención; este aparato asegura un cam­
bio de velocidad sin pos ib ilidad  de que se salga la  cadena y
manteniendo la  tensión en todo momento.

Las caracter ís t icas  da novedad fundamentales del aparato 

que se  desea patentar, consisten en ^uq e l desplazamiento de 
las poleas guias de la  cadena, es paralelo a l plano de la  mis­
ma, debido a ser mandado por un d ispos itivo  pantografico o de 
paralelogramo articulado, y en que las tensiones de las palan­
cas que han de efectuar esfuerzos antagonistas, están asegura­
das por a ispos itivos  de concepto y ejecución nuevos y e ficaces.

Los elementos dotados de tensión serán: uno e l  brazo de 
palanca da. accionamiento ael aparato que tiende a mantenerse 
en una posición f i j a  y determinada de la  cual se desvia por 
medio de un cable de accionamiento mandado por e l  c i c l i s t a ;  e l  
otro será el brazo soparte de los  ro d i l lo s  guías da la cadena 
que asegura en todo momento la tensión de la misma.

31 aparato en d e f in it iva  consiste en un d ispos itivo  de 
desviación paralela de la cadena por mando de paralelogramo 
articulado, la  cual de asta manera selecciona e l  piñón sin 
perder la  tensión ya ^ue e l brazo porta r o d i l lo s  guias tiene 
tolerancia e lástica  su fic ien te  para compensar las  variaciones 

longitudinales resultantes de la  d iferencia  de desarrollo de 
los piñones.

En lo s  planos adjuntos se ha representado e l aparato de 
que se tra ta , viéndose en la hoja 1  ̂ representaciones en plan­

ta , la te ra l  y alzado del mismo, en las  hojas 2& y 3^ represen-
^ —*
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t aciones aisladas de las piezas que lo componen y en la hoja 
4** una v is ta  la te ra l  del aparato montado.

En la hoja ja  pueda apreciarse e l  funcionamiento y des­
cripción acl aparato que es como sigue: colocado en la horqui­
l la  trasera por medio de la abrazadera soporte (3 ) (6 ) y f i j o  
mediante los to rn i l lo s  (8 ) queda apto para ^ua se pueda v e r i ­
f ic a r  un movimiento paralelo de desplazamiento de la palanca 
(2 ) ,  en virtud del pantógrafo (4 ) que accionaos por la palan­
ca (5 ) ,  que gira a derecha o izquierda por la  acción de un ca 
bla tensor con mando desde a l cuadro o manivela a voluntad; 
e l  desplazamiento de esta palanca (2 ) sobre la  que van monta­
dos los r o s i l lo s  guias (7 ) de la  cadena, arrastra a esta en 
uno u otro sentido, tensada como luego se verá, de manera que 
se efectúa automáticamente la selección del pidón a engranar.

En la  hoja 2* se puede apreciar e l  montaje de l resorte 
(19) que mantiene so lic itada  a la  palanca (2 ) asegurando la 
tensión de la  cadena; también se aprecia en la  hoja a* e l par 
de acción res istente de la  palanca (14) constituido por e l re ­
sorte (17 ).

31 desplazamiento de la cadena es regulable mediante dos 
topes (13 ), desplazables por medio da to rn i l lo s  para f i j a r  los 
l ím ites  da desplazamiento (Hoja 1*-).

La construcción aal pantógrafo está hecha tomando como 
basa la  palanca (16) a la cual y en su parte superior, se f i ­
ja  la  palanca de acción sobre la  que se coloca e l  cable tensor 
mediante al to rn i l lo  (14 ). Ambas palancas da ^cción y eje de 
accionamiento están solidarizadas por medio ae un pasador c i ­

l in d r ico  (1 ) .
31 movimiento ae la  palanca (14) transmitido por al eje 

(16) está soportaos por el casquina (3 ) en la  parte in fe r io r  
del cual, y mediante la  tuerca oxagonal (10 ), va colocado s o l i ­
dariamente al movimiento da la  palanca (14) uno de los brazos 
del pantógrafo que es e l  que determina e l movimiento general 
de esta. 31 montaje de lo s  r o d i l lo s  guias de la  cadena está 
ejecutado sobre la  palanca ( 2 ) que recibe movimiento paralelo 
por e l paralelógramo articulado o pantógrafo (12) puesto que

a l i r  montado sobre dos brazos igualas y parale los en e l  sen ti-
3



%

90

95

100

105

110

115

120

i 88258
do 3-F, 31 desplazamiento an este sentido de la  cadena de la  
máquina será también para le lo .

El montaje pantografico está efectuado, como se ha d i­
cho, en cuatro puntos (12) mediante dos palancas (4 ) .

La tensión ds la  cadena se mantiene mediante e l brazo de 
palanca (2 ) que va so lic itado  por e l resorte (19 ).

Los r o d i l lo s  guias da la  cadena van construidos como se 
indica ah (11 ), (20 ), (21 ), (X2) y (23 ), hoja 3*.

En la  hoja 4* se aprecia, como ya se indico, la  coloca­
ción en la  horquilla trasera de l cambio pantógrafo.

,----  N o T A — —

Los puntos de invención propia y nueva que se presenta 
para que sea objeto de esta Patente aa invención, por veinte 

anos, son los siguientes:
1 .-  Aparato de cambio de velocidad, tipo pantógrafo, pa­

ra b ic ic le ta s ,  caracterizado por que el desplazamiento de la 
cadena, tendente a la  sección da pirón, os paralelo y mantie­
ne en todo momento la tensión da la  cadena, consiguiéndose lo  
primero por medip do un montaje pantografico o de paralelogra- 
mo articulado y lo segundo por medio aa una palanca en la  que 
se montan los rod il lo s  guias de la  cadena, la  cual palanca es­
tá so lic itada  por un resorte antagonista tensor.

aparato de cambio de velocidad, tipo pantógrafo, pa­
ra  b ic ic le ta s ,.ca ra c ter izado  por que e l desplazamiento de la  
palanca portarod illos , se efectúa por medio de un montaje pan­
tógrafo mandado por una palanca accionada por un cable tensor 
manipulado aesdc e l  cuadro o manivela. La palanca está s o l i c i ­
tada a mantener una posición f i j a  por medio ae un resorte y su 

desplazamiento está lim itado por medio de topes da posición 

regulable con to rn i l lo s .
3 .-  Aparato de cambio ae velocidad, tipo pantógrafo, pa­

ra b ic ic le ta s ,  caracterizado por que la  palanca desplazable, 
es la  que sirve ds soporte a dos r o d i l lo s  guias de la  cadena; 

esta palanca está so lic itada  por un resorte de manera qua'la 

acción del mismo tiende a mantener la  tensión da la  cadena
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compensando las  d iferencias longitudinales por d is tin tos  de­

sarro llos  de los piñones.
4 . -  Aparato na cambio ae velocidad, tipo pantógrafo, pa­

ra b ic ic le ta s ,  caracterizado por que pueda f i ja r s e  en la  hor­
qu illa  trasera por medio de un d ispositivo  de mordaza de aprie 
to con presión determinada por to rn i l lo s .

5 . -  Aparato de cambio de velocidad, t ipo pantógrafo, pa 

ra b ic ic le ta s ,  caracterizado por que la parte móvil desplaza- 
ble paralelamente se acopla a la  f i j a  por medio de un disposi 
t ivo  de pantógrafo o paralelogramo articulado accionáble des­
de e l  cuaaro o manillar.

6 . -  Aparato ae cambio de velocidad, tipo pantógrafo, pa 
ra b ic ic le ta s *

Tal y como se ha descrito en la memoria que antecede re­
presentada en los  planos que se acompasan y para lo s  finas 
que se han especificado.

3sta memoria consta de cinco hojas escr itas  a máquina 
por una sola cara.
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