
£l ís a ' O K I i  i) ¿i 3 O K r  P !T i  v á

que ae acompaña a la  s o l ic i tu d  de una p a ten te  de invención por ve in ­

te  años en España, p o r; " káguina a lzado ra  para  t a l l e r e s  de enerader- 

nación  ”, a favor de la  r . s .  aouola P ro fe ss io n a le  ’DOI POSOO", r e s i ­

dente en i 'u rin  ( I t a l i a )  22, v is  u o tto le n g o ,-

E l p re sen te  invento se r e f i e r e  a une máquina a lzadora  empleada 

en la  encu&uernación para a lz a r  o acop lar lo s  v a r io s  p lie g o s  o s ig ­

n a tu ra s  que componen un l ib ro  y tie n e  por o b je to  una máquina de es­

te  t ip o  que tie n e  la gran v e n ta ja  de su sen c ix lez  y a l  mismo tiem - 

5 po no posee dimensiones excesivas n i peso c o n s id e ra b le .

Es sabido que la s  máquinas de e s te  tip o  r e s u l ta n  e x tra o rd in a r ia ­

mente la rg a s  ya que la s  s ig n a tu ra s  se disponen en su p a r te  más l a r ­

ga l a  una a l  lado de la  o t r a .  Esto aa por re su lta d o  que la  máquina 

tenga dimensiones e x tra o rd in a r ia s ,  mucho peso y por lo  mismo sea 

10 muy c o s to sa .

La máquina a lzadora  que oonstituye  e l  o b je to  del p resen te  inven­

to , suprime todos e s to s  inconven ien tes , rea liz a n d o  a cada ro ta c ió n  

e l  acoplam iento de un l ib ro  completo, y e s tá  c o n s titu id a  por dos
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planos en fren tados d e s p la z a r e s  ver t i  cálm ente y sobre lo s  que se 

colocan la s  s ig n a tu ra s  por su lado e s trech o  ye convenientemente 

d isp u e s ta s , s ig n a tu ra s  que mediante d is p o s it iv o s  adecuados se r e ­

cogen a lte rn a tiv a m e n te  y se disponen sobre un plano tran sp o rta d o r

c e n tra l  d isp u esto  en tre  lo s  dos planos e n fren tad o s , en te n tó  que 

d isp o s itiv o s  adecuados, cuando una de la s  s ig n a tu ra s  no es a lzada  

por lo s  d is p o s i t iv o s  recogedores, d e tien e n  la  maquina, indicando 

a l  mismo tiempo oual de la s  s ig n a tu ra s  no na s id o  recogida»

S i invento  ae en tenderá  mejor por la  s ig u ie n te  d e sc rip c ió n  que 

se r e f i e r e  a una forma p re fe r id a  de a jeo u ció n  y que se nace con r e ­

fe re n c ia  a l  único d ibu jo  ad ju n to , en e l  que la  f ig .  1 rep re sen ta  

nn« sección  tr a n s v e r s a l  esquem ática de ís  maquina a lzad o ra  ob je to  

de l in v en to , m ientras la  fig» 2 es una v is ta  p a rc ia l  en p la n ta  de 

l a  misma.
En e s ta s  f ig u ras  se in d ica  por 1 s i  t e l a r  de la  maquina, sobre

da i
cuyos lados opuestos se unen/ cua lqu ie r modo adecuado aos pianos 

2 y 2" sobre lo s  que se d isponen en p i la s  superpuestas y contiguas 

lo s  d iverso s p lieg o s  o s ig n a tu ra s  3 y 3 , colocadas según su lado 

más e s tre c h o .
E stos planos van acoplados a l  movimiento de funcionam iento de 

la  máquina, de manera que a cada g iro  de la  misma se pueden levan­

t a r  sincrónicam ente en una can tidad  ig u a l a l  espesor de una signa­

tu r a .
g a tas  s ig n a tu ra s  2 y 2 e s tá n  ya d isp u e s ta s  sobre p lanos 2 y 2 

de modo previam ente ordenado y esto  con e l  numero e re o ie n te  de iz ­

quierda a derecha y por ejemplo con la s  de num ros pares  sobre e l  

plano 2 y con la s  ae números impares sobre e l  plano 2 •

E stos planos se accionan  v e rtic a lm e n te  de modo que la s  signatu^  

ra s  su p e rio re s  se encuentren  a l  n iv e l  d e l plano o e n tra l  p ro v is to  de

la  o in ta  tran sp o rta d o ra  4, c in ta  que se d e s liz a  accionada de modo

determ inado por e l  grupo de engranajes de modo que e cada g iro  de
50
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l a  máquina se desplaza en una san tidad  co rrespond ien te  a l  ancho de 

una s igna tu ra»
Las ú ltim as s ig n a tu ra s  de la s  d iv e rsas  l i l e s  en correspondencia 

con su extremo mas e s trech o  v u e lto  hacia  e l  cen tro  ae la  máquina, 

se ponen en oontaoto con lo s  órganos ap rehenso res c o n s titu id o s  por 

ejemplo por b o q u ille s  e sp ira n te s  6 y &' comunicadas por meaio ae 

tubos de goma 7 y 7 ' a dos conductos c e n tra le s  8 y 8 ' f i j o s  en un 

soporte  único 9»
B1 conducto 8 acciona todas le s  b o q u illa s  e s t i r a n te s  6 y e l  con­

ducto 8 ' ,  la s  b o q u illa s  a sp ira n te s  6 ' .
pe aqu í que e l  funcionam iento del a p a ra to  sea e l s ig u ie n te ;  orde­

nadas convenientem ente la s  s ig n a tu ra s  sobre lo s  planos 2 y  2 y so­

b re  e l  plano c e n tr a l  4 , se pone en marcha la  máquina.

Bl soporte  9 con los dos conductos 8 y 8 '  se desplaza por ejem­

plo  iiEoia la  derecha y se aba te  sobre e l plano 2 h a s ta  que todas 

la s  b o q u illa s  6 se ponan en con tacto  con la s  s ig n a tu ra s .

por e fec to  de la  a sp ira o ió n  le s  s ig n a tu ra s  quedan prendidas de 

l a s  b o q u illa s  y por e l la s  se tra n sp o rta n  hacia  e l  cen tro  de la  má­

quina, h a s ta  que en correspondencia con e l  plano c e n tra l  tran sp o r­

tador 4, se encuentran inmediatam ente sobre la s  s ig n a tu ra s  ya p re­

cedentemente p ren d id as , nn e s te  momento e l  soporte  9 se pone en 

oontaoto  con la  ex cé n trica  10 que acciona una v á lv u la  de descarga 

que interrum pe la  a sp ira c ió n , por lo  oual la s  s ig n a tu ra s  ya no r e ­

ten id as caen sobre la s  p i la s  colocadas po r debajo .

E l soporte  9 oontinúa en su desplazam iento h ac ia  la  izq u ie rd a  

y se a b a t i r á  h a s ta  conseguir que la s  b o q u illa s  a sp ira n te s  6 ' se 

pongan en con tac to  con la s  o tra s  s ig n a tu ra s  S ' colocadas sotare e l  

plano 2% E ntre ta n to  e l plano tra n sp o rta d o r  se d esp lazará  de iz ­

quierda a derecha por e le c to  ue io s  engranajes 5 en una cantidad 

co rrespond ien te  a l  ancho de una s ig n a tu ra , cogidas le s  s ig n a tu ra s  

g ' e l soporte  9 vo lverá  h ac ia  a tr á s  desplazándose h ac ia  e l  cen tro
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de la  maquine y puesta  en correspondencia  con e l  plano tra n sp o r­

tador 4 vendrá a tro p e z a r  con tra  la  o tra  ex cé n trica  10* que provo­

cará le a p e rtu ra  de l a  v á lv u la  de descarga y consiguientem ente la  

in te rru p c ió n  de la  a s p ira c ió n , produciendo por consigu ien te  la  c a i-  

da de la  s ig n a tu ra  ‘ó* sobre la  p i la  s itu a d a  por debajo*

Sn este  punto e l  soporte  9 continuando en su movimiento n a c ia  la  

derecha, vo lverá  í comenzar e l  c ic lo  y se v o lv e rá  a en co n tra r a la  

misma d is ta n c ia  i n i c i a l  resp ec to  a la s  s ig n a tu ra s  &, ya que lo s  

planos 2 y á  en sincronism o con e l  desplazam iento de la  c in ta  t r a n s ­

po rtad o ra  4 se habrán  desplazado hacia  a r r ib a  en una can tidad  co­

rre sp o n d ie n te  a l  espesor de una s ig n a tu ra .

a i  la  máquina e s tá  p reparada debidam ente, a cada g iro  ‘de la  mis­

ma sa ld rá  d e l plano tra n sp o rta d o r  un volumen completamente acoplado.

Por e l  hecho de que la  máquina e s tá  c o n s titu id a  por un acop la­

miento de dos máquinas in d iv id u a le s  a lz a d o ra s , r e s u l ta r á  la  misma 

mucho mes e s trec h a  y consiguientem ente mas l ig e r a  y en su conjunto 

más económica que la s  h a s ta  ahora conocidas. Además por e l  hecho 

de que lo s  planos 2 y Z* son completamente l i s o s ,  se pueden colo­

car sobra e l lo s  p i la s  de s ig n a tu ra s  de c u a lq u ie r  xormato espaciadas 

solam ente por d is ta n c ia d o re s  11, de modo que la  misma máquina pue- ■ 

de em plearse para a co p la r volúmenes de c u a lq u ie r  xormato, desde e l  

mínimo a l  máximo com erciales s in  ten e r que in tro d u c ir  ningunas mo­

d if ic a c io n e s  en lo s  planos 2 y ‘¿ ' • iSl enganche o acoplam iento de 

e s to s  p lanos es en e fe c to  t a l  que cuando se a lcanza una p o sic ió n  

determ inada de los mismos en la  a l t u r a ,  se pueden enganchar sobre 

la s  mismas gu ies de soporte  y de mando c o n s titu id a s  como en e l  ca­

so d e s c r i to  por rueda dentada 12 y t o r n i l l o  s in f ín  13, o tro s  p la ­

nos con s ig n a tu ra s  ya p rep a rad as, de modo que agotada la  prim era 

f i l a ,  se rá  s u f ic ie n te  q u ita r  los planos 2 y ü '  entonces descarga­

dos y l a  máquina co n tin u ará  funcionando regularm ente con no tab le  

v e n ta ja  de la  c e le rid a d  d e l xuncionamiento*
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SU e l  oreo de que por cu a lq u ie r motivo pud iera  o c u r r i r  como por 

ejemplo por prender im perfectam ente algunae de lea  b o q u illa s  a s p i­

r a n te s  6 y 6 ' una s ig n a tu ra  no quedase s u je ta  por a sp ira c ió n , para 

e v i ta r  que en e l  l ib r o  aooplado lleg u e  a f a l t a r  la  s ig n a tu ra  co­

rre sp o n d ie n te , l a  máquina e s tá  p ro v is ta  de un d is p o s it iv o  que en 

t a l  even tualidad  bloquea la  misma máquina, indicando a l  mi sao tiam -

po la  s ig n a tu ra  que no ha s id o  cogida.
E ste  d isp o s it iv o  puede se r  de l tip o  rep resen tado  en la s  fig u ras

1 y 2 y que a con tinuac ión  se describe»
En correspondencia con e l e s t e l o  e x is te n te  e n tre  lo s  p lanos 2 

y 2 # y la  c in ta  tran sp o rta d o ra  4, se disponen dos b a rra s  o frenos 

m e tá lico s  14 y 1 4 ',  m ien tras que en e l extremo d e l t e l a r  se d ispo­

nen dos c a se ta s  de madera u o tro  m a te r ia l adecuado 15 y 15% hn 

a s ta s  ca jas  se f i j a n  len g ü e ta s  m etá licas e lá s t ic a s  15 y 15% que 

pasando sobre la s  s ig n a tu ra s  3 y se apoyan,por e l  o tro  extremo 

l i b r e  sobre la s  b e rra s  14 y 1 4 '.  b ichas len g ü e tas  van d isp u e s ta s  

p a ra le la s  una a o tra  desplazadas re sp ec to  a la s  b o q u illa s  aprehen­

soras 5 y 5 ' y unidas a un c i r c u i to  e lé c t r i c o .
Durante e l  funcionam iento norm al la s  s ig n a tu ra s  0 y 3 '  que se 

cogen de la s  p i l a s  re s p e c tiv a s  y se l le v a n  a la  cin ta, t r a n s p o rta ­

dora c e n tr a l  4, c o n s titu y en  un a is lam ien to  e n tre  e l  extremo l ib r e  

de la s  len g ü e tas  m etá licas  6 y 6 ' y la s  b a rra s  14 y 1 4 ' . S i ahora 

ana de la s  s ig n a tu ra s  no es tra n sp o rta d a , cuando e l soporte 9 pasa 

sobre e s ta s  barras en c o r re s p o n d ie n te  con la s  s ig n a tu ra s  no tra n s ­

p o rtad a s , la  lengüeta  co rresp o n d ien te , tocando la  b a rra  m etá lica  

c ie r r a  e l  c i r c u i to  e lé c t r ic o  a que e s tá  un ida, c ir c u i to  que por 

o tra  p a r te  puede c e rra rs e  cuando e l  sopo rte  9 pasa sobre la s  barras 

14 y 14% m  e s ta s  condiciones e l  c i r c u i to ,  como se ha d icho , se 

c ie r r a ,  provocando la  acc ión  de un d is p o s it iv o  a u x i l i a r  que d e tie ­

ne l a  máquina, la  mi ana c o rr ie n te  que pasa por el c i r c u i to  a s í  

ce rrad o , encenderá sim ultáneam ente la s  lám paras 17 y 17 colocadas
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den tro  de la s  c a ja s  15 y 1 5 ' y unidas cada una a una de la s  len ­

güetas 16 y 1 6 '.  iíe e s te  modo se in d ica  b ien  claram ente cual de 

la s  s ig n a tu ra s  no ha sido  tran sp o rtad a  y por lo  mismo r e s u l ta r a  

f á c i l  p roceder de modo que se in ic ie  de nuevo e l  movimiento de l a  

máquina en e l  punto en que se hah ia  d e ten id o , ga ran tizando  a s í  

que a l  f in  de ceda ro ta c ió n  sa ld rá  siempre de la  maquina un vo­

lumen completamente aooplado.

natura lm ente  que en la  máqiina a lzad o ra  podrán in tro d u c irs e  

numerosas v a r ia n te s  de u e tc l le  s in  s a l i r s e  por e l lo  d e l alcance 

del in v en to . Así l a  in d ic a c ió n  de la  s ig n a tu ra  no tran sp o rtad a  en 

vez de se ñ a la rse  por medio de una lám para e lé c t r i c a  podrá seña­

la r s e  por medio de un elemento in d icad o r accionado mecánicamente, 

o de cu a lq u ie r o tro  modo convenien te. ¿íel mismo modo lo s  dos 

p lanos l a t e r a l e s  de la  máquina, en vez de d esp lazarse  v e r t i c a l -  

mente por medio del to r n i l l o  s in f ín  y tu e rca  12 y 13, podran des­

p la z a rse  v e rtic a lm e n te  por e l  hecho de que e s te n  uniuos a una ca­

dena s in f ín  accionada por e l motor que mueve la  maquina.

eventualm ente la s  s ig n a tu ra s  en lu g a r  de co lo carse  en plano 

l a  una sobre la  o t r a ,  podrán co locarse  v e rtica lm en te  ia  una a l  

lado  ae l a  o t r a  disponiendo la s  cosas aa modo que lo s  órganos 

ap rehensores actúen  sobre la  s ig n a tu ra  mas próxima a l  centro  de 

l a  máquina, na tu ra lm en te  que as e s te  caso lo s  planos de so sten  ae 

lo s  bloques de s ig n a tu ra  2 y 2 ' ,  aa d e sp laza rán , en lugar cte aba­

jo  hac ia  a r r ib a ,  de fuera  nacia  a e n iro . jje e s te  modo se f a c i l i t a  

y s im p lif ic a  e l  repuesto  de lo s  bloques de s ig n a tu ra s , naciendo 

a s í  mas continuo e l  xuncionamiento de l a  maquina.

11 O  ’í  á  • -

la  p resen te  p fttan te  de invención comprende la s  s ig u ie n te s  r e i ­

v in d ic a c io n e s :
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1 .»  Maquina a lzad o ra  para  t a l l e r e s  de encuadernación, oarac-

te r lz a d a  porque a cada ro ta c ió n  o g iro  r e a l iz a  e l  acoplam iento de 

tin l ib r o  oompleto y porque e s tá  o o n s titu id a  por dos p lanos enfren­

tados d esp lazad les  -ver t i  cálm ente, en lo s  cua les se colocan la s  

s ig n a tu ra s  ya convenientem ente d isp u e s ta s , s ig n a tu ra s  que median­

te  d is p o s it iv o s  adecuados se oogen a lte rn a tiv a m e n te  y se d ispo­

nen sobre un plano tra n sp o rta d o r  c e n tra l  s itu ad o  en tre  lo s  dos 

p lanos e n fren tad o s , en ta n to  que ouando una de l a s  s ig n a tu ra s  no 

es cogida por lo s  d is p o s i t iv o s  apre 'nensores, unos d isp o s itiv o s  

adecuados d e tie n e n  la  máquina indicando a l  mismo tiempo cual de 

la s  s ig n a tu ra s  no ha sido cogida.

2 .-  Maquina a lzad o ra  según lo  re iv in d ic a d o  en e l  punto 1, ca­

ra c te r iz a d a  porque la s  s ig n a tu ra s  se disponen en plano la  una a l  

lado de la  o tra  y desplazadas a lo la rg o  de su  lado más e s tre c h o .

2 . -  Maquina a lzad o ra  según lo  re iv in d ic a d o  en e l  punto 1, ca­

ra c te r iz a d a  porque la s  s ig n a tu ra s  se a p ris io n a n  por su lado  mas 

e s tre c h o .

4 .  -  Maquina a lzad o ra  según lo  re iv in d ic a d o  en e l punto 1 , ca­

ra c te r iz a d a  porque lo s  d is p o s it iv o s  adecuados para  coger la s  s ig ­

n a tu ra s  e s tán  c o n s titu id o s  por b o q u illa s  a s p ira n te s .

5 .  -  Maquina a lz ad o ra  según lo  re iv in d ic a d o  en lo s  puntos 1 a 

4 , c a ra c te r iz a d a  porque lo s  planos de apoyo de l a s  s ig n a tu ra s  son 

d esp lazah les  v e rtic a lm e n te  y l i s o s .

6 .  -  Máquina, a lz a d o ra  según lo  re iv in d ic a d o  en e l  punto 5, ca­

ra c te r iz a d a  porque la s  s ig n a tu ra s  de cu a lq u ie r form ato pueden d is ­

ponerse una a l  lado  de la  o tra  sobre p lanos d esp lazab les  v e r t i -  

oalm ente s in  te n e r  que in tro d u c ir  m odificación  alguna en lo s  mis­

mos p lan o s , quedando la s  mismas separadas una de o tra  únicamente 

por medio de d is tan o iad o re s  comunes que la s  m antienen en orden.

7 . -  Maquina a lzad o ra  según lo  re iv in d ic a d o  en lo s  puntos 1 y
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5, o a ra o te riza d a  porque e l  órgano que so s tie n e  y desp laza  v e r t i -  

oalmente lo s  p lanos sobre qae se disponen la s  f i l a s  de s ig n a tu ra s , 

e a tá  c o n s titu id o  por un to r n i l lo  s in f ín  unido a l  plano y acciona­

do por una rueda H e lic o id a l que engrana eon é l .
8 .-  Máquina a lzad o ra  según lo  re iv in d ic a d o  en e l punto 1 , ca­

ra c te r iz a d a  porque la s  s ig n a tu ra s  se disponen v e rtic a lm e n te  la  

una a l  lado de la  o t r a  y de e l l a s  cada vez se coge y desp laza  a 

lo  la rg o  d e l lado más e s trec h o  a q u e lla  que se encuentra  más pró­

xima a l  cen tro  de la  maquina.
9#„ Máquina alzadora según lo  reivindicado en los puntos 1 y 

8, caracterizada porque los planos de apoyo de lo s  bloques de s ig ­

n a tu ra s  se desplazan Horizontal mente de xuera Hacia dentro.
1 0 .-  Máquina a lzad o ra  según lo  re iv in d ic a d o  en e l punto 1. ca­

r a c te r iz a d a  porque e l  órgano de so stén  y desplazam iento  v e r t i c a l  

de lo s  p lanos sobre que e s tán  d isp u esta s  la s  s ig n a tu ra s  e s tá  cons­

t i t u id o  por una cadena s in f ín  accionada por e l  motor que mueve la

máquina.
11— Máquina a lzado ra  según lo  re iv in d ic a d o  en lo s  puntos p re­

ceden tes, c a ra c te r iz a d a  porque ,el acoplam iento y e l  mando a e l p la ­

no sobre que se d isp o n ® la s  s ig n a tu ra s  es t a l  que cuando aquel se 

encuen tra  cerca  de l térm ino de su  c a r re ra  Hacia a r r ib a ,  se puede 

m eter por bajo del mismo o tro  plano con nuevas p i la s  ae s ig n a tu ­

ra s  ya d isp u e s ta s .
1 2 .-  Máquina a lza d o ra  según lo  r e iv in d ic a d o  en l o s  puntos 1,

2 , 5, 8 y 9, c a ra c te r iz a d a  porque el movimiento v e r t i c a l  y e l 

H o rizo n ta l de lo s  p lanos sobre que se apoyan la s  p i la s  de s ig n a tu ­

r a s ,  e s tá  s incron izado  con e l  desplazam iento de l a  c in ta  t r a n s ­

p o rtad o ra  d isp u esta  sobre e l plano c e n t r a l .

13— Maquina a lzad o ra  según lo  re iv in d ic a d o  en lo s  puntos 1 y

12, c a ra c te r iz a d a  porque m ientras la  c in ta  tran sp o rtad o ra  que



Ó

10«

15

»  20

£5

18 824 9 9
deepla^a um  can tidad  co rrespond ían te  a l  anoko de ana ae laa  s ig ­

n a tu ra s , e l p lano oorrespond len te  qae so s tie n e  la s  p i la s  de la s  

s ig n a tu ra s , se d esp laza  una san tid ad  oorrespond len te  a l  espesor

de una s igna tu ra»
1 4 -  Maquina a lzad o ra  según lo  re iv in d ic a d o  en e l  punto 1, 

o a ra o te riza d a  porque e l  d is p o s i t iv o  que de tiene  l a  máquina e in ­

d ica  la  s ig n a tu ra  que no se da tra n sp o rta d o , e s tá  c o n s titu id o  por 

dos b a rra s  m etá licas  d isp u e s ta s  en tre  lo s  p lanos que so s tie n en  la s  

p i l a s  de s ig n a tu ra s  y el plano tran sp O rtaao r c e n tra l  y sobre e l  

cual se apoya uno de lo s  extremos l ib r e s  ae lengüetas m etá licas  

f le x ib le s  f i j a s  a  trav é s  de su  o tro  extremo a dos c a je t in e s  que 

co rren  a lo  la rg o  d e l plano lo n g itu d in a l  de la  máquina y que con­

tie n en  una lám para e lé c t r i c a  para  cada una ae la s  lengüetas metá­

l i c a s  que están  unidas e lé c tr ic a m e n te , len g ü e tas  que en caso de 

f a l l a r  e l tra n sp o rte  ae una s ig n a tu ra , se ponen en con tacto  oon 

la s  b a rra s  m e tá lic a s , cerrando a s í  un c i r c u i to  e lé c t r i c o  que ac­

ciona b ien  un d is p o s it iv o  a u x i l i a r  que produce l a  detención  d e l 

motor de accionam iento de la  máquina, b ien  a l encendido de l a  

lám para e lé c t r ic a  unida a la  lengüeta  que da provocado e l c ie r re

d e l c i r o u i to .
1 5 . -  Máquina a lzad o ra  según lo  re iv in d ic a d o  en lo s  puntos 1 y  

14, c a ra c te riz a d a  porque e l  d is p o s i t iv o  que in d ic a  la  s ig n a tu ra  

no tra n sp o rta d a , e s tá  c o n s titu id o  por un elemento in d icad o r ac­

cionado mecánicamente o do cu a lq u ie r o tra  iorma conven ien te .

1 6 . -  Máquina a lzado ra  para  t a l l e r e s  de encuadernación.

aegÚn se d esc rib e  y re iv in d ic a  en la  p resen te  memoria d e sc rip ­

t iv a  y se i l u s t r a  oon lo s  d ibu jos que a la  misma se acompañan.

co n sta  e s ta  memoria de nueve ho jas re l ia d a s  y e s c r i ta s  a má­

quina por una so la  ae sus c a ra s .

M adrid, 1949,
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