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PATENTE DE INTRODUCCIOZN

por dlez &fios,

para todo el territorio espsfiol, Bsus colonias ¥ protecto-
rado, por "UNA MAQUINA PARA BOBINAR CONOS", cuyo privile«
glo se solicita a favor dé Dn. JORGE ROURE JANE, de na-
clonelided espafiols, con domicilio en Maters (Prov.de

Barcelons), calle de Grévina,- 26.

MEMORIA DESCRIPTITIVA
Este invento vino a conocimiento del solicitante al exa-

miner en el extranjero una mégaine fabriceda por los
Ateliers de Construoction SCEWEITER S.A., de Horgen,
(Suiza-anich).

Como su enuncisdo indice, el objeto de la presente paten-
te es el de bobinar conos y efectuar errollamientos "orue
zadog" de un nuevo tipo. Este maquine presents, como lunego
verembs, numerosas venteles sobre las gque hasta el presen-

te e conocfan en Espefia.
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Con este méguina el tiempo de confeccidn de lae bobinas

ae reduee extreordinarienente y ge haoe més sencilla la
manipulacidn y extraccién de la bobins recién confeccio-
nada.

Lae méguines actueles adolecen de numerosos inconvenientes
précticos, tento en lo que concierne & su manejo, como en
1o que se refiere a la deficiente ce2lidad del arrollamien-
to obtenido, el cuasl no se preste generalmente & le8 exi-
gencles, cada vez mayores, de les maquinas modernas gue
hacen uso industrial de dichas bobinas.

Una de les meyores desventajes de lss bobinas actusles,
consiste en la poce conicided de les mismas (42 20°) lo
>qne dificulta su desarrollado y provoca la rot&ra del

hilo gue la compone, asi como la formacidm de borres de-
bides el frotemiento del mismo con el &ngulo superior de
le bobinss

Con la presente méquina, se consigue sumenter la conicidad
de las bobinas confeccionades y darles unos 102 de conici-
ded graciaes & la cual se puedenobtener unes boﬂinas de un
peso superior a las corrientes y que presenten la ventaja
de que jueden desarrollerse mry fécilmente sin formecidn
de borras.

Otre de las ventajes y oeracteristicas del citedo eparato,
qonsisée en que el porta-cono tan solo se halla spoyado ¥y
gopo rtedo por une de sus extremidades guedendo su otrs ex-
tremidad completemmente libre. Esta particularidaed se tra-
duce en una gansnoia de tiempo; ya que fecilita extreordi-~
neriemente la extraceidn de los conoe una vez arrollado el

hilo sobre estos filtimos; sin temer pera ello que desmonter
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uno de los ampoyos del porte-cono, Sea pare 1ntrbguh1r,- sea
para pacer el correspondiente cono.

La extraccién de la bobine confeccionada quede facilitada

y8é que puede hacerse girar el eje del portm-~cono hsoiéndole

‘ocuper una posicién perpendiculer & la que tiene en la fa-

ge del arrollados:

Para mejor comprensifn del presente invento, se acompefian
planos explicativo® en los gue, en lag diez primerss figu-
ras, estfn representados em forma esquembtica los distintos
elementos de que se compone ls maguina, viniendo grefiede

en la filtima figara, o Sca en la 11, uns perspectiva del

conjumto de los Srganos externos que la componen. A fin

de que pueda verse la correspondencia entre los 4dibujos es-
quematicos y la perspeotiva antes mencionada, cada uno de |
los érganos de la maguina viene representsdo, tento en las
primeras figures como en la filtima, por un mismo nfémero de
referencia. Asi pues, al explicar el funcionsmiento de le®
diferentes partes de las figuras 1-10 conmvendrf &l rropio
tlempo exeminar la figura 1l para dsrse ouenta de lg exacw
ta situacidn de 1la pleza estudiade en relacin &l conjunto
de la méquina. |

La figura 1, representa un oorte esquematico del cono mobre
el gue se arrolla el hilo, y de 8u correspondiente soporte.
Dicho soporte comprende cuatro pertes principsles: un eje
fijo 12, que estd articalado sobre wun pivote vertical 13;
un cuerpo central 16 gque puede girar glrededor del eje 12,

graclas al empleo de los cojinetes de bolas o rodlillos 14
y 15; un ocuerpo deslizante 80, que se hella introduocldo en

el interior del cuerpo centrasl 16 y cuya8 psredes oblicuas
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82 estfn normalmente en contacto con unas parsie

.81 que formaen parte de una de las extremidades del emntes

citado ouerpo central y, finalmente, una cuarta pleze 17
que estd situada en ls extremided delantera del cuerpo oen-
trel 16 y que puede desplazarse axislmente & lo largo del
eje 12. El cuerpo centrel 16, asf como la pieza 17, tienen
forma tronco cénica. En la parte trasera del cuerpo princi-
pel, existen unss ranuras tranaversaeles y triangulares 20
que, como luego veremos, sirven pare sajeter el cono 71 una
vez easte filtimo se halls montado sobre su sdporte. Cuando
la pleza 80 estf separsde de las peredes interiores 81, el
fngulo de conicided de 71 es ligersmente superior sl &mgulo
de conicidad formado por el conjunto de las superffcies ex=
ternas del cuerpo central 16 y pieze extreme 17.

Ademés de las rasnuras transveraales 20; existen unes ranares

longitudinsles 26 que estén practicedes & lo largo de una

"porcidn de generatriz de la superficle externa de la par-

te posterior de la pieza central 16. (Véamse fige.l y 3).
Est g8 ranurag longltudinsles sirven pears der flexibilidsd
a la parte trasera del porta-cono.

Como f&cilmente puede comprendersg, 8l por un medio ocusl~
quiera ge logra ensanchar la extremidad posterior del por-
ta-cono en la direccidn indicada por less dos flechas 25
(fig.3), eutmentars el difmetro de la base mayor del tromoco
de cono formado por la periferie de la pieza centrel 16,
logréndose con ello aumentar la conicidad dejiesta filtima -
pieza. Las paredes externes paserfn a la posicidn ocupada
por el punteado 27 (£ig.3) y 8i antes de lograr este en-

senchemiento se habla colocado un como 71 sobre 17, se he-
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bré conseguido que las renurss transversales 20 1o ;yri
sionen internsmente. Resumiendo este proceso, e ve gue
cuendo el porte<cono 8e halls ensanchado y ocupe ls posi-
cién indiocesda en 27, se hellen solidsrizados 16, 17 y 71.
En cembio =i la pieza 16 vuelve & su posicién primitiva,
o Sea disminuye de difmetro, podrd introducirse o sacerse
del interior del como ¥ls Paras consegulr este efecto es
por lo que existe la pieza central 80. Esta filtima pieza
tiene unas peredes tronco cOnices 82 gque son paralelas y
pueden apoysarse contra las parcdes 8l pertenecientes a le
parte interna y extrema de la pieza central 16. Concéntri-
czsmente situado sobre gl eje 12, existe un muelle 19 gue
empuje la pleza 80 contre las paredes 81 del ocuerpo cen~
tral provocando el ensanchemiento smtes mencionade. Pereas
suprimir este ensanchsmiento tan solo es necesario tras-
ladar la piezs 80 en la direccidén indicede por la fle cha
22 (fig.l)s El conjunto formado por el porte-cono y el
cono proplamente dicho, gira alrededor del pivote 13 y es

precisamente este movimiento de giro el que se aprovecha

para provocar el desplazamiento de la pieza 80 en direcciln

e la flecha 22. 81 se hace girar el eje alrededor del pi=-
vote 13 de un angulo de 90 grados, se obtiene la posicidn
indicede en la figura 2. 8i, como en le misma viene indi-
cado, existe una pleze auxilier fija 29 cuya forma y dié-
metro es tel que entre en contacto con la extremidad 83
de la pieze 80, gquedard vencida la acciln del muelle 19 y
se conseguiré el desplazamiento longitudinal de 80 apar-
tendo 82 de 81 con lo gque ls parte posterior del tronco

de cono 16 volverdé a su posicifn primitiva, o sea disminui-
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ré de dlfmetro. En esta posicidn podréd fhoilmente ext
el cono 71 gque se hallaba en un principio soliderizado. al

portae~cono. Ahora es cuando se comprende la utilidad de lea
pieza 17, la cusl esth elésticemente mantenida por el mue=-
1le 18 en lew posicidn mBs conveniente a cada caso mdeptén-

dose & les paredes internas del cono 71 a pesar de la variae

' ©46n de oconicidad experimentada por la piezs 16. Pera man-

tener el eje 12 en las dos posiclones extremas indicades

en las figuras 1 y 2, existe un tope que eathd situado e uno
de los lados de una pleza 30 que es8 Bollideria del eje 12

y del pivote 13. A smbos lados de 30, existen unos rebor-
des semi~cilindricos 31 que faseilitan la imnmovilizaeidn
parcial del eje 12 en las dos posiciones sntes mencionadas.
El tope estd compuesto por una parte superior o tapén ros-
cado 33 gue lleva en su interior un muelle 35 que se spoy=s
por su parte inferior sobre el interior de un fmbolo 36
cuyo extremo inferior estf constituldo por un conoe EL
tapbn 33 est& roscado a)una pieza fije 34 qﬁe sirve al
proéio tiempo de cilindro-gula del &mbolo 36. (figset y 6)o
La figura 4, representa un corte transversal de la pieza
30 o corte perpendicular al eje 12.

La figura 6 es otro corte transversal similar al anterior,
correspondiente a la situacibén ocupads por el eje 12 euan=
do este filtimo ha efectuedo un giro de 90% glrededor del
pivote 13. ’

Como puede verse, al hacer girar el eje 12 en la direccidn
indicads por le flecha 24, se hace peSer el émbolo 36 de
un lado & otro de la pieza 304

Estudiadas la manera de hacer girar el eje 12 de un fngulo de
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90 grados y consegulr con esto la separacidn d®1 cono 71

que ge hallaba solidarizado sobre el porta-cono 16, veamos

e describir el mecenismo que permite variar el &ngnlo de
inclinecidn del eje 12 con respecto al pleno horizontal de
arrollado del hilo.

La figura 8, representa un corte esquemftico del mecanismo
que provoca el leventemiento del eje 12 y su inclinscidn
con respecto sl plano 49 de arrollado del hilos En la misms
puede verse el cono 71 sobre el gue estd srrollada la bo-
bine 52. El eje 12 y el pivote 1?, son solidarios de un
soporte gque gira conjuntamente con un eje transveraal 32,
Este eje 32 gira independientemente de su soporte 40 a&lendo
este filtimo solidario de un manguito 38 que desliza a lo
lergo de un eje 70.

A unm lado de la bobins 62, existen dos gufes 45 y 48 entre
les ocuales desliza un rodillo o roldema 43 gque estl situa-
de en la extremided inferior de un brazo 47, el cual esta
montado en una de les extremidades del eje 32

¥l pleno incldnado 45 forma una cufia, uno de cuyos lalos
es vertical.. Sopre le cera verticel 44 de esta ocufla, des-
1iza un segundo rodille 42 que esté montado en la extremi-~
dad inferior de un brazo 41 cuye parte superior es solida-
ria del soporte 40. |

Se comprende gue al sumentar el difmetro de la bobina 52
(figa.”? y 8) aumentarf la distancla que separa el plano 49
de arrollado del hile y el centro del ejJe 32, o Sea que

eumentarf la distancia §1. Como consecﬁencia de ello sube

. todo el conjunto formado por 38, 40 y 32 y, por consiguien-

te, también sube el rodillo 43 gque esth situado en la ex~
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el
tremidad inferior del brazo 47, pero como'SEa que la guia
45 es inelinads hace variaer la inclinacién de 47 la oual
gerf en definitiva funcidn de la situscién del manguito 38
& lo largo del tubo 70C.

Por otra parte al variar la inclinacidén de 47, tembién ve-
riarf la inclinecidn del eje 12 y por oonsiguiente el fngu-
lo 50 seflalado en las figuras 7 y 8. Tel como viene indica-
do en estas figuras, resulta que al levantarse el conjunto
38, 40, 32, 47, 45, 41 y 4%, sumenta el &ngulo 50. Para

que €l rodllle 43 se mantenga constantemente en sontacto
oon el plano inclinado 45, existe un muelle 48, une de cu-
vas extremidaies se solidariza al brazo 47 y cuys otra ex-
tremidad lo estd al brazo 41. La gufa 44, el rodillo 428 y
el brazo 41, tienen ademfs la misidn de impedir el despla-
zemliento angular del eje 12 en un pleno gue no sea el plano
vertical del aibujo.

La figura 9, representa mna vista esguemftica del mecanis-
mo de paro antom&tico de la maguina, el cual funciona, sea
cuando la bobina estf terminade, sees cuando se produce al-
guna rotura en el hilo de slimentacifn de 1a‘misma; En

ls misma puede verse un cono 88 o cono arrastrazdor de la
bobine el oual gira slrededor de un eje fijo 87, asi como
un sistema de compensecidn del peso de la bobine y de los
8rgenos mfviles del sperato, que consta de un contrapeso 57
gque se emplea& para equilibrar el peso creciente de la bobi-
ns 52+ Be comprende que &£l aumentar el peso de la bobins
tiene que sumentar la fuerza antagonista provocada por aicho
contrepeso. Para consegulr este ﬁltimo»reeultado, €8 por lo

que se emplesn los sectorea 58-59 los ocuales estfn montsdos
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sobre un eje comfin 568. Sobre el primer sector 59 se sus~
pende el contrapeso 57 y en el ledo opuesto de 58 se sus-
pende una verilla 64 (fig.1l) o una cuerda 55 (fig«9).

Uns de las extremidedes de la cuerda 55 (£1ig«9) o de la
verilla 64 (figill) se solidariza con un resalto 88 que
pertenece al manguito deslizante 38 mediente lo oumsl los
movimientos de giro comonicados al eje 56 se convierten

en movimientos longitudinales del mangnito 38 m lo largo
de su eje de soporte 70. Los sectores 59~58 son respecti-
vemente de radlo creciente y deoreoient’é 0 sea gue cuando
el eje 66 gira en el aenti@o- indicado por la flechs 86,
emmente el brazo de palanca B5 (correspondiente al contra=
peso 57) y disminuye el brazo de pelanca 84 que correspon-
de sl peso retransmitido a la cuerda 65. Al leventarse el
menguito 38 y aumentar el difmetro asi como el peso de la
bobina, asumenta témbién la influencia del contrapeso 57,
con lo que este (iltimo siempre equilibrarf el inoremento
del peso de la bobina que se estf confecolonamdo. Ademés

de los elementos ya deseritos en les figuras anteriores,
existe nn sistema que viene representado en lass figurss 9
¥ 11 y gque sirve para poder bajer manualménte el conjunto
formado por el eje 12, soporte 40 y manguito 38.

Consiste ese sistema en un embragne unidireccionsl que per-
mite el Revantamiento de 38 y 40 e impide al propio tiempo
el movimiento descemndente de este conjunmto.

En la extremidad superior del manguito 38, ests rosocada
una piega 67 que mantiene en su interior un snillec 88 que
tiene su periferie inferior hiselade. Entre el plsno incli-
nado circuiasr formado por dicho bisel y la periferie del tu~
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bo 70, existen ona serie de bolas o rodillos 5?, log oua-

les tan solo permiten los movimientos ascendentes del men-

~gulito 38+ 81 se desea hacer hajar el conjunto formado por

38, 40 y todos los 5rgenos que le son soliderios, es menes-
ter presioner la valona 868 con lo que se consigue hacer ba-
Jar les boles 89 y spertarles de le superficie biseladas del
anillo 68+ Al efectuar esta operacidn el menguito 38 podra
deslizar libremente & lo largo del tubo 70«

El sistema de pero (f£ig.9) consiste esencialmente en una
palance 91 que puede girer por su parte inferior elrede~
dor de un punto fijo 134. Su pexrte superior 93 se apoym
constantemente sobre el hilo de slimenteciln 90 de la mé~
guine. 8iinada en la cercania de la psglance 91, existe

una roldana 94 que est® montada en le extremidad superior
de uno de los brazos de una segundas pelanca 95, la cual
est@ articulada por su extremidad inferior a un punto fijo
97. Dicha pealanca 95 tiene un resalto 96 sqbre el ocusl se
apoya normalmente una de las extremidedes de una palanca
horizontel 101 que estf erticulada elrededor de un punto
fijo 107+ La paslanoca horizontel 101Vdispone de otre brazo
en cuya extremidad 108 est& srticulads una verilla 109

que lleva en su extremidad un émbolo deslizante 110 que ae
introduce en una cavided 111 llena de &soeite. Sobre el bra-
zo opuesto de dicha palance horizontal o see el brazo.co-'
rrespondiente a la extremidsd 100 gue est& en contacto oon
el resslto 96, se swoya un rodillo 102 que eatd situsdo en
la extremidad superior de una pelance 103 que gire slrede=~
dor de un punto fijo inferior 106+ A fin de mantener la

_roldena 102 constentemente en contacto con 1la pelance 101,



10

15

20

25

~1l]le

188248

existe un muelle 104 que se solidariza por una de sSus ex~
tremidades & 1& palanca 103 y tiende a hacerle girer en el
sentldo indficado por le flecha 133. La palsnce horizontel
101 dispone ademBs de un epéndice 108 gue esté situado de
menere que pueda chocear ocon la extremidad inferior 112,d4el
tubo o eje 7Os Ouendo se rompe el hile, la pelanca 91 gi-~
re alrededor de 134 siguilendo le direccidn indicede por la

flecha 92 y cse sobre la parte superior 94 de la pdlanca

95 haciendo girear esta filtima en direccidn = la fleche 131.
Este filtimo movimiento de giro desengrave 96 de 100 y tree
como consecuencisz el giro de la pdence 101 en la direccidn
indicede por la flecha 133, movimiento de giro gne gqueda
emortiguado graclies a la accidn del émbolo deslizente 110+
41 girer 101, llegas un momento en gue 106 choca contra 112
provocando el levantemiento del eje longitudinel 70 y por
consiguiente (& través del sistema formedo por 67, 68 y 89)
provoca el levantemiento del mangulte 38. Al levantarse 38
se gparta la bobina 52 de la accién del cilindro arrestra-
dor 88 quedando interrumpide la operacidén de arrollado del
hilo. La pelanca 95 dispone adem&s de un segundo brazo 134
que llevs en su extremided superior un tope sjunsteble 99.

Solideris de 38 existe une pieza 98 la cual, &l levantarse

' 38 y debido al aumento de difmetro de la bobina 52, choca

contra 99 y hace girsr le pslanoa 95 en la direccidn indi~
cade por la flecha 131 .o gee que vuelven a repetirse las
mismas operaciones ya sefisladas pare el caso de 15 rotursa
del hilo 90« Con solo exeminar ls figura 9, Sse¢ comprende
que regunleando el tomillo o tope 99 se puede provocsr el

paro de la méquina y el correspondiente levantemiento de la



10

20

25

B

18-

188248

bobina 52 para un determinado diametro de esta Uliima, to-

do ello independientemente de la rotura del hilo 90, Ya ve-
mos que con ese sistema se counsiguen dos objetivos dife-
rentes ya gue se logra parar la maquina cuando se produce
una rotura en el hilo 90 y sucede lo propioc cuando la bo-
bina 52 tiene un didmetro que corresponde al tipo de bobi-
na que se pretende confeccionar.

En la figura 10 viene esquemdticamente representado un me-
canismo de movimiento diferencial gue sgirve para variar
la relacion de velocidades del cono arrastrador de la bbbi-
na y del cilindro guia-hilos Auncue el guia-hilo no ecta
representado en nin una de las presentes figuras, se com-
prende gue ftiene que tener un movimiento alternativo si-
guiendo una direccion paralela a la direccion de una ge-
neratriz del cono arrastrador. LIsto se consigue gracilas

a un oilindro guias~hilo 127 ocuya periferie llevs una ranu-
ra helicoidal 28 de paso decreciente en el interior de la
cual se aleoja una carrilla que goporta en una de sus ex-
tremidades el verdadero guia-hilo. Bl paso decreciente

de dicha ranura corregponde en direccion con el aumento de
diametro de la bobina o sea gue ocon este dispositivo se
consipgue un arrolladoc de velocidad diferencial en el cual
la parite de mayor dianetro de la bobina se arrolla mas
"apretada” que lg punta delanters de esta ultinma.

Sobre un eje 123 van montados dos engranajes helicoidales
114 y 115. iEstos dos engrancjes pueden desplazarge a lo
largo de 123 pero se maniienen solidar{os de este ultimo
eﬁ lo que se refiere a movimientos de giro. Ia inclinacion

de los dientes de 114 y 115 es ojpuesta ¥y cadas uno de di-
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chos engranajes engrana con otro del mismo genero cuyo eje
de giro se mantiene fijo y perpendicvlor a la direcoion del
eje 120. Ta rueda 116 yve engrana con 114 hace girar el eje
87 gue es solidario del cono arrastrodor 88. Asimismo el en-
5 granaje 115 hace girar al 117 y éste acciona el eje 126 gue
lleva en una de sus exbremidcdes el cilindro guia~hilo 127.
Qomo viene indicado en la Tizura 10, tanto el eje 87 eomo
el 126 son fijos. Mediante una leva 121 gue gira solidarias
de un eje 122 y de una pal.nca giratoria 135 se provoca el
10 desplazamiento alternabivo del conjunto formado por los dos
engranajes helicoidsles 114 y 115. AL desplazar 114 y 115
en un centvido o en otro se suma o resia al movimiento lineal
corres;oniiente a este Jdesplazanie bo a log doo wovinientos
de giro conunicados a las ruedas 116 y 117 awmentando o disw-
15 minuyendo con ello la velocidad de giro de estas ultimas. ©
sea que para un dedckminado movimiento longitndinal de 114
vy de 115 se produce una correspondencia entre un aumento de
velocidad del eje 87 y una disminucion en el eje 126 y vice-
versa. Vemosg pues que loo dogs cjes 87 y 126 giran constanie-
20 mente a velocidades variables respectivamente crecientes y
decrecientes.
Resumiendo todo lo gue hemos explicado antesriormente, vere-
mos qﬁé.la méguina objeto de la presentve patenie, funciona
de maners que para la conieccidn de las bobinas se siguen

las fases de fabricacidn gue detallamos a continuacidn:
_ 1 L

pay)
&

a) - Teniendo sibtuado el eje 12 perpendicularmente a la po-
sicidn indicada en la fijura 11, se coloca un cono 71 sobre
el porta-cono 16,

b) - Se vuelve a colocar el eje 12 en la posicidn de trabajo
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q &

¢) - Se hace bajar 38-40-12 y 71 hascta que la superficie
del cono esté én contacto con 83,

d) - Se procede al arrollado del hilo y une vez finaliza~-
de dic :a operacidn se levanta automaticamente el conjunto
38-40-12 y b2 y se coloca el porta-cono y su eje 12 en 1la nig
ma posicidn gque ocupaba al empezar la operacidn. Se extrae
la bo:.ina confeccionada y se vuclve a empezar la operacioni
31 mientras tanto se ha producido la roftura del hilo de ali-
nentacidén se habra levantado auntomaticamente la bobina 52

e interrumpido la operacion de arrollado hasta que la con-
tinuidad del hilo de alimentacidn se halle de nuevo resta-
blecida.

Se comprende que podran efectuarse ouvantas variaciones de
dewalle se crean oonvenientes giempre que no afecten a la
esencialidad de dichsz patente teniendo ademas en cuenta gue
las diferentes partes que coustituyen la presente médgquina
no actuan geparadarmente ya gue de no aplicarlas en su con~
junto su funcionamiento resultaria imperfecto, a cuyo fin
se declaran no divulgadas, practiczdas ni puestas en eje-
cucidn en Espafia las siguientes reivindicacioneé gue cons=—
tituyen la

HOoTA REIVINDICATORTIA _

18 - UNA MNAZUINA ZARA BOBINAR CONCS, qus comprended un por-
ta-cono tronco-conico o similar que sctua de soporte del
cono propiamente dicho alrededor del cual se arrolla el hi-
lo: un mecanismo gue hace girar y arrastira por friccion el
conjunto del cono y porta-cono; un guia~-hilo de movimiento

alternative; un tensador o parafinador del hilo y un meca-
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nismo de paro automatico de la miquina que estd ¢ a T a ¢ -
terizada por tener un porta-coro que se halla sos-

tenido por un eje longitudinal gue se apoya y esta articu-

“lado por uno Solo de sus extremos, sobre un cabezal, pieza

o similar, que es solidario de un primer eje transversal,
estando este Wltimo eje montado de manera gue sea susScep=
tible de girar sobre si mismo en el interior de un mangui-
to desplazable, carcasa o similar gue actua de scporte.

28 - Una maquina para bobinar conos, segun la anterior rei-
vindicaecidén, c arac terizada porque el porta-co-
no se expande o contrae, segun ses la pogicion ocupada por
el éje longitudinal de sostenimiento del portarcoho con re-
lacidn a la pieza o cabezal en el gue esta articulada una
gole de las extremidades de dicho eje longitudinal.

32 - Una maguina para bolinar conos, segin las anteriores
reivindicaciones, car ac t er iz ad a porgue el por-
ta-cono esta ranurzdo longitudinalmente y porque este ranu-
rado, provoca la formacion de una porcidén tronco conica di-
giteda en la parte de mayor diambero del porva-cono.

4% . Una maguina para bobinur conos, seg-un las dos ante-
riores reivindicaciones, carac bt er iz ada porque
en cllin%erior del porta-cono gue gira, nontado sobre coji-
netes de bolas, rodillos o similares sobre el eje longitu-
dinal, existe un embolo, pieza o similar gque desliza a lo
largo largo de este eje y choca, empujado por un muelle, con-
tra las paredes internas del porta-cono provocando la expan-
gion del volumen digitado gque constituye la porcidn trasera
deliporta-cono.

52 . Una maquina para bobina conos, segin las tres anterio-
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res reivindiceciones, c ar ac t er 1 z a d a porque el
porta-cono.esté,expandido cuando el eje del miémo estd en

la posicidn correspondiente a 1la fase de arrollado de la
bobina y en cembio queda contraido, ouando se le hace girar
de un angnlo de 30® a 90% glrededor del pivotse que constitu-
ye la articulacisn extrema del eje longitudinal.

88 ~ Una mBquina pera bobiner conos, segfin las cuatro ante-
riores reivindiceciones, car sc t er i z ad a porque,
cuando se hace girar el porta-cono de un &mgulo de 30% a 908,
respecto a la posicidn en 1ls ocusl el cono se halla en'situa;
018n asdecusda para efectusr la operscidn de arrolledo del hilo,
el émbolo deslizente de la cuerta reivindicacidn choca con-
tra une pleza solidarigzade sl cabezal dé la primera reivindi-
cecidn y se desplaze a lo largo de sn eje en sentido contra-
Tio al gue viene impulsado por el muelle.

7& -~ Una méquina para bobinar conos, segfin las anteriores
reivindicaciones, c aract er i1 z e d a porgue al mismo
tiempo que se confecciona le bobina y aumenta su diémetro,

se leventa el manguito de la primera reivindiceaidn, gira
sobre 81 mismo el primer e je transverseal y varia la inclina-~
cidn del eje longitudinel resype cto 8l plano o linea de erro-
llado de la bobine. | |

8% ~ Una méquina para bobinar conos, segln la anterior rei-
vindicecidn, ceracter i z adapor tener unz cufla,
Plano inclinado o similar sobre cuyas paredes fijas; rueden

0 deslizan dos rodillos, carrillas o siﬁilaree, el primero

de los cuales va montado en una de 1lzs extremidades de unse
palanca o similar, ocuya otre extremidad es solidarie del

primer eje transverssl, estando el segundo de los cuales Bo~
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lidmrizado al manguito desplazable, mediante el empleo de
una palanca o similar, |

92 .~ Una miquina para bobina conos segin las anteriores rei-
vindicaciones, caracterizada por tener un sis-
tema de contrapeso o egquilibrio gue comprende dos sectores,
poleas o similares, cuyos perfiles tlenen unos radiocs vecto-
res regpectivamente orecienteg y decrecientes, un eje suxi-
liar sobre el cual van montados estos dos sectores y unas
cuerdas, cadenas o gimilares yue sirven de una parte para
sugpenfder un contrapeco sobre uno de los sccltores y por oftra
parte para enlazar el otro sector con el manguito, o carca~
s8a desplazable de la nrimera reivindicacidn.

102 - Una méguina pars bobinas conos, segun las anteriores
reivindicaciones, carac terizada por tener un
primer vastago, tubo o similar, sobre el cual desliza por
friceion el manguito desplazable de la primera reivindica~
ciéh, estando dicho vistagé mentenido por el soporte gene-
ral del aparato. ,

112 - Una médguina para bobinar conos, segun la anterior rei-
vindicacién, carac it erizad a por tencr un dispo-
sitivo de embrague axial gve tan solo permite el desplaza-
miento axial del man;uito en el sentido de levantamiento del
mismo, teniendo gue decembragarsce manualmente el‘dispositivo
antes mencionado para conceguir un decplazamiento del man—l-
guito en sentido inverso,

12# - Una maquina para bobinar conos, sesun las anteriores
reiviﬁdicaciones, caracterizada porgue el dis-
positivo de embrague axial comprende un anilio biselado o si-

milar solidarizado al manguito deslizante y unas bolas, ro-
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dillos, o similares, yue estan comprendidos entre el bisel
del anille y la superficie externa del primer vastago, tu~
bo, o similar de la décima reivindicacidn.

32 - Una maguina para bobinar conos, segun las anteriores
reivindicaciones, c grac t er iz ada por tener un
mecanismo de paro automatico gue provocs el levantamiento
del eje porta-cono y de la bebina, cuando se produce una
rotura en el hilo de alimentacion de la maguina, o cuando
el diZmetro de la bobina confeccionada alcunza un determi-
nado valor regulable. ' ‘
142 -~ Una miquina para bobinar conos, Segun la anterior rei-
vindicacion, c arac terizada porque el mecanis-
mo de paro comprende una palanguita gue e apoya y es man-
tenida por el hilo de alimentacion y gue cuando cae o se le-
vanta, debido & la rotura del hilo, provoca el disparo de
uns sucesion de palancas articuladas, una de las cuales em-
puja y levanta el primer vistago de la decima reivindica~
cidn.

152 - Una maquina para bobinar conos, segun la anterior rei-
vindicacidn, e arac t erizada porqe la sucesion
de palancas articuladas movidas por la palxnguita, esta for-
mada por dos palancas, la primera de las cuales esta arti-
culada en su parte inisrior y dispone de dos brazos uno de
los cuales entra en contacto con la palanguita y la segunda
de las cuales es sensiblemente horizontal, posee un rezalto
que. esta normalmente en contacto con otro gue forma parte

de la primera palanca y posee un apendice solidario de la
misma, apéndice yune levanta el primer vastago, cuando, pro-

ducido el disparo e impelida por un muelle situado en su



10

16

&0

25

parte inferior, dicha segunda pelenca gira af;;dedor de su
punto de articulacidn.

16% - Una méquina pars bobinar conos, segfn la treceavs,
cetorceava y quinceava reivindicaciones;, c ar ac t e r i=-
z adé porque €l mecanismo de pero automético, esth do=
tado de un amortiguador mecfnice, eléctrico, hidréulico o
snglogo, que repercute en el movimiento de leventamiento
dél eje porte-ocono y de la bobina.

178 . Uns méquina para bobinar conos, segfn les dos filti-
mas reivindicaciones, caract er i zada porque el
emortiguador, que estd constitufdo por un émbolo que des~
lize en el interior de una cevidad llena de un 1{quido de
frenado, esté srticulado o conmectado a un punto de la se-
gunda palancé sensiblemente horizontel.:

18B ~ Una mAquina para bobinar conoe, segfin las snteriores
reivindiceciones, c area ct e ri zada por temer un
sistema de accionado periddico de velocidsdes crecientes y
decrecientes,; el cual de una perte esté asoplado &l cilin-
dro de friceidn, tronco de como, o similar, que aerrsstre
le bobine de hilo y de otra parte lo esth @l cilindro ra-
nurado guia-hilo. '

198 - Una mégnina pera bobiner conos, segfin le snterior rei-
vindiocsciln, c arec ter i zad e porque el gistema
de acocionado peribédico, comprende dos ruedes motoras heli-
coldales, le una & la derecha, la otra a la izquierda, So~
lideries entre si, que’dealizan con mowimiento slternativo
de vaivén a lo largo de un eje motor £ijo que les comunics
un movimiento de giro uniforme y de doB ruedas condneidas

gque engrenan respedtivamente con las motoras y estfm cale-
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des sobre pendos ejes independientes y £ijos en uns extre~

midad de los cuales estfm a sn vez respectivemente montados |

el cono, o tronco de cono, errasstraior de la bobina y el

‘eilindro ranurado gufa~hilo.

29‘ ~ UHA MAQUINA PARA BOBINAR (ONOS«

Todo tal y conforme queda descrito ¥ reivindicado en la

memoria descriptiva que entecede y que consta de veinte ho-

jas escrites e méquine por una sola de sus cares y dos pla~

nos que la ilugtran. |
MADRID,L7 de Mayo. de 1949

JORGE ROURE JANE M
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