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PATENTE DE INVENCION

%' J¡r?' *"
M E M O R  I A  D E S C R  I P T I  VA'  ' 

SOBRE:

"PERFECCIONAMIENTOS EN INTERRUPTORES ELECTRICOS".

S o licitan te: CYRIL KIEFT &CO. LTD., residente en

BRIDGEND, GLAMORGAN, Inglaterra*

Este invento se refiere a interruptores eléc­
tr ic o s .

Un objeto de este invento es proporcionar un 

interruptor eléctrico  de salto o acción rápida, de fa b ri­

cación económica, susceptible de construirse en varias 

formas para adaptarse a distintas aplicaciones, pero em­

pleando en cada uno de lo s casos una proporoión re lativ a­

mente grande de elementos componentes idénticos y que 

prácticamente ocupe siempre e l  mismo espacio.

Otro objeto del invento es proporcionar un in-
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terruptor perfeccionado de salto, accionado termostática- 

mente, capaz de llevar a cabo e l restablecimiento de las  

conexiones eléctricas de varios elementos de calefacción, 

sometido a l  control manual y termostático.

De acuerdo con este invento, en un interruptor 

de sa lto , que contiene un elemento activo mantenido en 

tensión y preparado para moverse entre posiciones deter­

minadas para realizar una operación de interrupción, y ele 

mantos de compresión prolongados en direcciones opuestas, 

uno hacia otro, desde sus posiciones de conexión con el  

elemento activo y para ajustarse en posiciones estableci­

das desplazados uno de otro, ambos extremos del elemento 

activo están preparados para sostenerse hacia topes f i jo s  

por medio de una fuerza aplicad, a una parte del elemento 

activo, entre las posiciones de conexión de lo s elementos 

de compresión con dicho elemento aetivo, y la  reducción 

de dicha fuerza hace que e l  elemento intermedio se mueva 

mas a l lá  de una de dichas posiciones f i j a s  y, deísta modo, 

da lugar a que uno de los extremos del elemento activo se 

desplace para realizar una operación de interrupción.

Asimismo, de acuerdo con este invento, un in te­

rruptor de salto comprende un elemento activo mantenido en 

tensión y preparado para moverse entre posiciones determi­

nadas para realizar una operación de interrupción, y ele­

mentos de compresión prolongados en direcciones opuestas, 

uno hacia otro, desde sus posiciones de conexión con e l  

elemento activo, y que se ajustan en posiciones f i j a s ,  se­

parados un. de otro en la  dirección de movimiento del . 1 . -

Este invento proporciona además un interruptor



de salto  que comprende pn elemento activo mantenido en 

tensión y conectado, en puntos separados del mismo, a un 

brazo rígido y a un muelle en compresión; e l  brazo y el  

muelle citados están preparados para prolongarse uno hacia 

45. otro desde sus puntos de conexión con e l elemento activo,  

con el extremo libre de ambos -brazo y muelle citados- 

ajustados en posiciones f i ja s  separados uno de otro,siendo 

t a l  la  disposición que la  parte del elemento activo situada 

entre dichos puntos de conexión está preparada para moverse 

50. a ambos lados de una de dichas posiciones f i j a s ,  y un ex­

tremo del elemento a c tiv o  se mantiene elásticamente hacia 

cada una de distintas posiciones determinadas, sucesivamen­

te , cuando el elemento activo se mueve de un lado a otro de 

dichas posiciones f i j a s .

5 5 * Este invento consiste además en un interruptor

de salto que comprende un elemento activo da material elás­

tic o  con ambos extremos preparados para ajustarse en topes 

f i j o s ,  con uno de dichos extremos, móvil desde un tope f i jo  

para realizar una operaoión de interrupción; un brazo r í g i -  

60. do conectado a l  extremo móvil citado del elemento activo

y pivotadamente sostenido por un soporte f i jo ;  un elemento 

rígido en compresión, conectado a l  elemento activo y soste­

nido por un soporte f i j o  para mantener el elemento activo  

y el brazo rígido en compresión; las posiciones en las que 

65. el brazo rígido y el elemento elástico están sostenidos, 

se encuentran separadas una de otra; y medios ajustables  

para forzar la parte intermedia del elemento activo a una 

posición situada a un lado de la  posición de sosten pivota-  

do del brazo rígido para mantener ambos extremos de los e le ­

mentos activos contra los topes f i j o s ,  y para permitir que
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dicha parte intermedia retorne a una posición situada en­

tre en las en que el brazo rígido y el elemento elástico  

están sostenidos, para permitir que dicho extremo móvil 

del elemento activo abandone e l tope asociado y efectáe 

una operación de interrupción.

Este invento se representa por vía de ejemplo 

en los dibujos adjuntos, en los que:

La figura 1 es una vista en perspectiva de 

un interruptor con los elementos de tensión y compresión 

montados sobre una base adecuada.

Las figuras 2a a 2f son vistas esquemáticas 

que representan el funcionamiento del interruptor de la  
figura 1 .

La figura 3  es un corte v e rtical de un in te­

rruptor termostáticos que incluye la construcción repre­
sentada en la  figura 1 .

La figura 4 es una vista  en corte por la l í ­
nea A-A de la figura 3.

La figura 5 es un corte horizontal por la l í ­
nea B-B de la  figura 3.

La figura 6 es un corte horizontal por la l í ­
nea C-C de la figura 3.

Las figuras 7 a 9 son v is ta s , análogas a las 

figuras 3  a 5 , de una construcción modifioada.

Las figuras 1 0  a 12  son v ista s, análogas a las  

figuras 3  a 5 de otra construcción.

uon referencia a la figura 1 de los dibujos 

adjunto., una base 1 está dotada en cada uno de sus lados

: r - -  ' ° = ° ° — '  - — - itir a  metálica elástica  *5 nue fnvmoca 3  que forma cuerpo con dos pares de
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brazos 4-4 y 5-5  que se prolongan de un elemente transver­

sal 6 de cada uno de los extremos de la  t ir a  3 * En extre­

mos opuestos del dispositivo, esto es, en los elementos 6 , 

se disponen contactos eléctricos 7 y 8 ; uno de estos con­

tactos, como se comprenderá por la descripción siguiente, 

puede estar substituido por un tope, o constituir éste.

Los soportes 2 , en caras opuestas, están provis­

tas de muescas 9 y 10  las primeras más cerca de la base 1 

que las segundas. En la  figura 1 la parte de la f i l a  3  d is­

puesta entre los soportes 2 y las muescas 9 * se encuentran 

entre estas muescas y las muescas 1 0 , y la  t ir a  3  se repre­

senta en esta disposición para mayor sencillez d e l dibujo,  

pero sin un tope o contacto eléctrico , que no se represen­

ta, dispuesto encima del extremo que lleva  e l  contacto 7, 

los brazos 4 no permanecerían en la  posición representada 

y tenderían a desplazarse en el sentido d¡e las agujas de 

un reloj alrededor de las muescas 9 Y) en estas condicio­

nes, los brazos 5  tenderían a moverse en dirección, contra­

ria  a la  del r e lo j,  alrededor de las muescas 1 0 .

Las partes laterales exteriores de los brazos 4 

están dobladas perpendicularmente a éstos, como se indica, 

de modo que estos brazos son prácticamente in flexibles o 

r íg id o s, mientras que los brazos 5  forman muelles arquea­

dos cuando se montan sobre la base. Si se ejerce una pre­

sión en la parte intermedia de la t ir a  3 en una posición 

situada entre el extremo que lleva el contacto 7 y las 

muescas 9 ! este extremo de la tira  puede deprimirse de mo­

do t a l  que e l  contacto 7 se ajuste en un tope 11 de la base 

1 , mientras que la  soltura de esta presión dará por resu l­

tado el que la  tir a  3 se mueva para ocupar la posición re-



presentada en la  figura 1 .

El funcionamiento del dispositivo, se explica 

con referencia a las figuras 2a a 23T. La figura 2â  repre­

senta los elementos en e l  proceso in ic ia l  de acoplamiento.

1 3 5 . Los brazos 4 y 5 se hace que se ajusten en las muescas 9 

y 10 respectivamente, y luego los extremos de la tir a  3 

se comprimen hacia la  base 1 . La figura 2b muestra e l  ex­

tremo que lle v a  el contacto o tope 8 comprimido primero 

hacia la base, mientras que e l  otro extremo se está com- 

1 4 0 . primiendo hacia abajo. En la figura 2c la  parte interme­

dia de la  t ir a  3 se prolonga en un plano situado entre el 

que contiene las ranuras 9* 9 y la base, mantenida en es­

ta posición por una presión P. Cuando los elementos están 

t a l  como se representa en la  figura 2ĉ  no se necesita pre- 

I43. sión alguna para mantener e l  extremo de la  t ir a  3 que lleva  

al tope 8, hacia la base, y este extremo de la  tira  3 per­

manece contra la base, aunque se reduzca la  presión P,has­

ta que la  parte intermedia de la  t ir a  3 se separe de la  

base 1 y rebase el plano que contiene las muescas 9 * Cuan- 

150. do la  t ir a  rebasa las muescas 9. s i  extremo de la t ir a  3

que lleva e l  contacto 7 se separqáe la base 1 hasta que e l  

contacto 7  se ajusta en un contacto f i j o  14. Durante este 

movimiento del contacto 7 t los brazos rfgidos 4 pivotan u 

oscilan alrededor de las muesoas 9*

I35. La ulterior disminución de la  presión P permite

que la parte intermedia de la tir a  3 se mueva hacia arriba, 

como se observa en las figuras 1 y 2a a 2c¡, del plano que 

contiene las muescas 10, 10 cano se indica en la figura 2ê  

después de lo cual el extremo de la tir a  3 que lleva e l  con 

160. tacto 8, se separa de un topa 13 sujeto a la  base, hasta

188103
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que un contacto o tope 1 2 , representado en la  figura 2_e, 

se ajusta en un contacto f i j o  13. Se observará que los  

planos que contienen las muescas 9 y 1 0  deben estar su fi­

cientemente cerca uno ¿e otro para permitir este movimien­

to del extremo de la tir a  3  que lleva los contactos o to­

pes 8 y 1 2 , a la vez que las longitudes de los brazos 4 

y 3 se eligen adecuadamente para hacer que la tira  3 ten­

ga un movimiento suficientemente grande cuando la  presión 

P se altera en los sentidos deseados. Como se comprenderá, 

el arqueo de los brazos 5  que sirven como muelles en com­

presión, coloca los brazos 4 sometidos a presión y mantie­

ne la tir a  3 en tensión.

En la  disposición representada en la  figura 2 f ,  

las muescas 9 y 1 0  están igualmente separadas de la base

I . El tope 11  de la base, contra e l  cual se comprime el  

contacto 7 se levanta en este caso de la base lo suficiente  

para producir,al aplicar la presión P, una curvatura de las 

tir a s  3 , que coloca la  tir a  más cerca del plano de las mués, 

cas 9 más cerca que del plano de las muescas 1 0 . Consi­

guientemente, a l  reduoirse la presión P, la t ir a  3 se des­

plaza mas a l lá  de las muescas 9 * aunque permaneciendo en­

tre las muescas 10  y la  base 1  y el extremo de la tira  que 

lle v a  e l  contacto 7 salta en este caso, permaneciendo es­

tacionario e l  contacto 8 . Se comprenderá que e l  ajuste de 

la  altura del tope 15 en lugar del tope 11 para llevar la  

tir a  3  más cerca del plano de las muescas 10  que del plano 

de las muescas 9 , daría por resultado el que e l  contacto

8 se moviera, permaneciendo el contacto 7 contra e l  tope

I I .

Se observará además que la t ir a  3 y los brazos 4190
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y 5 pueden estar formados de una sola t ir a  de material 

e lá stico  y que, en lugar de e x istir  una tir a  central 3 y 

brazos 4 y 5 en lados opuestos de la  t i r a ,  pueden formar 

la t ir a  3 dos elementos laterales paralelos y disponerse 

un solo brazo 4 y un solo brazo 5 entre estos brazos la ­

terales paralelos y separados de e llo s .

El ajuste de la posición de la t ir a  3  en la dis  

posición representada en la  figura 1 ,  con objeto de que 

ocupe la  posición deseada con respecto a los planos que 

contienen las muescas 9 y 10, puede realizarse ajustando 

los topes sostenidos por la  base 1, como se indicará en 

la descripción siguiente y en las demás figuras.

En lugar de hacer los brazos 4  y 5 de una sola 

pieza con las tiras  3 y las partes extremas 6, algunas o 

todas estas partes pueden constituir elementos separados, 

sujetos entre s í,  como se comprenderá.

Con referencia a las figuras 3  a 6, un cuerpo 

16 está preparado para unirse, por to rn illo s o análogos, 

a un cuadro de interruptores de una cocina e léctrica. Pro 

longado hacia e l  exterior desde e l  cuerpo 16 se dispone 

un elemento térmicamente sensible, de tipo conocido, que 

comprende un tubo 17 fuertemente f i j o  a l  cuerpo 16 y cons 

titu íd o  por un metal de coeficiente de dilatación r e l a t i ­

vamente elevado. En e l  in terior del tubo 17  y sujeta al  

extremo exterior del mismo, se dispone una v a rilla  18 do­

tada de un coeficiente de dilatación relativamente bajo. 

El extremo libre de la v a r il la  18  está roscado y lleva  

una tuerca 1 9 . El elemento que comprende e l tubo 17  y la  

v a rilla  18 está preparado para penetrar en la  cámara de 

una estufa u hpmo.
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Del cuerpo 16  forman parte dos soportes 20  y 

21 cada uno de ellos roscado para re cib ir  tornillos 22 

que de aquellos sobresalen. El cuerpo 16  y los soportes 

20 y 21 son de material eléctricamente conductor, por 

ejemplo de aleación de aluminio, pero pueden ser de un ma 

t e r ia l  a isla n te. En los soportes 20  y 21 y de ellos aisla  

do por planchas aislantes 22, por ejemplo de mica, se sos 

tiene un elemento porta-contacto 23 de material conductor, 

en e l  que está montado e l  contacto 14. El soporte 2 0  t i e ­

ne también otra hoja aislante 24 en la que se dispone una 

barra conductora 25, un extremo de la cual está doblado 

para formar un asa v e rtical 26 taladrada y roscada para 

recibir e l  vástago roscado de un borne terminal 27. En el 

soporte 21 se dispone una barra conductora análoga 28 con 

un asa v e r tic a l  30, que establece contacto directo con el  

porta-contacto 23. sobre los soportes 20 y 21 se monta un 

puente 29 de material conductor, que puede ser e l  mismo 

metal que constituye e l  cuerpo 16 y los soportes 20 y 21.

El puente 29 forma contacto directo con la  barra 

25, pero está aislado de la barra 28 por una plancha a is ­

lante 32. El asa 30 de la barra 28está taladrada y roscada 

para recibir  e l  vástago de un segundo borne terminal 3 3 . En 

el puente 29 está dispuesta la base 1 del dispositivo repre 

sentado en la figura 1; el dispositivo, en las figuras 3 a 

6 está invertido con respecto a su orientación en la  figura 

1 . La base 1  es también de material eléctricamente conduc­

tor, por ejemplo, de aleación de aluminio. Los tornillos  

22 y tuercas 34 sujetan la base 1 ,  puente 29, barras de con­

tacto 25 y 28 y e l  porta-contacto 23, con las distintas plan 

chas aislantes descritas, a los soportes 20  y 2 1 . Los torni-
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l ío s  están aislados de la base 1, puente 29, barras de con­

tacto 25 y 28 y del elemento 23, por manguitos aislantes  

35, mientras que las tuercas 34 están aisladas de la base 

1 por arandelas aislantes 33.

El contacto 7 está preparado para accionarse con 

objeto de que se ajuste en e l  contacto 14 del porta—contac 

to 23 de modo que, por este ajtate se forma un circuito

por e l  empalme terminal 33, porta contacto 23, contactos 

14  y 7 . brazos rígidos 4, soportes 2 y base 1, puente 29 

y barra de contacto 25, a l  bome terminal 27. En esta cons­

trucción e l  cuerpo 16 esta desde luego aislado del apoyo 

en que se f i j a .

Para desplazar el contacto 7 acercándolo y ale­

jándolo del contacto 14, se monta un pasador 37 dotado de 

265. una cabeza 38, a deslizamiento en un taladro del puente

29. El pasador 37 con su cabeza 38 son de material aislan­

te y el primero se ajusta en la  tira  3 áel interruptor pa­

ra ejercer la presión indicada con referencia a las figuras 

2b a, 2<a. Esta presión se aplica a l  pasador 37 por un torni-  

270. l i o  39 ajustable y manualmente accionable, taladrado para 

recibir otro to rn illo  40 ajustable en el tornillo  39 y en 

él sujeto por un torn illo  prisionero 41. El to m illo  49 

está preparado para recibir un botón de control, no repre­

sentado, y puede moverse en un taladro rosoado de una co- 

275. lumna extrema 42 qye forma parte integrante del cuerpo 16. 

El extremo sobresaliente del tornillo  40 se ajusta en un 

brazo 43 de una palanca angular dotada de otro brazo 44. 

Esta palanca está pivotadamente montada en el cuerpo 16 

por un pasador 45 acoplado a paredes laterales 46 de una 

280. pieza con el cuerpo 16.
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El extremo libre del brazo 44 de la palanca an­

gular l le v a , a él f i j a ,  una espiga 46 que penetra en un 

o r if ic io  de una palanca oscilante 47; e l  brazo 44 esté 

formado con un borde afilado 48 en el que oscila La palan­

ca 4 7 ; la  espiga 46 sirve para colocar la  palanca 4 7 * Un 

extremo de la  palanca oscilante 47  se ajusta en La super­

f i c i e  in ferior de la cabeza 38 del pasador 3 7 , mientras 

que e l  otro extremo de la palanca 47 esté bifurcado y ro­

dea el extremo superior de la  v a r il la  18, por debajo de 

la  tuerca 19*

El funcionamiento del dispositivo representado 

en las figuras 3 a 6, es como sigue: en las condiciones 

inactivas del dispositivo, el brazo 44 de la palanca an­

gular se empuja a su posición superior por un muelle 49 

alojado en una cavidad 50 del cuerpo 16 y , en esta posi­

ción de la  palanca angular, e l  pasador 37 comprime la  tira  

3 hacia la  basa 1 de t a l  modo que la  parte intermedia de 

la t ir a  se enouentra entre la  base 1 y e l  plano que contie­

ne las muescas en las que se ajustan los brazos rígidos 4. 

Así, pues, los contactos 7 y 14 estén abiertos, o separados.

Cuando la  palanca angular se mueve en el senti­

do d e l  reloj alrededor de su pivote por la actuación del 

to r n illo  de ajuste 39, el brazo 44 de dicha palanca des­

ciende contra la acción del muelle 49 y suelta la presión 

ascendente que actúa sobre e l  pasador 37. de modo que la  

parte intermedia de la t ir a  3 puede separarse de la base 

1 y rebasar el plano que contiene las muescas en las que 

se ajusta e l  brazo rígido 4 * Luego, e l  extremo de la t ir a  

3 que sostiene e l  contacto 7 salta de golpe para ajustarse  

con el contacto 14. La actuación del to rn illo  de ajuste 39



315.

320.

325.

3 3 0 .

3 3 5 .

3 4 0 .

6 810 3
- 1 2  -

para restablecer la presión ejercida por e l  pasador 37, 

hace que el contacto 7 salte da golpe en la dirección 

opuesta y se ajuste con el tope 1 1 . Como se indica, el  

tope 11 este roscado en la base 1 y se sujeta en una po­

sición ajustada por una tuerca 51.

Cuando se ha cerrado e l circuito  de un elemento 

de calefacción, por cierre de los contactos 7 y 14# y la  

cámara de la estufa u horno se ha calentado suficientemen­

te para hacer que el extremo superior de la v a r il la  18 des­

cienda, como se indica en la figura 3# la  palanca oscilan­

te 47 oscila alrededor del borde afilado 48 en la dirección 

del re lo j y mueve el pasador 37 hacia arriba para abrir los 

contactos 7 y 14. Cuando la estufa u homo se enfría lo  

suficiente para permitir que e l  extremo superior de La va­

r i l l a  18 reoupere su posición primitiva, la  palanca osci­

lante se mueve en sentido contrario a l  del reloj alrededor 

del borde afilado 48, cerrándose de nuevo los contactos 7 

y 14. La temperatura a que la v a r il la  l8 hace que se abran 

los contactos 7 7 14# depende de la posición del borde a f i ­

lado 48 que, desde luego, depende del grado en que se ha 

accionado e l to rn illo  de ajuste 39  para mover e l  brazo 44 

de la  palanca angular en el sentido del relo j, de modo que 

la temperatura a que e l  homo o estufa se mantiene puede 

determinarse, y realizarse también la  conexión y descone­

xión del circuito de caldeo, por la actuación de un senci­

l lo  botón de control.

En el cuerpo 16  se sujeta una cubierta 52 por 

medio de torn illos 53*

Se observará que el extremo de la  t ir a  3  opues­

to a l  que lleva e l  contacto 7# permanece estacionario con-
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tra un tope 15, durante la actuación del^interruptor, pero 

no se mantiene en esta posición por más medios que los es­

fuerzos que obran sobre los elementos 3, 4 y 5.

Como se ha indicado con referencia a la figura  

2e, los dos extremos de la tir a  3 pueden disponerse para 

que se muevan sucesivamente, escogiéndose de modo adecua­

do la  distancia entre los pares de muescas 9 y 10 y las  

relaciones entre las longitudes de los brazos 4 y 5 y de 

la  t ir a  3. Esta disposición se representa en las figuras 

7 a 9 en las que los distintos elementos son en alto  gra­

do idénticos a los representados en las diguras 3 a 6. En 

el montaje de las figuras 7 a 9* sin embargo, la barra de 

contacto 25 tiene un brazo 54 dirigido hacia el interior,  

que lle v a  un contacto 13. Un tope f i j o  15 está constitui­

do por un vastago roscado 55 gradúable oon objeto de ajus­

tar la t ir a  3  en la  posición correcta con respecto a los  

pares de muescas 9 y 10 que, en este montaje están igual­

mente separados de la base 1, y el funcionamiento es ta l  

como se ha descrito con referencia a la  figura 2d.

Como se indica más claramente en la figura 8 , 

la barra de contacto 25 está aislada del puente 29 por 

Plancha 36 de material aislante, a la  vez oue un bor­

ne terminal 5 7  tiene un apéndice roscado 59  que se atorni­

l l a  en e l  puente 29.

Cuando el t o m il lo  de ajuste 39  se hace girar  

desde la posición de "desconexión" del interruptor, e l  pa­

sador 37 desciende, y la parte intermedia de la t ir a  3 pa­

sa primero debajo de las muescas 9. El extremo de la  tira  

3 que lleva  el contacto 7 se separa entonces del tope 11 

para ajustarse en el contacto 14 del porta-contacto 23.3 7 0 .
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En estas condiciones se forma un circuito  desde el borne 

terminal 33  Pac la barra de contacto 28, porta-contacto 

23, contactos 1 4  y 7 y puente 29, a l  borne terminal 57.

La u lterio r actuación del to rn illo  de ajuste 39 en la mis 

ma dirección, hace que e l  pasador 37 descienda más todavía 

por efecto de la fuerza ejercida por la  t ir a  3, hasta que 

la  parte intermedia de esta tir a  rebasa e l  par de muesoaa 

10, después de lo cual el extremo del porta-contacto 23 

que lle v a  e l  contacto 12 se separa del tope 15 hasta que 

el contacto 12 se ajusta con e l contacto 13 del brazo 34 

de la barra de contacto 25. De este modo se forma un c i r ­

cuito eléctrico  desde el borne terminal 27, por la  barra 

de contacto 25, brazo 54, contactos 12 y 13 y puente 29, 

al borne terminal 57. s i  se supone que dos resistencias  

de calefacción están conectadas, cada una por uno de sus 

dos extremos a un manantial de suministro, y que e l  otro 

extremo de una resistencia está conectada a l borme termi- 

nal 33  mientras que el otro extremo de la  otra resistencia  

está conectado al borne terminal 27, las operaciones que 

acaban de describirse conectarán las dos resistencias en 

paralelo a l  borne terminal 57. Este borne terminal está 

unido a tierra  cuando lo está un lado del manantial de su­

ministro.

Un indicador adecuadamente calibrado, asociado 

con el botón de control, no representado, del torn illo  de 

ajuste 39, indica los ajustes de temperatura del botón y, 

si e l to rn illo  de ajuste se hiciera girar más allá  del pun­

to en que los dos pares de contactos 7 y 14, y 12 y 13, se 

cierran para que e l  boton de control se colocara frente a 

una indicación de grado de temperatura deseado, e l funcio-

! 8 8 ! 03
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namiento del dispositivo termoatático 17 y l8, cuando se 

llega  a la  temperatura precisa del horno°estufa, como an­

tes se ha descrito, moverá e l  pasador 37 hacia arriba para 

hacer que el primer contacto 12 se desplace al tope 15 y 

luego que el contacto 1 4  se d ir ija  al tope 1 1 . Ajustando 

el porta-contacto 23 para colocar el contacto 14 más cer­

ca del tope 11, siendo la distancia entre los contactos 7 

y 14. cuando están abiertos, sensiblemente menor que la  

existente entre los contactos 12 y 13, abiertos, el tiem­

po que transcurre entre la  abertura de los contactos 12 y 

13* y 3 e los contactos 7 y 14* se reduce y puede ser muy 

corto. Así, pues, e l  modo de regulación de la temperatura 

del horno o estufa sometido al control del dispositivo te r-  

mostátieo 17 y lS , es susceptible de alguna modificación 

pero, en general, conviene corrientemente abrir los circu i­

tos de ambas resistencias de caldeo con la  menor separación 

uno de otro. En las operaciones que acaban de describirse, 

desempeña un papel, como se comprenderá, la resilien cia  de 

la  t ir a  3.

Si e l tornillo  de actuación 39 se moviera única­

mente lo bastante para cerrar los contactos 7 y 14, dejando 

abiertos los oontactos 12 y 13, el dispositivo termostático, 

como se comprenderá, l le v a ría  a cabo el control sencillamen­

te cerrando los contactos 7 y 14 en los momentos en que la 

temperatura del horno o estufa excediera del valor deseado.

Este imvento es también susceptible de prepararse 

para oontrolar los circuitos de dos elementos de calefacción, 

(o circu itos) de t a l  modo que la actuación de un solo órgano 

manualmente acelonable, por ejemplo, e l  to rn illo  de acciona­

miento 39 haga que se excite un elemento, un movimiento u l-

!6 81 o 3
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terior del órgano manualmente accionable, en la misma d i­

rección, haga que se excite un segundo elemento, a la vez 

que se desexcite e l  primer elemento, y un movimiento en 

sentido contrario del órgano manualmente accionable dá lu­

gar a la  desexcitación del segundo elemento y a la nueva

excitación d el primer elemento.

Esta disposición se representa en las figuras 

10  a 1 2 . En ella, los distintos órganos están montados en 

general como en las figuras 7 a 9. con las barras de con­

tacto 25 aisladas del puente 29 y del porta-contacto 2 3 , 

y conectadas a l  contacto 13, mientras que la barra de con­

tacto 28 está aislada del puente 29 Y conectada a l  porta- 

contacto 23. Se disponen bornes terminales 2 7 , 33  Y 5 7 , 

montados como antes se ha descrito.

En la  construcción representada en las figuras 

10 a 12, los planos de las muescas 9 Y 10 están separados 

de t a l  modo, y las dimensiones relativas de los brazos 4  

y 5^de la  t ir a  3, y las posiciones de los topes en la  base

1, son t a le s ,  que la parte intermedia de la t ir a  3 , solo

por la  soltura de la presión ejercida por el pasador 3 7 ,

no se separará de la base 1 hasta mas alia  del plano que

contiene las muescas 10, aunque rebasará el plano de las 

muescas 9. El extremo de la tira  3  l leva  e l  contacto 

12 no se moverá por tanto para hacer que éste contacto se 

ajuste con e l  contacto 13, a menos que la t i r a  3 se mueva 

por alguna fuerza exterior au xiliar. En la  construcción 

representada en las figuras 10 a 12, esta fuerza la  propor­

ciona una palanca angular auxiliar que c anprende dos ele­

mentos separados 58 colocados en lados opuestos d e la pa­

lanca angular 4 3 , 4 4 ; esta palanca 58, 58 está pivotadamen-460.
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te montada en pasadores 59  sostenidos en apoyos da Las 

paredes laterales 48. Eslía palanca angular 58* tiene bra­

zos verticales  60, 60 en los que esta f i j o ,  por tornillos  

61 un muelle plano 62, que se prolonga desde los brazos 

465. 60 por encima de la parte superior del interruptor, como

se indica en la  figura 1 0 . En un taladro de la  base 1 es­

tá montado a deslizamiento un pasador 63 que se apoya en 

la t ir a  3  y normalmente está sostenido por e l la .  El muelle 

plano 62 está preparado, como se indica, con un resalto 64 

470. que, cuando la palanca auxiliar 58 oscila  en la  dirección 

del r e lo j,  como se indica en la figura 10, alrededor de 

su pivote, se apoya en e l  pasador 63 y! empujando a éste 

hacia abajo, desplaza la  parte intermedia de la t ir a  3 

hasta más a llá  delplano que contiena las muescas 10, con 

47!?* lo cual e l  extremo de la t ir a  que contiene el contacto 12, 

se mueve para ajustarse con e l  contacto 13. Al mismo tiem­

po, desciende el contacto 14 por ajuste de una barra trans­

versal 65 de material aislan te, sostenida por los extremos 

libres doblados hacia arriba de la palanca au xiliar 58,58, 

480. con un muelle plano 66 6n el que está montado el contacto 

14 y que, a su vez, está sujeto por un roblón 67 a l  porta- 

contacto 23. El contacto 7 no puede seguir a l  contacto 14 

y se mantiene e l  ajuste con este contacto, por un pasador 

68 de material aislante sujeto a las pestañas de los bra- 

485. zos 4 y que topa con e l  porta-contacto 23. Así, cuando el 

to rn illo  de accionamiento 39 se mueve a l  máximo en la d i­

rección de suministro de corriente a los elementos de ca­

lefacción, e l  circuito del primer elemento de caldeo, ya 

cerrado por los contactos 7 y 14) se abre, mientras que el  

circuito del segundo elemento de calefacción se cierra por4 9 0 .



4 9 5 .

5oo.

5 0 5 *

5io.

5 1 5 -

520.

188103
-  18 -

los contactos 12 y 1 3 . Cuando e l  to rn illo  de accionamiento 

39 gira en sentido contrario, la barra transversal 65 as- 

-ciende por encima del muelle plano 66, con lo cual los 

contactos 7 y 14 cierran de nuevo e l  circuito del primar 

elemento, de modo que, por estar cerrados los dos pares 

de contactos 7 y 14) y 12 y 13* ambos elementos están en 

circu ito .

Aunque para cerrar los contactos 12 y 13  se pre­

cisó e l  movimiento del to rn illo  de actuación 39 práctica­

mente a través de toda su zona activa, e l  movimiento del 

to rn illo  de actuación en sentido contrario, a través de 

un arco apreoiable y a una posición mucho mas próxima a 

la da "desconexión" o inactiva del to rn illo  de actuación 

que la posición angular del to rn illo  en que se cierran 

los contactos 12 y 13, es necesario antes de que e l  extre­

mo de la t ir a  3 que lleva  e l  contacto 12 se mueva para 

abrir los contactos 12 y  13* El contacto 12, por tanto, 

se moverá hasta e l  tope 15 cuando e l  dispositivo termos- 

tá tic o  17, 18, por una elevación suficientemente grande 

de temperatura del horno o estufa empuja e l  pasador 37 

hacia arriba para abrir los contactos 7 y 14. así como los 

contactos 12 y 1 3 . Después de esta operación del disposi­

tivo  termostático, y e condición de que e l  to rn illo  de ac­

tuación 39  se haya movido hacia atrás desde su posición 

extrema en la  que hace que el pasador 63 impulse la t ir a  

3 hacia abajo, como se ha descrito, los contactos 7 y 14 

solo se cerrarán y abrirán sometidos a l  control del dispo­

s itiv o  termostático.

El movimiento necesario de la palanca auxiliar  

58, 58, para hacer que al pasador 63 sea movido hacia abajo
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por el muelle plano 62, se lleva a oabo por un buzo 69 

sostenido a deslizamiento en un taladro de la pared ex­
trema 42 del cuerpo 16. Un extremo de este buzo está pre­
parado para ajustarse en un extremo 62a recurvado del mue­
lle plano 62, cuando un saliente 70 de un collar 71 del 
tornillo de actuación 39 se apoya en el otro extremo del 
buzo y, al girar el tornillo 39 obliga a la palanoa auxi­
liar 58, 58 a oscilar alrededor de su pivote. El movimien­
to de retorno en dirección contraria a la del reloj, como 
se observa en la figura 1 1 , de la palanca 58, 58, se rea­
liza una vez el tornillo 39 se ha hecho girar lo bastante 
hacia su posición de "desconexión"para soltar el enlace 
del saliente 70 que llevó a cabo el muelle plano 66.

Se comprenderá que la disposición representada 
en las figuras 10 a 12 es adecuada para emplearse con un 
homo o estufa eléctrico provisto de un elemento princi­
pal de calefacción en la parte inferior del mismo y de un 
elemento de tostación en la parte superior. Es necesario 
que en cualquier momento alguno de estos elementos este 
en circuito, y en momentos determinados ambos elementos 
han de estar juntos en circuito, temporalmente. Con el in­
terruptor de las figuras 10 a 12, los contactos 7 y 14 

controlan el elemento principal, y los contactos 12 y 13, 
el de tostación. Como se ha descrito, pueden conectarse 
separadamente el elemento principal o el de tostación,aun­
que el homo o estufa puede calentarse rápidamente excitan­
do ambos elementos al mismo tiempo y, después de alcanzar­
se la temperatura deseada, se realiza inmediatamente el 
control termostático abriendo y cerrando el circuito del 
elemento principal solamente.
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Los movimientos del contacto 7 pueden ser muy 

pequeños, por ejemplo 0 , 4  mm., sometido a l  control del 

pasador 3 7 , y los del contacto 1 2 , en la  disposición de 

las figuras 7 a 9 , pueden ser mucho mayores, por ejemplo 

superiores a 1 ,6  mm. En cualquiera de los casos en que 

los extremos de la t ir a  3  se muevan cono resultado de la  

tensión en la  misma, los movimientos en ambas direcciones, 

de los contactos situados en dichos extremos, son movimien 

tos de salto  o bruscos.

El interruptor representado en la figura 1 , pue­

de montarse en una caja o estuche de la que sobresale un 

pasador t a l  como el 3 7 , y esta astuche puede montarse mo­

viblemente, por ejemplo, pivotadamente, de t a l  modo que 

el extremo del pasador, o una cabeza 38 del mismo sea ac­

cionada por una leva de rotación continua. Ajustando la  

posición del estuche, en e l  pasador puede ajustarse la l e ­

va durante toda una revolución de esta para que la t ir a  3 

sea empujada a una posición en la que el contacto 7 se 

mantiene contra e l  tope 1 1 . Ajustando la posición del es­

tucha, en el pasador puede ajustarse la leva solamente du­

rante una parte de una revolución de la misma, con objeto 

de que e l  contacto 7 se ajuste en un contacto 14 por pe­

ríodos dependientes de la posición en que e l  estuche esta 

ajustado. De este modo, un elemento de calefacción puede 

excitarse intermitente o continuamente, según el ajuste 

del estuche, de t a l  modo que dicho elemento puede mantener­

se a una temperatura de "ebullición tumultuosa" o de "ebu­

l lic ió n  tranquila", o a temperaturas d istintas inferiores  

a la primera. La leva puede moverse ventajosamente por mo­

tores eléctricos conocidos, que proporcionan una velocidad
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muy reducida del eje de impulsión
-  N O T A  -

Habiendo ya descrito ampliamente La naturaleza 
del invento, así como la manera de llevarlo a cabo en la 
práctica,se hace constar que los perfeccionamientos ante­
riormente descritos son susceptibles de ligeras modifica­
ciones de detalle, sin que por ello se altere el princi­
pio fundamental del invento. También se hace constar que 
dicho invento se refiere a una Patente presentada en Ingla­
terra con fecha 10  de Mayo de 1948, bajo el N* 1 2 .7 4 6 , aco­
giéndose por lo tanto, a los beneficios que conceden los 
Convenios Internacionales en vigor, siendo lo que consti­
tuye la esencia del invento y por lo que se solicita Paten­
te de Invención por veinte años en España: "Perfeccionamien 
tos en interruptores eléctricos"; caracterizándose por lo 
siguiente:

is - Perfeccionamientos en interruptores eléc­
tricos de salto, caracterizados porque contienen un ele­
mento activo mantenido en tensión y preparado para moverse 
entre posiciones determinadas para realizar una operación 
de interrupción, y elementos de compresión prolongados en 
direcciones opuestas, uno hacia otro, desde sus posiciones 
de conexión con el elemento activo y para ajustarse en po­
siciones fijas o establecidas, separados uno de otro, en 
el que ambos extremos del elemento activo están preparados 
para sostenerse hacia topes fijos por una fuerza aplicada 
a una parte del elemento activo situada entre las posicio­
nes de conexión de los elementos de compresión con el ele­
mento aotivo, y en el que la reducción de dicha fuerza ha­
ce que el elemento intermedio se desplace mas alia de una6l0.
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de dichas posiciones fijas y, de este modo, da lugar a 
que uno de los extremos del elemento activo se desplace 
para realizar una operación de interrupción.

2E - Perfeccionamientos, según lo especificado 
en la  reivindicación 1 , caracterizados porque la disposi­
ción es tal que la reducción de dicha fuerza hace que el 
elemento activo se mueva sucesivamente mas allá de dichas 
posiciones fijas, de modo que los extremos del elemento 
activo se mueven uno después de otro para llevar a cabo
operaciones de interrupción.

32 - perfeccionamientos, según lo especificado
en la reivindicación 1 , caracterizados porque comprende 
medios para ejercer una fuerza ulterior sobre el elemento 
activo para hacer que el otro extremo del elemento activo 
se desplace para realizar una operación de interrupción.

4c -  Perfeccionamientos, según lo  especificado 

en la  reivindicación 2 o 3. caracterizados porque cada uno 

de los brazos de compresión prolongados en un sentido, es 

rígido, y cada uno de los brazos de compresión prolongados

en sentido opuesto, es elástico.
33 - perfeccionamientos, según lo especificado 

en cualquiera de las reivindicaciones 2, 3 y 4) caracteri­
zados porque comprende un solo elemento de oontrol para re­
gular la fuerza aplicada al elemento activo, y medios, ac- 
cionables por dicho elemento de control, para hacer retor­
nar el extremo del elemento activo primeramente desplazado 
de su tope fijo asociado, hacia dicho tope, permitiendo a 
la vez que el extremo, movido en segundo lugar, del elemen­
to activo, permanezca separado de su tope fijo asociado.

6a - perfeccionamientos, en interruptores elec-
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tríeos de salto, caracterizados porque comprende un ele­

mento activo mantenido en tensión y preparado para mover­

se entre posiciones determinadas para realizar una opera­

ción de interrupción, y elementos de compresión prolonga-  

645. dos en direcciones opuestas, uno hacia otro, desde sus po­

siciones de conexión con el elemento activo, y que se ajus­

tan en posiciones f i j a s ,  separados uno de otro en la  dire­

cción de movimiento del elemento activo.

72 -  Perfeccionamientos en interruptores elác-  

650. tríeos de salto , caracterizados porque comprende un e le ­

mento activo mantenido en tensión y conectado en puntOB 

separados del mismo, a un brazo rígido y a un muelle en 

compresión; e l brazo y e l  muelle citados están preparados 

para prolongarse uno hacia otro desde sus puntos de cone- 

655. xión con e l  elemento activo, con e l  extremo libre de ambos 

-brazo y muelle citados- ajustados en posiciones f i ja s  se­

parados uno de otro, siendo t a l  la  disposición que la  par­

te del elemento activo situada entre dichos puntos de co­

nexión está preparada para moverse a ambos lados de una 

660. de dichas posiciones f i j a s ,  y un extremo del elemento a c ­

tivo  se mantiene elásticamente hacia cada una de distintas  

posiciones determinadas, sucesivamente, cuando el elemento 

activo se mueve de un lado a otro de dichas posiciones f i j a s .

8s -  Perfeccionamientos, según lo especificado 

665. en la reivindicación 7* caracterizados porque la  parte del 

elemento activo situada entre diehos puntos de oonexión, 

está preparada para desplazarse a ambos lados de dichas 

posiciones f i j a s ,  por cuyo medio los dos extremos d e l  e le ­

mento activo, sucesivamente, están preparados para mante- 

670. nerse por tumo elásticamente hacia una de dos posiciones
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. . . . r a n a d a . ,  asociadas son un sxtrM.. d . l  s l . ^ n . o  activo.

9: -  perfeccionamientos en interruptores e lé c tr i­

cos de salto,caracterizados porque comprende un elemento 

activo de material e lástico , con ambos extremos preparados 

para ajustarse en topes f i jo s ,  con uno de dichos extremos, 

móvil desde un tope f i j o  para realizar una operación de 

interrupción; un brazo rígido conectado a l  extremo móvil 

citado del elemento activo y pivotadamente sostenido por 

un soporte f i jo ;  un elemento rígido en compresión, conec­

tado a l  elemento activo y sostenido por un soporte f i j o  

para mantener en compresión el elemento activo y el brazo 

rígido; las posiciones en las que el brazo rígido y el ele­

mento e lá stico  están sostenidos, están separadas una de 

otra; y medios ajustables para forzar la  parte media del 

elemento activo a una posición situada a un lado de la po­

sición de sostén pivotado del brazo rígido, para mantener 

ambos extremos de los elementos activos contra loa topes 

f i jo s  y para permitir que dicha parte intermedia retorne 

a una posición situada entre las en que e l  brazo rígido y 

el elemento elástico están sostenidos, para permitir que 

dicho extremo móvil del elemento activo abandone e l  tope 

f i j o  asociado y efectúe una operación de interrupción.

1 0 * -  Perfeccionamientos, según lo especificado 

en la  reivindicación 9, caracterizados porque uno por lo  

menos de los topes f i jo s  está ajustado de t a l  modo que la  

altura del mismo pueda variarse.

1 1 * -  Perfeccionamientos, según lo especificado 

en la reivindicación 9 o 10, caracterizados porque la  par­

te intermedia del elemento activo está preparada de t a l  

modo que por la actuación de dichos medios ajustables, se



7 0 5 *

7 io .

715*

720.

7 2 5 .

168103
- 25 -

desplace a lados opuestos de las dos posiciones en que el 
brazo rígido y el elemento elástico están sostenidos, de 
tal modo que ambos extremos del elemento activo pueden 
abandonar los topas fijos, y realizar, sucesivamente, ope­
raciones de interrupción.

12* - Perfeccionamientos, según lo especificado
en cualquiera de las reivindicaciones 9 a H .  caracteriza­
dos porque el dispositivo comprende una base o zócalo; so­
portes en loa lados opuestos dai mismo; topes fijos en dicha 
base; muescas en lados opuestos de los soportes; las mues­
cas de lados correspondientes de los soportes están separa­
das de la base por distancias distintas de las de separa­
ción de las muescas de los otros lados de los soportes; un 
elemento activo elástico dispuesto entre los soportes; bra­
zos rígidos prolongados desde un extremo del elemento acti­
vo y que se ajustan en muescas de lados correspondientes de 
los soportes, y elementos elásticos en compresión prolonga­
dos desde el otro extremo del elemento activo, y ajustados 
en las muescas del otro lado de dichos soportes.

132 - Perfeccionamientos, según lo especificado 
en la reivindicación 12, caracterizados porque contiene un 
buzo preparado para ajustarse en la parte intermedia del 
elemento activo y empujar dicha parte hacia la base.

142 - Perfeccionamientos, según lo especificado 
en la reivindicación 12 o 13, caracterizados porque compren 
de medios para ajustar la posición de un tope fijo por lo 
menos por cuyo procedimiento puede regularse la posición 
de la parte intermedia del elemento activo, con respecto a 
las muescas.

15*730. - Perfeccionamientos, según lo especificado
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en la reivindicación 13 o 1 4 , caracterizados porque com­
prende una palanca pivotadamente montada, dispuesta para 
ser movida por un elemento de control, y preparada para
ajustar la posición del buzo.

l6s -Perfeccionamientos, según lo especificado
en cualquiera de las reivindicaciones 13 a 15, caracteri­
zados porque una palanca preparada para ser accionada por 
un dispositivo que reacciona por la. acción del calor, esta 
dispuesta para ajustar la posición del buzo.

17a - Perfeccionamientos, según lo especificado 
en la reivindicación l6, caracterizados porque la palanoa 
accionada por un dispositivo térmicamente reactivo, esta 
pivotadamente montada en la palanca dispua sta para ser mo
vida por dicho elemento de control.

l8s - perfeccionamientos, según lo especificado
en cualquiera de las reivindicaciones 3 a 6, 9. 1° Y 12 a 
1 7 , caracterizados por que comprende medios ulteriores pa­
ra ajustarse en la parte intermedia del elemento activo 
después de moverse un extremo de dicho elemento activo para 
realizar una operación de interrupción, con objeto de obli­
gar al otro extremo del elemento activo a desplazarse para
llevar a cabo otra operación de interrupción.

pga - perfeccionamientos, según lo especificado 
en cualquiera de las reivindicaciones l6 a 18, caracteriza­
dos porque comprende otra palanca pivotadamente montada dis 
puesta para moverse por el elemento de control y preparada 
para accionar medios para desplazar un contacto eléctrico 
adecuado para que en él se ajuste un contacto del extremo 
del elemento activo, con lo cual se interrumpe un circuito 
formado por dichos contactos.760.
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20* - Perfeccionamientos, según lo espeeifica-

7 6 5 .

7 7 0 .

775*

780

785.

d. en 1 .  reivindicación 19, caracterizados porque e l con­

tacto e lé c tric o  preparad, para desplatarse por la actua- 

cién de la  otra palsnca citada esté montado elásticamente 

en un soporte dispuesto para limitar . 1  movimiento del con­

tacto situado en e l  elemento activo, hacia e l  contacto des­

plazado por la actuación de la segunda palanca citada.

2iE .  perfeccionamientos, según lo espeoifloa­

do en cualquiera de l a .  reivindicaciones 3 a 6, 9 , 10  y 

1Z, a 20, caracterizado, porque estén preparado, par. con­

trolar dos circuitos eléctricos separados, por contacto, 

d. accionamiento de los extremos opuesto, d e l  elemento ac­

tiv o  y, en sucesión, para cerrar un circuito solamente, 

cerrar simultáneamente ambos circuitos, y cerrar solo 

segundo circu ito .
2 2 * - Perfeccionamientos, según lo especificado 

en la reivindicación 21, caracterizados porque se monta 

un dispositivo térmicamente reactivo para abrir ambos c i r ­

cuitos, después de lo cual solo puede cerrarse e l  primer 

circu ito  por e l  control d el dispositivo termostético c i ­

tado.
2 3 * -  Perfeccionamientos, según lo especificado  

en cualquiera de las reivindicaciones anteriores, caracte­

rizados por estas dispuestos para accionarse por una leva

preparada para moverse sin interrupción.
24* -  Perfeccionamientos, según lo especificados 

en cualquiera de las reivindicaciones anteriores, caraoteri 

zados por un dispositivo de consumo de fuerza eléctrica,  

termostáticamente controlado, que comprende un interruptor

de s&lto*

í

790.
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2 5 * -  Perfeccionamientos en interruptores eléc­

tr ico s, caracterizados por la disposición de un interrup­

tor de salto  construido y preparado para funcionar prácti­

camente t a l  como se ha descrito con referencia a, y repre­

sentado en las figuras 1, y 2a a 2f  ̂ y a las figuras 3  &

6, o a las figuras 7 a 9, o a las figuras 10 a 12#

2 6 s -  Perfeccionamientos en interruptores eléc­

tricos; t a l  y como queda substancialmente descrito en la  

presente Memoria y representado en los dibujos que se acom­

pañan.

Esta Memoria consta de veintiocho hojas escri-  

tas a máquina por una sola de sus caras.

Madrid, 6 de Mayo \d&\ 19  

CYRIL KIEFT & Co. DTlÁ.,
pe? peder de 3. L-.= «-'
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