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MEMORTIA DESCRIP
SOBRE :
"PERFECC IONAMIENTOS EN INTERRUPTORES ELECTRICOSY,

Solicitante: CYRIL KIEFT & CO. LTD., residente en:

BRIDGEND, GLAMORGAN, Inglaterra.

Este invento se refiere a interruptores sldc-
tricos.

Un objeto de este invento es Proporcionar un
interruptor eléctrico de salto o accidn répida, de fabri-
cacidn econdmioa, susceptible de canstruirse en varias
formas para adaptarse a distintas apliceciones, pero em-
Pleando en cada uno de los casos una proporcidén relative-
mente grande de elementos componentes idénticos Y que,
Prédcticamente ocupe siempre el mismo espacio.

Otro objeto del invento es proporcionar un in-
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terruptor perfeccionado de salto,kaceionado termostatica-
mente, capaz de llevar a casbo el restablecimiento de lag
conexiones eléctricas de varios elementos de calefacei on,
sometido al control manual y termostdtico.

De acuerdo con egte invento, en un interruptor
de salto, que contiene un elemento activo mantenido en
tensidn ¥ preparado para moverse entre posiciones deter-
minadas para realizar una operacidn de interrupcidn, y ele
mentos de compresidn prolongados en direcciones opue stas,
uno hacia otro, desde sus posiciones de coneridn con el
elemento activo y para ajustarse en Posiciones estableci-
des desplazados uno de otro, embos extremos del elemento
activo estdn Preparados para sostenerse hacia topes fijds
por medio de una fuerza eplicada & una barte del elemento
activo, entre las rosiciones de comexidn de log elementos
de compresidn con dicho elemento activo, y la reduccidn
de dicha fuerza hace que el elemento intermedio 80 mueva
mids alléd de une de dichas posiciones fijas y, debste modo,
da lugar a que uno de losg extremos del elemento sctivo se
desplace pars realizar una oparacidn de interrupcidn.

Asimismo, de acuerdo com este invento, un inte-
rruptor de galto comprende un elemento activo mantenido en
tensidn Y Preparado pare moverse entre Posiciones determi-
nadas pars realizar una operacidn de interrupcién, Y elew
mentos de compresidn prolongados en direcciones Opuectag,
uno haclia otro, desde sus posiciones de conexidn con el
elemento activo, y que se e Jjustan en posiciones f1jes, se-

barados uno de otro en la direccidn ge movimiento del eleg-
mento activo. |

Este invento Proporciona ademds un interruptor
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de salto que comprende un elemento a&fivo mantenido en
tensidn ¥y conectado, en puntos separados del mismo, a un
brazo rigido y & un muelle en compresién; el brazo y el
muelle citados estén Preparados para prolongarse uno hacia
otro desde sus puntos'de conexidén con el elemento active,
con el extremo libre de ambos -brazo y muelle citados~-
ajustados en posiciones fijas separados uno de otro,siendo
tel la disposicidn que la parte del elemento activo situada
entre dichos puntos de conexidn estd DPreparada para moverse
a ambos lados de una de dichas posiciones fijes, y un ex-
tremo del elemento activo se mantiene eldsticamente hacia
cada una de distintas posicioness determinadas, sucesi vamen-
te, cuando el elemento activo se mueve de un lado e otro de
dichas posiciones fijas.

Este invento consisfe ademds en un interruptor
de salto que comprende un elemento activo de material elds~-
tico con ambos extremos preparados para»aJustarse en t opes
fijos, con uno de dichos extremos, mdvil desde un tops fijo
Para realizar una operacidn de interrupoién; un brezo rfgi-
do conectado al extremo mdvil citado del elemento activo
y'pivotadamente sostenido por un soporte fijo; un elemento
rigido en compresién, conectado al elemento ectivo ¥y soste-
nido por un soporte fijo para mantener el elemento activo
¥y el brazo r{gido en comp?esién; las posiciones en las que
el brazo rigido y el elemento eldstico estan sostenidos,
se encuentran separadas una de otra; y medios e justables
para forzar la parte intermedia del elemento activo a una
posici én situada a un lado de la posicidn de sostén pivota-
do del bragzo rigido Pare mantener ambos e xtremos de los ela-

mentos activos contra los topes fijos, y para permitir que
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dicha parte intermedia retorne e una posicidn 81 tuada en-
tre en las en que el brazo rfzido y el elemento eldstioco
esten sostenidos, para permitir que dicho extremo mdvil
del elemento activo abandone el tope asocimdo vy efaectis
una operacidén de interrupcidn.

Este invento se representa por via de e jemplo
en los dibujos ad juntos, en los que:

Le figura 1 es una viste en perspectiva de
un interruptor con los elementos de tenstdn y compresidn
montados sobre una base adecuada,

las figuras 2g a 2f son vistas esquemdticas
que representan el funcionamiento del interruptor de la
figura 1.,

La figura 3 es un corte vertical de un ints-
rruptor termostéticos que inecluye le construceidn repre-
sentade en la figura 1.

La figura 4 es una viste en corte por la 1{-
nea A=A de la figura 3.

La figura 5 es un corte horizontal por la 1{-
nee B-B de la figure 3.

La figura 6 es un corte horigzontal por la 1i-
nea C-C de la figura 3,

Las figuras 7 e 9 son vistas, andlogas e las
figuras 3 a 5, de una construceidn modificads.

Las figuras 10 a 12 son vistas, andlogas & las
Tiguras 3 a 5 de otra construccidn.

Uon referencie g 1l1a figura 1 de los dibujos
adjuntos, una base 1 estd dotada en cada uno de sus lados
de un soporte 2. Entre los dos soporteg 2 8e prolonga una

tira metdlica eléstica 3 que forma cuerpo con dos bPares de
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brazos 4-4 y 5-5 que se prolongan de un elemento transver-
sal 6 de cada uno de los extremos de la tira 3. En extre-

mos opuestos del dispositivo, 8sto es, en los elementos 6,
se disponen contactos eldetricos 7 y 8; uno de estos ocon-

tactos, como se comprendera por la descripeidn sigulients,

puede estar substitufdo por un tope, o constituir éste.

Los soportes 2, en caras opuestas, estan provis-
tas de muescas 9 y 10 las primeres mds cerca de la base 1
que las segundas. En la figura 1 la parte de la fila 3 dis-
puesta entre los soportes 2 y las musscas 9, se encuentran
entre estas muescas y las muescas 10, y la tirse 3 se repre-
senta en esta disposicidn pare mayor sencillez del dibujo,
pero sin un tope o contacto eléctrico, que no se represen-
ta, dispuesto encima del extremo que lleva el contacto 7,
loe brazos 4 no permanecerfen en la poaicién representeda
y tenderf{en a desplazaerse en el sentido de las agujes de
un relo] elrededor de las muesces 9 y, en estas condicio-
nes, los brazzos 5 tender{sn a moverse en direccidn contra-
ria & la del reloj, alrededor de las muesces 10.

Les paertes laterales exteriores de los brazos 4
estén dobladas perpendiculermente a éstos, como se indica,
de modo que estos brazos son prdcticamente inflexibles o
rfgidos, mientras que los brazos 5 formen muelles arquea-
dos cuando se montan sobre la base. Si se e jerce uns pre-
sién en le parte intermedia de la tira % en una posicidn
situeda entre el extremo que lleva el contacto 7 y las
muescas 9, este extremo de la tirs puede deprimirse de mo~
do tel que el contacto 7 se ajuste en un tope 1l de le base
l, mientras que la soltura de esta presién dard Por resul-

tedo el que le tira 3 se mueva para ccupar la posicidn re-
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presentada en la figura 1l.
gl funcionemiento del dispositivo, se explica
con referencia a las figuras 28 & 2f. Le figura Za repre-
senta los elementos en el proceso'inicial de ascoplemiento.
1os brazos 4 y 5 se hace que se sjusten en las muescas 9
y 10 respectivamente, y luego los extremos de le tira 3
se comprimen hacia la bese 1. Ia flgura 2b muestra el ex-
tremo que lleva el contscto o tope 8 comprimido primero
hecis la base, mientras que el otro extremo se estéd com-
primiendoc hacia sbajo. En la figura 2¢ la parte interme-
die de le tira 3 se prolonga en un plano situado entre el
que contiene las ranuras 9, 9 y la base, mentenida en es-
ta posicidn por una presidn P. Cuando los elementos estén
tal como se representa en la figura 2¢ no se necesita pre-
si6n algune para mentener el extremo de la tira 3 que lleva
el tope 8, hacis la base, y este extremo de la tira 3 per-
menece contra le base, aunque se reduzce la presidn P,has~
ta que la parte intermedis de lea tire % se separe de la
base 1 y rebase el plano que contiene le&s muesces 9. Cuan=-
do le tiras rebasa las muescas 9, el extremo de la tira 3
que lleva el contacto 7 se separsfie la base 1 hasta que el
contacto 7 se ajusta en un contactoe fijo 14. Durante este
movimiento del contacto 7, los brazos rigidos 4 pivotan u
oscllan alrededor de las muescas 9.

La ulterior digminucidn de la presidn P permite
qgue la parte intermedie de la tira 3 se mueva hecis arriba,
como se oObserva en las figuras 1 y 2a & 2¢, del plano que
contiene las muescas 10, 10 como se indice en la figure 2e,
después de lo cual el extremo de la tira 3% que lleva el con

tacto 8, se separa de un tope 15 sujeto & la base, haste
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que un contacto o tops 12, representado en le figura Zg,
se ajusta en un contacto fijo 13. Se observara gue los
plenos gue contienen las muescas 9 y 10 deben estar sufi-
clentemente cerca uno ée otro para permitir este movimien-
to del extremo de lea tira 3 que lleva los contactos o to-
pes 8 y 12, a la vez que las longitudes de los brazos 4
¥y 5 se eligen adecuadamente para hacer que la tira 3 ten-
ga un movimiento suficientemente grande cuendo la presidn
P se altera en los sentidos deseados. Como se comprenderd,
el arqueo de los brazos 5 gue sirven como muelles en com=-
presidn, coloca los brezos 4 sometidos a presién y mentie-
ne la tira 3 en tensione.

En la disposicidn representada en la figura 2f,
las muescas 9 y 10 estan igualmente separadas de la base
1. El tope 1l de le base, contra el cual se comprime el
contacto 7 se levanta en este caso de la base lo suficiente
pers producir,al aplicar la presién P, una curvatura de las
tiras %, que coloca la tira més cerca del plano de las muesg
ces 9 més cerca que del plano de las muescas 10. Consi=-
guientemente, al reducirse la prosién P, le tira 3 se des-
plaze més alld de las muescas 9, aunque permaneciendo en-
tre les muescas 10 y le base 1 y el extremo de la tira que
lleva el contacto 7 salta en este caso, parmeneciendo es-
tecionerio el contacto 8. Se comprenders que el ajuste de
le slture del tops 15 en luger del tope 1l para llsvar la
tire % mds cerce del plano de les muescas 10 que del plano
de les muescas 9, dar{e por resultado el que el contacto
8 se moviera, permeneciendo el contacto 7 contra el tope
11.

Se obgervars ademds que la tiras 3 y los brazos 4
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¥ 5 pueden estar formados de una sola tirs de material
eldstico y que, en luger de existir una tira central 3 y
brazos 4 y 5 en laedos opuestos de le tira, pueden formar
la tire 3 dos elementos leterales parelelos y dlsponerse
un solo brazo 4 y un solo brazo 5 entre estos brazos la-
tereles paralelos y separedos de ellos.

El ajuste de la posicidn de la tira 3 en la dis-
posicidn representada en la figure 1, con objeto de que
ocupe le posicidn deseade con respecto a los plenos que
contienen les muesces § y 10, puede reaslizarse ajustando
los topes sostenidos por la base 1, como se indicard en
la descripeién siguiente y en las demds figuras.

En lugar de hacer los brazos 4 y 5 de una sola
pleza con les tiras 3 y las partes extremas 6, algunas o
todas estas partes pueden congtituir elementos sepearados,
sujetos entre sf, como se comprenderd.

Con referencie a las figuras % a 6, un cuerpo
16 esté preparado parea unirse, por tornillos o andlogos,

a un cuadro de interruptores de una cocinsa eléctrica. Pro-
longedo hacia el exterior desde el cuerpo 16 se dispone

un elemento térmicamente‘sensible, de tipo e¢onocido, que
comprende un tubo 17 fuertemente fijo al cuerpo 16 y cons-
titufdo por un metel de coeficiente de dilatacidn relati-
vemente elevado. En el interior del tubo 17 y sujeta al
extremo exterior del mismo, se dispone una verilla 18 do-
tede de un coeficiente de dilatecidn reletivamente bajo.
El extremo libre de la varills 18 estd roscado y lleve
una tuerca 19. El elemento que comprende el tubo 17 y le
varille 18 estd preparado pare penetrer en la cédmara de

une estufa u hPrno.
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Del cuerpo 16 forman parte dos soportes 20 y
2l cede uno de ellos roscado para recibir tornillos 22
que de aquellos scbresalen. El cuerpo 16 y los soportes
20 y 21 son de materiel eléctricamente eonductor, por
ejemplo de aleacidn de aluminio, pero pueden ser de un ma
terial sislante. En los soportes 20 y 21 y de ellos aisla
do por planchas alslantes 22, por ejemplo de mice, se sos
tiene un elemento porta-contacto 23 de materisl conductor,
en el que estd montado el contacto 14. El soporte 20 tie-
ne también otra hoja msislante 24 en la que se dispone uns
barra conductora 25, un extremo de la cuel estd dobledo
pare formar un asa vertical 26 taladreda y roscada para
recibir el véétago roscado de un borne terminal 27. En el
gsoporte 21 se dispone una barra conductore anéloga 28 con
un ase vertical 30, que establece contacto directo con el
porte-contacto 23. Sobre los soportes 20 y 21 se monte un
puente 29 de material conductor, gque puede ser el mismo
metel que constituye el cuerpo 16 y los soportes 20 y 21.

El puente 29 forma contac?o directo con la barra
25, pero estd aislado de la barra 28 por una plancha eis-
lante %2. El asa 30 de la barra 28estd taladrada y roscade
para recibir el védstago de un segundo borne terminal 2% En
el puente 29 estd dispuesta le base 1 del dispositivo repre
sentedo en la figura 1l; el dispositivo, en las figuras 3 &
6 estéd invertido con respecto a su oriemtecidn en la figurs
1. La base 1 es también de material eléctricamente conduc-
tor, por ejemplo, de aleacidn de eluminio. Los tormillos
22 y tuercas 34 sujetan la base 1, puente 29, barras de con-
tecto 25 y 28 y el porta-contacto 23, con las distintas plan

chas elslantes descritas, a los soportes 20 y 21. Los torni-
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llos estén aislados de le base 1, puente 29, barras de con~
tacto 25 y 28 y del elemento 23, por manguitos aislantes
35, mientras que las tuercas 34 estan aisladas de ls base

1l por arandelas aislantes 33.

El contacto 7 estd Preparedo para accionarse con
objeto de que se ajuste en el contacto 14 del porta-contag
to 23 de modo que, por este ajizte se forma un ecircuito
por el empalme terminal 33, porta contacto 23, contactos
14 y 7, brazos rgidos 4, soportes 2 y base 1, puente 29
y barras de contacto 25, al borne terminal 27. En este conas-
truceidn el cuerpo 16 estd desde luego aislado del apoyo
en que se fija.

Pare desplazer el contecto 7 acercéandolo vy ale-
jandolo del contacto 14, se monte un pasador 37 dotado de
une cabeza 38, a deslizemiento en un teladro del puente
29. El pasador 37 con su cabeza %8 son de materiel alslan~
te y el primero se ajusta en la tirs 3 del interruptor pa-
ra ejercer la presidn indicada con referencia a las figuras
2b a 28. Este presidn se aplica &l pasador 37 por un torni-
llo 39 ajustable y manualmentevaccionable, taladredo para
recibir otro tornillo 40 ajusteble en el tornillo %9 y en
é1 sujeto por un tornillo prisionero 41. E1 tormillo 49
estd Preparado para recibir un botdn de control, no repre-
sentado, y puede moverse en un talsdro roscado de uns co=-
lumne extremea 42 qye forma parte integrante del cuerpo 16,
El extremo sobresaliente del tornillo 40 se ajusta ern un
brazo 43 de una palanca sngular doteda de otro brazo 44.
Esta palanca este pivotadamente montada en el cusrpo 16
por un pasador 45 acoplado a parades latersles 46 de una

Pieza con el cuerpo 16.
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El extremo libre del brazo 44 de la pelenca an-
gular lleve, a é1 rija, una espiga 46 que penetrs en un
orificio de una - palanca oscllente 47; el brazo 44 estd
formado con un borde afiledo 48 en el gque oscila le palen-
ca 47; la espiga 46 sirve pare colocar la palance 47. Un
extremo de la palance oscilante 47 se ajusta en lea supsr-
ficie inferior de la cabeza 38 del pasador 37, mientras
gue el otro extremo de la palanca 47 estd bifurcado y ro-
dea el extremo superior de la varilla 18, por debajode
le tuerca 19.

El funclonamiento del dispositivo representado
en lag figuras 3 a 6§, es como sigue: en las condiciones
inactivas del dispositivo, el brazo 44 de la palanca esn-
guler se empuja a su poaicién supsrior por un muelle 49
alojado en una cavided 50 del cuerpo 16 y, en esta posi-
¢idn de la palanca angular, el pasador 37 comprime ls tira
% hecia la base 1 de tal modo que la parte intermedia de
la tira se encuentre entre la base 1 y el plano que contie~
ne las muescas en las que se ajustan los brazos rigidos 4.
Asf. pues, los contactos 7 y 14 estén ghisrtos, o separadose.

Cuando la palanca angular se mueve en el senti-
do del reloj alrededor de su pivote por la actuacidn del
tornille de ajuste 39, el brazo 44 de dicha palanca des-
ciende contra la mccidn del muelle 49 y suelta la presidn
ascendente que actia sobre el pasador 37, de modo que la
parte intermedie de le tira 3 puede separarse de la base
1 y rebasar el pleno que contiene las muescas en les que
se ajusta el brazo rigido 4. Luego, el extremo de la tira
% que sostiene el contacto 7 salta de golpe pera ajustarse

con el contacto 14. La actuacidn del tornillo de ajuste 39
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pere restablecer la presidn e jercida por el pasador 37,
hace que el contacto 7 salte de golpe en la direccidn
opuesta y se ajuste con el tope 1ll. Como se indica, el
tope 11 estd roscado en la base 1 y se sujeta en una po-
sicidn a justada por una tuerce 51.

Cuando se ha cerrado el circuito de un elemento
de calefaccidn, por cierre de los contactos 7 y 14, ¥y le
cémera de la estufs u horno se ha calentado suficientemen-
te para hacer que el extremo superior de la varilla 18 des-
ciende, como se indica en la figura 3, la palenca oscilan-
te 47 oscila alrededor del borde afilado 48 en la direccidn
del relo)] y mueve el pasador 37 hacia arribas pars abrir los
contectos 7 y 1l4. Cuando la estufa u horno se enfria lo
suficiente para permitir que el extrémo superior de la ve-
rille 18 recupere su posicidn primitive, la palanca osci-
lante se mueve en sentido contrario al del reloj eslrededor
del vtorde afilado 48, cerréndose de nuevo los contectos 7
y 14. la temperatura a que la varille 18 hace que se sbran
los contactos 7 y 14, depende de la posicidn del borde efi-
lado 48 que, desde luego, depende’del grado anh que se hsa
acclionado el tornillo de a juste 39 para mover el brezo 44
de le palance angular en al sentido del reloj, de modo que
la temperatura a que el horno o estufa se mantiene pusde
determinarse, y realizarse también la conexidn y descone-
xién del circuito de caldeo, por la actuacidn de un senci-
1lo botdn de control.

En el cuerpo 16 se sujeta una cubierta 52 por
medio de tornillos 53.

Se observare que el extremoc de la tira 3 opues-

to al que lleva el contacto 7, permanece estacionario con-
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Y
tra un tope 15, durante la actuacidn del interruptor, pero

no se mantiene en esta posieidn por més mediosg que los es-
fusrzos que obran sobre los elementos{B, 4y 5.

Como se ha indicado con referencia a la figurs
28, los dos extremos de la tira 3 pueden disponerse para
que se muevan sucesi vamente, escogiéndose de modo adecua~
do la distancia entre los pares de muescas 9 v 10 y las
relaciones entre las longitudes de los brazos 45y 5y de
la tira 3. Esta disposicidén se representa en las figuras
7 a 9 en las que los distintos elementos son en alto gra-
do idénticos a los representados en las diguras % a 6. En
el montaje de las figuras 7 a 9, sin embargo, la barra de
contacto 25 tiene un brazo 54 dirigido hacla el interior,
que lleva un contacto 13. Un tope fijo 15 estd constituf-
do por un véstago rogscado 55 graduable con objeto de ajus~-
tar la tira 3 en la posicidn correcta con respecto a los
pares de muescas 9 y 10 que, en este montmje estdn igual-
mente separados de la bese 1, y el funcionamiento es tal
como se he descrito con referencia a la figura ad.

Como se indica méds claramente en la figura 8,
la barra de contucto 25 estd aislade del puente 29 por
una plancha 56 de material alslante, a la vez que un bor-
ne terminal 57 tiene un epéndice roscado 59 que se amtorni-
lla en el puente 29.

Cuando el tornillo de ajuste 39 se hace girar
desde la posicidn de "desconexidn" del interruptor, el pa=-
sedor 37 desciende, y la parte intermedia de la tire 3 pe-
sa primero deba jo de las muescas 9. El extremo de la tira
3 que lleve el contacto 7 se separa entonces del tope 11

para a justarse en el contacto 14 del porta-contacto 23,
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En estas condiciones se forma un circuito desde el borne
teminal 33 por la barra de contacto 28, porta~contacto
23, contactos 14 vy T ¥y puente 29, al borne terminal 57.

La ulterior actuacidn del tornillo de ajuste 39 en la mig
ma direceidn, hace que el pasador 37 desclenda més todavia
por efecto de la fuerza sjercida por la tira %, hasta gue
la parte intermedia de esta tira rebasa el par de muescas
10, después de lo cual el extremo del porta-contacto 23
que lleve el contacto 12 se separa del tope 15 hasta que
el contacto 12 se ajusta con el contacto 1% del brazo 54
de la barra de contacto 25. De este modo se forma un cir-
cuito eléctrico desde el borne terminal 27, por la barre
de contacto 25, brazo 54, contactos 12 ¥y 13 y puente 29,
el porne terminal 57. Si se supone que deos resistencias

de calefaccidn estén conectadas, cada una por uno de sus
dos extremos a un manantial de suministro, y que el otro
extremo de una resistencia estd conectada al borme termi-
nal 33 mientras que el otro extremo de la otra resistsncia
esté conectado al borne terminal 27, las operaciones que
acaban de describirse conectardn las dos resistencias en
paralelo al borne terminal 57. Este borne terminal estd
unido a tierra cuendo lo estd4 un lado del manantial de su-
ministro.

Un indicador adecuademente calibrado, ascciado
con el botdn de control, no representado, del tornillo de
ajuste 39, indica los ajustes de temperatura del botdn y,
sl sl tornillo de ajuste se hiciera girar mids alld del pun-
to en que los dos pares de contactos 7 y 14, y 12 y 13, se
clerran para que el botdn de control se colocara frente a

una indicacidn de grado de temperatura dessado, el funcio-
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nemiento del dispositivo termostdtico 17 y 18, cuando se
llega a la temperatura precisa del hornooestufa, como an-
tes se ha descrito, movers el paéador 37 hacia erriba pars
hacer que el primer contacto 12 se desplace al tope 15 y
luego que el contacto 14 se dirija al tope 1ll. AJustando
el porta-contacto 23 para colocar el contacto 14 mds cer-
ca del tope 11, sliendo la distancia entre los contactos 7
y 14, cuasndo estédn sbiertos, sensiblemente menor que la
existente entre los contactos 12 y 13, ebiertos, el tiem-~
po que transcurre entre la abertura de los contactos 12 y
13, y de los contactos 7 y 14, se rsduce y puede ser muy
corto. Asf, pues, el modo de regulacidn de la temperatura
del horno o estufa sometido al ceontrol del dispositivo ter-
most&tico 17 y 18, es susceptible de alguna modificacidn
perc, en general, convisne corrientemente abrir los circuil-
tos de ambas resistencias de caldeo con la menor separacidn
uno de otro. En las operaciones que acshan de describirse,
degsempsafiea un pepsl, como se comprenderé, la resiliencia de
la tire 3.

Si el tornillo de actuacidén 39 se moviera Unica-
mente lo bastante para cerrar los contactos 7 y 14, dejando
abiertos los contactos 12 y 13, el dispositivo termostatioco,
como se comprenderd, llevarfia a cabo el control sencillamen-
te cerrando los contactos 7 y 14 en los momentos en que la
temperatura del horno o estufa excedliers del valor deseado.

Este imvento es también susceptible de prepararse
para controlar los circuitos de dos elementos de calefacciédn,
(o circuitos) de tal modo que la actuacidn de un solo Srgeno
manualmente accionable, por ejemplo, el tornillo de acciona-

miento 39 haga que se excite un elemento, un movimiento ul~
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terior del Organo manualmente accionable, en la misma di-
reccidn, haga que se excite un segundo elemento, 8 la vez
que se desexcite el primer elemento, y un movimiento en
sentido contrario del érgano manualments accionable aé lu-
gar a la desexcitacién del segundo elemento y a la nusva
excitacidn del primer elemento.

Esta disposicidén se representa en las figuras
10 a 12. En ella, los distintos drganos est 4n montados en
general como en las figuras 7 a 9, con las barras de con-
tacto 25 aisladas del puente 29 ¥y &el porta-contacto 23,
y conectadas al contacto 13, mientras que la barra de con-
tacto 28 estd aislada del puente 29 y conectada al porta-
contacto 23. Se disponen bornes termimles 27, 33 ¥ 57,
montados como antes se ha descrito.

En la construccidn representada en las figuras

10 a 12, los planos de las muescas 9 ¥y 10 estdn separados
de tal modo, y las dimensiones relativas de los brazos 4
¥y 5yde la tira 3, y las posiciones de los topes en la base
1, son tales, que la parte intermedia de la tira 3, solo
por la soltura de la presién ejercida por el pasador 37,
no se separara de la base 1 hasta més alléd del plano que
contiene las muescas 10, aungque rebasaréd el plano de las
muescas 9. E1 extremo de la tira 3 que lleva el contacto
12 no se moversa por tanto para hacer quse éste contacto se
ajuste con el contacto 13, a menos que la tira 3 se mueva
por alguna fuerza exterior auxiliar. En la construceidn
representada en las figuras 10 a 12, esta fuerza la propor-
ciona una palanca angular auxiliar que comprende dos ele-~
mentos separados 58 colocados en lados opuestosd e la pa-

lanca angular 43, 44; esta palanca 58, 58 esté pivotademen-
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te montada en pusadores 59 sostenidos en &p Oyos de 1las
paredes latersles 46. Esta palanca angular 58, tiene bra-
z0s verticales 60, 60 en los gue estd fijo, por tornillos
61 un muelle planc 62, que se prolonga desde los brazos

60 por encima de la parte superior del interruptor, como
se indica en la figura 10. En un taledro de la base 1 es-
t2 montado a deslizemiento un pasedor 6% que se apoya en
la tira 3 y nommalmente estd sostenido por ella. El muelle
plano 62 estd preparsdo, como se indioa, con un resalto 64
que, cuando la palanca suxiliar 58 oscila en la direccidn
del relcoj, como se indica en la figura 10, alrededor de

su pivote, se apoya en el pasador 63 y, empujando a éste
hacia abajo, desplaza la parte intermedia de la tira 3
hesta méds alld delplano que contiene las muescas 10, con
lo cual el extremo de la tira que contisne el contacto 12,
se musve para ajustarse con el contacto 13. Al mismo tiem-
po, desciende el contacto 14 por ajuste de una barra trans-
versal 65 de material aislante, sostenida por los extremos
libres doblados hacia arriba de la palanca auxiliar 58,58,
con un muelle plano 66 en el que estd montsdo el contacto
14 y que, & su vez, estéd sujeto por un robldn A7 al porta-
econtacto 23. Bl contacto 7 no puede seguir al contacto 14
y se mantiene el ajuste con este contacto, por un pasador
68 de material aislante sujeto a las pestafias de los bra-
zos 4 y que topa con el porta-contacto 23. As{, cuando el
tornillo de accionamiento 39 se mueve al médximo en la di-
reccidn de suministro de corriente a los elementos de ca=
lefaccién, el circulto del primer elemento de csldeo, ya
coerrado por los contactos 7 y 14, se abre, mientras gue el

circuito del segundo elemento de calefaccidn se cierra por
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los contactos 12 y 13%. Cuando el tornillo de sccionamiento
29 gira en sentido contrario, la barra transversal 65 as-
-ciende por encima del muelle plano 66, con lo cual los
contactos 7 y 14 cierran de nuevo el circuito del primer
elemento, de modo que, por estar cerrados los dos pares

de contactos 7 y 14, ¥y 12 y 13, ambos elementos estan en
circuito.

Aunque para cerrar los contactos 12 vy 13 se pre-
cisd sl movimiento del tornillo de actuacidn 39 préctica-
mente a través de toda su zona activa, el movimiento del
tornillo de actuacidn en sentido contrario, a través de
un arco apreciable y & una posicién mucho més préxima a
1a de "desconexidn" o inmctiva del tornillo de actuacidn
que la posicidén angular del tornillo en que se clerran
los contactos 12 y 13, es necesario antes de que ol extre-
mo de la tira % que lleva el contacto 12 se mueva para
abrir los contactos 12 y 13. Bl contacto 12, por tanto,
ge moverd hasta sl tope 15 cuando el dispositivo termos-
tatico 17, 18, por una elevacidn suficientemente grande
de temperatures del horno o estufa empuja el pasasdor 37
hacla arriba pare abrir los contactos 7 y 14, ssl como los
contactos 12 y 13. Después de esta operacidén del disposi-
tivo termostatico, y e condicidén de que el tornillo de ac~-
tuacidn 39 se hays movido hacie atrds desde su posicidn
extrema en la que hace que el pasador 6% impulse la tira
% hacila abajq, como se ha descrité, los contactos 7 y 14
gsolo se cerraran y abrirén sometidos al control del dispo-
sitivo termostatico.

El1 movimiento necesario de la palanca auxiliar

58, 58, para hacer que el pasador 63 sea movido hacia abajo
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por el muelle plano 52, se lleva & cabo por um buzo 69
sostenido a deslizamisnto en un taladro de la pared ex-
trema 42 del cuerpo 16. Un extremo de este buzo estéd pre-
parado para ajustarse en un extremo 625 recurvado del mus-
lle plano 62, cuando un saliente 70 de un collar 71 del
tornillo de actuacidn 39 se apoya en el otro extremo del
buzo y, al girar el tornillo 39 obliga a la palanca auxi-
liar 58, 58 a oscilar alrededor de su pivote. El movimien-
to de retorno en direccidn contraria a la del reloj, como
se observa en la figura 11, de la palanca 58, 58, se rea-
lize una vez el tornillc 39 se ha hecho girar lo bastante
hacia su posicidn de "desconexidn"para soltar el enlacs
del saliente 70 que llevd a cebo el muelle plano 66.

Se comprenderé que 1la diaposicién representads
en las figuras 10 a 12 es adecuada para emplearss con un
horno o estufs electrico provisto de un elsmento princi-
pal de calefaccidén en la parte inferior del mismo y de un
elemento de tostacidn en ls parte supsrior. Es necesario
gue en cualquier momento alguno de estos elementos esté
en circuito, y en momentos determinados ambos elementos
han de estar juntos en circuito, temporalmente. Con el in-
terruptor de las figuras 10 a 12, los contectos 7 y 14
controlan el elemento prinecipal, y los contactos 12 y 13,
sl de tostacidn. Como se ha descrito, pueden conectarse
separadamente el elemento prineipal o el de toatacién,aun-
que el horno o sstufa puede calentarce répidamente excitan-
do embos elementos el mismo tiempo y, después de alcanzar-
se la temperatura dsseada, se realiza inmediatamente el
control termostatico ebriendo y cerrando el ecircuito del

elemento principal solamente.
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lLos movimientos del contacto 7 puaden ser muy
pequefios, por ejemplo 0,4 mm., sometido al control del
pasador 37, y los del contacto 12, en la disposicidn de
las figuras 7 a 9, pueden ser mucho mayores, por ejemplo
superiores & 1,6 mm. En cualquliera de los casos en que
los extromos de la tira 3 se muevan como rasultado de la
tensién en la misma, los movimientos en ambas direccionss,
de los contactos situados en dichos extremos, son movimien
tos de salto o bruscos.

Bl interruptor representado en la figuras 1, pue=-
de montarse en una caja o estuche de la que sobresale un
pasador tal como el 37, y este egtuche puede montarse mo-
viblemente, por ejemplo, pivotadamente, de tal modo que
el extremo del pasador, o una cabeza 38 del mismo sea ac-
cionada por una leva de rotecidn continua. Ajustando la
posicién del estuche, en el pasador puede ajustarse la ie-
va durante toda una revolucidn de ésta para que la tira 3
sea empujada a una pOSicién en la que el contacto 7 se
mentiene contra el tope 1ll. Ajustando la posicién del es-
tuche, en el pasador pusde ajustarse le levs solemente du-
rente una parte de una revolucidn de la misma, con objeto
de que el contacto 7 se ajuste en un contacto 14 por pe-
r{odos dependientes de la posicidn en que el estuche estd
ajustado. De este modo, un elemento de calefaccidn puede
exciterse intermitente o continuaments, segin el ajuste
del estuche, de tal modo que dicho elemento puede mantener-
gse a una temperatura de "ebullicidn tumultuosa®" o de "ebu-
1licidn tranquila", o a temperaturas distintas inferiores
a la primera. lLa leva puede moverse ventsa josamente por mo-

tores eléetricos conocldos, que proporcionan una velocidad
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muy reducide del eje de impulsidn.

- NOTA -

Habiendo ya descrito emplismente la naturaleza
del invento, as{ como le manera de llevarlo s cabo en la
préctica,se hace constar gque 1los perfeccilonamientos ante-
riormente descritos son susceptibles de ligersas modifica-
ciones de detalle, sin que por ello se altere el princi-
pio fundamental del invento. También se hace constar que
dicho invento se refiere a una Patente presentada en Ingla-
terra con fecha 10 de Mayo de 1948, bejo el N® 12.746, sco-
giéndose por lo tento, = jos beneficios que conceden los
convenios Internacionales en vigor, siendo lo gue consti-
tuye le esencia del invento y por lo que se solicita Paten-
te de Invencidn por veinte afios en Espafia: *Perfeccionamien
tog en interruptores eléctricos™; caracterizandose por lo
siguiente:

12 - perfeccionamientos en interruptores eléc-
tricos de salto, caracterizados porque contisnen un ole-
mento sctivo mantenido en tensién y preparado para moverse
entre posiciones determinadss pars realizar una oparacién
de 1nterrupcién, y slementos de compresién prolongados en
direcciones opusstas, uno hacia otro, desde sus posiciones
de conexidn con el elemento activo y pera g justarse en po-
siciones fijas o establecidas, separados uno de otro, en
el que ambos extremos del elemento activo eatén preparados
para sostenerse hacla topes fijos por una fuerza aplicada
a una parte del elemento activo situada entre las posicio-
nes de conexidn de los elementos de compresién con el ele-~
mento mctivo, y en el que la reduccidén de dicha fuerza ha-

ce que el elemento intermedio se desplacse més allé de una
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de dichas posiciones fijas y, de este modo, da lugar &
que uno de los extremos del elemento activo se desplece
pera realizar una operacidn de interrupcidn.

22 - Perfeccionamientos, segin lo especificado
en la reivindicacidn 1, caracterizados porque la disposi-
cidn es tal que le reduccidn de dicha fuerza hace que el
elemento activo se mueva sucesivamente més alld de dichas
posiciones fijas, de modo que los extremos del slemento
activo se muevenln uno después de otro para llevar a cabo
opereciones de interrupecidn. '

Z2 - Perfeccionamientos, segﬁn lo especificado
en la reivindicacién 1, caracterizados porque comprende
medios para ejercer une fuerza ulterior sobre el elemento
activo para hacer que el otro extremo déel elemento activo
se desplece para realizar una opsracidn de interrupcidn.

4® - Perfeccionamientos, seglin lo especificado
en la reivindicaecidn 2 o 3, carscterizados porque cada uno
de los brazos de compresién prolongados en un sentido, es
r{gido, y cada uno de los brazos de compresién prolongeados
en sentido opuesto, es eldstico.

5¢ - Perfeccionamientos, segin lo especificado
en cualquiera de las reivindicaciones 2, 3 y 4, caracteri-
zados porque comprende un solo elemento de control para re-
gular le fuerza apliceda al elemento sctivo, y medios, ac-
cionsbles por dicho elemento de control, para hacer retor-
nar el extremo del elemento activo primeremente desplazado
de su tope fijo asociado, hacla dicho tope, permitiendo a
la vez que el extremo, movido en segundo lugar, del elemen-
to activo, permanezca separado de su tope fijo asocledo.

68 - Perfeccionamientos, en interruptores eléc-
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tricos de salto, caracterizedos porque comp;ende un ele-
mento activo mantenide en tensién Y preparado pare mover=-
se entre posiciones determinedas paré reelizar uns opera-
¢idn de interrupcidn, y elementos de compresidén prolonga-
645. dos en direcciones opuestas, uno hacia otro, desde sus po-
skiones de conexidn con el elemento activo, y que se ajus-
tan en posiciones fijas, separados uno ée otro en la dire-
coidén de movimiento del elemento activo.
78 - Perfeccionﬁmientos en interruptores eléc~
650. tricos de salto, carscterizados porque comprende un ele-
mento aoctivo mantenido en tensidn y conectado en puntos
separados del mismo, a un brago rigido y a un muelle en
compresidn; el brazo y el muelle citados estdn preparados
rera prolongerse uno hacla otro desde sus puntos de cone-
655. xidén con el elemento activo, con el extremo libre de ambos
~brazo y muelle cltados- ajustedos en posgiciones filjas se-
parados uno de otro, siendo tal la disposicidn que la par-
te del elemento activo situadea entre dichos puntos de co-
nexidn est s preparade pars moverse e ambos ledos de una
660. de dichas posiciones fijas, y un extremo del elemento &c-
tivo se mentiene eldsticamente hacia cada una de distintas
posiciones determinades, sucesivamente, cuando el elemento
activo se mueve de un lado a otrode dichas posiciones fijas.
8¢ - Perfeccionamientos, segin lo especificado |
665, en la reivindicacidn 7, caracterizados porque la parte del
elemento ectivo situedas entre dichos puntos de conexién,
estd prepareds pare desplezarse a embos lados de dichas
posiciones fijas, por cuyo medio log dos extremog del ele-
mento activo, sucest vamente, est 4n preparados para memte-

670. nerse por turno elésticamente hacie una de dos posiciones
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determinadas, asociedas con un extremo del elemento activo.

9: - Perfeccionamientos en interruptores eléctri-
cos de salto,caracterizados porque gomprendse un elemento
getivo de material eléstico, con ambos extremos preparados
para ajustarse en topes fijos, con uno de dichos extremos,
mdévil desde un tope fijo para realizar una operacién de
interrupeidn; un brazo rigido conectado al extremo mdvil
citado del slemento activo ¥y pivotedamente sostenido por
un soporte fijo; un slemento rigido en compresién, conec-
tedo al elemento activo y sostenido por un soporte fijo
para mantener en compresién el elemento activo y el brazo
rigido; las posiciones en las que el brazo rfgido y el ele-
mento eldstico estin sostenidos, estén separades una de
otre; y medios ajustables para forzar le parte medis del
elemento mctivo a una posicidn situada a un lado de la po=-
sicidn de sostén pivotado del brazo rfgido, para mantener
ambos extremos de los elementos activos contra los topes
fijos y para permitir que dicha parte intermedie retorne
e una posicidn situads entre las en que el brazo rigido y
el elemento eldstico estén sostenidos, para permitir que
dicho extremo mdvil del elemento activo abandone el tope
fijo asociado y efectiie una operacidn de interrupeidn.

10¢ - Perfecclonamientos, segin lo especificado
en le reivindicacibn 9, caracterizados porque unoc por lo
menos de los topes fijos esté ajustaedo de tal modo que la
eltura del mismo puedas variarse.

11¢ - Perfeccionamientos, segin lo especificado
en la reivindicacidén 9 o 10, caracterizados porque la par-
te intermedia del elemento activo estd preparada de tel

mocdo que por 1la actuecidén de dichos medios ajustables, se
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desplace & lados opuestos de las dos posiciones en gue el
prago rigido y el elemento eldstico estan sostenidos, de
+al modo que embos extremos del elemento ectivo pueden
abandonar los topes fijos, ¥ realizer, sucesivamente, ope-
raciones de interrupcidn.

12¢ - Perfeccionamientos, segin lo especificado
en cualquiera de las reivindicaciones 9 a 11, carecteriza-~
dos porque el dispositive comprende una base o zbdcalo; so-
portes en los lados opuestos del mismo; topes fijos en dicha
base; muescas en lados opuestos de los goportes; les mues-
ces de ledos correspondientes de los soportes estdn separa-
des de la base por distancias distintes de las de sspara-
cidn de las muescas de los otros lados de los soportes; un
elemento activo elédstico dispuesto entre los soportes; brea-
zos rigidos prolongados desde un extremo del elemento acti~
vo y que se ajustan en mueéscas de lados correspondientes de
ios soportes, y elementos elésticos en compresidén prolonga=
dos desde el otro extremo del elemento activo, y ajustados
en las muescas del otro lado de dichos soportese.

132 - Perfeccionamientos, segin lo especificado
en la reivindicacidn 12, caracterizados porque contiene un
buzo preparado para g justarse en la parte intermedia del
elemento activo y empujar dicha parte hacie le base.

14¢ - Perfeccionamientos, gsegin lo especificado
en la reivindicacidn 12 o 13, caracterizados porque compren-
de medips pare ajustar la poaioién de un tope fijo por lo
menos por cuyo procedimiento puede regularse la posicién
de la parte jntermedia del elemento activo, con reapscto =
las musscass

15¢ - Perfeccionamientos, gsegin lo especificedo
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en le reivindicacidn 13 o 14, caracterizados porque com-
prende una palanca pivotadamente montada, dispuesta para

ser.movida por un elemento de control, y preparada pare

‘ajustar: la posicidn del buzo.

16¢ - Perfeccionemientos, segin lo especificado
én cualquiera de las reivindicaciones 13 a 15, caracteri-
zados porque una palancs preparada pare ser accionada por
un dispositivo que reacciona por la accidn del calor, esté
dispuesta para ajustar la posicidn del buzo.
17¢ - Perfeccionamientos, segin lo especificado
en la reivindicacién 16, caracterizados porque le palanca
aceionada por un dispositivo térmicamente reactivo, est &
pivotadamente montadaven ls palanca dispw sta para ser mo-
vida por dicho elemento de cantrol.
| 18¢ - pPerfeccionamientos, segin lo especificado
en cualquiera de las reivindiceciones 3 a 6, 9, 10y 12 a
17, carascterizados por gque compr ende medios ulteriores pa-
ra ajustarse en la parte intermedis del elemento actlvo
después de moverse un extremo de dicho élemento activo pare
realizer una operacidn de interrupceidn, con objeto de obli-
gar al otro extremo del elemento activo a desplazarse para
1levar a cabo otra operacidn de interrupcidn.
19¢ - Perfeccionamientos, seglin lo especificado
en cualquiera de las reivindicaciones 16 a 18, caracteriza-
dos porque comprende otra palancae pivotadamente montada dis-
puesta para moverse por el elemento &e control y preparada
pare acd onar medlos para desplazar un contacto eléctrico
edecuado parse gque en é1 se ajuste un contacto del extremo
del elemento activo, con lo cual se interrumpe un circulto

formedo por dichos contactos.



765

T70.

T75.

780.

785,

790.

20t - Perfeccionamientos, segin lo especifica-
do en la reivindicacién 19, caracterizados porque el conw=
tecto eléctrico preparedo pare desplezarse poOr la actus~-
cidn de la otra palance cltada ostd montedo eldsticamente
en un soporte dispuesto para l1imitar el movimiento del con-
tacto situado en el elemento activo, hacia el contacto des-
plazado por la ectuacidn de la segunda palanca citada.

212 - Perfecclonamientos, gegin lo especifica-
do en cualquiera de las reivindicaciones 3 & 6, 9, 107
12, = 20, caracterizados porque estan preparados para con-
trolar dos circuitos eléctricos separados, por contactos
de acd onamiento de los extremos opuestos del elemento ac-
tivo y, &n gucesidn, para cerrar un eircuito solesmente,
cerrar simulténeamente ambos eircuitos, y cerrar solo el
gsagundo circuito.

»09¢ - Perfeccionamientos, segin lo especificado
en 1la reivindicacién 21, caracterizados porque s monta
un dispositivo térmicamente reectivo para abrir ambos c¢ir-
suitos, después de lo cual solo puede cerrarse el primer
circuito por el control del dispositivo termostdtico ci-
tado. k

238 - Perfeccionamientos, segin lo especificado
en cualquiera‘de las reivindicaciones anteriores, caracte-
rizsdos por estas dispuestos pera scecionarse por una leva
preparada para moverse sin intarrupcién.

242 - Perfeccionamientos, segin lo especificados
en cualquiere de las reivindicaciones anteriores, caracteri-
zad0s por un dispositivo de consumo de fuserza eléctrica,
termostiticamente controlado, que comprende un interruptor

de saltoe.
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25¢ - Perfeccionamientos en interruptores eléc-
tricos, caracterizados por le disp0s1016n de un interrup~
tor de salto comstrufdo y preparadoc para funcionar précti-
camente tal ecomo se ha descrito con referencla a, y repre-
gentzdo en las figurss 1, y 2a & 2f, v & las figuras 3 a
6, o a las figuras 7 a 9, o a las figuras 10 = 12.

262 - Perfecclonamientos en interruptores eléc-
tricos; tal y como queda substanéialmente descrito en la
presente Memoria y represaentado en los d4ibujJos que se acom-~
pafiamn.

Esta Memoria consta de veintiocho hojas escrie
tas a méquina por unsa sola de sus carés.
Madrid, 6 de Mayo

CYRIL KIEFT & Co.
rodu b U aE

por Pede






i

CYRIL KIEFT & C¢. LID. SEIS HOJAS.  HOJA 2e

A 168103
Ay

| 53 34 52 TR:Y) |
B} Ty T T T T T T T T 7T T TN B
4 B s "5 ([ 13 2 9134 1%
/ 5 , ‘ - A
Pl - bt N 32 ; . 9 ) (
; P : £4| ‘3 23 [IK
a7l | 4 €
D) | . \ 53
6 45 A4 | =14
IS. A A A ‘ 18
%
' 27 |
45 % 22 52 1 16 |

T g 1\
39 % hFR— ‘ , ‘ S ol |

Al o L
e BT




| SIG HOJAS.

HOTA 3a =




Fig. 7

27

i iy i e

P, "’“"““f‘*““‘"“"f‘-‘"ch

. ' ; —
SR T 2 P g

B T0 et o Bl d st

U S ! 1 R

i

S e Ty

Medrid, 6 mayo

P Pogsr oy G




8BIS Has‘ o

Gy R et S ER L ' 3 52

iy
II’////)';//(/}///

/]
P4
/]
s
Vi
//
‘l
/]
Ly
s
L
/]
l//
/.
N

,’ o
PN AT SRR AR O

AT SN

29 - k ,

A 28

Poy Poder e & W

Maﬁriﬁ,; 6 mayo 1




OYRIL KIEFT & C2. 170 1 6 810 3 SEIS HOJAS HOJA €
~— _A’1
. 622 & 62 | €4 et i
BL €9 v \\\\\\\\\\\ AR RRNEERS \\\\\\\\\\\\Q‘\\t\\ ‘ ' {B
2 AL L% AN —M fN W . oy \ )
E el Wy - : 68 .
39 s “‘g‘&‘ﬁi m ’"%II# I/ﬂl;" N7
’ e e : peeei———— = k.:_ m = ., \N 4
 —— \’~-l¥\<<"”\'i/<"4'f<’/’””" S (f) ~——A LTS e ] e
 Sn— e e NN [N s =N cc
i mwm%\‘}&“ WM‘ = ===l=="S el 3
- gg‘;—_,mz:i ; \ v\\\ ‘ * : Jpstopegnt = : y :: l
70 SRR vvfg__S_?“_‘__-__ — e R

A2 \\'\\\\\\\\\\\\\\\‘ ""”\\‘?&\\

SSEN
16 44 =N \

//

 Fig. Io.

"‘i'/.-'

I
e AT TTZLL,

B
el
o T
= g;
¢ 9N o SN
NN

N %
N

h. SN

~

N

NN N NSO

(O W . L .

e A e e e B o T S M



	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



