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MEMORIA DESCRIPTIVA

El presente invento se refiere & dispositivos de su
jecidn de le puntera o el tacdén en ataduras de seguridad pa
ra esquies, con un dérgeno de retencidn de la suela movi-
ble involuntariemente desde una posicién de bloqueo hasta
una posicidén de liberacidn, psra lo cuasl tiene que vencer
al menos una resigtencia, siendohla resistencia o las
resistencias unes funcidén de la energia potencial y de la

o ’ o
cinetica.

Los digpositivos conocidos de éste tipo poseen,
adicionalmente a la resistencia que determina la fueruza

de desbloqueo, una resistencis en forma de amortiguador
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de chogues hidranlico. Ea esto

dispositivos de suje-

{1

cién de la puntera o tacdn, el amortiguador de golues gsi
calculado de¢ bal modo, que su cspacidad de absorcidn de
golpes no es mayor, teniendo en cuenta un factor de sme-
guridad suficientemente grande, que la de la pierna del
esguiador. Esto es una condicidn previa para que lz gta—
dura de seguridad del esqui sea capaz de cumplir su ob-
jeto, a saber,; el de proteger al esquiador contra las
lesiones t{pioas del depoxte del eSquf. Los choques que
se producen, y cuya energia sobrepasa el vealor 1{nite pre-
determinado de la capacidad de abéorcién de choques del

dispositivo de sujecion de la punta o tacdn, originen

el desblogueo involuntario.

Bl presente invento se basa en el éonocimiento de
que es d~ tener en cuenta si el golpe actila sobre el dis-
positivo desde el esquf o desde la bota de esquier, 1o
oual no se suele tener en cuenta en los dispositivos
de sujecién de la puntera y el tacon éonocidos. As{, por
ejemplo, cuando el golpe tiene lugar contra la bota, en-
tonces la capacidad de absoreidn del amortiguador con res-—
pecto a los golpes, no debe ser mayor que la de la pierna
del esquiador, a la que estd montado en paralelo el amor-
tiguador. Con ello viene dedo, por consiguiente, el va-
lor 1{mite para los dispositivos comocidos. Por el con-
trario, - si el golpe afecta al esqu{, entonces la capaci-
dad de absorcion de golpeés del amortiguador no desempefia

en realidad ningin papel, siempre que esté garantizado
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gque el amortignador de golpes no pueda transmitir ninguns
energia considerable de chogue a la pierne del esquiador,
que sea mayor que la que ésto es capaz de absorber, ya

que en este caso el emortiguador de zolpes no estd monta~

do en parglelo; sino antepuesto.

in la préctica se ha comprobado, que la mayoria de
los golpes, y en especial los excesivamente fuertes, no
afectan a la pierna o la bota del esquiador, sino sl es~
qui. De ello resulta para el presente invento le misidn
de realizar y dar una forma tal 2 un dispositi#o de suje-
cion de la punta o el tacdn en ataduras de seguridad pa-
ra esguies del tipo descrito al principio, que en dependen~
cie de la energfe cindética y de su direccidn de accidn
sobre el dispositivo, éate pdsea una capacidad de absor-
cion de golpes distinta segin el caso. En efecto, con
ello es posible entonces absorber todavia los golpes exce-
sivamente fuertes, pero que todavia no representen ningin
peligro pars la pierna del esquiador y que afectan al es—
qu{, ¥ que hasta ahora originaban désbloqueos prematuros
indeseables y, con ello, aumentaban €l riesgo de las le-

siones tipicas del deporte del esqui.

Partiendo por lo tanto de un dispositivo de suje—
cidn de ‘la puntera o tacdn en ataduras de segurided para
esquies, dotadas de un organo de retencion de la suela mo-
vible involuntariamente desde una posicién de bloqueo a

3 * ’ L 3
una posicion de 11bera016n, para lo cual debe vencer al
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menos una resistenéia, sienio la resistencia o las resis-
tencias una funcién de la energia potencial y de la ener-—
g{a cinética, se ha resuelto el problema, de acuerdo ooﬁ
el invento; mediante un 5rgano de ajuste que regula una
resistencia; y que recibe sus impulsos de mando de 1la

I'4 . (ST
energie cinetica.

Segun el principio de construccion o funciona-
miento deseado del dispositivo, el 6rgano-aejajuste puede
ser, o bien parte de un dispositivo regulador eléétrico
o electronico, o parté de un dispositivo regulador neuma-
tico y/o hidraulico. Del mismo modo es posible también
enplear un dispositivobregulador rie canico. EZn este caso
puede servir como Srgano de ajuste un brazo oscilante, por-~
tador eventualmente de un peso centrifugo, que estd sos-
tenido en una parte fija al esqu{, por lo menos en la po-

sicidn de bloqueo del dispositivo.

Especialmente en dispositivos de sujecién de la
puntera o el tacén, dotéaos de un 6rgano de retencion
de la suela basculéble en torno de wun eje, puede servir
un gcoplamiento de friccion en calidad de resistencia

regulada por el organo de ajuste.

En una mejora constructiva del dispositivo de su-
jecion de la puntera o el tacén de acuerdo con el inven-
to, dotado de un dispositivo de regulacién mecénioo, el
brazo oscilante es movible en ¢l plano de movimiento

’ . .7
del organo de retencion de la suela, o bien tambien, en
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el caso de une guie no esférica del orgeno de retencion

de la suela, en un pleno de movimiento paralelo al plano
de movimiento de dicho oOrgeno. In la aplicacidén de es—

ta idea del invento en un dispositivo de sujecidn de la
puntera, el brazo oscilante pucde estar hecho de dog par—
tes y, con la primera de ellas, estar articulado al. dispo-
gitivo y former un apoyo pare un muelle, mientras que la
segunda parte, sostenida por la primera, soporta un pe-

so centrifugo, siendo movible con relacidén a la primera

parte, en contra de la fuerza del muelle.

A este particular ha demostrado ser ventajoso, es—
pecialmente por motivos técnicos de fabricacidon, el que
como muelle se prevea un muelle compresor helicoidal, ¥y
que la primera parte del brazo oscilante esté reeslizada
como jaula elastica; que la segunda parte del brazo osci~
lante sea un perno con cabegg,; cuya cabeza forme el se—
gundo apoyo para el muelle, y cuyo vastago straviesa al
muelle y & su primer apoyo, llevando en su extremo libre
el peso centrifugo, y que la cabeza del perno actlie so~
bre el organo de retencidn de la suela, o bien sobre su
dispositivo de bloqueo. Si en uno de estos dispositivos
de sujecidén de la puntera el $rgano de retencion de la suele
gobre el acoplamiento de un mecanismo de cuatro articula-~
ciones, entonces se consizue una construceion sencilla
y poco dada & estropearse, por el hecho de gque las dos
palancas del mecanismo de 4 articulaciones esta prolonga~

do hasta mds alld de Llos puntos de articulacion del drga—
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borque en la posicion de blogueo del dispositive 1o di-

4 .’ .
Teccion de accion del muelle digscurre a través gel wsunto
de articulacidn del bras seil Ho rqu 1

] . ano oscllante, ¥y porque el peruo

’

actua con su cabegza contra los extremos acodados de

lag palancas.

A continuacidn se describe detalladamente un
ejemplo de realizacion del objeto del invento g base de

los dibujos adjuntos, mostrando:

La figura 1, un dispositivo de sujecidn de la pun-~

tera, en seccion longitudinal central;

la figura 2, la vista desde arriba sobre el d4is—

positivo conforme a la figzura 1;

la figura 3, una vista desde arriba correspondien-—
. . . A ’ .
te a la figura 2, si bien en el estado momentaneo del dis-

N . (4 .
positivo en que el esqui recibe un golpe;

la figura 4, asimismo una vista desde arriba sobre

» 3 [ I3 L) ’ 3 -
el dispositivos; si bien en un estado momentaneo distinto:

la figura 5, una vista desde arriba correspondien-

‘ s s : ’
te asimismo @ la figura 2, si bien en el e stado momenta-

.neo del dispositivo en el que el golpe actila sobre el

mismo a partir de la bota, ¥y

la figura 6, la vista desde arriba sobre el dispo—

sitivo de sujecién de le puntera en estado abierto.
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£l dispositivo de sujecidn de la puntera cenflor=~
me &l invento posee una ploca de bamse 1 que, mediante
tornillos 2, esta atornilladz sobre un esqui 3. Esta
place posee un pivote 4, que ha sido representado Unics—
mente en la figura 1, sobre el que cstd soportada de mane-
ra basculable una pieza de soporte 5. Contra un degplo-~
zemiento axial se halla asegurada la pieza de soporte
mediante el disco 6 gue; por su parte, estd atornillado
sobre el pivote por medio de un tornillo 7. En la pieza
de soporte estén soportadas, en los puntos de articula—
cion 8, 9, dos palancas 10, 11 que junto con un drgeno 12
de retencidn de la suela, unido con las palancas en 1os
puntos de articulacidon 13, 14, forma un mecanismo de 4 .
erticulaciones, ZIn el érgano de retencion de la suela
esta soportade la pieza 15 de sujecién de la suels propia-
ménte dicha, que es desplazable libremente en sentido ver-
tical a efectos de adaptacion a gruesos distintos de
suelas de las botas de esquiar, y que puede ger fijada me-

diante una espiga de bloqueo 16 en distintas posiciones.

Las palancas 10,,11, hechas en forma de palancas de
dos brazos, forman con su brazo 17 o 18, que nosoporta al
6rgano de retencidn de la suela; sendos pasadores de blo-
queo. lLos dos pasadores de bloqueo cooperan con un ro-
demiento 12, que sirve como tope fijo sobre la placa de
base, y que este soporte sobre una espiga de soporte
20, que estd rematada en la placa de base 1 (véase fig.

1). BEn la posicidén normal del orgeno 12 de retencion de
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la suele, ceda uno de los pesadorces de blogueo asegu—
o, a lag pilezsn de soporte 5 contra vasculacion hacia uno
cualquiera de los lados; lo qué en realided seria pPosis~
ble bara la pieza de soporte, gracias a un agujero aler-

gado 21, curvado de manera correspondientes.

Sobre la pieza de soporte 5 esta previsto un eg-
tribo de sujecion 22, que se extiende transversalmente
por encima de la pieza de éoporte. Tanto el estribo de
sujecién, como tembién la pieza de soporte, presentan sen-
dos pivotes verticales 23 y 24 respectivamente que, con
relacién & la posicidn normal del dispositivo, se encuen-
tran en el plano vertical central del dispositivo coaxial-
mente uno respecto al otro. Sobre estos pivotes 23, 24
estd soportado de manere basculable un estribo 25 de
forma de U, abierto haciz el lado en las proximidades de
sus extremos libres de las patas. Este estribo forma
une jaule eléstice pera un muelle compresor helicoidal
26, sgirviendo el alma del estribo como platito de resorte.

como segundo apoyo paera el muelle sirve la cabeza de un

- perno 27, cuyo véstago atraviesa el muelle y también el

alma del estribo 25. BEL extremo libre del véstego estd
provisto de rosca, sobre la que estd enroscado un peso cer
trifugo 28. Esgte peso oentrifugo puede estar asegurado
contra giro por medio de un tornillo de sujecién, que

no ha sido representado. ILos extremos libres de los bre-
zos de las palancas 10, 11 que soporten al orgeno 12 de

retencion de la suela, presentan sendos selientes 29 §
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30, contra los que se apoya el perno de cabeza 27 hajo la

influencia del muelle compresor helicoidel 26, mantenien—
f ’ .’

do aslfal organo 12 de retencion de la suela en su posi-

. Y4
cion normal.

Las figuras 1 y 2 muestran al dispositivo de suje-
cidn de la puntera en su posicién normal. En esta posi-
cion se halla la pieza de soporte 5 asegurada contra bas-
culacion sobre la placa de base 1, ya que los brazos 17
18 de lasg palancas 10, 1ll, que sirven como pasadores de
bloqueo y cuya superficie frontal exterior estd curvade en
el correspondiente punto de articulacidn 8 & 9, se extien-
de hasta la zona del rodemiento 19, previsto como tope
fijo en la place de base. El ceantraje y el aseguramiento
de la posicion del mecanismo de cuatro articulaciones en
la posicién normsal, tienen lugar, ta2l como ya se ha dicho
anteriormente, por medio del perno de cabeza 27, que se
encuentra bajo la inifluencia del nmuelle compresgor heli-

. L d
coidal 26, pretensado mas_o menos fuertemente de acuerdo

con las necesidades de cada caso.

Si entonces el esqui 3 es afectado por un cdiogue ac-

tuante, por ejemplo, en la direccidn de la flecha 31, en-

tonces y como consecuencia de la inercia de las masas, re-

. . . [ 4
sulta el movimiento relativo de las piezas entre si que

puede verse en la fig. 3. EL organo 12 de retencidén de la

suela se encuentra a este particular bajo la influencia

de la bota de esQuiar que no ha sido representada. E1

-
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muelle cowpresor helicoiddal 26 ¢s carsedo el mismo tlemvo
por ambos ladoé; ya que, por una parte y debido al movi=
miento del mecanismo de cuatro articulaciones, ¢l galien-~
te 29 oprime al perno de cabeza 27 hacla la izquierda con
relacion al dibujo, mientras gue, por obtra parte, la jaula
elagtica 25 lleva a cabo un movimiento de baseulacidn
hacia la derecha con relacién al dibujo. Por consiguiente
se¢ opone al movimiento del mecaniemo de cuatro articula-~
ciones pera abandoner su posicion normal una resistencia
distinta, segin la fuerzé de los golpes regpectivos. Eg~
ta resistencia es a este particuler una funcidn de la
energia del golpe, ye que segin la fuerza del mismo, el
peso centrifugo 28, ¥, con el también la jaula eldstice
25 llevan a cabo un movimiento distintamente grande con
relacidn al esqui 3. Por consiguiente, tampoco golpes muy
grandes, pero a pesar de ello no peligrosos para la pierns
del esquiador, originan la apertura del dispositivo de su-
jeoién de la puntera. Después del golpe vuelven las
partes movidas de nuevo a su posicigdn normal conforme a
le figure 2, bajo la influencia del muelle compresor

helicoidal 26.

Si después del golpe sigue actuando sobre el or-
gano 12 de retencion de la suela una fuerza dirigida
transversalmente con relacion a la direccion longitudi-
nal del‘dispoéitivo, Por ejemplo; en la direcpién de la
flechaRBQ (véase fig. 4)., fuerzs gue sobrepase la ten-—

. 7 . . .
sion previa del mnelle compresor helicoidal, entonces
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tiene lugar una'basoulaciéu de la janla elastica 25 deg-
de le posicion dibujada en la Tigura 3, hasba la posi-—
cidn conforme a la figura 4, Bsto tiene lugar bajo la
influencia del muelle compresol helicoidals que para ello
se distiende algo. Al ceder la fuergzay vuelve el mecanis-—
mo de cuatro articulaciones & le posicién normal confor-
me a la figura 2, asimismo bajo la influencia del muelle
compresor helicoidal. Durante el curso de los movimientos
descritos anteriormente, la pieza de soporte 5 conserva
su posicion normal, ya que el extremo libre del brazo 18
de la palenca 11 todavia se encuentra en contacto con el

rodamiento 1°S.

_ Si, por el contrario, la energia es transmitida al
. . . . + 7 ’
dispositivo de sujecion de la puntera a través del organo

: ! - 4 e Lo
12 de retencion de la suela, bien sea energila cinética, o

. ¢ . ’, . ’ ' 4
"bien energia casi estatica, entonces de produce, despues

de una primera fase de movimiento del mecanismo de cuatro
articulaciones, el estado momentineo repregentado en la
figura 5., Debido al ataque excéntrico de los salientes 29,
30 de las palancas 10, 1i.al‘perno de cabeza 27, se mueve
por lo pronto la jaula elastica 25 hacia el mismo lado
longitudinal del gsqu{, que el grgano 12 de retencion de

la suela, a saber, hasta que el punto de atagque del sa-
liente actuante sobre el berno de cabega 27, el séliente

29 en elfpresenfe casb, recorre el plano central longitu-
dinal del dispositivo. En la siguienfe fase del movimiento,

K3 ] ’ .
que origine el estado momentaneo conforme a le figura 4,




lo'

150

25.

e

:

el punto Ge atague del saliente en el perno de cabema,
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el punto de articulacion de la jaula el éstica 25 en la
pieza de soporte 5 y en el esiribo de sujecidn 22, y el
punto de apoyo del muelle compresor helicoidal 26 en

la jaule eldstica, se encuetran sobre una misma 1inea,
Como el movimiento de lasgs piezas hasta llegar a la posi-—
cion representada en la figura 4 requiere un eierto
tiempo, resulta que précticamente nicamente actla ya
energie potencial sobre el drgano 12 de retencién de la
suela. Si cede la fuerza que genera esta energia: enton~-
ces el 5rgano de retencign de le suela vuelve & su posi-
cion normal conforme a la figuras 2, bajo la influencia
del muelle compresor helicoidel 26. 8i, por el contra-
rio, el 5rgano de retencidn de la suela no es atacado
Unicamente en forma momenténea por una fuerza que sobre-
pase la fuerza de desbloqueo predeterminada, entonces

el movimiento del mecanismo de cuatro articulaciones tie-
ne lugar a la posicidn del mismo representada en la figurs
4. Después de seguir basculando ligeramente hests une
posicidn predeterminada ‘constructivamente, se libera del
rodamiento 19 la superficie frontal exterior del brazo

18 de la palanca 1ll. Con e¢llo queda desbloqueada la
pieza de soporte 5, de modo que se puede mover en torno
del pivote 4; hasta llegar a la posicién conforme a la
figura 6. Durante esta fase del movimiento, la puntera
de lo bota de esquier es dejade en libertad por el organo

’ . .
de retencion de la suela de manera practicamente repenti-
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En el ejemplo de wealizacion representado no se
sigue tensendo el maelle compresor helicoidal 26 durante
esta fase Ultime del movimientos Con eilo se evita con
seguridad el agarrofamiento de la bota de esguiar en
una posicién obl{cua sobre el esqu{. Como durante el
movimiento de basculacion de la pieza de soporte 5 con
r@lacién a la placa de base 1 el muelle no se tensa EN
es preciso a la inversa, a efectos de poner gl disposi-
tivo nuevemente en estado de disposicidn para esquiar, que
la pieza de soporte sea hecha bascular hacis atrds a manag,
hesta su posicidn normal. ZEntonces tiene lugar una recu~
peracion automatica del mecanismo de cuatro articulacio-
nes a su posicién normal, bajo la inTluencia del muelle

compresor helicoidal 26.

En esta forma de realizaéién se ha previsto como

Unica resistencia al muelle compresor helicoidal 26. De
ello resulta una forma de realizacidn especialmente sen-—
cilla y poco dada a averiarse de un dispositivo de suje—
cion de la puntera conforme gl invento. Ia capacidad

de absorcion de trabajo del dispositivo puede variarse,
por ejemplo, cambiando el muelle compresor helicoidel 26,
o bien variando su tensidn inicial. Aparte de ésto se
puede variar también la capacidad de absorcién de traba-
jo, atornillando para ello el peso centrifugo 28 més o

menos profundamente en el perno de cabeza 27,
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Haeha la descripeidn del presente invento se hdce cons-
ter, que ests solicitud se acoge a la2 priorided de la soliw-
citud de patente alemena n? P 19 34 060.4 depositade el 4
de Julio de 1969y lo que se declara como no divulgado ni
precticado en Espafis comprends les reivindicaciones siguienwz
tes:

1. Dispositivo de sujecidn de la: puntera o el tacdn en
ataduras de seguridad para esquies, con un drgeno de reten-
cién de la suela movible involuntariemente desde una posicidn
de hlogqueo hasta una posicién de liberacidn, pers lo cuel 2
tiene vencer al menos una resistencia, siendo la resistencia
& las resistencias una funcidén de la energia potenciai y de
la cinética, caracte riza d o por un érgeno dé ajus
te que regula una resistencia y que recibe sus impulsos de
mendo de la energfas cindtica.

2. Dispositivo de sujecidén de la puntera o el tzcdn de
acuerdo con la reivindicacién 1, carascterizaedo
porque el 6rgano de ajuste forme parte de un dispositivo de
regulacidn eléctrico o electrénico.

3. Dispositivo de sujecién de la punters o el tacdn de
acuerdo con la reivindicacién 1, caracterizaedo
porque el drgano de ajuste parté de un dispositivo de regu-
lacién neumdtico y/o hidrdulico.

4. Dispositivo de sujecién de la puntera o el tacln de
acuerdo con la reivindicacidn 1, caracterizado
porque como drgano de ajuste sirve un brazo dscilante, que
eventualmente soporta un peso centrifugo y que estd sosteni-
do en une pieze fija sl.esqui, 21 menos en la posicidn de

bloqueo del dispositivo.
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5. Dispositivo de sujecidn de la puntera o el teedn, de
acuerdo con una cualquiera de lag reivindicacionss preces
dentes, caract e r i 2 ad o porque como resistencia
regulada por el Organo de &juste sirve un acopiamiento de
friceidn.

6. Dispositivo de sujecidn de la puntera o el tazcdn de
acuerdo con las reivindicaciones 4 6 5, caractoe r i -
z a d o porque el brazo oscilante es movible en el plano
de movimiento del drgano de retencidén de la suela o también, .
no siendo esférica la gufa del drgano de retencidn de la :
suela, en un plano de movimiento paralelo &l plano de movi-
miento de dicho drgano. '

7.~ Dispositivo de sujecidén de la puntera de acuerdo
con une cualquiera de les reivindicaciones 4 - 6 ¢ a ra c -
t erizado porque el brazo oscilante estéd hecho de dos
partes y, con su parte primera, estd articulado al disposi-
tivo y forma un apoyo para un muelle, y porque la segunds
parte sostenide por ls primers, soports un peso centrifugo
y es movible con relacidn a la primers psrte, en contra de
la fuerza del muelle.

8. Dispositivo de la punfera de ascuerdo con la réivin-
dicecién 7, cere c t e r i z 8 d o porque como muelle
estd previsto un muelle compresor helicoidal y la primers
parte del brazo oscilente estd hecha en forma de jaula clds~
ticae; porque como segundas parte del brazo oscilante sirve
un perno con cabeza forma el segundo sapoyo del muelle y cu-

yo véstago atraviesa 8l muelle y & .su primer epoyo, sopor-
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tando en su e%%éemo libre 21 peseo centrifugo, y porque la
cabeza del perno actda sobre el drgano de retencidn de la
suela, o bien sobre su dispositivo de blogueo.

9. Dispositivo de sujocién de la puntera o del taedn
de acuerdo con la reivindicecidén 8, en el que el érgano de
retencidén de la suela forme el acoplamiento de un mecenis-
mo de cuatro articulaciones, caras cterizado
porque las dos paslancas del mecanismo de cuatro articula-
ciones estdn prolongades hasta mds alld de los puntos de
articulacidén del Srgeno de retencién de la suela y acoda-
dad hacia adentro; porque en la positién del bloqueo del
dispositivo, la direccidn de éccién del muelle discurre a
través del punto de articulacidén del brazo oscilante, y
porque el perno actua con su cabeza contra los extremos
acodados de las palancas.

10. Dispositivo de sujecidn de la punters o el tacén
en ataduras de seguridad pars esquies.

Segin se describe Y reivindice en la presente lemoria
que consta de dieciseis hojes foliadas y mecenografiesdas
por una sola cara y de tresldminaes de dibujos.

Medrid, a 26 de Junio de 1970
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