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MEMORIA' DEéGRIPTIVA
para solicitar
PATENTE DE INVENCION
en
ESPANA
por VEINTE aiios ‘
a nombre de N, V., PHILIPS’GLOEILAMPENFABRIEKEN, entidad
holandesa, establecida en Emmasingel, 29, Eindhoven,
Holanda, por:

"UN MONTAJE PARA REGULAR UN CONMUTADCR".,-

El invento se refiere a un montaje para regular el
brazo de un conmutador sobre unoc de los contactos que son ba-
rridos bajo el impulso de un criterio que determina la regu-
lacién deseada,- En un montaje de lalefonia automdtica, este
criterio puede consistir, por ejempld, ®n impulsos de disco.-

El1 montaje de acuerdo con el invento presenﬁa la
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particularidad de que el brazo se para cuando el brazo o
los brazos, animados de un movimiento continuo, de étro
conmutador, tocan el contacto, que es elegido por el cri-
terio y que corresponde a la posicién deseada del conmuta-
dor rezular.-

En un montaje de esta clase, Segﬁn una forma de
ejecuciébn del in§ento, el mando del dispositivo de parada
del conmutador a regular se efectia por mediacién del bra-
zo de conmutacidén de otros conmutadores.-

La descricidén siguiente con referencia al dibujo
anejo, dado a tftulo de ejemplo no limitativo, hard com-
prender bien cbmo puede realigzarse el invento, del cual
forman parte, por supuesto, las particularidades que resal-
tan tanto del texto como del dibujo.-

La figura 1 representa un montaje en el cual la
régulacién de un conmutador se efectia con ayuda de otro
Unico conmutadof, al paso que, en el montaje representado
en la figura 2, ésta regulaciédn se efectida con ayuda de
otros dos conmﬁtadores.—

La figura % muestra la regulacidn de un conmuta—
dor constituido por untubo dJde rayos catddicos, al paso
que la figura 4 muestra una forma de ejecucidén de otro con-—
mutador, que puede utilizarse en combinacién con el con-
mutador representado en la figura 3,.-

En la figura 1, Sy es el conmutador a regular.-
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Este tiene, por ejemplo, una decena de contactos 11 a 20 y
un brazo 22.- El otro conmutador Sy tiene también diez con-
tactos 1 a 10, ¥y un brazo 12.- Los dos brazos de conmuta—-
cibn se desplazan en sincronismo, por tantc a la misma ve-
locidad y en fase, de modo que los dos brazos simulténea-
mente barren contactos correspondientes por ejemplo, 1 ¥
11, 2 y 12, etec.~ El brazo S, es arrastrado permanente-
mente ¥y gira por tanto de modo continuo, a una velocidad
angular constante al paso que el brazo S; debe poder ser
parado ¥ luego arrastrado en la fase requerida.- Este re-
sultado puede obtenerse, por ejemplo, dcoplando los dos
brazos a un mismo &rbol rotativo o a dos &rboles que giran
a la misma velocidad, estando el brazo de S, acoplado rigi-
damente al 4rbol rotativo al paso que el brazo S, esta aco-
plade, conayuda de un trinquete, que engrana con una coro-
na dentada, acoplamiento que puede ser interrumpido en to-
do momento y gue no puede ser reestablecido méds gue en la
fase requerida.—

Cada uno de los contactos del commutador S, pue-
de estar unido por mediacién de una combinacién de cuatro .

relevadores I, II, III, IV con un dispositivo 13 que sir-

ve para detener el movimiento del brazo de contacto 22 del

conmubtador 8] y que puede por tanto consistir, por ejemplo,
en un imén de blogueo cuyc circuito de excitacibén debe ser
cerrado o abiefto.—

| La extremidad del brazo 12 del conmutador S5

opuesta a los contactos estd ademds unida, por mediacidn

-3 -~
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del conductor 11, al polo positivo de una bateria 21 cuyo
otro polo estd puesto a tierra, lo mismo que la salida del
dispositive 13.-

Para llevar el conmutador sobre el contacto 20,
por ejemplo, se aplica ug criterio apropiado, por ejemplo,
un impulso caracteristico para este contacto, al'montaje
de relevadores I-IV, lo que provoca, de manera conocida,
la excitacidén de los relevadores I y II.,- Por ello, el con-
tacto 10 del conmutador Sy correspondienﬁe al contacto 20
del conmutador Sl es unido al dispositivo 13 por mediacidn
del contacto de trabajo IIb y del contacto de trabajo Ia.-

' Desde el momento en que el brazo 12 del conmuta-
dor Sp toca el contacto 10, momento en el cual el brazo 22
del commutador S; toca el contacto deseado 20, el circuito
del dispositivo 13 se cierra como sigue: tierra, bateria
21, brazo 12, contacto 10, contacto de trabajo IIb, contac-
to de trabajo la, dispositivo 13 cuyo otro borne estd pues-
to a tierraj y el brazo de conmutacidn 22 del coamutador
S se para.-

Para una velocidad dada del brazo del conmutador
5>, para la cual la posicién de este brazo es conocida en
todo momento, la parada del brazo del conmutador Sy es pues
fijada por el momento en el cual un contacto determinado de
este conmutador estd unido al diépositivo 13 por mediacién
del montaje de relevadores I a IV.,- En efecto, realizada
esta unidn, el momento de la parada depende todavia unica-

mente del tiempo necesario para que el brazo del conmutador
P g
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3, toque el contacto en cuestidn, y este tiempo es conocido.-

Es evidente que la uq;én entre un contacto del
conmubador 3., y el dispositivo 13 puede establecerse tam-
Bién de otro modo que con ayuda dgl montaje de relevadores
dibujado, por ejemplc, como 10 muestra la figura 2, con
ayuda de un selector.-

Bn el montaje representado en la figura 2, el con-
mutador Sz debe ser llevado a una posicién deterninada.-
Este conﬁutador Sz tiene por ejemplo 100 contactos y la
re;ulaciﬁn se efectia con ayuda de ouvros dos conmutadores
Sy ¥ SS" Cada unoc de los conmutadores S, ¥ S5 tiene diez
contactos, de modo que el producto de estos nlumeros de con—
tactos es 100, es decir, un ndmero igual al nidmero de con-
tactos del conmutador Si‘— Procede observar que como se
demostrard en lo gue sigue de la Memoria, los nﬁmepos de
contactos de los conmutadores Sy y Sg pueden también ser,
por ejemplo, de 4 y de 25.- .

Los dos conmutadores Sy y Sg estdn animados de
velocidades diferentes y el conmutador Sz gira en sincro-
nismo con el més lento de estos conmutadores, por ejemplo,
Sy.- El brazo de contactos del conmutador S5Vdebe estar
entonces animado de una velocidad tal que todos los contac-—
tos sean barridos durante el tiempoc en que el brazo de con-
tacto de Sy barra un éolo contacto o, en otras palabras,
la velocidad del brazo de conmutacién de 85 debe ser 10
veces mayor que la del brazo de Sy.-

Las dos extremidades opuestas a los contactos de

-5 -
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los brazos de conmutacidén de los conmutadores S, ¥ 85 estén
unidas al polo positivo de una bateria comin 23, cuyo otro
polo estd puesto a tierra.-

Los contactos de los conmutadores Sy ¥y 85 estén
unidos, respectivamente, a los contactos de los delectores
K; v Kp.- Por esto, un contacto de 5, puede ser unido,
cada vez por mediacidén del selector K;, a la entrada 24 de
un diSpositivd 26 ¥y ‘Lo mismo un contacto de 85 puede ser
unido, por mediacidn de Kp, con la entrada 25 de este dis-
positivo.~ Estas entradas estén puestas a tierra por me-
diacibén de resistencias 27,-respectivamente, 28.- E1 dis-
positivo 26 hace veces de dispositivo comparador de ten-
sidn, dispositivo que, cuando en las entradas 24 y 25 se
producen tensicnes ijuales, manda, por mediacidén de un cir-
cuito de salida 28, el imén de parada del commutador Sz.-
Tal dispositivo comparador puede realizarse de modo cono-
cido y disponerse de manera gque el mando no se produzca
més que cuando en las entradas existan dos tensiones igua~
les, diferentes de cero.-

También se puede utilizar un dispositivo gue no
sea gensible més que a una diferencia de tensidn netamente
determinada entre las entradas 24 y 25, caso en el cual los-
brazos de los conmutadores S, y SS estén éonedtados, no ya
a una baterfia comfn, sino cada uno a una baterfa indepen-

diente y la diferencia de tensidn entre estas baterias es

igual a la diferencia de tensidn a la cual reacciona el

dispositiveo 26.-
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Cuando se desea detener el brazo del conmutador
sobre el contacto 68 con ayuda de este dispositivo, bajo el
efecto del criterio correspondiente, que puede, por tanto,
estar constituido por cierto nimero de impulsos, se regﬁlan
los selectores Ky y K2.— El selector Kl se regula de modo
que el contacto 6 del conmutador S4; esté conectado a la en-

trada 24 del dispositivo 26, al paso que el contacto 8 del

" conmutador Sg esté unido a la entrada 25 por mediacidbdn de

un selector Ks.- Cuando el brazo de Sy, animado de una pe-
quéﬁa velocidad, toca el contacto 6 y el brazo de S5, ani-
mado de una gran velocidad, el contacto 8, se obtienen, en
las entradas del dispositivo 26, tensiones iguﬁles ¥y por
mediacién de Ya linea 29 y del iﬁén de parada 30, el brazo
del conmutador S; es parado sobre el contacto 68.-

Desde el punto de vista constructivo, las formas
de ejecucibn descritas suponen complicaciones del mecanismo
de acoplamiento del conmutador a regular, y por tanto, la
parada en el momento requerido y la nueva puesta en marcha.
en la fase requerida.y, ademds, el brazo de contactb_del
conmutador a regular barre de modo contindo los contactos,
lo que provoca desgastes.- Se puede evitar este dltimo
inconveniente haciendo de modo que el contacto entre el
brazo de conmutacibdn y el contacto deseado no exista més
que en la parada.-

La forma de ejecucidén ventajosa del montaje de
acuerdo con el invento Trepresentada en la figura 3 evita

los dos inconvenientes mencionados y el conmutador esté
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constituido en ella por un tubo de rayos catédicos.- Para

' facilitar la compresién del dibujo, el conmutador a regu-

lar estd representado por dos sistemas de tubos de rayos
catddicos 31 y 32, sistemas que, con preferencia, no for-
man mas gque uno solo.- Los dos sistemas contienen un cé&-
todo 3%3a ¥y 55b,lmedios no indicados para engendrar un haz
de rayos cldtodicos, y juezos de placas de desviacién 34a
Y 34b que estén interconectadas.- En la forma de ejecu-
cibn en gue los dos sistemas de tubos de rayos catédicos
no constituyen mas que uno sélo, las partes mencionadas
son comunes.-

Bl sistema 31 contiene ademis cierto ndmero de
el ectrodos colectores, alimentados por mediacién de resis-
tencias 353 estes electrodos corresponden a los contactos
del conmutador, al puso gque el haz de rayos catédicos hace
veces de brazo de conmutacién.- ‘

Bl sistema 32 contiene dos electrodos colectores
36 y 37.- Bl electrodo 37 se encuentra delante del elec-
trodo 36 y estd taladrado con aberturas juiciosamente ele-
zidas, lo que produce en cierto niimero de posiciones, una
distribucién de la corriente en los dos eléctrodos y, en
condiciones que se expondrdn luego, el haz de rayos catd-
dicos puede ser reguladc én estas posiciones.~ Estas po-
siciones corresponden a aquellas en las cuales el haz del
sistema %1 toca un electrodo colector.-

Cuando los sisgemas 31 y 32 no constituyén mas

que uno solo, el haz de rayos catédicos puede afectar una
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en el dibujo, para engendrar el haz de rayos catbdicos.-

Gada uno de los trayectoé de conmutacibn esté
constituido por un electrodo gue hace veces de electrodo
colector y por un segundo electrodo de emisién secundaria,
gue hace veces de cdtodo auxiliar.

Los dos c&todos auxiliares 45 y 46 estin unidos
entre si; ademfs, estén unidos a una de las placas desvia-
doras »4b, ¥y por mediacibn de uns resistencia 47, con el
polo j,0sitivo de una bateria 48.- Bl electrodo colector

45 estd unido al punto %9 y el electrodo colector 50 pue-
®

de estar unido a un generador de tensidu escslonada que

esté conectado entre los bornes 51 ¥y 52.- Bajo la influen-
cia de una fuente de Hensidn de mando con:=ctada a los
pornes 5% y 54, el haz de rayos catddicos puede tdcar, ya
el cértodo auxiliar 46 del trayecto de connutacidn 42, ya

el cldtodo auxiliar 45 del trayecto dz conmutazidn 40.-

Como 1o menciona la Patente 18%.356, cuandoc el
naz toca, por ejemplo, el citodo asuxiliar 46, y la tensién
del Znodo 50 es mas elevada, el cdtodo auxiliar emitiri
electrones secundsarios, de modo gue la tensidn del cdisodo
auxiliar 13 y resulta pricticamente igual a la del gnodo 50.
. 7 Cuando, estando el haz del relevador inversaor
41 c¢irisido sobre el cédtodo auxiliar 46, se aplica al
fncdo 50 una tensidn variable por escalones, y, con ayuda
de una baterfa de polarizacidén 55, se hace de modo que la

tensidn del dnodo 50 sea siempre mas elevada que la deter-

minada por’ la baterfa 48, la tensibn aplicada al citodo

- 10 -
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auxiliar 46 variard también por escalones.-

5i la magnitud de las variaciones escalonadas
aplicadas a los bornes 51, 52 se elige de modo que la varia-
cibén que de ello resulta en el cltodo auxiliar 46 y, por
tanto, en las placas desviudoras B4b, sea exactamente izual
a la que es necesaria para llevar el haz desde una de las
posiciones de distribucidn de corriente a otra, el haz del
sistecna 31 se desplaza también cida vez desde un electrodo
colector al otro.-

Al mismo tiempo, en el circuito de salida del
electrodo %6, la incensidad de la corriente varia y se
oibtiene, en los hornes de la resistencla 38, una tensién
apropiada para estabilizar el naz en c&da una de &stas po-
siciones.-

Por tanto si, a consecuencia de una variacidn de
la tensidn aplicada a los bornes 53, 5S4, el trayecto de

4

conmubacibn 42 se abre 7 el trayecto de conmutaciédn 40 se
cierra, de modo «wue la tensibn obtenida en ios bornes de
la resisbtencia 38 sea transmitbida, a las placas desviadoras
Z4b, el haz del sistema 32 es bloqueado en la posicibn ob-
tenida; y el haz del gistema 31 queda diri;ido sobre un
electrodo colector decerminsdo.-

Con szyuda de fensiones escalon:adas, se puede
hacer de modo :jue el conmutador 31l se desblaae en sinqro—
nismo con otro conmutador que; bajo la influencia de estas
tensiones, se desplaza de una posicién a la cotra y tomar

de uno de¢ los contachos del otro conmutador, en un momento
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determinado una tensidn que es =mplicada a los bornes 53,

o

54, del montaje representado en la fizara 3.~ El movidftien—
to del haz del sistema -3l se para entonces sobre el elec-
trodo colector deseado.-—

Cuando el relevador inversor se invierte, por
ejemplo, a consecuencia de una variacidn de la tensién
entre los bornes 5% y 54, la posicidn del haz de los sié—
tenas 31 y 32 sigie inmediatamente la tensida cue s2 pro-
diice en este momento en los bornes 51, 52, lo que restable-
ce 2] sincronismo inmediatamente después de la parads.-

La figura 4 muesbra una forma de ejecucidn del
monisaje del sepgundo conmubador, apropiads para la utiliza-
cidn con el montaje representado en la fizura 3,.-

Bl otro conmubador es i constituido por un cuarso
tubo de rayos cacbdicos 56 con electrodos colectores 57,-
Este sistema estd conjusado con un gguinto tubo de rayos
catddicos 58.- Este dltimo sistems tiene dos electrodos
colectores 59 7y 60 del mismo género que los utilizados en
el sistema 32 de la figura 3.-

Bl electrodo colector 59 estd scoplado a uana re-
sisteneia 60 y a uno de los electrodos desviadores 61 .-
Esto peraite obtener cierto nimero de regulaciones estables
que corresponden a las poaiclones de los electrodos colec-
torses 57 del cuarto sistema ¥ corresponden también a las
posiciones del sistema 21 ¥ 32,-

Cuandoc se aplican a los bornes 62 tensiones Jjui-

ciosamente elegidas, el haz de este sistema se desplaza de
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una posicidén a la otra y el haz del sistema 56 es céda vez
c¢irizido sobre otro electrodo colector.-

Al mismo tiempo se produce en ias placaS'desyia—
coras 6l una tensidn en escalones que es aplicada, por media-
cidn ce los bornes 63, z los bornes 51 y 52 del dispositivo
representado en ls [i,ura %, de modo gue si el trayecto de
conmutecibén 42 de &ste circuito estéd cerrado, los haces de
los sistemas 31 y %2 barren posiciones correspondientes.-

Delante de los eclectrodos colectores 57 del sis-
tewna 56 se ha dispuésto un electrodo 64 en forma de rejilla
que es llevado a una tensidn positiva, por mediacién de una
toma de la baterfa 55.- '

Bajo el mando del criterio, con ayuda de ﬁn rele-—
vador ¢ de un montaje selector 66, los electrodos cclectores
57 puéden ser conectados separadamente por mediacidn de una
resistencia 67 con el polo positivo de la baterfa 65.-

Durante el tiempo en que esta conexibn no se esta-
blezca, se abtiene entre los bornes 67 la tensibn de la ba-
terfa, al paso gue la corriente del haz del sistema 56 es
enteramente evacuada por el electrodo 64.~ Sin embargo,
cuando, bajoc el mando del criterio, uno de los electrodos
colectores es conectado a la resistencia 67, desde el momen-
to en que el haz es dirigido sobre el electrodo colector en
cuestibén, la corriente del haz es parcialmente evacuada por
mediacidn de la resistencia 67, de modo que la tensidn en-
tre los bornes 68 cae.-

La tensibn obtenida entre los bornes 68 es apli-

- 13 -~
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cida a los bornes 5%, 54 del relevador inversor de la figurs
3.-

Durante el tiempo en que no se elija el electrodo
57 de la figura 4, el trayecto de conmutacidédn 42 del rele-
vador inversor esti cerrado y el haz del conmutador ha re-
gular 31 se desplaéa también.-

Cuando se elige un electrodo 57, y el haz del
cuarto sistema toca este electrodo, la tensidn entre los
bornes 53, 54 del relevador inversor baja, de modo que el
trayecto de conmutacidn 40 se cierra y el haz del conmuta-
dor 31 se para sobre el electrodo colector deseado.-

El otro conmutador 56 prosigue su ruta y, después
de la apertura del trayecto de conmutacibén 40, el conmu-
tador a regular 31 se encuentra de nuevo en sincronismo.-

Procede ohservar todavia que la Patente 181,158
menciona aun medios’con ayuda de los cuales el haz del sis-
tema 58 es devuelto, despuds del barrido de todas las posi-
ciones, a su primera posicidn y el ciclo se repite.- Los
haces de los otros sistemas siguen tanbién este movimiento.

Este montaje asesura pues de manera muy simple
no solo la parada, y el arranéue en fase del brazo del con-
mutador, sino, ademés, como 105 brazos de conmutacidn estin
constituidos por haces de rayos catbddicos, los contactos
no se desgastan,

Esta solicitvd que corresponde a la presentada
con feohé 5 de Mayo de 1.948 en Holanda, bajo el nimero

-

140.219, se acoze a los beneficios del articulo 51 del

- 14 - °
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vizente Hstatuto-Ley, sobre Propiedad Industrial.-

- NG

+
P
l

Los puntos de invencidn propia ¥y nueva jgue se
presentan para que sean objeto de la presente solicitud
de Patente de Invencibn, por VEINTE afios en Espafia, son

5 los zigudientes:
1,~ Wm-montaje para rezgular el brazo de conmu-

én ¢e un conmmutador sobre uno de los contactos que ro-

[~

Tac
corre sucesivasente el brazo coamutador bajo el mandc de
un criterioc que determina la regulacidn deseada, caracte-
10 rizadoc por:ue el brazo conmutador se gara cuando el brazo
de conmutacibén, siempre en movimiento, de otro conmutador
boca un contacto, elesido bajo el mando del criterio, de
éste otro conmutador, cohtacto e corresponde a ia regu-
lacién deseada del conmutador a rezular, pudiendo presen-
15 tar ademfs este montale las varticularidades sisuientes
tomadas por separado o en combinaciéng
a) el mando del dispositivo de psrada del con-
mutador a resular se efectda por mediacidn de los brazos
de conmucacibn de los otros conmutadoress;
o0 b3 el moniaje contiene un conmub.dor adicional

cuyo nimero de contactos barridos sucesivanenbte durante

- 15 -
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Bl movimiento del brazo de conmubtacidn es izual al del con-
mutador rezular, los brazos de contacto de los dos conmu-
tadores 3e desplazan de una manera isfcrona y bajo el.mando
del criterio, y un circuito due contiene un d¢ispositivo de
parada del conmutador a regular estid unido al contacto del
conmutasor adidonal que corresponde a la regulacién deseada
del conmutador a rejsulars

¢) el montaje contiene dos conmutadores adicio-
nales talas gue el produicto del nimerc de contactos de estos
connutgdores barricos sucesivsmente por los brazos de con-
mutacidn séa izual 31 nlmero de contacitos del conmutador a
rejular y el brazo de comnutacifn de éste Ultimo se despla-
za, et sincronismo con €l brago de conmubacidn mas lento,
ae los conmubvadores adicionales, al paso que el brazo de
conmutacidn del otro conmutador adicional barre todos estos
contactos durante el tiempo en ue el priner brazo ce con-
mutacibén adicional barre uno de estos bontactos, montaje en
el cual, bajo el mando del criterio, se¢ elize, en céda uno
de los dos coatactos adicionales, un contacto tal gque la
combinacidi-de contaétos corresponda a la regulacidn desea-
da del conmutador a regular y estos <¢os contactos eleglaos
estan unidos a un dispositivo gue manda el dispositivo de
paracda del conmutador a regulars

d) el conmubtador g fegular esta constituido por
un sistema de wubos ae rayos castbbdicos en el cual los con-—
tactos estén constituidos por electrodos colectores del

haz de rayos catbdicos ¥y la tensidn de desviacidn del haz
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‘de raros cato<1cos se toma de las placas desviadoras de un

sezundo sistema de tubos de rayos catddicos y en un nlwmero
de posiciones del segundo haz de rayos catbddicos corres-—
pondiente al ndmero de electfodos colectores del primer
sistema, la corriente se distribuye entre, al menos, dos
electrodos colectores y uno de los electrodos colectores
que participan en esta distribucién de la corriente esté
acoplado, por mediacidn de los trayectos de conmutacibn

de un relevador inversor insertado en un tercer sistema de
tubos de rayos catddicos, con uno de los electrodos colec-
fiores del segundo sisbtema de tubos de rayos catd8dicos
estando este elecurodo colector acoplado, por mediacibn del
sesundo trayecto de conmutacibn.del relevador inversor, a
una fuenve de tensidn de la cual se toma una tensidn en
forma de escalones para dGesplazar el sezundo haz de rayos
catddicos desde una posicidn de distribucidn de la corriente
hacia otra, montaje en el cual uno de los travectos ds con-
mubacibén del relevadoer inversor puede estar cerrado y el
otro ablierto y viceversa, todo ello de nmanera gue, bajo la
influencia de la tensida en forma de escalones, el haz del
priser sistema toyue consecubtivamente cierto niémero de elec—
trodos colectores y, en el momento de la conmutacidn éel
relevador inversor, el haz del primer sistema sea .aantenido
enn una posicidn determinada, efectuindose el mando del rele-—
vador ianversor por mediacidn del brazo de conmutacidn y del
contacto del otro conmutador elepido bajo la influencia del

criterios

- 17
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e) el conmubador adicional esti constituido por
un cuarto sistema de tubo de rayos catbddicos v la tensidn
de desvincidn del haz de rayos cat8dicos se toma de las
placas desviadoras de un quinto tubo de rayos caubdicos ¥,
para un ntmero de posiciones del haz de rayos catddicos
izual al nimero de electrodos colazctores del primero y del
cuartc sistema, la corriente se dlstribuye entre, al menos,
dos eleactrodos colectores, estando~uno-de los electrodos
que participa en esta distribucidn de corriente conectado
con uno de los electrodos desviadores del quinto sistenma,
alectrodos a los cﬁales se aplica una tensidn para llevar
el haz desde una posicidn & otra ¥ de los cuales se toma
la tensidn en forma de escalones y en este monitaje, la ten-
sién de mando del relevador inversor se toma de un electro-
do colector cel cuarto tubo de rayos catddicos elegido bajo
la influencia del criteric;

f) en el cuarto tubo de rayos catddicos, se ha
aispuesto, .entre loé electrodos colectores ¥ el citodo,
una rejilla que se encuentra a un potencial positivo y en
el moaento de eleccidn de un clectrodo colector que se en-
cuentra a un potencial mas bajo, el potencial de este elec-
trodc colector es aumentado por mediacidn de un circuito
que contiene una resistencia de la cual se toma la tensidn
necessria para el mando del relevador inversor.-

2.- Un montaje para regular ua conmutador .-

Tal y como se ha descrito en‘la Memoria Jue ante-

cede, ilustrado en los cibujos que se acompaﬁan_i para los
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fines que se han especificado.-

La anterior Menoiria consba de dieciocho hojas

v la presasnte, escritas a ndquina por una sola de sus

Madrid. 30JUL.1949‘
: P. A.

Alberto de Eizaburu
Po
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