MALA FEPRODUCCION
POR DEFECTO DEL ORIGINAL

MEMORIA DISCRIPTIVA
para solicitar una
PATENTE DE INVENCION
por VEINTE ANOS en
5 TS PANA

por : Dispositivo de avance mecanico para perforadoras
a favor de
Gocledad @ CONSTRUCUIONS HLBCTRO-MECANIQUES DE
SAINT-ETIEE (ANCIONE USINE JAGEOR)

entidad francesa, establecida en 36,
Avenue de Rochetaillée, Saint-Etienne

(Loira}, Prazncise.



”

1o

15

20

Sabido es que el trabajo de perforacién en las mi-
nas y canteras se efectlia 1la mayor parte de las veces con per-
foradoras eléctrices o neuméticas Y, en la mayoria de los ca-
8os, que se trate de carbén, roca o mineral tierno, la presidn
en el taladro necesaria para la penetracidén es deda por un
esfuerzo del obrero.

En cuento no se trata de minerales de cierta durezsa,
hay gue aumentar diche pre;ién de una maneras aprecisble y no
se puede lograr el esfuerzo de empule sino es por medic de un
dispositivo de avance mecénico, multiplicador de esfuerzo.

El presente invento se refiere & un dispositivo de
avance automético para perforadoras: dicho dispositivo de un
tipo conocido, fécil de colocar en la obra permite también un
rédpldo montaje y desmonteje de 1la perforadora con relacién al
mismo.,

El mencionado dispositivo se distingue especialmente
porque lleve en combinscisdn una viga‘telescépica que sirve de
correders a una camilla portadora de la perforzdora, medios
que permiten inmovilizar dichs viga en cualquier posicién an-

gular deseada y un dispositivo de msndo colocado entre ls men-
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clonede viga y la cemills para garentizer el desplazamiento

de dicha camilla & lo largoc de la viga,

Con preferencisa, el dispositivo de mando de los
desplazamientos de la cemilla con relacién a la viga se com-
pone de un carro mévil a lo largo de la viga por la asccién
de un mecanlsmo de mando, yendec encabsllado en dicho carro
en el sentido longitudinal la camilla y yendo interpuesto
entre diche camilla y la cara anterior del carro un disposi-
tivo gue permite un desplazaﬁiento elféstico de ls camilla
hegcia adelante,

En el sentlido de la penetracién del taladro de la
perforedors, el carro sl hoverse hacls adelante empuja le
camllle-soporte de 1a parforadofa por mediacién del muelle,
En cambio, en el sentido del retroceso, el sccionamiento de
la perforasdora se verifics de una manera positiva,

Otras caracteristices resultarén de la descripcién
que sigue.

En el adjunto dibujo, dedd inicamente a tituloe de
ejemplo @

La Filg. 1 es una vista en alzado del dispositivo
con le perforadors.

Le Fig, 2 es un corte longitudinal siguiendo la
linea 2-2 de 1a Fig, 1 del dlspositive solo.

Le Fig, 3 es un corte transverssl siguiendo la 1i-
nea 3-3 de la Fig, 2, pero a mayor escala,

Le Fig, 4 representa la perforasdors sobre su sopor-
te y el mecanismo de avance, en corte sigulendo la lines 4.-4
de la Fig. 5.

La Fig., 5 es un corte verticsl transversal giguien-

do la linea 5.5 de la Fig,., 4.
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La Fig., 6 es un éorte vertical transverssl siguien-
do la linea 6-6 de la Fig, 1 al través de un guia del taladro
de la perforadorsa,

La Filg, 7 representa el conjunto del dispositivo
con una columne soporte en posiclén para perforar un agujero
inclinsdo.

La Fig, 8 representa una variante de ls manera de
fljar la parte delantera del dispositivo de svence.

Segin el ejemplo de ejecucidn representado, el dis-
positivo comprende una viga telescépicsa,

Diche viga comprende une parte tresera o de bage
formeda de dos véstagos cilindricos 1 macizos o tubulares
{véase Fig, 5) enclavijados en 2 en una pileza de unién 3.

Por los dos véstagos 1 asi sujetos puede deslizar
una parte snterior formads de dos tubos 4 cuye posicién lon-
gitudigal pudde ser reglada por medio de pasadores 5 que pue-
den ir metidos en dos de una serie de sgujeros 6 hechos re-
gularmente en los véstagos 1 y en los tubos 4. Dichos tubos
ven reunidos por delante y por detrés por dos pilezes de unién
7 ¥y 8,

La pleza de unidén 8 que reune por detrés los dos
véstegos 1 lleva un asgujeroc centrel ¢ (Fig., 2) en el que va
metido un véstago 10 enclavijado en 11 en dicho agujero y
montade corredizo en un manguito 12 que termina por detrés
en forma de horquilla 13. Un volante 14 puede dar vueltas
sobre el extremo del mangulto 12 por medioc de un cojinete de
enlllo de bolas 15 pero no puede escaparse de &1 longitudi-
nalmente puesto que quedas retenido por las citadas bolas:
estas bolas se introducen por un agujero 16 (Fig. 2) que se

obtura luego con un tornillo, La esplga roscada 1C lleva dos
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ranuras longitudinsles éz-?as cusles entran dos cufias 188
fijJes positivamente en la horquills 13. La rotacién del
volante 14 mueve dicho tornillo 10 en un sentido o en otro
segin el sentido de dicha rotacién.

Por la horqullla trasers 13, la viga esté articu-
lade, alrededor del tornillo 17, en un soporte cualquiera
que varisréd segin le utlilizacién de 1a perforadara. En el
ejemplo representado, la horquills estéd articulsda en un
eollar 18; mévil y gradueble en posicién por ejemplo & lo
largo de una columna telescépice 19 (Figs, 1, 2, 7, 8) for-
mendo soporte, bicha columna estd provista de un asiento 20
destinado & tener apoyo en el suelo, y su vértice no repre-
sentado esté destinado a quedar eprisionado contra el techo
de una galeria por medio de un dispositivo tensor cua%guiara
representado esqueméticemente en 21, E1 collar 18 puéde ger
inmovilizado a lo largo de dicha columna por cuaslquier medio
edecuado, por ejemplo por dos zapatas de frenoc 22 Y 28 desti-
nedes a apretar contra la columna 19, ILa zapata 22 es soli-
daria de un tornille 23, en el gue se atornilla una tuerca 24
gue tiene su apoyo en la zepets 25 atravesada libremente por
une parte lisa del tornilloc., Como vemos, al atornillar lg
tuerca 24 se 1nmov11izan en la columné 19 las zapatas 22 y
25. Al destornillar la tuerca las piezas 22 Y 25 se separan
en cambio de la columna 19 realizando el aflojamiento del
coller 18,

Las dos piezas de unidn 7 y 8 que reunen los tubos
4 llevan paralelamente a dichos tubos ¥ dispuesta entre ellos
una cremallera cilindrice 26 reunida sélidemente a dichss
plezas de unién con pasadores 27 y cufirs 2782, picha cremaslle-

re termina por delsnte en una punta 28,
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En los tubos 4 y en la cremallera 26 va montado

corredizo un mecenismo de avance., Este mecanismo consta de
un carro 29 (Figs.l, 2, 4, 5) en el que da vueltas un &rbol
transversal 30 en forma de pifiSn 31 que engrana con la cre-
mallera 26 y en uno u otro de sus extremos va sacufiado un
volente 32. Una zapata de freno 33 aprieta contra dicho
érbol 30, al mismo tiempo que,la pleza 33g (Fig, 4), por el
atornillasmiento de una tuerca 34 en la espige 35, lo gue per-
mite inmovilizar el carro 29 sobre la parte anterior de la
viga soporte.

El carro 29 va encaballedo por una camilla 36 que
desliza por dos apéndices 37 y 38 a la vez sobre los tubos 4
Y sobre la cremasllera 26. El carro 29 estéd en contacto di-
recto por su cara trasera con la cara delantera del apéndice
trasero 37, mientras que un muelle 39, en hélice, monteado
alrededor de le cremallera 26, va interpuesto entre la cara
delantera del carro 29 y la cara trasera del apéndice delan-
tero 38 de 1la camilla 36,

En la cemilla va montada la perforedora propiasmen-
te dicha., Dicha perforadora lleva un motor 40 que puede sger
eléctrico, neumético u otro, y que mueve en rotatién un ta-
ladro 41,

El motor 40 va fijo en un apoyo semi-cilindrico 42
(Figs, 4, 5) de la camilla 36 por medio de un medio collar
43 aemovible. En cuanto al taladro 41, éste da vueltas en un
gula-taladro constituido por dos soportes 44 fijos en la
pleza de unién anterior 8 y entre los cuales se coloca un
cojinete amovible que se compone de un cuerpo 45 y un sobre-
rete 46, pudiéndose montar o desmontar fécilmente todo ello

por medio de dos pernos 45 provistos de tuercas de orejas 47,
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El funcionamiento del di;positivo es el sigulente:

8e coloca primersmente en su sitio la viga-soporte
delante del frente de talla 48 (fig. 7) que se desea perforar
dando 8 dicha viga ls orientacién correspondiente & la direc-
clién deseada para este agujero a perforsr. Para ello, se
fiJa antes el soporte constituido por ejemplo por las colum-

nas telesc6picas 19, se gradia en altura el collar 18, a lo

largo de dicha columna y se le inmoviliza en 1a posleidn es-

coglda por medio de los frenos 22 (Figs, 1, 2). Se apriets
la viga-soporte telescédpica contra el frente de talla 48 por
la punta anterior 28 de 1la cremallers 26 dendo a esta viga 1la
orientacién deseada y ajustendo su largo por deslizamiento
de los tubos 4 sobre los véstagos l; el conjunto t@bos-vdsta-
gos se inmoviliza luego con los pasasdores 5. Se asegura en-
tonces un afianzamiento suficiente de 1l1a viga-soporte en él
frente de talla forzando la punta 28 en dicho frente por un
ligero desplazamiento del conjunto de 1la viga con relaciédn
el manguito trasero 12, por rotacién en el sentido convenien-
te del volante tuerce 14, inmovilizaedo longitudinalmente con
relecién a dicho tornililo.

Se coloca por fin la perforadora en su sitio Yy se
introduce el talsdro 41 en el gula 44,

Basta luego dar vueltas al volante 32 en el sentido

de la flecha £l (Fig. 1) para mover el carro hacia alante a

causa del engrane del pifibn 31 con la cremallera 26. Este carro

comprime primeramente el muelle 39 gque acciona luego a su vez

la perforadora en el sentido de la flechs £2 (Fig, 1).

S1 la roca u otra meteria perforada por el talsadro
41 presenta & un momento dado una durezs aérecentada, la cerre-

ra de la perforadora puede disminuir y ello, de una maners

~
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el carro 29 y la camilla 36. De este modo se evits un mando
brutal y positivo del taladro.

Para volver stréds, basta dar vueltas en sentido in-
verso al volante 32; el muelle 39 se afloja, el carro 29 se
mueve hacia atrés accionando, por tope positivo esta vez, la
camlilla 36 y la perforadors,

En la Fig, 8 se ha.representado una variante en la
que la tensién producida por el tornillo 1 sobre la columna
19 queds suprimida por la supresién del tornille 12, La brida
13 es lleveda por una espige 49 metida directamente en el man-
drilado 9 (Fig, 2) de le pieza de unién 3, Ests espiga estd
sostenide por el pasador 11, Lé puntsa 28 del ejemple ante-
rior queda entonces supriiida y el extremo de 1la viga teles-
cbplca estd entonces constituldo por una parte cllindri¢a 50
que tiene epoyo en un soporte 51 fijo ya sea en el suelo, en
el frente de tallas, o en los paramentos laterales.

Naturalmente el invento no se limita de ningéin modo
a las formas de ejecucién representadas y descritas que tan
8olo se indican como ejemplo.

-NOTaA-

Descrita suficlentemente la naturalezs del invento,
asl como la manersa de realizario en la préctica, dgbe hecerse
constar nuevamente que las disposiciones anteriormente indl-
cades son susceptibles de modificsciones de detalie, en cuanto
no alteren su principio fundamental. También se hace constar
gue dicho invento corresponde a una petente presentadas en Fran-
cla con fechm 4 de Eneroc de 1949 bajo el n° 565,738 acogién-
dose, por lo tanto, s los beneficios que conceden los Conve-

nlos internscionsles en vigor, y siendo lo que constituye 1a
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esencia del referido 1nve;%b Y po; lo gue se solicits patente
de invencién, por veinte afios en Espafia ¢ "Dispositivo de avan-
ce mecénico para perfeoradoras® caracterizéndose por lo si-
gulente,

| 1.~ Dispositivo mecénico de avance para perforado-
ra, cuya carsacteristice es que comprende en combinscién una
viga telescdpica que sirve de corredera a una camilla pofta-
dore de la perforadora, medios que permiten inmovilizar la
citada viga en cualquier posiciédn angular deseads con rela-
elén a la pared e perforar y un dispositivo de mando colocado
entre dicha viga y la camilla para ﬁsegurar el desplazamiento
de la menclonada cemilla a lo largo de dicha vige,

2.~ Dispositivo mecénico de avance para perforado-

- ra, seglin el punto anterior, cuyas caracteristica es que 1ls

vige esté formada por la combinacién de una parte trasera que
consta de dos elementos longitudinales parelelos erriostrados
en sus extremos traseros, y de una parte anterior que consta
de otros dos elementos arriostrados igualmente en ambos extre- :
mos y corredizos sobre los elementos de la parte trasera, ha-
biéndose previsto‘medios de clerre pars inmovilizar longitudi-
nalmente la parte delanteravcon relacién & la parte trasera,
3.- Dispositivo mecénico de avance paras perforédora,
segin 8% punto anterior, cuys caracteristica es que los dos

elementos de la parte trasers son cilfndricos (tubos o espi-

" gas) y que los dos elementos de la parte delantere son tubu-

lares y van metidos en los citados elementos de la parte tra-
serd, consistiendo los medios de cierre por lo menos en dos
pasadores metidos cada uno, transversalmente en dos de una
serle de agujeros hechos de parte s parte dlametralmente en

dichos elementos y puestos en coincidencia.
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4.~ Dispositive mvcénicovde avance para perforado-
re segin el punto 1, cuya caracteristica es que los medios
para lnmovilizar las viga telescéplca en cualquier posicién
angular deseada con relacién a la pared a perforar comprendén
en combinacién: un soporte adaptado de modo que se le pueda
inmovilizar a clerts distancis del frente de talls, un érgano
graduable verticalmente a lo largo de dicho soporte, una hor-
quilla gue estéd articulada alrededér de un eje horizontal so-
bre dicho 6rgeno y que se prolonga en forma de manguito, un
elemento enlazado con el extremo trasero de las parte trasera
de le viga telescépica y montado corredizo en dicho manguito,
medios para graduar la posicién longitudinal del mencionado
elemento en dicho manguito, y un érgano de afianzamiento en
la pared que se ha de perforar, yendo dicho érgano fijo en el
extremo de la parte anterior de la vige telescépica.

S.- Dispositivo mecénico de avance para perforado-
ra segin el punto anterior, cuys caracteristica es que el /
citado soporte esté constituido por una columna vertical te-
lesc6bpica de largo gradusble, siendo el citado &rgano reglable
a8 los lergo de diche columma un collar en el cusl estd arti-
culada la horquilla terminads en forma de manguito.

- 6.- Dispositivo mecénico de avance para perforado-
ra segin el punto 4, cuys caracteristica es que el elemento
montado corredizo en dicho manguitc estd constituido«por un
tornilleo en el que se atornilla une tuerea que gira en el
extremo anterior de dicho manguito del que es solidario lon-
gitudinslmente.

7.- Dispositivo mecénico de avance para perforado-
rs segin el punto 4, cuya carscteristica es qgue el 4rgeanc de

efianzemiento fijo en el extremo de la parte anterior de la
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viga telescébdpica ests consélé%id; por ﬁna punta,

8.- Dispositivo mecénico de avance para perforado-
ra seglin el punto 1, cuya caracteristice es que los medios
para inmovilizar la viga telescépica en cualquier posicidn
angular deseada con relacién a la pared a perforar compren-
den en combinacién : un soporte adaptado de modo que se pueda
inmovilizar a cierta distancla del frente de talla, un 6rgano
graduable longitudinalmente a lo largo de dicho soporte, una
horguilla que esté.articulada &lrededor de un eje horizontal
sobre dicho &érgano y que estd fija directamente en la parte
trasera de la viga telescédpica, y un soporte anterior en el
que descensa el extremo delantero de la citada vige teles-
cbpica,

9.- Dispositivo mecénico de avance para perforado-
ra segin el punto 1, cuys caracteristica es gue el dispositi-
vo de mendo de los desplezamientos de la camiila con relacién
a la viga consta de un carro mévil a lo largo de la viga por
la accitn de un mecanismo de mendo, yendo encaballado dicho
carro en el sentido longitudinal por la caﬁilla, ¥ yendo un
dispositivo eléstico 1nterpuestb entre dicha cemilla y la cars
anterior del carro de manera gue permita un desplazamiento
eléstico.de la camilla hacie sdelante,

10.- Dispositivo mecénico de avance para perforsdo-
ra segin el punto snterior, cuya carscteristica es que el ci-
tado mecanismo de mando comprends en combinacién uns cremalle-
ra longitudinal llevada por la parte anterior de la viga te-
lescépica y un pifiébn soliderio en rotacién de un &rbol trans-
versal que girs en el carro y esté provisto‘de un érgano, vo-
lante u otro, de meniobra,

11.- Dispositivo mecénico de avance para perforadora

£ ]
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segin el punto 9, cuya carascteristica es que un dispositivo
de Inmovilizacidn permite inmovilizar el carro e lo largo
de 1la vigs telescépica.

12 ,- Dispbsitivo mecénico de avance pare perforado-

ra segin une cualquiera de les puntos anteriores, cuys carsc-

‘terlstica es que la parte anterior de la vige telescépica lle-

va un guls pare el taladro de la perforsdors.

13.- Digpositivo mecédnico de avance para perforado-
ra seglin el punto 12, cuya éaracteristica es que el citado
gula 'esté constituide por uh soporte con cojinete con sombre-
retéc articuledo o amovible, de fijacidn répida,

14 .- "Dispositivo de avance mecénico p;ra perfors-
doras™, todo tal y conforme se describe en 1a presente memo-

ris y se representa en el adjunto dibujo.

Madrid, 9 Q ABR.1949

Alberto de Elzaburu
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