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MEMORIA DESCRIPTIVA

— De une so lic itud  de Patente de Invención por 20 años a favor 

de CAYETANO VIÑEQUE 30BRADIRL, con domicilio en Calle de Castellón 

núm. 28- 12s , VALENCIA, por:

"UNA MAQUINA DE SELECCIONAR Y CALIBRAR FRUTOS".
azn==-!=== ^ !í--  = !'r-í: ,,, <

Todo cuanto se haga para la  selección y calibrado de frutos, 

parecerá siempre poco con miras a presentar en e l  mercado productos 

bien seleccionados y calibrados. Hay ciertas frutas o productos del  ̂

campo que se precisa coger verdea para que resistan mejor las ope­

raciones de limpieza, selección, calibrado, preservado, empacado y 

transporte; y mucho más s i se trata de exportar, porque e l  transpor­

te dura varios días antea de lle ga r  a su destino; aunque también 

conviene a veces tenerlo en depósitos o almacenado algún tiempo has­

ta que vaya a manos del consumidor; y de ah í, también, que convenga 

retrasar la  maduración algún tiempo.

Se precisa, puás, de procedimientos y máquinas que efectúen 

estas operaciones de selección y calibrado de la  manera mas perfec­

ta y con e l rendimiento máximo posib le .

La máquina de selección y calibrado que vamos a describ ir can 

ayuda de las figuras del dibujo, hoja única que acompaña a esta Me­

moria, y por la  cual se so lic ita  la  presente Patente de Invención, 

se funda en lo  siguiente:

La selección del fruto se efectúa a mano, puesto que dicha se­

lección se funda en e l aspecto o e l color del fru to , y se efectúa, 

por ejemplo, en una cinta transportadora del fru to , transportador 

de ro d illo s , etc; esta cinta o transportado# está dividida en dos
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partea por una pared o tabique central, y en cada una de eataa par- 

tea va echando e l fruto e l  peraonal encargado de la  selección, yen­

do por una de eataa partea e l  más verde y por la  otra e l  mas maduro.

En eataa condidonea lle ga  e l  fruto (1 ) ,  figu ra  1*. en todos 

tamaños, transportado por la  cinta (2 ) ,  coao ejeiqplo, a la  máquina 

calibradora y distribu idora. Dicho fruto  cae por &¡6??)a un sistema 

de cintas o correas sin f in  (4 ) ,  inclinadas que ae mueven en e l  sen- 

tido que indica la  flecha por media de dos poleas o tamborea que l i e -  

va cada cinta, montados en sus respectivos e je s , uno motriz y otro 

receptor.

A l caer e l  fruto encima de dichas c in tas, tiende a rodar por 

la  pendiente que forman las mismas hasta que lle g a  a un tope (8 ) .

Si la  separación que existe entre este tope y la  cinta es igua l o 

mayor que e l  fru to , éste cae rodando a unas pendientes (6 ) y de és­

tas a unas cintas transversales (7 ) ,  que se mueven en unas canales 

longitudinales, y que llevan e l  fruto a l  lugar del almacenado o em­

paque, y a ambos lados de la  máquina, a# a s i se desea, como muestra 

la  figura  2*. Si e l  fruto os mas grueso que e l  espacio que queda en- 

tro e l  citado tope (6 ) y la  cinta, ésta , para continuar e l  ca lib ra -  

do, con su movimiento de traslación hará rodar e l  fru to , de forma 

que s i  tiene algún diámetro mas pequeño podrá pasar por e l  espacio 

citado, y aai ae consigue la  primera faae y tamaño del calibrado.

Cuando e l  fru to  haya dado una o mas vuelta# para conseguir 

lo  que acabamos de dec ir, las cintas llevan fijados transversamen­

te unos traveaaños (8 ) que arrastran y elevan e l  fruto para verter- 

lo  a la  cinta inclinada siguiente y proceder a la  segunda faae del 

calibrado. De esta forma, puede constar la  máquinas de la s  cintas 

inclinadas que ae desee, según sea e l  número de tamaños a ca lib ra r.

En la citada figura 1*, que sirve de ejemplo, e l  calibrado es de tres 

tamaños: dos que se verifican  entre los topea (S ) y las  cintas y e l  

tercero es e l  exceso de tamaño, que puede caer, bien a otras cintas 

transversales coao las (7 ) ,  o a otra cinta transportadora (9 ) ,  co­

mo ae observa a la  derecha de la  citada figu ra  1#.

Se comprenderá que la  selección continúa en la  máquina por
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medio de tabiques que coinciden con les  de la  cinta transportadora 

alimentadora y dividen a las  cintas inclinadas, de forma que e l  

fruto cae, según sea e l aspecto o color, por uno u otro lado de d i­

chos tabiques (10^ u (11) figura  2* a las pendientes (6 ) menciona­

das en la figura 1*, y de es s (7 ) .

(12) que divide a las cintas inclinadas en las dos partes (10) y 

(11) y cómo van dispuestas las cintas transversales (7 ) .  Se obser­

va que e& la  misma figura  cómo puede alimentarse las cintas con la  

pieza (13) que coincide con e l  tabique central (12 ). Ahora bien, en 

e l caso que no se desee seleccionar por su aspecto o color y con­

venga que todo e l  fruto  pueda ser llevado a uno u otro lado de la  

máquina, entonces se quita la  pieza (13) y se pene la  pieza (1$) en 

uno u otro sentido como se indica de puntos en la  figura  2*.

Se observa, además, en la  citada figura  2*, que la s  cintas 

están situadas en un mismo plano ve rtica l y e l movimiento de e lla s  

puede hacerse dándoselo a una de e lla s , bien sea por e l  in terio r o 

e l  exterior, y la  otra lo  rec ib irá  fácilmente a través de dos rue­

das dentadas colocadas en los e jes interiores de lo s  tamborea de 

las mismas, ya que asi se cambia e l  movimiento en e lla s  como es ne­

cesario.

sobre unos puntos de acero en sus extremos para que e l  rodamiento 

sea sencillo  y seguro, asi como muy sensible, ya que la  velocidad 

de dichos rod illo s  será siempre la  misma, pués no depende mas que 

de la  velocidad de las cintas, no influyendo para nada e l  tamaño 

del fruto interpuesto entre la  cinta y dicho ro d illo  y , por tanto, 

no podrán frenarse aun cuando haya varios tamaños de fruto a todo 

lo  ancho de ro d illo  y cinta en un mismo momento, como a de suceder.

c ip io , pero que tiene la  ventaja de un trabajo mas continuo y de 

mayor rendimiento.

Consiste en lo  siguiente: En la  figura  3*, a la  izquierda, 

vemos como llega  e l fru to , en todos los tamaños, como se d ijo  en

dicha figura  2*, que es una tabique

Los topes (6 ) pueden ser unos pequeños rod illo s  montadas

Vamos a describ ir otro dispositivo basado en e l  mismo p rln -
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la  figura la ,  por una cinta o transportador de ro d illo s , y cae en

la  primera cinta inclinada, como antes, según se ve en esta sección

longitudinal; pero en e l  mismo e je  de las  poleas o tambores de las

cintas inclinadas se montan, locas, unas ruedas dentadasa las  cua­

les accionan unas cadenas (14) figu ra  4a, Estas eadenas llevan unos

96.- soportes (1 6 ), figu ra  3*, en cuyos extremos van montados los topes- 

rod illos  (16) (que corresponden a los topes rod illo ! (6 ) de la  f i ­

gura l a ) .  E l funcionamiento consiste en que e l  fruto cae a las cin­

tas las cuales llevan una cierta  velocidad, pero mayor que la  que 

llevan las cadenas con los soportes (16) y rod illo s  (1 6 ), De esta

100.- forma é l  fruto da vueltas entre las cintas y los ro d illo s , y s i  e l  

diámetro es menor que e l  espacio entre dicha cinta y ro d illo , pasa­

rá por é l para caer, por las pendientes de que ya se habló para la

figura la ,  a las cintas transversales d istribu idoras, verificándose 

y repitiéndose cuanto llevamos dicho a l  describ ir e l  funcionamien-

106.- to correspondiente a la  figura  1*, Como se observa en la  figura  3*, 

e l fruto que no pase entre la  cinta y loa rod illo s  será arrastrado  

por dichos rod illo s  y cinta para caer a la  cinta siguiente donde la  

separación entre rod illo  y cinta será mayor y se ca lib rará , por tan 

to, a un tamaño mayor, y asi sucesivamente.

110.- Ahora bien; a l  objeto de que e l  fruto no pueda caer a las  

citadas pendientes (6 ) cuando los rod illo s  que transportan las ca­

denas vayan avanzando, se preves una pieza transversal (17) articu­

lada en (1 9 ), de forma que queda retenida como indica la  posición 

de la  figura 3a, pero, en cambio, pueda g ira r hacia arriba para de-

116.- ja r  pasar a los rod illo s  (16) y soportes (1 6 ). Dicha pieza (17) en 

la  parte in fe r io r  lleva un ro d illo , igua l que los detallados hasta 

ahora que queda separado de la  cinta a la  medida que se desee c a li ­

brar para dejar paso a l fruto que se calibre directamente en é l  y 

e l  que se ca libre  con los rod illo s  (1 6 ).

120.- N O T A  R E I V I N D I C A T O R I A

*Los puntos que se reivindican en esta Patente de Invención 

como propios y nuevos son:
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Una maquina para seleccionar y ca lib ra r frutos, caracteri­

zada, primeramente, por una cinta transportadora, o transpor­

tador de ro d illo s , alimóntadora, que estando dividida su anche 

por un tabique, en dos partes, en cada parte se echa e l  fm tb  

seleccionado por su aspecto o por su color para ser conducido 

a la  calibradora.

23 .- La misma máquina del punto anterior, pero caracterizada por- 

150.- que e l fruto cae de la  cinta o transportador de rod illos  a una

primera cinta o correa sin fin  inclinada que lleva  una veloci­

dad determinada en sentido ascendente por e l  ramal superior, 

y la  cual va montada en dos poleas o tambores que le  dan e l mo­

vimiento a dicha cinta a l g ira r  sus ejda en sus sdportes-ooji- 

135.- netes correspondientes.

53 .- La misma máquina de los puntos anteriores, pero caracteri­

zada porque e l  calibrado se hace, tanto en la  primera cinta 

del punto anterior como en las sucesivas, entre la  correa o 

cinta y un tope o ro d illo  donde g ira  e l  fruto por acción de la  

140.- cinta, y s i e l  espacio entre este tope o ro d illo  y la  cinta

es igual ó mayor que dicho fru to , éste cae por dicho espacio 

verificándose asi e l  primer tamaño del calibrado.

43 .- La misma máquina de los puntos anteriores, poro caracte­

rizada porque 3a cinta lleva  colocados, transversalmente, unos 

145.- travesañosy a distancias tales que permita a l  fruto dar una o

mas vueltas entre la  cinta y e l  ro d illo  tope para que, cuando 

haya girado una o mas vueltas, estos travesaños arrastren e l  

fruto que no ha podido pasar por e l  espacio entre cinta y ro­

d i l lo ,  por ser de mayor tamaño, y lo  lleve  a caer a la  cinta 

150.- siguiente donde la  separación entre cinta y ro d illo  sea mayor

y se Obtenga e l  segundo tamaño del calibrado, y asi sucesiva­

mente en e l número de cintas de que conste la  máquina, según 

e l número de tamaños de calibrado que se desee.

63.- La misma máquina de loa puntos anteriores, pero caracte-

155.- rizada porque todas las cintas también están divididas por un

tabique que coincide con e l  tabique indicado en e l punto 13
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de la  cinta o transportador alimentado!*, y asi cae selecciona­

do, por distintas pendientes, a unas cintas transversales a 

la  máquina.
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La misma máquina de lo s puntos anteriores pero caracteri­

zada porque para sincronizar la  alimentación de las cintas que 

calibran con intermitencia por la  acción de los travesaños que 

llevan éstas, se puede disponer la  primera cinta inclinada con 

e l tope ro d illo  a una separación de la  cinta tan pequeña que 

no pueda pasar ni e l  mas pequeño tamaño del fru to , y solamen­

te los travesaños.

La misma máquina de los puntos anteriores, pero caraote* 

rizada porque tranavarsalmente a la  máquina existen dos cin­

tas transportadoras situadas en un mismo plano ve rt ica l, y 

partiendo del centro de la  máquina, como se indica en las figu ­

ras 8* y 4a del dibujo hoja única que se acompaña, y que reco­

gen e l  fruto según caiga de las partes de las cintas inclina­

das, para transportarlo, as i seleccionado, por ambas cintas, 

independientemente, a l  lugar de almacenamiento o empaque,  a 

ambos lados de la  máquina.

La misma máquina de lo s puntea anteriores, pero caracte­

rizada porque e l calibrado puede hacerse con mayor uniformidad 

y rendimiento, y basado en e l  mismo principio , montando a loe 

lados de las cintas inclinadas unas cadenas articuladas que se 

trasladan en e l  mismo sentido que dichas cintas y con la  mis­

ma inclinación, pero a velocidad mas reducida, y cuyas cade­

nas se accionan por unas ruedas,montadas locas, en los ojea 

de las cintas inclinadas.

La misma máquina de lás puntos anteriores, pero caracte­

rizada porque las cadenas del punto anterior llevan unos sopor­

tes colocados a distancias convenientes, en cuyos extremos se 

montan unos rod illo s  transversales del ancho do las cintas, 

que arrastran e l  fruto a l  mismo tiempo que le  permiten dar vuel­

tas, a l  lle v a r  las cintas inclinadas mayor velocidad.

La misma máquina de los puntos anteriores, pero caraote­lo.
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B.cEKTEW';. rizada porque las rueda a de laa cadenea ae montan en e l  e je de laa  

poleas o tamborea de laa cintas inclinadas y giran sobre á l ,  y son 

smcmmmf accionadas por unos piñonea montado" en au e je  correspondiente que 

atraviesa por e l  espacio entre ramalea de las cintas, 

l i e . -  La mi ama máquina de lo s puntos anteriores, pero caracteriza­

da porque a l  objeto de que e l  fruto  no pueda pasar y caer a laa 

pendientes y cintas transversales, sin que lo  coja loa rod illo s  

transversales que llevan las  cadenas, se dispone en cada caída a 

las cintas inclinadas, unas piezas transversales articuladas per 

au Parte superior, las cuales no dejan pasar e l  fruto hacia abajo 

mas que e l  correspondiente a l  tamaño que se ca lib ra , y en casíbio, 

a l pasar los rod illo s  transversales se levantan para dejarles pa­

so. En la  parte in fe rio r  de las  citadas piezas transversales se 

dispone unos rod illo s  tope, con lo  cual constituye á l  de per s í 

un calibrado directo.

12*.* La misma máquina de los puntos anteriores, pero caracteri* 

zada, especialmente con e l  punto 7 ", porque en e l caso de que no 

se desee seleccionar e l fruto ai no solamente ca lib ra r lo , áste 

puede caer y ser recogido por una u otra cinta transversal quitan­

do la  pieza (13) que ae indica en las figuras 2& y 4*, y colocar 

una pieza (18) a uno u otro lado para que caiga todo e l  fruto ca­

librado por cada cinta inclinada^ a la  cinta transversal corres­

pondiente que se desee#

13".- "UNA MAQUINA DE SELECCIONAR Y CALIBRAR FRUTOS". Todo ta l y 

como ae describe en la  presente Memoria, que consta de 217 líneas, 

y a t itu lo  da ejemplo se representa en loe dibujos de la  hoja &- 

nica que se acompaña.
Valencia 1" de A bril de 1.949.
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