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MISHORIA DESCRIPTIVA ,
—~ De una solicitud de Pafente de Invencién por 20 ailos & faver
de CAYETANO VINEQUE SOBRADIKL, con domicilio en Calle de Castellédn
nim, 28 128, VALENCIA, por:

"UNA MAQUINA DE SELECCIONAR Y CALIBRAR FRUTOS",
b e e e e e e ]

Todo cusnto se haga para la seleccldn y calibrado de. frutos,
parecerd siempre poco con mirsms a presentar en el mercado productos |
bien seleccionados y calibrados, Hay ciertas frutms o productos del %
campo que se precisa coger verdes para que resistan nejor las opes=

" Bew raciones de limpieza, selecci&n, oalibrado, preservedo, emﬁncada y
transporte; y mucho mas si se trata de exportar, porque el transporw
te dura varios dias antes de llegar a su destino; aunque también
'conviene a veces tenerlo en depbésitos o almacenado algfin tiempo hase
ta que vays a manos del consumidor; y de ahi, también, que denvengn

10e= retrasar ls maduracién algfin tiempo, -

Se presisa, puéa, de procedimientos y miaquinas que efectien
estas operaciones de seleccidon y calibrado de la mmnera mas pérfbco
ta y con el rendimiento mﬁximo'poaibla.

La maquina de seleccidn y calibrade que vamos a describir cen

16,= syudea de las figuras del dibujo, hoja finica que acompafia a esta He-
moria, y por la cual se solicita la presente Patente de Invenciédn,
se funde en lo sigulente:

La selecclon del fruto se efectlia a mano, puesto que dicha se-
leccién se funda en el aspecto o el color del fruto, y se efectla,

20¢~ por ejemplo, en una cinta transportadorea del fruto, transpbrtador

de rodillos, etc; esta cinta o transportadop eaté dividida en dos
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partes por uns pared o tabique central, y en cada una de estas pare
tes va echando el fruto el personal encargado de la seleccion, yene-
do por una de estas partes el mfis verde y por la otra el mas maduro.

En estas condiciones llega el fruto (1), figura 1%, en todos

%t tamafios, trensportado por la cinta (2), como ejeuplo, & la miiquina

calibradora y distribuidora, Dicho fruto cae por € S=)a un sistems
de cintes o correas sin fin (4), inclinadas que se mueven en el sen=
tidé que indica la flecha por medid de dos poleas o tambores que llee
va cada cinte, montados en sus raspectivoi ejes, uno motriz y otro
receptor, ,

Al caer el fruto encime de dichas cintas, tiende Alrodar por
la pendiente que forman las mismas hasta que lloga a un tope (6),
Si la separacidén que existe entre este tope y la cinta es igual o
mayor que el fruto, éste cae rodando a unas pendientes (6) y de ése
tes a unas cintus transversales (7), que se mueven en unas ceanales
longitudinales, y que llevan el fruto al luger del almacenado o em-
paque, y & ambos lados de la méquinm, st as{ se deseus, como muestra
la flgura 28, 81 el fruto es mas gruesoc quo el espacio que queda ene
tre el citado tope (6) y la cinta, ésta, para cantinuar el calibrae
do, con su movimiento de traslacién hard rodar el fruto, de forma
que si tiene algiin diémetro mas pequefio podrfi pasar por el espacio
citado, y asf se consigue la primeras fase y tamafio del calibrado,

Cuando el fruto haga dado une o mas vueltas para conseguir

lo que acabamos de decir, las cintas llevan fijados transversalmene
te unos travesafios (8) que arrastran y elevan el fiuto para verters
lo a la cinta inclinada siguiente y proceder a la'sogunda fase del
calibrado, De esta forua, puede constar le miquinas de las cintas
inclinadas que se desee, segfin sea el nfimero de tamafios a calkbrar,
En 1a citada figura 18, que sirve de ejemplo, el calibindo es de tres
tamafios: dos que Qo verifican entre los topes (5) y las cintas y el
tercero es el exceso de tauailo, que puede caer, bien a otras cintas
transversales como las (7), o a otra cinta transportadora (9), co=
mo se observa a la derecha de la citada figura 18,

Se comprenderi que la seleccién continfin en la méiquina por
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m2dio de tabiques que coinciden con lca do la cinte transportadors

‘i alimentadora y dividen a las cintas inclinadas, de forma que el

B fruto cae, seglin sea el aspecto o color, por uno u otr; lado de di~
" chos tabiques (109 u (11l) figura 2% a las pendientes (6) menciona=
60.,~ das en la figure l&, y de eatas & las cintas transverscales (7). Eﬁ
- dicha figura 28, Que es una seccidn traﬁsvers:§x se ve el tabigue
(12) que divide a laekcintas inclinades en las dos partes (104.y
(11) y cdmo ven dispuestas las cintas transversales (7)., Se obser=
ve que eh 1; misma figura cdmo puede alimentarse las cintgs con la
55;; pleza (13) que coincide con el tabique centra}l (12), Ahora bien, en
el caso que no se desée seleccionar por su aapecto o color ¥y cone
venga que todo el rrufo puada,aef 11evadé a uno u 6tro lado de la
méquina, entonces se quita ld*bieza (13) y se pone 1la pieha (18) en
uno u otro sentido como se indica de puntos en la figura 28,
70e= Se obscrva, ademés, en la citada figura 2#, que las cintas
estén situadas en un mismo plano vertical y el moviniento de ellas
puede hacerse déndoselo a una de ;llaa, bien sea por e; interior o
el exterior, y la otra lo recibiré facilmente & través de dos rue=
das dentadas colocadas en loé ejes interiores de los tambores -de
76« las mismas, ya que asi se caubla el movimiento en ellas como es ne~
’ ceserio, | ‘_ |
Los topes (5) puedﬁh ser unos pequefios rodillos montadas
sobre unos puntos de acero en sus extremos para que el rodamiento
. sea sencillo y seguro, asi{ como muy sensible, ya que la velocidad
8Ce~ de dichos rodillos seréd siempre la misma, pués no depende mes que
de la velocidad de las cintas, no influyendo para nads el taﬁgﬁo
del fruto interpuesto entre la cinta y dicho rodillo y, por tanto,
no podréin frenarse aun cuando hayas varios tamafios de fruto a todo
1o ancho de rodillo y cinte en un mismo momento, como a de aucedeﬁ,
86¢=~ . Vamos a describir otro dispositivo basado en el mismo prine
cipio, pero que tiene la ventaja de un trabajo mas can?lnuo y de
mayor rendimiento,
' " Consiste en lo siguiente: kn la figura 38, a la izquierda,

vemos como llega el fruto, en todos los. tamafins, como se dijo en
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le figura 18, por una cinta o transportador de rodillos, y cae en

la primera cinte inclinada, comé antes, segfin se ve en esta seccidn
longitudinal; pero en el mismo eje de las pnleas o tembores de las
cintas inclinadas se montan, locas, unas ruedas dentadasa las cuse

les accionan unes cadenas (1i4) figura 48, Estas cadenas llevan unos

~aoportes (15), figura 3&, en cuyos extremos van montados los topes=

rodillos (16) (que corresponden & los topes rodille (5) de la fim
gura 18), El funciocnamiento consiste en que el fruto cae a las cin-
tes las cuales llevan una cierta velocidad, pero mayor que la qu§
llevan las cadenas con los soportes (15) y rodillos (16). De este
forma sl rrﬁto da vueltas entre las cintas y los rodillos, y si el
diidmetro es menor que el espacio entre dicha cinta ¥y rodillo, pasae
ré por é1 para caer, por las pendientes de que ya se habld para la
figura 1&, a las cintas transversales distribuidoras, veriricﬁndose
¥y repitiéndose cuanto llevamos dicho al describir el funcionamiene
to correspondiente a la‘rigura la, Como se observa en la figura 3%,
el fruto que no pase entre la cinta y los rodillos seré arrastrado
por dichos rodillos y cinta para caer>a la cinta siguiente donde la
separacidn entre fodillo ¥ cinta seré mayor y se calibraré, por ten-
to, & un tamafio mayor, y asi sucesivamente,

Ahora b;en; al objeto de que el fruto no pueda caer a las
citades pendientes (6) cuando los rodillos que transportan las caw
denas vayaﬁ avanzando, se prévee una pieza transversal (17) articu~
leda en (18), de farma que queda retenida como indica la pbaici&n
de le figura 38, pero, en cambio, pueda girar hacia arriba para dee
jar pasar a los rodillos (16) y soportes (165), Dicha pieza (17) en
la parte inferior lleva un rodillo, fgusl que los detallados hasta
ahora que queda separado de la cinta a la medide que se deheé cali=-
brar para dejear paso al fruto que se calibre directamente en 51 Yy
el gue se calibre con los rodillos (16), .

| BOTA REIVINDICATORIA

s

-Los puntos que se reivindican en esta Patente de Invencion

como propios y nuevos son:
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Una mAquina para seleccionar y calibrar frutos, carasteri=

‘zada, primeramente, por uria cinta transportadora, o transpore

tador de rodillos, alimentadora, que estando dividade su anche

pdr un tabique, en dos paitoa, en cada parte se echa el fruto

' selecclonado por su aspectc o por su color para ser conducido

a la calibradora,

La misma miAquina del punto anterior, pero caracterizada por-
que e} fruto cae de la cinta o transportador de rodilloi a une
primera cinta o correa sin fin inclinada que lleva nnﬁ veloci-
dad determinada en sentido ascendente por el ramaI_Qpperior;
¥y la cual va montada en dos poleas o tambores que le dan el moe
vimiento a dicha cinte al girar sus e;ﬁa on aus'adborfea-ooji-
netes correspondientes,

La misma mAquina de los puntos anteriores, pero cdradteri-
zada porque ;1 célibrado se hace, tanto en la'priﬁgra cginta -
del punto anterior como en las sucesivas, eantre la correa o
cinta y un tope o rodillo dande gira el fruto por asccibn de la
cinta, y si el espacio entre este tope o rodilio y 1@ cinta

es igual 6 mayor que dicho fruto, éste cae por dichovdspacio

" verificéndose as{ el primer tamafic del calibrado. .

40,

52,

La misma mAquina de los puntos anteriores, pero caractes
rizada porque la cinta lleva colocados, transversalmente, unos
travesafiosy & distancias tales que permita al fruto dar una o
mas vueltas‘entre la cinta y el rodillo tope para que, cuandq
haya girado una o aas vueltas, estos travesafios arrastren el
fruto gque no ha podido pasar por el espacio entre cinta y roe
dillo, por ser de mayor tamafio, y lo lleve a caer a'la cinta
siguiente donde la separacién entre cinta y rodillo sea mayor
y se obtenga el segundo tamafie del calibrade, y asi{ sucesiva=

mente en el niimero de cintas de que conste la mﬁquina,'aogﬁn

‘sl nlmero de tamafios de calibrado que se desee,

La misma méquina de los puntos anteriores, pero caracte=
rizada porque todas las cintas también estén divididas por un

tabique que coincide con el tabique indicado en el punto 1f
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de la cinta o transportador alimentador, y asi cae seleociona-
do, por distintas pendientes, a unas cintas trensversales a
la mAquina,

Le misma mAquina de los puntos anteriores pero céracterie
zada porque para sincronizar la alimentacidn de las cintga que
calibran con intermitencia por la accidn de los travesafios que
lleven éstas, se puede disponer la primera cinta inclinada con
el tope rodillo a una separacion de la cinta tan pequefia que
no pueda pasar ni el mas pequefio tamaiio del fruto, y solamen-
te los travesafios,

ia misua mhquina de los puntos anteriores, pero caractes
rizada porque transversaluonte a la mAquina existen dos cine
tas transportadoras situades on un wiswo plano vertical, y
partiendo del centro de la néquina, como s8¢ indica en las figue~
ras 2& y 4& del.dibujo hoja finica que se acompafin, y que reco-
gen el fruto seglin caige de las partes de las cintas inclinae
das, para transportarlo, asl selcccionado, por ambas cintas,
independientemente, al lugar de almscenuaiento o empaque, &
ambos lados de la mAquina, ’

La misume méquina de los puntox anteriorss, pero caracte~
rizada porque el calibrado puede hacerse con mayor uniformidad
¥ rendimiento, y basado en el mismo principio, montando a los
lados de lus cintas inclinadas unas cadenas articuladas que se
trasladan en &l uismo sentido gue dichas cintas y con la mise
ma inclinacidn, pero & velocidad mas reducida, y cuyas cade-
nas se accionan por unas ruedas,montades locas, en los ojes
de las cintas inclinadas,

Le misma mAquina de 1ds puntos anteriores, pero caracte=
rizadﬁ porque les cadenas del punto anterior llevan unos sopors
tes colocados a distancias éanvenientes, en cuyos extrsmos ae
montan unos rodillos transversales del ancho de las cintas,
que arrastran el fruto al misuo tiempo que le permiten dar vuele.
tas, al llevar las cintas inclinadas mayor velocidad,

La misma wAquina dé los puntos anteriores, pero caractee



ot 7 - 187915

rizeda porque las ruedas de las cadenas se montan en el eje de las
poleas o tembores de las cintas inclinadas y giran sobre 81, y son

accionadas por unos pifiones montados en zu eje correspondiente que

atraviesa por el espacio entre ramales de las cintas, ‘
196,» 119.- Le miama miquina de los puntos anteriores, pero caracteriza~
da porque al objeto de que el fruto no pueda pasar ¥y caer & las
pendientes y cintas transversales, sin que lo ceja les rodillos
transversales que llevan las cadenas, seldiapone en cada cafde a
las cintas inclinadas, unes piezas transversales nrticuladaa per
200.* su filarte superior, las cusles no dejan paser el fruto‘hncia abajo
mas que el correspondiente al tamsfio que se calibra, j‘eh cambio,
al pasar los rodillos tranaversales se leventan para dejarles pa-
80 En la parte inferior de las citadas piezas transversales se
dispaone unos rodillos tope, con lo cusl econstituye 1 de por si
:205.- un calibrado directo. |
120,« La misma miquina de los puntos anteriores, pero caracteries
zada, especialmente con el punto 72, porque en el caso de que no
se desee selecqionar el fruto si no solamente calibrarlo, éste
puede caer y ser recogido por una u etra cinta tranaversal quitsne
210.~ do la pieza (13) que se indica en las figuras 28 y 44, y colooar
una pieza (18) & uno u etre lado para que caiga todo el fruto cae
librado por cada cinte inclinada, & ia cinta tranaversal correse
pondiente gue se deseeg
130, "UHA MAQUINA DE SELECCIONAR Y CALIBRAR FRUTGS", Todo tal ¥
215, como se describe en la presente Memoria, que conste de 217 1lineas,
y & titulo @e ejemplo se representa en lee dibujos de la hoje G

nica cue se acompsafia,
Valencia 12 de Abril de 1,949,
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