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PATENTS DE INTRODUCCIODR

por diez afips

para todo el territorio espafiol, sus colonias y pro-
tectorado por UN NUEVO ARARATO PArA DELINEAR, cuyo

privilegio se solicita a favor de la entidad nacio-

nal ASPEX S.A., con domicilio en Barcelona, Avda.

Jose Antonio, mim. 632,

MZMORTIA DESCRIPTIVA

Este aparato estd estudiado para efectuar toda clase
de @ibujos en perspectiva con sus ddémensiones exac-
tas.,

La existencia dé este agparato vino a conocimiento de
la entidad‘solioiﬁante al examinar la patente sueca
n? 9444/47, |
Dada la extrema laboriosidad con que actualmente se
procede a la confeccidn de conjun%os delineados en-

perspectiva, Se comprende la gran ventaje que repre-
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senta la posibilidad de efectuar todas las operaciones

precisas para ello pero reduciéndolas & su minima exX~
presién. |
Esta es precigamente la finalidad del aparato que se

v5 preten&e registrar, ya que mediante su aplicacidén y como
verecuos mas adelante, se obtiene la reunidén de todas lag ‘
lineas horizontales en los llamados puntos de fuga o 1i-
nea 1imite del dibujo la que precisamente es la caracte-
‘ristica esencial de una perspectiva.

10 Funcione sobre las bien conocidas leyes de la perspecti-
va con la linea del horizonte al nivel del ojo, sobre el
dual‘hay tres puntos movedizos de ?erspectiva;

Eota conjuncién de lineas es automatica y se consigue sin
. hacer ningin traslédo ni tencr que ajustar las reglas pa-

? 15 ra obtener la coincidencia de los puntos de fuga con los

3

extremos de estas Ultinas, ya que dicha coincidencia es
automitica.
‘Para mejor comprensidén del objeto de esta patente, se
acompaficn plancs en las gque pueden verse grafiadas en for-
20 ma esquemética, diversas figuras que representan el con-
junto del aparato y algunos detalles de alguna de sus
formas de realizaciodn.
En la iigura 1. gueda esguemadticamente representada una
forma de realizacidén del aparato. Las reglas 11 y 12 estan
25 unidas por una de sus exiremidades por una articulacién
13 y estan dispuestas de manera gque los puntos de fuga o
desvanecimiento 17 y 18 pertenecientes a la linea hori-
zontal 19, correspondan a las respectivas extremidades

de las reglas 11 y 12. Las citadas reglas estan dispues~
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tas de modo gque puedan oscilar alrededor de 17.y 18. Ca~
da una de estas reglas pueden deslizar con respecto a
uns de las abrazaderas fijas 37-38 siendo estas Qltimas
respectivanente solidarias de los puntos 17-18 o pun- 7
tos de fuga de la perspectiva. Esta condicidén es preci-
8a ya que se trata de conseguir, no solamente el trazado
de dos lineas, sino que se trata de poder trazar, cuan-
do asi convenga, unos haces de rectas que fbrman,aos a
dos, 4dngulos diversos entre si y que sean ademés doble-
nente convergentes con respecto a los puntos 17 y 18.

La linea limite 19 que estld determinada por los puntos
17 - 18 se mantiene siempre horizontal correspondiendo
dicha linea al horizonte perspectiva. Fundado en los
principios basicos de la perspectiva la distancia 17-18
representa la distancia desde la cual se mira el obje-
to dibujado. ®n el punto de articulacidén 13 va unido un
brazo 14 o regla vertical periteneciente al aparato. En
las proximidades de 12 existen unas graduaciones 15 y 16
correopondientes a la escala perspectiva comunmenie em-
pleada. Ia regla vertical 14, estid sraduada en divisio-
nes lineales normales o sea, por ejemplo, en milimetros
Dicha recla vertical es gusceptible de ser SOiidaria de
un mango ¢ manecilla de accionamiento, €l cual se ha
omitido en la presente figura & £in de no complicar su
comprensidn.

Mediante el aparato anteriorm=nte descrito, se pueden ha-
cer pergpectivas 8in que sea preciso aprenaef normag ae
ejecucion de esta clase de dibujo. |

En vez de emplear la forma de aparato descrits en esta
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figura, pueden substituirse las reglas rigidas 11 y 12
Por una cinta metélica_y flexible que se arrolla en el
interior de unas cajas, las ocuales a su vez, Se Suje-
tan a los puntos fijos 17 y 18, de tal forma que pue@an
girar, todo ello a fin de permitir el lidbre desgplazaw
miento angular de la cinta metdlica con respecto a la
linea 1inite 19.Como sea que las cintas empleadas son
de configuracibn regular y de lados rectos paralelos y
convexos, Se pueden emplear como oi fueran unas reglas

11 y 12 situadas en la misma posieidn.

Asimismo podrd emplearse para este fin un resorte espi-

" ral alargable cuyos extremos se sujetan a los puntos 17

Yy 18, 81 se extiende el resorte se le dividira en dos
partes que podr#nFfuncionar de un modo cemejante a los 4
brazos o0 reglas antes mencionados. Se comprende que pa~
ra esta Ultima Fforma de realizacidén se tendrd que dis-
poner la regla vertical de tal modo gque pueda deslizar
a lo largo de las porciones de los resortes espirales.
Asl como en la figura 1, viene representada la esencia
del apérato, en las figuras 2, 3, 4, 5 y.6 estén repre-
sentadas en Torma csquemitics. Biversos detalles del
aparato que permiten un mejor aprovechamiento del mismo
8in gue por ello varie para nada su esencialidad. Asi
por ejemplo conviene a veces que la regla llamada ver-
tical, o sea lg gue estid unida a la artioulacidn 13 de
la figura 1, tenga un dispositivo de avance paralelo

gue la mantenga perpendicular a la linea 1imite 19 o 1i-

neea de fuga de la perspectiva. Asimismo conviene que

exista un dispositivo para dar el avance paralelo e %to-
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da la regla en una direccidén perpendicular a la linea
de unidn de los puntos de desvanecimiento. Tal como decia
mos anteriormente para facilitar el manejo del aparato ‘
sonviene gue existan dos rollos o cajas situados en pun-
tos cercanos a los puntos de desvanecimiento 17 y 18,
Esto se puede conseguir haciendo que cada rollo e caja
esté situado en una de las extremidades de un brazo es-
pecial que esté dispuesto de tal modo gque pueda giraf
‘alrededor de un eje perpendicular a la mesa de dibujo.
Puede convenir fijar estos brazos en cualquier posicion
siempre y cuando se puedan modificar las situaciones ocu
padas  por los puntos 17 y 18 tanto en lo que se refie-
re a la distancia 17-18 como a la situacién de la linea
17-18 respectovél tablero. Zara cada una de las modifi-
caciones de la distancia base de la perspectiva tendrs
gque emplearse una série de escalas gque como Se compren=-
de tendran unas gresduaciones diferentes por lo que con-
vendréd cambiar y colocar nuevas escalas para cale caso.
Para mantener la regla vertical en una posicidén perpen-
dicular a la linea horizontél 19 puede emplearse un dis-
positivo de nivelacién gracias al cual se hace sumamen-
te cémodo el accionamiento de dicha regla vertical.

Ia figura 2, muestra un tablero de dibujo provisto de un
aparato en el cusl la regla vertical empleada estd pro-
vista de un dispositivo sutomabtico de avance paralelo

a fin de conseguir la verticalidad de la regla 14; La
figura 3, es un detalle de los rodillos, rolles o ca-
Jas empleados para el arrollado de cada uno de los bra-

zos del aparato en el supuesto de que dichos brazos o



a_

1o

15

20

25

187741

‘reglas estén constituidos por unas cintas metdlicas

flexibles que se alojan, o se desarrollan del inte-

rior de cadsg una de dichas cajas. La’figura 4, és una
planta correspondiente a la figura 3., Ya figura 5, mues-
tra como Se pueden colocar las cajas sobre unos brazos
tubulares o angulares ajustables y finalmente la figura
6, muestra la manera de proveer los brazos de la reglsa
de unas graduaciones cambiables apropiadas a cada uno

de los casos particulares correspondientgs a cada una
de las persiectivas que se desea obtener, La figufa 2,
es una repeticion de la figura 1 en la que 11 y 12 son
las dos reglas del aparato consistiendo cada uns de e=
llgs en una cinta de acero dispuests de modo que se Pue-
da arrollar y desarrollar del interior de un par de ca~
Jas, 17 § 18. Estes dos cajas estan sujetas a los bordes
de la mesa 19 del dibujo y estan dispuestas una enfren-
te de la otra. Asi pues la linea que une los ejes de las
cajas 17 y 18 es una linea horizontal que atraviésa el
tablero no hallandose representada en dicha figura a
fin de no complicarla. Las dos extremidades externas

de las cintas de acero que se arrollan en el interior
de 17 y 18 estén unidas entre si mediante una articu-
lacién 13. En esta misma articulacién existe una regla
vertical 14 que puede oscilar alrededor de 13. A £in de
que esta ﬁltima regls se mantenga siempre en una posi-
cién vertical, se le agrega ﬁn peso 21 sitﬁaﬂo en le
prolongacién 20 de la regla 14 o sea mas allj de la ar-

ticulacidén 13. Dicho peso mentiene la regls 14 én una

posicién vertical independientemente de como avanza la
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En la figura 3 puede verse la manera de sujetar la ca-
ja 17, o sea la caja en cuyo interior se aloja el bra-,
zo o cinta 1l Se le sujeta en una de las eXtremidadgs
de un brazo 22 gue se dispone de manera quevpueda gi-
rar alrededor de un eje o clavija 83 gue se mantiene
aproximadamente perpendicular con respecto al plano

del tablero de 4dibujo 19. EBn la fijura 5 se muestra

la manera de disponer las eajas o rolles 17 y 18 en

los extremos externos de los brazos 22y 24 pudiendo v
oscilar estos Gltimos en el plano del tablero de dibu-
jo. Como ya hemos dicho anteriormente las gra&uaciohgs
de las escalas de las reglas 11 y 12 tan solo son co-
rrectas para una determinada posicion de los puntos de
desvanecimiento 17 y 18, Para otras posiciones se ne-
cegitan emplear otras escalas, En. la figura é se ve co-
mo sobre las reglas 11 y 12 selpueden fijar en forma des
montable las placas 285, 26 provistas de las graduacio-
nes adecuadas a cada caso. S1i se eligén diferentes gra-
dusciones para distintos aparatos se comprende gger po-
dré obtenerse una variacidén de la Fforma de la figura (11-i
bujada. La figura & muectra tambieﬁ como serpuede disi
poner un nivel 27 sobre la regla vertical 14 gracias al
cual se puede con suma facilidad poner 14 en posicidn
perpendicular a la linea 17-18.

Se comprende que podrén efectuarse cuantas wariacio-
nes de detalle se egtimen convenientes comprendiendo~

se gque los debtalles constructivos del aparato objeto

e esta patente pueden variarse de mﬁﬁtiples modos, sin
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pon ello apartarse de las ideas que constituyen su esen-

cialidad entendiendose ademds que la exclusion de uns

eualquiera de las piezas fundamentales gque lo componen

afectaria su buen funcionamiento, declarandose por la
presente no divulgadas, no practicadas ni puestas en.
ejecucidn en Espafia las siguientes reivindicaciones que
constituyen 1ls

NOTA REIVINDICATORIA

182 - UKW NUEVO AZARATO PARA DELINEAR, que comprende dos
brazos, reglas, cintas o similares articuladas entre si
Por una de sus extremidades de manera que puedan gifar-
respectivamente alrededor de dicho punto comin de srti~
culacién estando cada uno de dichos brazos guiado: de
manera qne'pase constantemente por uno de los dos pun-
tos limite de 1a perspectiva cuya linea de unidén cons-
tituye una recta horizontal imaginaria o linea de des-
vanecimiento de la perspectiva.

22 = Un nuevo aparato para delinear, segin la anterior
reivin&icacién, caracterizado porque los brazes o cin-
tas de la anterior reivindicacién son flexibles y se
hallan dispuestos de modo gue cada uno de ellos se arro-
lla o desafrolla del interior de una caja, rollo o si- )
milar respectivamente situado en las proximidades de ca-
da uno de los puntos 1{mite de la pérsgectiva.

32 - Un nuevo aparato para delinear, segun las anterio-
res reivindicaciones caracterizado porgue cada uno dg
los brazos, estid provisto de una escals de perspectiva
situada cercana al punto de unidn o articulacidn de los

dos brazos.
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42 - Un nuevo aparato para delinear, segiin las anterio-

M

res reivindicaciones caracterizadc porque en el punto de

articulacidén de los brazos esta sujeta una regla verti-

eal.

52 = Un nuevo asparato para delinear, segin la anterior

reivindicacidén caracterizado poruyue la regla vertical es-
t4 graduada en medidas linealeas.

62 - Un nuevo aparato pars delinear, segtiin la cuarta rei-
vindicacidn caracterizado poréue la regla vertieal va pro-
vista de un mango de accionamiento.

728 - Un nuevo aparato Para fdelinear, segun las anterio-
res reivindicaciones caracterizado porque tiene un dis-
positivo automédtico de avance paralelo para mantener 1a_
regla vertical en una posicidn perpendicular a la direc-
cién de la linea horizontal imaginariz o linea de desva~
neciniento de la perspectiva.

82 - Un nuevo aparato para delinear, segin las anterio
res reivindicaciones caracterizado por ftener un dispo-
sitivo de avance paralelo péra tragladsar paralelamente‘
todo el aparato en una direccidén perpendicular a la 1i-
nea de unidn de los puntos de fuga o desvanecimlento de
1la perspectiv&.

9 2~ Un nuevo aparato para delinear, segin la segunda

- reivindicacidn caracterizado porgue cada caja, rollo o

similar estéd dispuesto en una extremidad de un brazo ‘
auxiliar que oscila alrededor de un eje aproximédamen—
te perpendicular gl tablero del dibujo.

102 - Un nuevo aparato para delinear, segun lg segunda

reivindicacién caracterizado porque cada caja, rollo o
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gimilar, oscila alrededor de un eje o similar aproximada-
mente perpendicular al tableroc del dibujo estando cada
eje de oscilacidén solidarizado a un brazo auxiliar.

112 - Un nuevo aparato para delinear, segin la novena
reivindicacidn caracterizado porque los brazos auxilia-
res se fijan en posicidnes arbitrarias de oscilacion.

122 - Un nuevo aparato para delinear, segin la décima
reivindicacidn caracterizado porque los brazos guxi-
liares se inmovilizan en una posicién determinada con
respecto al tablero del dibujo. , ‘ v

138 - Un nuevo aparato pars delinear, segin las anterio-
res reivindicaciones caracterizado porque sobre la regla
vertical y/o sobre las cintas o brazos del aparato se dis-
ponen unas graduaciones recambiables.

142 - Un nuevo aparate para delinear, segin las anterio-
res reivindicaciones caracterizado porque sobre la regia
vertical del aparato se dispone un nivel para averiguar
y obtener su verticzlidad.

158 - UN IUEVO AZARATO FARL DUITNTAR.

v

Todo tal y coniorme queda descrito y reivindicado en la
bresente memoris descriptiva que conuta ce diez hojas es~
critas a maguina por una sola de sus caras ¥ un plano que

la acompafa.

weprre, T 7 ABR 1949
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