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MODELO 1DE UTILIDAD
por VEINTE afios
en Espafia, a favor de Don Darfo BLANCO ALLENDE de na
cionalidad Espaﬁola,xyggidehte:en Madrid, Plaza de —

Santa Barbara, ne ggtéhxj' odelo se refiere a:

"MECANISMO DE DIRECCION PARA SILIONES DE RUEDAS
DE MINUSVALIDOS". . . .,

e 00060 o'o

MEMORTIA DESCRIPTIVA

El Modelo se refiere; conforme indice su -
enunciado, a un mecanismo de direccidn aplicable en
sillones de ruedas dé minusvdlidos que sélo tengan -
disponible fisicamente un brazo, ya sea por hemiple-
jfa, o por pardlisis o amputacién de uno de sus bra-
zos. El brazo sano lo utiliza para propulsar el si--
116n por accién de su mano sobre una de las ruedas -
conductoras del citado silldén, utilizando uno de los

pies para accionar el mecanismo de direceidn objeto
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Dicho mecapismo de direccidén acciona una de
las ruedas conducidas del silldén, ya que en estas rue
das se hace mds sensible cualquier cambio de direccién
que se quiera imprimir en el desplazamiento del 8illén
propulsado por la accidn del brazo sano del usuario -
sobre una de las ruedas conductoras.

El Modelo se caracteriza por propugnar un -
mecanismo de direccién formado por la adecuada conju-
gacién de un reposa~pié:organizado en pedal'basculan—_
te hacia sus dos extremos; un eje sobre el que se mon
ta el citado reposa-pié, con un cardcter de abatibili
dad en el caso de que el silldn sea del tipo plegeable,
siendo necesario para posicionarlos plegados que los -
reposa-pies se abatan sobre sus eJes contenedores; di
cho eje contenedor estd rigidamente unido en escuadra,

con un pasaedor que estd abrazado rotativamente por wn

palier, a su vez, unido al chasis del silldn permitien
do dicho palier la accién de pedal basculante del men

cionado reposa-pid, que determina un giro en el pasa-

dor, transmitiéndolo éste por medio de un sistema de -
manivela biela, a una pieza en abrazadera ajustable en
la horquilla de la rueda conducida del sillén.

As{ se comprende que al bascular el usuario
el reposa-pié hacia un sentido cualquiera, el pasador,
en escuadra, 8l eje contenedor, del reposa—pié, gire -
apoyédndose en el palier sustentador del mecanismo. Di-
cho giro se transmite & una manivela ortogonal al pasa

dor y rigidamente unida a é1 por los medios més adecua
dos, tales como tornillos, prisioneros, etc.,
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La maniéeié‘¥iene practicados diversos ori-
ficios o ranuras para permitir un reglaje perfecto --
con una biela, uniéndose ambas en articulacidén, facul
tativamente por elementos de tornilleria. Dicha biela
en su otro extremo se une al apéndice u orejeta sali-
ente ortogonal de la abrazadera ajustable a la horqui
lla de la rueda. De este modo y mediante el anterior
mecanismo se transmite en giro de la rueda una bascu-
lacidén del reposa-pié accionada por el usuario.

Légicamente se comprende que la conjugacién
de los elementos primordiales del mecanismo anterior-
mente descrito, puede sufrir distintas modificaciones
en cuanto a realizacidn, pero que no alteran el fin -
especifico a que se desliza. As{ se puede sustituir -
el sistema manivelg-biela por un cable flexible, del
tipo del de los aceleradores o frenos de bicicletas.
También se puede sustituir la abrazadera de la horqui
lla por otro sistema de agarre directo con la tija.

Una vez se haya comprendido con mayor clari
dad el conjunto del Modelo, otros detalles y caracte-
risticas del mismo, se irdn poniendo de manifiesto en
el transcurso de la descripcidén que se da a continua-
cidén, en la que se exponen 1los detalles mis particula
res del Modelo, como, asimismo, de los medios que pa-
ra su puesta en préctica pueden emplearse. Estos deta
lles se dan a titulo de ejemplo, haciéndo referencia
a un caso posible de realizacidén préctica, pero el Mo
delo, no queda limitado, exactamente, a los detalles
que aquf se exponen, debiendo ser considerada, por --

tanto, esta descripcién, desde un punto de vista ilus
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Una idea mds amplias de la invencidn, la pro-
porciona le desceripcién siguiente en la que se hace re
ferencie a la lémine de dibujo ilustrativo que a esta
memoria se acompafia, y.en la que de manera un tanto es
quendtica y exclusivamente por via de ejemplo, se re——
presentan los detalles preferidos por el invento.

En estos dibujos, se usan marcas de referen-
cia seme jantes, para indicar piezas, conjuntos o partes,
que se corresponden en las distintas vistas presentadas,
cuyas piezas, detalle y organizacidén se definen de una
menera especifica en el transcurso de esta memoris, y
después, se concretan en las notas reivindicatorias fi
nales.,

En los dibujos:

ILa figura 18 corresponde a una vista esquemsd
tice y en montaje de la representacién del mecanismo -
aqui propugnado, dando una idea concrete de una posibi
lidad de realizacidn.

La figura 28 corresponde a una vista en plan
ta que abarca parcislmente el reposa-pié y resalta la
suspensién de éste sobre el pasador, por medio de un -
ensamble eh escuadrae.

Comentando estos dibujos se hace la aclara--
cién de que se denomina con el nlmerc -l-al reposa-pié
del Modelo, cuyo reposa-pié -l- va unido rigidamente -
en un lateral a un cilindro -2- en el que se introduce
un eje contenedor =3~ del reposa-pié -l-. Sobre dicho
eje =3=~ se puede abatir el reposg-pié ~l- antes de ple

ger el 8illdén o para facilitar la salida del usuario -
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El eje contenedor -3- presenta una unién en

o

escuadra -~4- con un pasador -5- que estd abarcado por
un pelier -6- que va unido rigidamente al chasis del -
sillén.,

El pal¥ ~6- permite que el reposa~pié =-l- -
actde como un pedal basculante, imprimiendo con su bag
culacidn un giro del mismo sentido»al pasador -5-, por
medio de la unién en escuadra -4-, el eje -3~ y el ci-
lindro -2-.

En el extremo frontal del pasador -5- se une
rigidamente & 61, por los medios mds adecuados, una ma
nivela -7« dispuesta ortogonal y que realiza los des-—-
plazamientos rotatorios adecusdos impulsados por el pa
sador ~5-, & su vez sensibilizado por el reposa-pié ——
-1-, segin se ha comentado anteriormente. Dicha manive
la -7- cuenta con distintos medios de reglaje -8-, en
relacién con une biela -9-, cuya unién de manivela =7-
y biela -9~ se regliza facultativamente por unos ele--
mentos de torniller{s -10-.

La biels -9~ se une rigidamente por su otro
extremo a una orejeta -ll- solidaria y saliente ortogo
nal de una abrazadera -12- que se posiciona sobre la =~
horquilla -~13- de la rueda a aplicar el mecanismo de -
cambio de direccidn aqui propuesto.

Se cémprenderé fécilmente, después de obser-
var los dibujos y la descripcién precedente que la ac-
tual concepcién proporciona une construccidn sencilla
y efectiva, susceptible de poder ser llevado a la préc
tica con gran facilidad, asegurendo la obtencién de --

una manufactura relativamente barata.
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Este detallé ae economié ;dquiere gran impor
tancia sl se considera en los términos de una produccién
en escala, ya que es evidente que el mercado puede ab-
sorber en cantidades muy considerables el objeto que =
constituye la invencién y cualquier pequefio ahorro, lo
grado mediante la aportacién de ciertas mejoras duran-
te su fabricacidén, puede adquirir elevadas proporciones.

Se reitera, que en el objeto que constituye
el actual Modelo serdén susceptibles de introducirse to
das aquellas modificaciones de detalle que las circumsg
tancias y la prédctica pudieran aconse jar,siempre y cuan
do que, con las variantes que se introduzcan, no se --
cambie, altere o modifique la esencialidad del invento
descrito.

NOTA

Se declara como de novedad y propiedad para

todo el territorio espafiol, el contenido de las siguien

tess

REIVINDICACIONES

18.- Mecanismo de direccidn para sillones de
ruedas de minusvdlidos, caracterizado por comprender -
un repose-pié sustentado por un eje lateral, facultati
vamente abatible sobre dicho eje, cuyo eje estd rigida
mente unido en escuadra con un pasador abarcado por un
palier fijo gl chasis del silldn, cuyo palier actis --
como punto de apoyo de la rotacién del pasador acciong
da por una basculacién del citado reposa-pié.

28 ,~ Mecanismo de direccidn para sillones de
ruedas de minusvdlidos, segin reivindicacién 18 cuyo -
pasador se caracteriza por contar rigidamente unido a

el un extremo de un sistema transmisor de las rotacio
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nes, hacia las ruedas del sillén, por mediodgéixégarre
rigido del otro extremo del sistema transmisor en la -
tija u horquilla de las mencionadas ruedas.

- 38,- MECANISMO DE DIRECCION PARA SILLONES DE
RUEDAS DE MINUSVALIDOS.

Todo ello, conforme se describe y reivindica

en la presente Memoria que consta de SIETE hojas, escri
tas a miquina por una sola de sus caras y dibujos que -~

lz ilustra.
Medrids 10 de Enero 1.973
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