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DE
INVENCION

PATENTE 187387 |

por "UN APARATO PARA EL TRATAMIENTO Y TRABAJO DE SUPERFICIES
TRREGULARES Y SU METODO DE APLICACION”.- A:fever de Don Fritz
DIEBOLD, de nacionalidad suiza, domiciliado en GINEBRA (Suiza).

MEMORIA DESCRIPTIVA

La presente invencién se refiere a un aparato para el tra-
tamiento de superfiocies irregulares abarcando también el traba-
jo de las mismas con su método de apliocacién.

Bstd constituido esenoialmpnte, dicho aparato, por un so-~
pbrte ¥ por una multitud de cuérpos cada uno de los cuales esté
dotedo oon una arista viva, por lo menos. Este aparato se dis—
tingue de los conogidos hasta ehora, por el hecho de que, cada
ouerpo es desplazable individusl y elésticamente con relacién
al soporte y 2 los demds cuerpos, presentando las aristas vivas
de gque estdn dotados los citados ouerpos una,dureza superior al
7 en la escala de Mohs.

Como antes indicamos, esta invencidn se refiere también a
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un procedimiento para travejar une superfiocle oon un aparato de

esta olase presentando una multitud de ouerpos dotados, por lo

menos, con una ariste viva oczda uno. Este procedimiento consis-—

te en hacer segulr a cada uno de los cuerpos mencionados lag i-
rregularidades de la superficie a tratar manteniendo a un valor
eproximadamente constante el empuje ejercido por oada arista vi-
va sobre la superficie gque se trabaja, y haciendo de suerte que
este empuje permanezeca inferior a un valor fijado de antemano.

Para la mejor comprensidn de 1o que estamos desoripiendo, a-—
sf ocomo para poderse formar mejor idea de la diferencia entre
los tipos de aparatos de esta clase empleados hasta ahora y los
que siguen las caracterfstioas del presente invento, vamos a des-
oribir, a titulo de ejemplo no limitativo, diversas modalidades
de este dltimo y un tipo de los aparatos y& conoocidos, valién-
donos para ello de las figuras insertas en le adjunta lémina de
dibujos. En ells;

La fig. 1% representa una vista parcial en sorte longitudi-
nal y a gren escala de un aparato oconococido, ouyz figura estf des-i
tinada a ilustrar el funcionamiento del mismo.

Le fig. 28 es una vieta en corte & gran escala de una formas
de ejecucidn del aparato segin el presente invento, ilustrando
el funocionamiento del mismo.

rLa fig. 3% es una vista a gran eséala de otra formsa de ejeou-;
cién del aparato en ocurso de trabajo.

La fig. 42 y 1= 52 son vistas parociales en corte & gran esca~- -
la dé otras dos formes de ejeocuocidn del aparato.

Le fig. 68 es una vista de detalle en corte & mas grande es-—
ealamde una variante de ejeoucifn del aparato e ilustra el fun-
cionamiento de aste Yltimo.

La fig. 7% es una vista de detalle en sorte a escala mag re—
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duoida de otra variante de ejecucidédn del apaiato, Yy

La fig. 62 es une vista de detalle de una variante de ejecu-
cidn. A

Refiriéndonos a la fig. 12, o sea a la representacién de un
tipo de aparato de los y4 oonocldos, estos aparatos, actuslmen~-
te utilizados para tratar superficies irregulares, por ejemplo,
para igualarlas o para volverlas lisés 0 mates, constan en gene-~
ral, conforme indice dicha figura, de un soporte 1 una de cuyas
caras estd guarnecida oon cuerpos duros 2 presentando aristas
vivas 3. Ahora bién, cuando se trata una superficie irregular
con la ayuda de tal aparapo, 8e observa que este no ataca gind
las partes salientes o asperezas de la superficie irregular. Pa-
ra aloanzar las partes entrantes de le superficie es necesario
por lo tanto limar todas les asperezas. Pero, en muehos o2s80s,
esto obliga a desprender mas ﬁateria que la gue se desea ﬁara e-
fectuar el tratamiento requerido. Asf, por ejemplo, ocuando el
tratamiento tiene por objeto desprender la oaspa brillante de uQ
na guperficie irregular, es,suiicienté rere conseguirlo, rebajer
escoplear o0 desprender solamente la superficie brillante, con
exolusién de cualquier otra parte del objeto. Asf, serZ posible
obtener el resultado deseado no desprendiendo ﬁractieamente ne-—
da de materia, y evitar todo deterioro del objeto a tratar.

En dioha,fig. 1% se hi supuesto que la superfiocie & tratar
es de un material que presenta fibras 4, ilustrando mejor el que,
pera llegar a tratar las fibras situadas en las partes profundas
de la superfiocie, es necesario, cuando se emplean aparatos de
los y4 oconocidos para estos tratamientos, seccionar y asrrencar
inutilmente una cantidad consideravle de fibras.

Pasando ahora & la fig. 22 que y4 es una representecién de

un aparato construido segin el presente invento, observeremos:
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que este aperato pars el tratamiento de superfioies irreguleres

presenta en principio ocuerpos dotados de aristas vivas de una
dureze mag grande que el 7 de la escala de Mons, oc2da uno de

los cuzles est& ligado individusl y elésticamente a un soporte
por intermedio de un dispositivo que les oonfiere unz oclertas mo-
vilidad, tanto respecto a ese soporte como en relacidn a los o= |
tros cuerpos. Asf, ocuando se trata una superficie irregular con
a&uda de este apérato, ge hace seguir & cade uno de los cuerpos
las irregularidaedes de la superficie manteniendo, como dijimos
antes, aproximedamente constante el empuje ejerbido sobre la su-~-
perfio;e por ‘cade arista vive, limitandoe dicho empuje & un valor
méximo fijedo de antemano y determinado por la elastlcidad de

los enlaces entre cada cuerpo y el soporte .

En esa fig. 2% se representa & gran escals una forma de eje- é
cucién parcialmente mostrads, presentando el aparato cuerpos 5
dotados de aristas viwes 9 de una dureza superior al 7 de la es-
calae de lons, y ligadosccade uno individualmente & un soporte 6
por intermedio de un frgeno de ligazén 7 flexible y eléstico.

Cuando el obrero utiliza este apereto, por ejemplo, para vol-
ver lisa una superficie en bruto, desplaze el aparek© sObre es-—
te irregular superficie ejerciendo un empuje sobre el soporte
en direcoién de la superficie en tratemiento, supuesta sea en
un meterial presentando las fibras 8. Gracias al hecho de que
cada ouerpo estf ligede al soporte por un Sxrgeno de enlace fle-
xible y eléstico, cada uno de los ouerpos sigue, durante el ocur-
80 de desplezemiento del soporte £, todas las asperezss de la su-

perficle irregular, y cada arista viva dura 9 no puede ser epli-

-o2de sobre la superficie con una fuerze mas grande gque la desen-

vuelte por el drgano de ligazdédn sldatica. Asf, se vé que el apa-

rato desorito permite satisfacer a verias de las condiciones ne-
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cesarias paras evitar el arranque inutil de meteria.

Las principales de estas condioclones son:

1) evitar el apliocar las aristes vivas con una fuerza demasigdo
grande sobre la superficie irregular.

2) permitir a ceda cuerpo seguir las irregularidades de la super-
ficie haoilndolos méviles unos respecto & otros Y en relacién
al soporte.

3) permitir a las aristas vivas voltear y rodar por encima de
uns aspereza demasiado resistenté.

4) obligar a las aristas duras a gratar le superficie

Este aparato puede ser utilizedo oon grgndes venta jas para
desbastar superficies irregulares en materiales relativamente
duros tales, por ejemplo, como bajorelieves en piedra, estdtuas,
eto. En efecto; grecias a la movilided respecto al soporte eon-
ferida a cada cuerp0, el obrero no necesita tener presente nin-
gun ocuidado particular para evitar el deformar las figuras te-~
lladas en la piledre por el artista.

El aparato representado en la fig. 32 estd previsto pera ser
accionado per un motor, no representado, llevando un &rbdl de a-
arrastre 10. El soporte 6 del aparato estd previsto para ser fi-
jado rfgidamente sobre el &rbol 10 por todos los medios conooi-
dos, no representaios. Este soporte presenta la forma de un dis-
00 a ls periferia del oual estén agfegados los cuerpos 5 por in-
termedio de drganos ligadores ] flexibles y elédstiocos.

Segfin se representa en el dibujo y se hé descrito antes con
referencia a la fig. 28, cada cuerpo es desplazable individual-
mente contra la acoién eléstioca de los drgenos de ligazén, de
suerte que cada cuerpo es capaz por si mismo de seguir también
todas las irregularidades y asperezas de la superfioie a tratar.

Es de hacer notar, sin emoargo, que en el caso del aparato re—
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presentado en la fig. 32, la fuerza que tiende & apliocar unsa,
o varias, aristas vivas sobre la superficie, no resulta sola-—
mente de la aceibn eldstica de loz drgamos de ligazén, siné
también de la fuerza centr{fuga actuante individuslmente sobre
cada cuerpo cuz2ndo estd en rotasién el soporte 6.

En el aparatc parcislmente representado en la fig. 48, los
cuerpos 5 estéin fijos, cada uno, & una de las extremidades de
un érgano de ligazén 12 tubular flexible y eldstico, ocuya otra
extremidad estd fijada 21 soporte 6. El funocionamiento de estz
forme de ejecucidn del aparato es pareclids a la del antes des-
orito con referencia a lg fig. 28, Sin embargo, esta forma de
ejeocucidn de ahors pérmite fijar al soporte cuerpos de dimensio-
nes meyores que las del caso de la fig. 22, y cada ocuerpo puede
también presentar una multitud de aristas vivas capaces de ata-
car a la superficie a tratar.

El aparato, segdn la fig. 5%, consta de ua soporte 13 fle-
xible y eléstico, por ejemplo, de musgo de caucho. Los cuerpos
5 estdn dotados oon aristas vivas 9, y estdn ligados eldstice-
mente con el seporte }3 al que estén fijos. '

La fig. 62 ilustra, a escala mayor, la manera segin le cwl,
una superfiocie irregular de un materiel que presenta fibras &,
es atacada por un cuerpo 5 dotado ocon una multitud de arisias
vivas y fijo & la extremided de un brago 17 de una materia fle-
xible y elédstioca tal como el caucho. Sobre la superfiocle de o2-
da cuexpo 5 estén fijadas las aristas vivas 9 dispuestés de ma-
nera que su superficie envolvente sea bombeada, oilfndrica, u
otfa superfiocle curva cuzlesquiera.

Se observarf que las aristas vivas siguen muy fielmente las
asperezas e irregularidades de la superficie, em tanto que las

dimensiones de las partes en hueeo de dieha superficie sean sus-
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ceptibles de permitir le adaptacidn de los cuerpos oon sus a-
ristas vivas, para lo oual es necesario que las dimensiones de
estos elementos estén en consonancia con las de aguellas partes
en nuecos

La fig. 7% muestra una variante de ejecucién del aparato
en la cual, hay previstos medios péra impedir a dos aristas
vivas de cuerpos vecinos ponerse en oantascto mutuo, evitdndose
asl un prematuro desgaste de diohas aristas vivas. A este efec-
to, los cuerpos 5 estin ligados a un soporte, no representado,
mediante Srgenos de ligazén flexibles y elésticos 19 que en
sus extremidades presentan un boocel 20. Asf, las aristas vivas
de dos cuerpos veocinos estén impedidas de ponerse en ﬁﬁtuo con—
tacto y no hay el riesgo de deterioro prematu?o de las mismasg.
La materia del collarfn o del boocel 20 se elige méds tierna que

la de las aristas vivas de los cuerpos 5, pero presentando, sin

- embargo, uns muy grande resistencia al frotamiento. Tales pro-

Pledades las poseen una gran cantidad de maeterias,entre ellas
ciertas sustancias plésticas sintéticas, el plastosig,'y gom el
caucho en bxuto natural.

En una variante de ejecucién del aparato, fig. &%, se pro-
vee de aristas vivas solamente la extremidad en forma de casque-
te de los cuerpos 5. Se ootienen entonces dos importantes vente-
Jas. .

1) Las eristas vivas de dos cuerpos veocinos no pueden pénerse
- en contaséto méituo.
2) 81 la resistencia opuesta por la materia al desplazamiento
de una erista vive, provoca una inclinacién del ocuerpo por
" deformacién eléstica de su ligazén con el soporte, las aris-
tas vivag son autométicamente separadas o puestas fuerxz de

contacto con la superficie en tratamiento l6.
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Las eristas vivas y duras puede estaer eonstitui&aé“ﬁor pe-
quefias piedras de amolar o de afilar, por diamantés naturales o
sintéticos o por ouglquier otra clase de materia abrasgiva.

De lo que precede y del examen de los dibujos anexos, se vé
que cada cuerpo dotado de aristas vivas presenta una movilidaa,
con relacién al soporte, suficiente para permitir a las aristas
vives eludlir an obstdoulo que ofrezca una resistencia demasisado
grande, o oumbiando de direcoidn, o rodando por encima de &1, o
volviendo sobre sf mismo. Asf, las aristes vivas dures, no pue-
den siné gratar, myer o escoplear la superficie a tratar, pero
no pueden de ningdn modo deteriorarla como hacen ioe aparétos
actualmente en uso. De hecho, este aparato limita a un valor mé-
ximo dado y prefijado la accifn de cada arista viva sobre la su-
perfibie; lo cual evita todo deterioro supérfluo de la misma.

El proceeimiento y apéxato desoritos se prestan especialmen~
te a2l tratamiento de superficies de ocueros, madera, ¥y aun pare
guitar el bdbrillo a los vestidos.

El invento, dentro de su esencialidad, puede ser llevado &
la prioctica en otras variantes que no alteren sus baracteristi—
cas, ocuyas variantes deberéin por lo tento guedar asimismo pro-
tegidas, y& gque los ejemplos antes detallados, 1o hén sido a
tftulo ilustrativo, mas no limitativo, por lo cual podrén emple-
arse para la realizacién de las distintas modalidades del apara—
to cualquier clase de materisles apropiados a la finalidad que
Sse persiga, siendo asimismo variable el tamafio y disposicién de
los elementos integrantes del mismo, puesto que todo ello entra

dentro de los limites y alcance del invento gue nos oocupa.
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Hecha la desoripoiGn del presente invento se hace constar,
que esta solicitud Se acoge & los derechos de prioridad de la
ratente depositada en Suiza en 5 de Marzo de 1948, y que se de~
elaran ocomo nuevas y de propia invencién las reivindicaciones
siguientes:

l.- Un aparato para el tratamiento y travejo de superficies
irregulares y su método de aplicacidén, presentando un soporte
y ocuerpos dotados, por lo menos, con una arista viva, caracte—
rizado por el necho de que, cede cuerpo es individuasl y elisti-
camente desplazable respeoto al soporte y & 1los otros ouerpos,
presentando estos Ultimos una dureza mas grande que el 7 en la
escale de Mohs.

2.« Un aparato para el tratamiento y tratejo de superficies
irregulares y su método de aplicacién , segin se reivindioz en
le 1, ozracterizado porque, se hace segulr a cada ocuerpo las i-
rregularidades de la superficie & tratar manteniendo a un wlor
aproximademente constante el empuje sjercido por cada arista vi-
vea sobre la superficie, y haciendo de suerte que este empuje
permanezos. interior & un velor fijado de antemeno.

Je«~ Un aparato para el tratamiento y travajo de superficies
irregulares y su método de aplicacién, segin se reivindioz en
la 1, caraoferizado por el hecho de que, la movilidad de cada
ocuerpc es suficiente para permitir a las aristas vivas eludir
un obstéculo que ofrezce una resistencie demasiado grande y pa-
re tomar una ﬁosicién con la cual su poder de atague es reduci-
do. |

4o Un-apazaté para el tratemiento ¥y trabajo de superficies
irregulares y su método de aplicacién, segfin se reivindioa en
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lag 1 y 3, carecterizado por el hecho de gue, o2da cuerp® pre—

senta una piuralidad de aristas vivas disﬁuestas las unas res-
recto & las otraes de manera que la superficie envolvente ses
ourvas.

5e— Un aparatec pera el tratamiento y trabajé de sﬁpertioies
irregulares y su método de apliecacién, segén se reivindioce en
lag 1, 3 ¥ 4, caracterizado por el hecho de que, hay medios
previstos pera impedir la entrada en eontacto de aristas vivas
de dos cuerpos vecinos.

6.~ Un aparato para el tratamiento y trava Jo de superficies
irregulares y su método de aplicacién, segén se reivindica en
las 1 y 3 & 5, oaracterizado por el hecho de que, cade cuerpo
estd ligado al soporte medisnte un Srgano de enlace flexible y
eléstico.

Te= Un aparato para el tratemiento y trabajé de superficies
irregulares y su méto@o de aplicacién, segfin se reivindioca en
las 1 ¥y 3 a 6, caracterizado por el hecho de gue, las dimensio-
nes de los cuerpos y las de las aristas vivas son elegidas se-
gin la natureleza de la superficie a tratar y género de trete~
miento a efectuar.

8+~ Un aparato para el tratamiento y trabajo de superficies
irregulares y su método de aplicacién, segtn se reivindica en
las 1 y 3 a 5, oaracterizado por el hecho de que, el soporte es
de materis eldstice Y los cuerpos estén fijados a &l. _

9.~ Un aparato para el tratamiento y trabajo de superficies
irregulares y su método de apliezcién, segin se reivindica en
las 1 y 3 & 6, caracterizado por el hecho de que, el soporte
estf constituido por un disoo destinado a ser fijado sobre el

&xbol de un motor.

10.~ Un aperato para el tratamiento y traba jo de superficies



/i

las 1 §y 3 a 6, oaracterizado per el hecho de que, el soporte

est4 conformado para ser accionado manuslmente.
1l.~ Un aparato paxa el tratamiento y trabajo de superfi-

5 cies irregulares y su método de aplicacién, segin se reivindi- |
o& en la:. 2, en el que el método se caracteriza por el hecho de
que, se somete cada cuerpo a un empuje cuyo valor méximo es e~
legido segén la naturaleza de la superficie a tratar y al géne--
ro de tratamiento a efectuar. ' g

10, 12.~ Un aparato parz el tratamiento y trabajo de superfi- |
oles irregulares y su método de apliocacidn, segin se reivindi- |
ca en lag 2 y 11, ‘en el que el método se caracteriza por el

hecho de que, las dimensiones de los ouerpos y de las aristas

e

vives dependen de la nsturaleza de la superfiocie a tratar y
i5 del géneroc de tratamiento a efectuar.
13.~ Un aparato para el tratamiento y trabajo de superfi-
cles irregulares y su método de aplicacidén, segin se reivindi~
| ca en lag 2 y 11 y 12, en el que el método se caracteriza por
el heohoc de que, se trata la superficie con la ayude de aris-
20 tes vives no-metéliocas.

14.~ Un aparato para el tratamiento y trabajo de superfie

oles irregulares y su métedo de aplicacidn. _
Seglin se desoribe y reivindica en la presente memoria que

consta de onoé hojas foliades y mecanografiadas por una sola

oera y de una lémina de dibujos.
Barcelona pare Madrid, a cuatro de Marzo de mil novecientso
cuarente y nueve. - :

Fritz DIEBOLD.
JAIME ISERN MIRALLES
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