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PATENTE DE INVENCIOFN

o - e e e e m—moems ey

a favor de
NOUVELLE SOCIETE INDUSCHIMIE Société Anonyme ~ de naciona-
1idad belga - domiciliada en SAINT GILLES (Bruxelles) (Bél~
glca), '
por:
» gistema de fijacidn de los brazos removedores de los
hornos de tostacidn 7,

ez 000! mommenme
emoria Descriptive

La presente invencidén se refiere a un sigtema de
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fijacién de los brazos removedores de los hormog de tos-

tacién, en los huecos dispuestos en €l 4rbol del mecanismo
removedor, cuyos huecos presentgn una forma gue permite

gl brazo correspondiente encajarse oblicuamente hacia aba=
jo y en sentido opuesto al sentido de rotacién del 4rbol,
presentando ademis cada hueco una tampa inclinada lateral-
mente gracias a la cual, cusndo el brazo es arrastrado en
rotacién por el 4rbol, dicho brazo, que estd provisto de
una contra rampa, queda sujetado en una posicién tal que
se establece una comunicacién estanca a través de las co-
rrespondientes aberturas, entre unos conductos que forma el
brazo para la cireulacién de aire de refrigeracidén y otros
conductos andlogos del 4rbol.

Se ha propuesto la aplicacién de un digpositi-
vo de este tipo en el gue cada uno de los citedos huecés
presenta en su entrada un ligero bisel que pemite incl inegxr
el brazo hacia sbajo al introducirlo en el hueco. Ademés,
la-entrada esta Gispuesta de manera gque su anchura corresg-
ponda a la anchura del brago, pero el hueco se v4 ensanchan-
do hacia €l interior, de manera que el introducir el brazo
en el hueco pueda inclinarse respecto a la &ireccién radigl
en sentido opuesto al sentido de rotacién del 4rbol. En
este digpositivo ya conccido, la tampa lateral que sujeta
el brezo &l ser arrastrado por el drbol, estd dispuesta en
el fondo del hueco y en la pared inferior del mismo.

£l citaio bigel impide establecer la comunica=-
oién de los conductos del brazo eon la parte superior pe-
riférics del 4rbol junto a la entrada del hueco y, a oon-
gecuencia de ¢llo, deben digponerse conductos suplementa-
riog lo gue dificulta las operaciones de vaciado y desmol-
deo del &rbol.
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La presente invencién tiene por objeto solucio-
nar este inconvenilente..

En el sistema de fijacidén objeto de esta pa~-
tente, los huecos d. el #drbol son mds eltos y nmés gnchos en
s entrada que en sb. interior y presentan una ramps para
la sujecién del brazo correspondiente, situada cerca de
dicha entrada, y asf mismo, les aberturas de comunicacién
entre el brazo y el 4rbol estén dispuestas cerca de la
entrgda.

Le mayor entrada del hueco permite la doble in-
clinecién del brazo al introducirlo en el huecos La dispo-
gicién de la rampa cerca de 1l& enirada permite disponer una
de las sberturas de comunicacién del brazo con €l £rbol en
la misma rampae. Ad'emda, el zcabado de 1& rampa resul ta mu-
cho més fécil que cusndo estd dispuesta en el fondo del hue~
c0. Ia hermeticidad entre el brazo y el drbol puede, por
lo tanto, gquedar asegurada de manera perfecta.

Segfn una forma particular de ejecucién, la ci-
tada rempa se dispone en la parte superior del hueco.'

El pleno adjunto representa esqueméticamente, y
solo como ejemplo, una forma de ejecucidén del sistema de
fijacién de la presente invencidne. | ‘

La figura 1, es una seccibn vertical, segih la
1fnea I~I de la figura 2,

La figura 2, es una seccidn horizontal segiin la
1fnea II-II de 1la figura le

, La figura 3, es una vista laterasl segdn la di-
reccifn de la flecha X de la figura 1, antes de la acloca-
cién del brazo representado en esta Yltima figura.

Lag figures 4 y 5, son respectivamente gecciones

verticales segtin 1a 1fnea IV~IV y segtn la lfnea V-V de 1&
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En las distintas figuras, los mismos signos de

referencia indican elementos idénticos.

Estas figura representan un #rbol =-2=- gue gira
en el sentido de le flecha ~y—. Este 4rbol presenta una
pared interior ~%=- que 1o divide en dos partes coaxisles
=4 y 5~ El €rbol ~2~ presenta dog huecos =6= y ~7= en
ceda uno de los cusles puede introducirse un brazo remove-

dor ~8- inclindndolo oblicusmente hacia abajo y en sentido

opusesto al sentido de rotacidén del drbol indicado por la

flecha ~y-. De estos dos brazos -8-, el que estd repre=-
gentado con lfneas de trazos muestra la posicién oblicua
que ocupa &l introducirlo en el 4rbol, mientras gue el otro
brezo estd representado en su posicién de trabajo.

gomo puede ferse en las figuras 2 y 3, 1la en=
trada =9=- del hueco ~6=- es més alta y mds ancha que el
fondo de dicho hueco situsdo cexca del eje del 4rbol, La
pared superior del hueco -6~ 0 =7~ presenta cerca de la
entradg del hueco una rampa =-10- (figuras 1 y 3) inclina-~
da lateralmente. I8 parte superior del brazo -8~ foma
ung contra rampa ~ll- (figuras 1 ¥y 5). La rampa ~10- y la
contra Tampa =-1l- estan orientadas de manera que €l brazo
-8~ guede sujetado durante la rotacién del 4rbol -2~ en el
gentido de la flecha -y-, despuéds de haber introducido el

brazo hasta el fondo de su zlojamiento, En funciongmiento

" nomel, esta sujecién se acentus por la resistencla gue en-

cuentran los dientes removedores fijados & los brazos =8

y que se introducen entre la materia sometida a tostacién.
La parte central ~4-— del 4rbol -2- comunica por

un conducto ~12- con los conductos superpuestos =13~y -l4-

dispuestos en el brazo -8~ y separados uno de otro por un
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tabique ~15~, excepto en asu extremo exterior -16=-, El con-
ducto =14~ comunica con la parte anular =5~ del 4rbol =2-,
Como puede verse en la figura 1, log conductos =12~ comuni-
can con los brazos -8~ por gberturas ~L7- y -~18- practicadas
reapectivemente en el £rbol =2~ y en los brazos -8~ De una
menera anéloga, €l conducto -14- comunica con la parte snu-
lar -5~ por aberturas =19~ y -20- practicadas respectiva-
mente en loz brazog -8- y en el érboln Dy

Cada brazo -8~ presenta un talén =21~ dirigido
haciza ghajo que puede gpoyarse por su parte exterior contra
la cara interior de un reborde -22- dispuesto en la pared
inferior del hueco correspondiente. Zaste talén, epoyéndo-
gse contra la cara interna del reborde =22-, sirve para ase-
gurar la posicién conveniente del brazo y al mismo tiempo
impide que éste se salga del hueco del #rbol.

Al ser arrastrado en rotacién por el drbol ~2-,
el brazo =8= se apoya por su extremo superior interior oon-
tra 1a parte central del £rbol =2-, For tal motivo forma
en dicho extremo un resalto latergl —-24- cuya superficie es~
té Gebidamente rectificada con objeto de gue se gpoye con-
venientemente contras wna parte corresponiiente en el centro
del 4rbol ~2=, ILa superficlie del resalto latergl =24~ go= '
porta la reaccién del brazo durante su rotaciéne Las super~
ficiems de apoyo de los resgltog =23~ y 24~ pueden rectifi-

carse fécilmente, 10 mismo ocurre con la superficie del dr-

‘pol sobre la que se apoya el brazo -8 cerca de la entrada

del hueco =6~ 0 ~7= ¥y con la superficie correspondiente del
brazoe

gomo es natural, la invencidén no se limita exclu-—
givamente a la fomma de ejecucién representada, siné gue en

ellg pueden introducirse modificaciones en la foma, la dise



: . SO~k
187385 ° .

Posicidén y la c-enstitncidn de ciertos elementos que inter-

vienen en ella, con tal de gue dichas modificaciones no

sean contrarias & la sipguiente nota reivindicatoriae
* 3 m———==: K O T A i=se=—

se reivindica como objeto de esta patente:

l.~ Sistepa de fijacidén de los brazos remove-
dores de los hormos de tostacién, al drbol correspondien-
10 te gne ge halla provisto de huecos para encajar 10s bra-

- zos, en el gue cada hueco presenta una forma tel que el

brago carrespondiente pueda introducirse en €1 oblicua-
mente haocia @bajo y en sentido opuesto al sentido de ro=-

- tadién del £rbol, y presenta ademds una rampa inclinada

15 lgterslmente gracias a la cual, cuando el brasgO es arras-

.t

trado en rotacién por el 4rbol, dicho bragzo, que estd pro-
visto de una contra rempa, queda sujetado en ung posicién
tal gue se establece una comunicacién estanca, a través |
de las correspondientes aberturas, entre unos conductos
20 " gue forma el brazo para la circulacién de aire de refrige~
raoién y otros conductos andlogos del 4rbol, caracte:riza&o
por que los citados huecos son més altos y méds anchos en su
entrada gque en su interior y presentan una rempa para la
sujecién del brazo correspondiente, situeda cerca de dicha
25 entrada, y por que las abertures de comunicacién entre el
brago y el £rbol estén también dispuestas cerca de dicha
entradase
' 2.~ gistems de fijaocidén segin la reivindioaciﬁn
aiité%zioz, caracterizado por gue la citada rampa estf dis-
30 : ruesta en la parte superior del hueco,
Je~ Sistema de fijacidn segin una de las rei-
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vindicaciones smteriores, caractexrizado por gue el extiremo
1nteriqf de cada brazo forma en su cara superior un resal -
t0 dirigido hacia arriba, cuya superficie de apoyo esté
deblidemente rectificada.

4e= Flstema de fijacidén segdn ung de lasg reivine
dicaciones enteriores, caracterizado por que el extremo in-
texior de cada brazo forma lateralmente un resalto cuya su-
pexficie de apoyo esta rectificada.

5e= Sistema de fijacién segfn una de las reivin-
dicacicnes anteriores, caracterizado por gue cada brazd pre-
senta un tglén dirigidec hacia abajo gue puede apoyarse por

sn parte'extexiar contra la cara interior de un revorde forxre

_mado por la pared inferior del Imeco.

6o~ Sistema d e £ijacidn segén una de las reivine
dicaciones anteriores, caracterizado por gue cada brazo pre-
senta dos conductos superpuestos para la circulacién de aire
frio, gue no comunicen entre si méds que poi el extremo ex-
terior del brago.

7+~ Sliastema de fijacibn de los brazos removedo-
res de los hornos de tostacién.

| Esta memoria consta de siete pdginas, esoritas

Ppor una sola carae
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