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a falcar de
NOOVBLLE SOCláTá INDUSCHIMIE soci% t6 ^nonyme -  de naciona­
lid a d  b e lga  -  dom iciliada  en SAINT GILIES (B ru x e llee) (B él­

g ica ) , 
por:

* Sistem a de f i j a c ió n  de l o s  brazos removedorea de lo s
hornos de te s ta c ió n  "+
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n e m o r  i  a D e s c r i p t i v a  

La p resen te  in ven ción  se  r e f ie r e  a un sistem a de
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f i ja c i& i  de lo a  brazos rem oledores de lo s  hornos de t o s -  
ta c ió n , en lo s  huecos d isp u esto s  en e l á rb o l del mecanismo 
removedor, cuyos huecos p resen tan  una forma que perm ite  
a l  brazo  co rrespond ien te  en ca ja rse  oblicuam ente h a c ia  aba­
jo  y en sen tid o  opuesto a l  se n tid o  de ro ta c ió n  d e l á rb o l, 
presentando además cada hueco una tampa in c lin a d a  l a t e r a l ­
mente g ra c ia s  a l a  c u á l, cuando e l brazo e s  a r ra s tra d o  en 
ro ta c ió n  por e l  á rb o l,  dicho brazo , que e s t á  p ro v is to  de 
ana c o n tra  rampa, queda su je tad o  en una p o sic ió n  t a l  que 
se es tab leo e  una comunicación es tan ca  a tra v é s  de l a s  co­
rre sp o n d ien tes  a b e r tu ra s , en tre  unos conductos que forma e l  
brazo para  l a  c irc u la c ió n  de a i r e  de re f r ig e ra c ió n  y o tro s  
conductos análogos de l á rb o l.

Se ha propuesto l a  a p lic a c ió n  de un d i s p o s i t i ­
vo de e s te  t ip o  en e l  que cada uno de lo s  c ita d o s  huecos 
p re se n ta  en su  en trad a  un l ig e r o  b is e l  que perm ite in c l in a r  
e l  brazo h a c ia  abajo  a l  in t ro d u c ir lo  en e l  hueco. Además, 
l a  en trad a  e s ta  d isp u esta  de manera que su anchura c o rre s ­
ponda a  l a  anchura del b razo , pero e l  hueco se vá ensanchan­
do h a c ia  éL in t e r io r ,  de manera que a l in tro d u c ir  e l brazo  
en e l  hueco pueda in c l in a rs e  re sp e c to  a l a  d ir  ección  ra d ia l  
en se n tid o  opuesto a l sen tid o  de ro ta c ió n  del á rb o l . En 
este, d is p o s it iv o  ya conocido, l a  rampa l a t e r a l  que s u je ta  
e l  brazo  a l  s e r  a r ra s tra d o  por e l á rb o l, e s té  d isp u e s ta  en 
e l fondo del hueco y en l a  pared in f e r io r  del mismo.

El c i ta d o  b i s e l  impide e s ta b le c e r  l a  comunica­
c ión  de lo s  conductos de l b razo  con l a  p a r te  su p e rio r pe­
r i f é r i c a  d e l árbo l jun to  a l a  en trad a  del hueco y , a con­
secuencia de e l lo ,  deben d ispo nerse  conductos suplem enta­
r io s  lo  que d i f i c u l t a  l a s  operaciones de vaciado  y desmol­
deo d e l á rb o l.
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La p resen te  invención t ie n e  por ob jeto  so lu c io ­

n a r e s te  inconveniente#
En e l  s is tem a de f i j a c ió n  ob je to  de e s ta  par- 

te n te ,  lo s  huecos d e l á rb o l son más a l t o s  y más anchos en 
su e n trad a  que e n  su i n t e r io r  y p resen tan  una rompa p a ra  
l a  su jec ió n  del brazo co rresp o n d ien te , s itu a d a  ce rca  de 
d icha en tra d a , y a s i  mismo, l a s  a b e rtu ra s  de comunicación 
e n tre  e l  brazo  y e l  árbo l e s tán  d isp u e s ta s  ce rca  de l a  
en trq d a .

La mayor en trad a  del hueco perm ite l a  doble in ­
c l in a c ió n  del brazo a l  in tro d u c ir lo  en e l  hueco# La dispo­
s ic ió n  de l a  rampa ce rca  de l a  en trad a  perm ite d isponer una 
de l a s  a b e rtu ra s  de comunicación del brazo  con e l á rb o l en 
l a  misma rampa# Además, e l  acabado de l a  rampa r e s u l ta  mu­
cho más f á c i l  que cuando e s t á  d isp u e s ta  en e l  fondo d e l hue­
co# La herm eticidad en tre  e l  b razo  y e l á rb o l puede, por 
lo  ta n to ,  quedar asegurada de manera p e rfec ta#

Según una forma p a r t i c u la r  de e jec u c ió n , l a  a l ­
ta d a  rampa se dispune en l a  p a r te  su p e rio r  d e l hueco#

El plano ad jun to  re p re sen ta  esquem áticam ente, y 
so lo  como ejem plo, una forma de e jecuc ió n  del sistem a de 
f i j a c ió n  de l a  p resen te  invención#

La f ig u ra  1 , e s  una sección  v e r t i c a l ,  según l a  
l ín e a  1-1 de l a  f ig u ra

La f ig u ra  2 , es una secc ión  h o riz o n ta l según l a  
l ín e a  11-11 de l a  f ig u ra  1 .

La f ig u ra  3* es una v i s t a  l a t e r a l  según l a  d i ­
re c c ió n  de l a  f le c h a  X de l a  f ig u ra  1 , an tes  de l a  e d o c a — 
dóm  del brazo rep resen tad o  en e s ta  ú ltim a  fig u ra#

Las f ig u ra s  4 y 5 , son respectivam ente secciones 
v e r t ic a le s  según l a  l ín e a  IY-IV y según l a  l ín e a  V-Y de l a
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En l a s  d i s t i n t a s  l ig a r a s ,  lo s  mismos signos de 

re fe re n c ia  in d ican  elem entos id én tico s#
E sta s  f ig u ra s  re p re sen tan  un árbo l -2 -  que g i r a  

en e l  sen tido  de l a  f le c h a  —y—# E ste  á rb o l p re sen ta  una 
pared i n t e r io r  - 3 -  que lo  d iv ide  en dos p a r te s  c o a x ia le s  
-4— y -5—# EL árb o l -2 -  p re se n ta  dos huecos -6 -  y -7— en 
cada uno de lo s  cu a les  puede in tro d u c irs e  un brazo renova­
dor -8 -  inc lin án d o lo  oblicuam ente h a c ia  ab ajo  y en sen tido  
opuesto a l  sen tid o  de ro ta c ió n  del á rb o l ind icado  por l a  
f le c h a  -y-# De es to s  dos b razo s  -8 —, e l  que e s tá  re p re ­
sentado con l ín e a s  de t r a z o s  m uestra l a  p o sic ió n  o b licu a  
que ocupa a l in tro d u c ir lo  en e l  á rb o l, m ien tras  que e l o tro  
brazo e s tá  representado  en su po sic ió n  de trab a jo #

Como puede v erse  en l a s  f ig u ra s  2 y 3# l a  en­
tra d a  - 9 -  del hueco -6 -  es más a l t a  y más ancha que e l 
fondo de d icho  hueco s itu a d o  c e rc a  del e je  del árbol#  La 
pared su p e rio r  de l hueco - 6 -  o -7 -  p resen ta  c e rc a  de l a  
en trad a  del hueco una rampa -1 0 - ( f ig u ra s  1 y 3) in c l in a ­
da la te ra lm en te#  La p a r te  su p e rio r  de l brazo -8 -  forma 
una c o n tra  rampa -1 1 - ( f ig u ra s  1 y 5)# La rampa -1 0 - y l a  
c o n tra  rampa -1 1 - e s tá n  o rien tad as  de manera que é l brazo 
-8 -  quede su je tad o  duran te  l a  ro ta c ió n  del á rb o l —2— en e l 
sen tid o  de l a  f le c h a  - y - ,  después de haber in tro d u c id o  e l 
brazo h a s ta  e l  fondo de su alojam iento# En funcionam iento 
norm al, e s ta  su jec ió n  se  acen túa por l a  r e s i s te n c ia  que en­
cuen tran  lo s  d ien tes  removedores f i ja d o s  a l o s  brazos -8 -  
y que se  in troducen  e n tre  l a  m a te ria  som etida a to stac ión #

La p a r te  c e n tra l  - 4 -  dé l á rb o l - 2 -  comunica por 
un conducto -1 2 -  con lo s  conductos superpuestos -1 3 - y -14— 
d isp u esto s  en e l  brazo -8 -  y separados uno de o tro  por un
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tab ique -3.5**# excepto en su extremo e x te r io r  -1 6 - . El con­
ducto - í4 — comunica con l a  p a r te  an u la r del árbo l -2-* 
Como puede v e rse  en l a  f ig u ra  1 ,  lo s  conductos -1 2 - comuni­
can con lo s  brazos -8 -  por ab e rtu ra s  -1 7 - y -1 8 -  p ra c tic a d a s  
respectivam ente en e l  á rb o l -2— y en lo s  brazos - 8 - .  De une 
manera análoga, e l  conducto -1 4 - comunica con l a  p a r te  anu­
l a r  -5 -  por a b e rtu ra s  -1 9 - y -2 0 - p ra c tic a d a s  re sp e c tiv a ­
mente en lo s  b razos -8 -  y en e l  á rb o l -2-*

Cada brazo - 8 -  p re sen ta  un ta lá n  -2 1 - d ir ig id o  
h a c ia  abago que puede apoyarse por su p a r te  e x te r io r  c o n tra  
l a  c a ra  in t e r io r  de un reborde -2 2 - d isp u esto  en l a  pared 
in f e r io r  del hueco c o rre sp o n d ien te . E ste  ta lá n ,  apoyándo­
se co n tra  l a  ca ra  in te rn a  de l reborde -2 2 - , s irv e  p a ra  ase ­
gurar l a  posic ión  convenien te d e l b razo  y a l mismo tiempo 
impide que é s te  se sa lg a  del hueco del á rb o l.

Al se r  a r ra s tra d o  en ro ta c ió n  por e l á rb o l —2—, 
e l  b razo  -8 -  se apoya por su extremo su p e rio r  i n t e r io r  con­
t r a  l a  p a r te  c e n tra l  del á rb o l - 2 - .  por t a l  motivo forma 
en d ich o  extremo un r e s a l to  l a t e r a l  -24— cuya s u p e rf ic ie  es­
t á  debidamente r e c t i f i c a d a  con ob je to  de que se  apoye con­
venientem ente c o n tra  una p a r te  co rresp o n d ien te  en e l c e n tro  
del á rb o l - 2 - .  La s u p e r f ic ie  del r e s a l to  l a t e r a l  -2 4 -  so­
p o rta  l a  reacc ió n  del brazo duran te  su  ro ta c ió n . Las super­
f i c i e s  de apoyo de lo s  r e s a l to s  -2 3 - y -2 4 - pueden r e c t i f i ­
c a rse  fác ilm en te . Lo mismo ocurre con l a  s u p e rf ic ie  de l á r ­
bol sobre l a  que se apoya e l  brazo - 8 -  c e rca  de l a  en trada 
d e l hueco -6 -  o -7 -  y con l a  s u p e rf ic ie  co rrespo nd ien te  de l 
brazo#

Como es n a tu ra l ,  l a  invención  no se l im i t a  exclu­
sivamente a l a  forma de e jecució n  re p re sen tad a , sinó  que en 
e l l a  puedan in tro d u c irs e  m odificac iones en l a  form a, l a  d i s -
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p o sic ió n  y l a  c o n s titu c ió n  de c ie r to s  elem entos que i n t e r ­
v ienen  en e l l a ,  con t a l  de que d ic h a s  m odificac iones no 
sean c o n tra r ia s  a l a  s ig u ie n te  n o ta  r e iv in d ic a to r ía .

— — s , s s - .  R O T A

ge re iv in d ic a  como o b je to  de e s t a  p a te n te :
1 .  -  s istem a de f i j a c ió n  de lo s  brazos renova­

dores de lo s  hornos de to s ta c lá a ,  a l  á rb o l co rrespondien­
t e  qne se h a l la  p ro v is to  de huecos p a ra  en ca ja r lo s  b r a -  
zos¿ en e l  que cada hueco p re se n ta  una forma t a l  que é l 
brazo co rrespondien te  pueda in tro d u c irs e  en á l  ob licua­
mente h a c ia  abajo y en sen tido  opuesto a l  sen tid o  de ro ­
ta c ió n  déL á rb o l, y p re se n ta  además una rampa in c lin a d a  
la te ra lm e n te  g ra c ia s  a l a  c u a l ,  cuando e l  brazo es  a r ra s ­
tra d o  en ro tac ió n  por e l á rb o l, d icho  b raz o , que e s tá  pro­
v is to  de una co n tra  rampa, queda su je tado  en una posic ión  
tu l  que se e s tab lece  una comunicación es tan ca , a tra v é s  
de l a s  co rrespond ien tes a b e r tu ra s , e n tre  unos conductos 
que forma e l  brazo para  l a  c irc u la c ió n  de a i r e  de r e f r ig e ­
ra c ió n  y o tro s  conductos análogos d e l á rb o l,  c a rac te riza d o  
por que lo s  c itad o s  huecos son más a l to s  y más anchos en su 
en trad a  que en su in t e r io r  y p resen tan  una rampa para l a  
su jec ió n  déL brazo co rresp o n d ien te , s itu a d a  ce rca  de d ich a  
e n tra d a , y por que l a s  ab e rtu ra s  de comunicación e n tre  e l 
brazo y e l  á rb o l e s tá n  también d isp u e s ta s  c e rc a  de d icha 
e n tra d a .

2 .  -  s is tem a de f i j a c ió n  segón l a  re iv in d ica c ió n  
a n te r io r ,  ca rac te riza d o  por que l a  c i ta d a  rampa e s tá  d is ­
p u es ta  en l a  p a r te  su p e rio r del hueco.

3 .  -  Sistem a de f i j a c ió n  segdn una de l a s  r e i -
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v in d icac io n es  a n te d io re s , c a ra c te r iz a d o  por que e l extremo 
i n t e r io r  de cada brazo forma en su c a ra  su p e rio r  un r e s a l ­
to  d ir ig id o  h ac ia  a r r ib a ,  cuya s u p e rf ic ie  de apoyo e s tá  
debidamente r e c t i f ic a d a .

4 .  -  sistem a de f i ja c id n  segdn una de l a s  r e iv in ­
d icac io n es  a n te r io re s , c a ra c te r iz a d o  por que e l  extremo in ­
t e r i o r  de cada brazo forma la te ra lm e n te  un r e s a l to  cuya su­
p e r f ic ie  de apoyo e s ta  r e c t i f i c a d a .

5 .  — sistem a de f i j a c id n  segdn una de l a s  r e iv in ­
d icacion es a n te r io re s , c a ra c te riz a d o  por que cada brazo pre­
se n ta  un ta ló n  d ir ig id o  h a c ia  abajo  que puede apoyarse por 
su p a r te  e x te r io r  c o n tra  l a  ca ra  i n t e r io r  de un reborde f o r ­
mado por l a  pared in f e r io r  del hueco.

6 .  -  sistem a d e  f i j a c id n  segdn una de l a s  r e iv in ­
d icac io n es  a n te r io re s , c a ra c te riz a d o  por que cada brazo pre­
se n ta  dos conductos superpuestos para  l a  c i r c u la d d h  de a i r e  
f r í o ,  que no comunican e n tre  s í  más que por e l  extremo ex­
t e r i o r  d e l brazo#

7 .  — sistem a de f i j a d  dn de lo s  brazos remo vedo- 
r e s  de lo s  hornos de t o s t a d  dn.

E sta  memoria c o n s ta  de s ie te  pág inas, e s c r i ta s  
por una s o la  c a ra .

BARCELONA, -  ^  ^
B.A.
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