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PATENTE A | 9
INVENCION ¢. 3

por "UN MECANISMO DE ACGIONAMIENTO INTERMITENTE REVERSIELE,
PARA APLICAR A EJES O PARTES ADECUADAS DE LAS MAQUINAS®, a
favor de Don Antonio Aymé& Oms, ‘de né,cioﬁalidad'npaﬂo].;, do
micilisdo en Sabadell (Barcelona), calle de la Cruz, n? 1 bis.

MEMORIA DESORIPTIVA

La présentc invencién se re:t;l.ere a8 un mecanismo de
a.ccionamiento intermitente reversidble, para aplicar a ejes
o partes adecuadas de las méquinas.

Con esta invencién se logran evitar los inconvenien-
tes de lom actuales mecanismos de movimientos.intemifmte,

" como son las ruedas de trinquete y otras similares, en las

cusles forzosamente, el minimo salto o intermitencia, ha de

" tener ‘el valor del paso del diente, aungue este paso sea muy

pequefio. o

En 1§.1nfepoiég se logra el accionemiento eliminando
la presencia de los dientes y constituyendo el acoplamiento
de arrastre a base de una superficie contfnua helicoidal,
cual es la de un husillo sin fin. ‘ -

El husillo sin fin va alojado en una éaja oscilante,
dentro de la .eual'pusde quedar freﬁadc por une u otra oabece-‘
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ra a voluntad,-por cuya razén el sisteme es rcvercible. La .

caja lleva el apéndice ranurado adecuado para acopla: a 6113
la eabezé de la biela y recibir as{ las oscilaciones proce-
dentes de una leva o medio similar de la mé&quina.

El eje a mover interﬁitentameﬁte estd dotado de la
mda helicoidal, que eat& pemanentemento engranada con el
husillo sin fin y solamente por el empuje axial de los dien-

tes de epte husillo es por donde recibe el movimiento.

Para facilitar la explicacién, se acompafia a la Pre-
sente memoria una lémina de ditujos, en la cual se ha repre-
eontano un caso de realizacidn, que se cita solamonte a titu- .
lo de ejemplo.

En el dibujos 7

la tignra representa, en seccién alzada. el mecanis-
mo aegﬁn un plano secante perpendioular al eje & mover 0 re-—
ceptor del movimiento. _

Consiste el mecanismc en una caja oscilante‘;l;, mon-
tada sobre el eje receptor -2-, por intermodib de un husillo
sin fip -3-, qus forma cuerpo con le caja y una rueda heli-
coidal ~4~, calada y fija al eje receptor -2

El husillo -3- forma cuerpo con un eje -5-. dotado

- de dos platos de triccidn b Y =Ty auaoeptibles de moverse

sxialmente médignte sus does mufiones -8- y —9-, dentro de sen-
dos cojinetes -10- y -ll;. '

Estos cojinetes son exteriormente cilindricos o pris-—
mdticos, pero teambién susceptidles de traslacifn axial, debi-
do el mando que sobre éllos ejeice el puente -12-, dotado de
ufiag -15- y -l4-, qne‘oncajan en respectivas mescas ~15- y
-16- de dichoa‘cojgnatos.

le eaja ~1-, en la zona de“asiepto de los cojinetes,
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presenta léa planos de fricoeién -17- y -18-, eontra 1bateualoa
pusden ser aplicados los platos -6;,y -T=, con la p;rtiaulari.
dad de-éne esta rrieciéﬁ, para que se realice en buenas condi-
eiones, oaté-ooﬁatitu!da por tres tacos o salientes frotantes,
en los cusles recae todo el esfuerzo de presién. |

El puonte 12~ es aocionado desde el exterior a volun-~
tad, por medio del mango ~19-, dotado da un pivoto excéntrico
-20-, que & su vez encaja en el citado puente ~12-, .

La caja ~1- se prolonga exteriormente en el apéndice
ranurado ~21-, en el que se acopla la cabeza de la biela de
acccionamiento del sistema, _ v’

En un lateral de la caja ~1- va el ndice ~-22-, que
sobre una graduacién fija -23-,indica la amplitud de oscila-

"oién que recibe el eje ~2-; esta aﬁrlituﬁ es regulada a volun

tad por la ﬁaniobra_aobro la cabeza de la biela:de aecidnamiQE
to. . _ |

El funcionamiento es como gigue: .

Suponiendo acoplada a la resnura del apéndice -21- la
cabeza dé le biela dejacoionamiento, y ésta movida por leva o
eimilar, lé caja ~l- entrard en oscilacién, cuyo centro eab
siempre el qjoA—z-; ’ '

En el caso que se ha indicado en la figura, c sea eon
el plato -6-, en friceién, y el -7-, libre, si el apéndice se
meve en el sentido de la tlecha'g, afiangaré la friccién del

plato —6- contra su plano de apoyo y el eje del husillo -3-,

y este lmsillo se encontraré imposibilitado de gir#r, ¥, por
6llo, formaré un blogue con la rueda helicoidal -4-, ﬁor ocuya
razén el eje —-2- gira megtn demande la oscilacién, debido &l
bloqnn -1;3.4.,

En la oscilacidn’cpntraria, flecha F', la caja -1~
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empuja al plato -6-, sin presién,por lo qﬁp el Imeillo cami-
na en .los diéntes de la rueda =4-, separdndose de las super-
ticiés de friccién por movimiento axial de su eje, resultando
que la caja -1; ya no forma blogue con el eje -2-, y éste no
sira. | I
) En la siguiente oscilacién F, el husillo -3- inicis
wn giro y avance sobre los dientes de la rueda helicoidal

- =4~, gin que éste se mueva por estar loco aquél, hasta gue

el plato -6- vuelve a presionar contra el plano.-l7-,.como

en la posicién inicial,'volv}éndoee & bloguear husillo y
ru.dﬁ ¥, por élle, a girar el eje -2- otra vez en sentido de
la flecha F.

Bi-obaervamos'que en todo este movimiento el pleno
~18- de fricciéh queda retirsdo del pleno frontal del cojine-
te, Be comprenﬁé?@ que la dnica fricoiGn‘de plato y plano
e refiere exclusivamente al juego -6- y\-l?-; Ahora bien,
gl actuando en la magivela,o mengo -19-~ ge hace ¢ne el con-
tacfo de friccién fuese entre el plato ~7- ¥ plano ~18-, los
movimientos sucederfian anf{logemente, 80lo que en sentidd 1n#
verso, 0 sea que 6l sistema es referaible.“~

- El mecanismo fosponde, pues, de una manera muy sensi-

bPle a las pequeflas osclilaciones de la biela, tanto como a las

‘més grendes y siempre una manera contfmua, sin saltos o pascs,

puesto que el propio engranaje helicoidel proporcione un con-
tacto gradual continuo y prociao; '

La invencién, dentro de su esencialidad, puede ser
llevada é la préctica en otras formas de ejecucién que la in-
dicada a titulo de ejémplo an la descripoién, a ias cuales
alecanzard ignalment§ la proteccién que se recaba. Podré, pué.,

ser construfde en cualquier forma y teamafio, empleando en su



fabricaoién los materiales y dispositivos mﬁd adecuados para

lograr el fin propuesto: por entrar todo 6llo comprendido den-
tro del espfritu de las reivindicaciones.

FOTA

Hecha la descripcién del p:eaenté invento, se declara
5; .como nuevas y de propia invencién, las siguieltes reivindica-
oiones: ' o : '
1#2,.~- Un mecanismo de accionamiento'intermitente rever-
sible, para aplicar a ejes o partes adecuandas de las méquinas,
caracterizado esencialmente por el hecho de estar constitufdo
1e; por unae ocaje osgilanté, dotada al efecto de apéndice ranurado
| . para recibir la accién de la biela o medio similar de transmi-
sién dQ movimiaﬁto, dentro de cuya caja y ocupando el eje de
oscilacidn:dé la misma, se halla situado el eje o parte de la
méquine receptora del movimiento intermitente, provocado por
15? ' aquella;_con la particularidad de gque entre este eje y la
) caja osoilante, existe como medio de acoplamiento un juego
de husillo y rueda helicoidal, esta dltima sobre el eje y'
aqnelventrp cojinetes de la caja. | , |
28.- Un mecaniesmo segfin la anterior reivindicacién,
20; " en el que el husillo sin fin f&rma'cﬁerpo con un eje dotado |
de dos platos de friceién, y provisto el eje de mufiones ©
‘médios para el giro del canjunto; ' ‘
30;- Un mecanismo segin las precedentes reivindica-
ciones, oﬁ el cual los platos de friesccién tiengn como medios

25, frenantes, preferentemente, tres tacos en mu superficie.
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teos, en equue 1a'cgja oscilante posee alojamiento para coji-
netes de los mufiohes o medios de giro del eje, cuyos alojémiqg
tos son adecuados para que dichos cojinetes tengan desplaza- “
niento axial. ' |
55;- Un mecanismo segfin la reivindicaoién 42, en el

que el alojamiento de los cojinetes en la caja forma planos
!rbgtalea de frieccién, que son activos cuando se esconde o>
retira el gojinoté respodtivo. B

' 68,- Un mecaniemo segéin las reivindicaciones anterio-
res, en el cual el mando axiel de los cojinetes es simuliéneo

Yy qonjugade'mediante un puente dotado de ufias, gue encgjan en

muescas de -1ds citados cojinetes, siendo accionado este puen-

te, por ejemplo, mediante un pivote excéntrico, que lleva en
su extremo el eje provisto de un mango, que aalb al exterior
de lg_oajahoaoilanto.

T8.~- Un mecanismo segdin las precedentes reivindicacio-

nes, en el que él-huaillo e8, ezencialmente, lbco sobre asus

cojinetes, mientras yne la rueds helicoidal estf solidaria-
mente fija al eje receptor, aunque ol engrane de rueda y hu-
sillo o8 siqmpro permanente. i
88 .~ Un mecanismo de acclonamiento iytermitente rever-
sible, para aplicar a . ejes o partes adecﬁadéb de las mdquinas,
R Begfin se desorive y reivindica enila presente memoria
descriptiva, que consta de seis hojas, foliadas y escritas a
méquina por una sola cara, acompafiadas de una lé&mina de diva-
jos. . | '
Madrid, a 5 de marzo de 1949.
ANTONIO AYMA OMS,

I’.a; ‘.
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