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- Memoria Descripliva
o sobre

CONTAINER DE MANIPULACION,

Sotecitants SLEZIAK Ladislas, de nacionalidad
francesa, residente en 24, rue de
1'Echells, BOGNY sur MEUSE, (Ar=-

dennes), Francia,

El presente Modelo de Utilidad se refilers = un
container de manipulacidn adaptable a un carro slevador
con horquilla.

S conocen ya carros elevadores ¢on horquilla

S, que estan equipados de una cubeta que puedse bascular «lrca-
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" vada por dicho chasis y pivotante alrededor de un eje hori—;ﬁv

-2 -

dedor de un eje horizontal mediﬁ para verter su contenido, EaF
tos aparatos exigen un dispositivo especial montado Sobre 153
columnés elevadoras del carro. Por lo demas, debido a que sl
dispositivo de adaptacidn esta ligado permanéntemente'al carro
elevador,'este Oltimo es siempre movilizado como tal para um
solo y mismo tipo de operacidn. Por Ultimo, debido a que las.
articulaciones de la cubsta éstén previstas lateralments, b |
operacidn de descarga no puedg efectuarse lejos delante dsl .
carro elsvador, | g

La presente invencién trata de remediar estos inc&ﬁﬁ
venientes procura,do un container de manipﬁlacién que no ekié
ge una adaptacion espacial del carro elevador y cuya manipuéj.
lacién es notablemente facilitada,

A“este efecto, este container da manipulacién adap-
table a un carro elevador con horquilla se caracteriza porque
comprende un chasis constituido por dos perfiles U P N inverp;
dos y paralelos, unidos por tirantes y en los quse pusden aju;j'
tarse respectivamente las dos ramas de la horquilla del carro,

en la parte posterior del chasis, y una cubeta basculante 11?*

zontal y transversal montado hacia adelante del chasis, .

| La toma del container segln la invencisn, que des-
cansa sobre el suelo, se efectla facilmente, puesto que se
trata de ajustar las dos ramas de la horquilla en los dos per-
files U P N del chasis; después de lo cual se eleva 8l con-~
junto del chasis y de la cubeta basculante, después se hacen
pivotar hacia atras las columnas slevadoras para permitir éi‘
transporte en esta posicion del contasiner elsvado,

La operacidn de descarga se efectla muy simplemen=

te haciendo pivotar hacia adelante las columnas elevadora;~y“




.8n un cierfo momento, merced a la forma particular de la cuba~if7'
‘|ta basculanta, esta dltima puede entonces bascular ella misma |
?,angtoino a su eje de basculamiento si bien la descarga sé ha-
| ce automaticamente, por simple rotura de equilibrio,

5. . La operacion de puesta en poaicién de la cubeta bas-|
culada en posicidn de trabajo sobre su cﬁasis se eféctﬁa-Simf_ é
plemente, descendiendo la horquilla hasta ﬁue la cubseta baacQ— ?.
lada encuentra el suelo, después de lo cual una corta marchg»;.é

hacia atras del carro, la hace pivotar a su vez en sentido iﬁf TR

.10, |verso para ser llevada a la posicion de trabajo,

.. E1 container segln la invencién permite obtener una’
operacidn de descarga muy rapida. Por lo demas, ho exige transd
formacién'del carro elevadopﬁtilizado para'au mgnipulacién.,”

| ’ A‘continuaciﬁn se deacribiré, é titulode'ejémplo-j
15, ﬁo_limitativo, una forma de sjecucidn de la presente invencian
con rgferencia al dibujo anexo, .en él‘que: -
La figura 1, es una vista en alzado de un container
de manipulacidn en posicién de trabajo seglin la horgquilla de z
un carro elevador, | - :
20. La figura 2, es una viéta en planta del chasis del’ ;
container de la figuras 1. ' -

Las figuras 3 a 5, son vistas en alzado esquematicas

que ilustran las diversas fases de una operaciﬁn de descarga

del contenido de la cubeta basculante, |

25; ‘ Las Piguras 6 a 8, son vistas en alzado esqueméticés

que ilustran la operacion de puesta de la cubeta basoulante'én

posicion de trabajo, “
El container de manipulacidn segln la inVancién'qde%

esta representado en la figura 1 cumprande dos partes princi-

30, |pales, a saber una cubeta basculante 1y un chasis.z qus Sopor= o
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vidoras' 3 y' la horquilla mévil 4 estan representadas en la fi-
gura 1;

'. E1‘chasis 2 del container comprende dos paffiles
U PN invertidos y paralelos 5§y 6, de seccidn recta rectangu-—
lar, los cuales son montados por dos tirantes posteriores 7
y anteriorass 8, Las porciones extremas posteriores de los per-
files U PN 5y 6 estin abiertas para permitir la introduccidn
en estos perfiles de las dos ramas de la horquilla 4 del carro
elevador. En sus porciones extremas anteriores, los perfiles ;
5 y 6 llevan respectivamente unos soportes tubulares 9 y 11 |
en los que se aloja el eje de.bascblamiento transversal 9 ho~
rizontal 12 de la cubeta basculante 1, Este eje, atraviesa
iguslmente un soporte tubular intermedio 13 fijado a la tra-
viesa anterior 8,

La cubeta basculante 1 tiene una forma general para-
lelepipadica, pero presenta sin embargo, en la parte anterior,
un lado cortado 14 que une su cara anterior vertical 15 a su -
cara inferior horizontal 16 due deascansa normalmente sobre el
chasis 12. La rigidez de la caja es asegurada por unos trozos.
de angular due bordean los bordes de esta Ultima. Un trozo dé
angular 17 se suelda a t{tulo de refuerzo en el lugar del aco-~
plamiento de la pared anterior vertica] 15 y del lado cortado
14, Una cadena 18 es esnganchada, por una parte psrmanentemsnte
a un ojete 19 solidario de uno de los perfiles fijos del cha-
sis 2, y por otra parte a un apéndice 21 fijado en la parte
superior de la pared posterior 22 de la cubeta basculante 1,

Sé describira ahora, con referencia mas particularp-

ta & esta cubeta, El container esta pfeViato para ser manipu-- |

l'adopor un‘carro-elevador del que Unicamente las columnas eléf

mente a las figuras 3 a 5, como, una vez que la cubeta basculapn
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|tancla del citado basculamiento, La cubeta bascula por tantn.‘

te:1. ha recibido una carga determinada de un producto cualquie-
?a,,eatapﬁltima_es descargada en un lugar aproplado, La carga
?Bglascubetaxbaaculante 1 se efectla normalmente mientras que
esta (Ultima descansa sobre el suelo; pﬁdiendo estar ocupado
eiwcarro“algvador en otras tareas. Una vez la cubeta éargada,
se. acerca 8l carro alevador‘con su horquilla 4 en posiuidn
descendida y se ajustan las dos ramas ds esta Ultima en los
dos perfiles. 5 y 6 dsl chasis 2, Dasrfues se hace bivotar hacié
atras. las columnas glevadoras 3 y se eleva la horquilla 4 y
iaﬂcubeta~basculante 1 que lleva, de una altura apropiada para|
el transporte considerado, como se rspresenta en la figura 3,
| Una vez llegado al puntoc en que la operacion de das-|-
carga debe tener lugar, por ejemplo en una cubeta 23 que des-
cansa sobre el suelo, tras haber enganchado la cadena 18 a$
apéndice 21, se hace pivotar hacia adelante las columnas elewi
vadoras 3 si bien la horquilla 4 y la cubsta bssculante 1 se .
inclinan hacia adelants. Para una ciertes inclinacion de la '
horquille 4 y del chasis 2 la carga contenida en la cubsta
basculante 1 que ejerce su peso sobre el plano cortado ante-—
rior 8 inferior 14 de la cubetag provoca el basculamiento de
esta Gltima y sl deslizamiento del ghasis 2 hacia adelante
alrededor del eje 12, Debe observarse en la figura 1, guec el
centro de gravedad G de la cubeta basculante esta situado muy
poco hacia atrds del eje de pivotamiento 12, lo que contribuys
a facilitar el basculamiento de la cubsta y sl deslizamisnto

del chasis 2, condicionando este Ultimo deslizamiento la dis—

en sl sentido de las agujas de un reloj alrsdesdor del eje 12;_
como se representa esqueméticamente en la figura 4,

Al final del basculamienta, la cubeta se encuentra
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totalmente.a plomo con el sje 12 en la posicidn representada’ | '

on.la.figura 5, tras habasr pivotado 1802 con respecto a su pq—"?

sicidn. inicial,
-+ e Sg describira ahbra, con raferencia mas particular-
mente.a.las figuras 6 a 8, como se efsctla la operacidn de

puesta. en posicion de trabajo de la cubeta basculante 1. Una -

| vez la cubeta girada en la posicidn representada en la figura

S, se hace descender la horquilla 4 y la cubeta hasta que e;té
Jltima toca el suelo (fiqura 6). Despues se hacé,ratroceder al
carrO'eIBVQdor continuando a la vez descendiendo la horquilla:
4., De .ello resulta, como lo muestra la figura 7, unfiovimisnto
de basculamiento de la cubsta bascﬁlante 1, en el sentido in-
verso dé las agujas de un reloj alrededor del eje 12, y alre~
dedor de la arista constituida por el borde de la éubeta. Esta’
Gitimaltoma a continuacion apoyo sobre el suelo por su cera 15
y despues bascﬁla alrededor de la arista que erara las cara#
14 y 15, donde se encuentra el refuerzo 17, Finalmente, cuanao
el chasis 2 y la horquilla 4 descansan sobre el suelo, la cu—;
beta basculants 1 se encuentra en la‘posicién representada‘aﬁ
la figura 8 en la que su lado cortado 14 esta apoyado sobre qi
suelo, Basta entonces hacer bascular manualmente la cubeta 1.

alrededor del eje 12, en el sentido inverso de las agujas de

un reloj, aproximadamente 452 para -llevarla a su posicién de

trabajo sobre el chasis 2,

Se obaerVa,después de lo que_antecede que las Y
raciones de descarga y de puesta en posicidn de la cubeta se
efectdan facil y automaticamente, practicamente sin interven=
cién del conductor del carro, salvo en lo que respecta al bas-

culamiento final de la cubeta 1 y al enganche de la cadena 18 |

al apéndice 21 (sin descender de su asiento),
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|chasis .2 durante el transporte. Naturalmente, esta cadena debe

{anteriormente descrito y representado a partir del cual se po-

‘caracterizandose por lo siguiente:

La cadena 18 es una cadena de seguridad que ha sido’

|prevista para asegurar el mantenimiento de la cubeta 1 sobre el =

ser desenganchada previamente a la operacion de descarga, y en< =
ganchada de nuevo al apéndice 21 en posicidn "trabajo", para
detener el deslizamiento del chasis 2 sobre la horquilla 4 du-
rante la operacidén de basculamiento,

Es evidente que la invencidn no se limita al ejemplo

dran prever otras formas de realizacion sin por ello salir del
marcod la presente, |
NOTA ,
- Descrita suficientemente la naturaleza del invento
asi como la manera de realizarlo en la practice, debe hacerse
constar que las disposiciones anteriormente indicadas son sus—
ceptibles de modificaciones de detalle en cuanto no alteren
su priﬁéipio fundamental, siendo lo que constituye la esencia
del referido invento y por lo que se solicita un-modelo de Uti

lidad por 20 affos en Espafa, sobre: CONTAINER DE MANIPULACION,

1.- Container de manipulacion, adaptable a un carro
elevadax con horquilla, caracterizado porque comprende un cha-

sis que incluye dos perfiles paralelos unidos por unos tiran-

tes y en los que pueden ajustarse respectivamente las dos ramaf

de la horquilla del carro, en la parte posterior del chasisz, §

una cubeta basculante llevada por el chasis y que bascula al-
rededor de un eje horizontal y transversal montado en la parte
anterior del chasis, i

2,- Container segun la reivindicacidn 1, carsctori-

zado porque la cubeta basculante tiene una forma paralaleping—
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tadn quo une su cara anterior verticsl y su cara posterior ho-
rizontsl que descansa sobro el chasis,
 3,- Container segln la reivindicacidn 1, carécterizaw

do porqus uné porcion de perfil que forma refuerzu'se fija a
la cubsta a lo largo de ;a arista de acoplamiento entre 1a-cé—
ra anterior vertical y el lado cortado, |
4.~ Container segln una de las reivindicaciones 1 &
3, caracterizado porque el centro de gravedad de la cubsta es?
ta situado ligeramente hacia atras del eje de pivotamiento.

5.~ Container segin una de 1las reivindicaciones 1

da por una parte al chasis, hacia atréds de este Ultimo, y por
otra, en la parte superior de la cara posterior de la cubeta,
amovible para las operaciones ds basculaﬁianto con sngancha
gn un apéndice de la horquilla,

6.~ Container de manipulacidn, tal y como queda sus-
tancialménte descrito en la presents Memoria e ilustrado en B
los dibujos adjuntos.

Esta Memoria consta de 8 hojas escritas a méquina

por una sola cara.

Madrid, - 28 pIC. 1972

SLEZIAK Ladislas.,
). GOMEZ ACEBO Y MUQEL :
Wﬂ L. Gaola ! :

dica y presenta, en su parte anterior e inferior, un lado cor=

a 4, caracterizado porque una cadena de seguridad es anéancha-ﬁ
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