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desa, .es tablee ida en Btnmas in gs-1 29, Eindhoven , Holanda, por;

!lur DISPOSITIVO DE 30? (F DB TRISCETE"..

5

99 oonooe por p e r i l la  de trinquete a un sistema de i 

discos de traba asociados con trinquetes que permite trabar I
* i

un eje giratorio en cada una de una cantidad de posiciones j

determinadas, por ejemplo ®1 eje destinado a controlar l a  I

capacitancia de un capacitador en un. transmisor o receptor I

de radio o aj ustar otros miembros de sintonización. «m» |

pitándose peril las de trinquete, se puede desplazar fácilmente j

-  1 -



10

25

20

25

187129
los miembros de control de ana posición a otra. ¿.demás,los 

aparatos que comprenden peril las  de trinquete pueden ser ac­

cionados por oontrol remoto,

jpara cada posición dei eje a ser selección ado, l a  

p e r i l l a  de trinquete comprende un disco trabador y un trinque­

te relacionado con ei mismo. Tin miembro selector movible, 

que se llamará en adelante un selector de trinquete permite 

que oualquier trinquete elegido coopera con ®1 disco trabador 

con el oual está asociado.

íin número de peri l las  de trinquete tales, de los 

ou ales opera Cada uno sobre un eje separad o, .puede ser unido 

• para formar un mecanismo en el cual los ejes están adaptados 

para ser accionados por una disposición impu 1 sor* cornan, y e  
sea manualmente, o por intermedio de un motor.

Se conoce ya un dispositivo en ei cual ®1 selector  

de trinquete de l a  p e r i l l a  de trinquete es desplazado por ej 

mismo dispositivo de coman do que provoca una rotación del eje  

de 1® p e r i l l a  de trinquete, siendo realizado el cambio de po-
i

sioión ©n dos e tepes de movimien to del eje impulsor, l a  pr i ­

mera etapa se traduce en un desplazamiento del selector de 

trinquete, siendo impulsado este último por un miembro de anión 

que obtiene su movimiento por intermedio d*l e je impulsor.

Un® vez que el selector de trinquete haya llegado a l a  posición 

elegida, el eje impulsor es parado con lo  que empieza la  segon- 

da etapa de movimiento, girando el e je impulsor en un sentida 

opuesto al Sel de l a  primera etapa, habie'ndose dispuesto no 

dispositivo separador que permite que ei miembro da un'ión y 

por lo tanto también ei seieotor de trinqueta periaaneca asta»
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^or otra parte, se gira el eje de per i l la  fie trin­

quete durar t» la  segur fia etapa hasta que se traba por el selec­

tor en acción el llegar a l a  posición elegida.

Originaria ©r te se . con stroyó el dispositivo fie mace. 

r& que ei sentido fie rotación fiel © j© impulsor tuvo qn© inver­

tirse mediante una per i l la  fie control. Se requería ana aten­

ción espe eial por parte aei operador para realizar esta opera­

ción en el momento correcto.

td una otra realización ®l sen tifio de rotación es 

invertido an t omát i c amen te . A tal propósito,el dispositivo 

comprende un así llamado interruptor fie posición que comprende 

uca palanca a© contacto movible y un remero fie miembros f i jos  

fie contacto. Cada miembro fie contacto f i j o  está asociado con 

un fie terminado trinquete. Se mueve l a  palero a o brazo fie con­

tacto fie esto in terraptor .fie posición simultáneamente con ©1 

selector d© trinquete, fie manera que cada posición d®l brazo 

fie contacto corresponde con l a  posición del selector de tria -  •

que te ,

MI brazo de contacto en tra, durante su movimiento, 

stioesivatnente e¡n contacto con cada uno de ios miembros fie con­

tacto f i j o s .  ál l legar al miembro fie contacto f i j o  que está  

asociado con ei trinquete elegido, se cierra un circuito y 

l a  corriente provoca l a  inversión fie un sentido fie rotación. 

Esta corriente puede, por ejemplo, desempeñar el papel fie 

corriente fie control fie un relevador, cajo interruptor invier­

te el campo fie corriente de un motor que acó ion a al eje impul­

sor.

*.1 dispositivo tiene también un a limitación . fio
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tacto hs entrado en contacto coa 

ido, sa movimiento termina. ¿i 

plaza excesivamente despacio, la  

e ©i brazo de contacto y 01 miem- 

aquella de manera yo a e i  contacto 

rá interrumpido fácilmente debido * 

purezas (carbónización ) .  Beta fe- 

t e , s i  e l  movimiento d@l e je  im- 

lee tor  de trinquete con gran ra­

en te en mandos e léc tr icos .  3i por 

©i contrarió, el se lector de trinquete y e l  brazo de contac­

to se mueven con velocidad excesiva, ®1 brazo de contacto peta­

da haber pasado sobre e l  miembro de contacto elegido, antes 

de que tuvo efecto l a  corriente de c ierra .  Consecuentemente-, 

15 este disposit ivo requiere una relación muy definida en l a

transmisión de los movimientos desde el eje impulsor al se­

lec tor  de trinquete y al brazo de contacto.
»

' i »  invención se relaciona con un dispositivo que 

comprende uno o más per i l las  de trinquete y una disposición 

20 impulsora o ornan para el selector de trinquete ej eje de l a

p e r i l l a  de trinquete ©n ei cual se han salvado los inconve­

niente® de ios dispositivos conocidos, antes desoriptos.

D6 acuerdo cor. la  presente invención, ®1 disposi­

tivo separador dei selector de trinquete y ei selector de 

25 trinquete de por si mismo, tienen provistos, entre e n o s ,

de un elemento trabador. Sste elemento trabador es capaz de 

trabar mecóficamen te el selector de trinquete ©n un numero 

d© posiciones igual al numero de trinquetes de l a  p e r i l la  de

10

pronto como ei brazo d® con 

©1 miembro de contacto ®ieg 

el brazo de contacto se des 

superficie de contacto entr 

bro d© contacto f i j o ,  será p 

es inseguro. &  mismo se 

una vibración o debido a im 

n órnen o ocu rre partice 1 armen 

pul sor es transmitido al se 

tardo, como sucede generala

4



A

5

10

15

80

as

i R712 9
trinquetes. fie cada una de estas posiciones de traba se pro­

voca que an trinquete coopera con el disco de trinquete con 

el que está asociado.

11 elemento trabador pued® estar constituido por 

una rueda de trinquete y un trinquete que coopera con l a  mis­

ma y, a diferencia de lo que sucede con los trinquetes que 

cooperan con los discoB trabadores, este trinquéis sera deno­

minado en lo que sigue como trinquete selector. i,« rueda d® 

trinquete sigue l a  rotación dei selector de trinquete. para

cada posición de traba esta rueda posee un diente,

11 trinquete selector puede ocupar ana posición pa­

siva ®n l a  cual está fuera de contacto con l a  rueda de trin­

quete y una posloión activa »n la  cual en grtsra con los di en- 

tes de l a  rueda d® trinquete.

Wc este dispositivo, l a  posición, ®n l a  cual ®1 

selector de trinquete es trabado, ya no es una función del 

Ínstente ©n ©1 cual ti©n© lugar el cambio de corriente que 

resalta Sd ©1. cambio de posición dei trinquete. Despees de 

este instante, ei selector de trinquete, junto con l a  palan­

ca movible de contacto, del interruptor de posición y de l a  

rueda de trinquete siguen moviéndose y ©1 trinquete selector 

pasa sobre la  parte posterior de uno de ios dientes de l a  rue­

da de trinquete hasta que engrana ©1 diente siguiente de l a  

rueda de trinquete, unirse un número de peri l las  de trin­

quete para formar ar. mecanismo, se puede accionar los selec­

tores de trinquetes de todas las peril la® de trinquete al -mis­

mo tiempo por el mismo eje y se requiere únicamente un ©1 ameni­

to trabador y un dispositivo separador.
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Similarmen te a los 3 impositivos conocidos, *1 dis­

positivo de acuerdo eon l a  invención puede estar construido 

de tal maniera qu© ©i sentido de rotación d©l eje impulsor es 

invertido al trabarse l a  rueda de trinquete por ej trinquete 

5 selector siendo ei dispositivo separador por ejemplo una dis­

posición d© rueda y trinquete o ornan ( o un acoplamiento uni­

la te ra l ) ,  .similármente, a los dispositivos cor ooidos, ai tes 

mencionados,

ein embargo, ©i trabado mecánico del selector de .

10 trinquete permite nevar  a cabo un me'todo de funcionamiento

más e f icaz , segu'n »1 cual ®1 eje impulsor continua girando 

en ©i mismo sentido oomo para accionar ©1 eje a© l a  p e r i l la  

• de trinquete, despoes de mover ©i selector de trinquete ha* 

cia l a  posición elegida. u© acuerdo con la  invención, esto 

15 s® obtiene disponiendo ei dispositivo separador entre ©i eje

impulsor y ei elemento trabador median te un aeopl emi©n t o ae 

sobrecarga ®n lugar de un acoplamiento común de rueda y trin­

que te .

a fin de que la  invención pueda ser conipr©B'düda más 

20 claramente y llevada fácilmente.» le» práctica, la. misma será

descripta ahora más detalladamente oot referencia a 1 as f i ­

guras que *se acompañan, en la »  cuales los dispositivos i lus­

trados diagramátioamsn te a t í  talo de ejemplo ©n la »  figuras
4

1 y 2 comprenden cada uno un acoplamiento de Sobrecarga,

2*  ua figura l i lustra un dispositivo $ae;-o«%r*ed&

tres peril las de trinquete,

L» f igura 2 i lustra  solamente un a p e r i l la  de trin­

quete pero se podría u t i l iza r  un numero cualquiera de peri­

l l a s  de trieque te .
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La figura 3 i lustra  diagramáticanfir te, ¿ título da 

ejemplo una raaUzación Se un ao'opl«niec to da Sobiecarga que, 

de guardo con l a  presenta inven oio'n, es adaptado a ser o t i -  

1 izado entre ei eje impulsor y « i  eiauBnto trabador.

i«as parte s correspondientes ®n las figuras l y 2 

eat«¡  identificados por números de referencia iguales.

Lois dos dispositivos ilustrados oompr®nden cada 

ono an motor 1, que esta destir ado a impulsar el selector de 

trinquete así como *1 ©je de la p e r i l l a  de trinqaete. se di- 

f».ren oia ademán er, que- ©n « i  dispositivo ilustrado en la  f i ­

gura 2 si. motor es parado automáticamente al cambiar sus po. 

sioion^0 todas las perillas de trinquete y ooupsn sus nuevas 

posiciones y eB el dispositivo ilustrado ©n l a  f igura 1, ©1
t

interruptor dei motor es aooionado menú al man te.

¿1 motor l  acción a un engranaje 2 que engrana con 

dos engranajes 2 y 4. Un eje 5 es accionado por intermedio 

de l a  rueda dentada 3, e s tado  montado sobre dicho e je  5 los. 

selectores d© trinquete 6, 7 y 8, transmitiéndose el movimien­

to desde ©i engranaje 0 al ej© 5 a través de un ©je 9, ’un dis­

positivo separador 10 y un juego de engranajes oónicos 11.

ün eje i£ es impulsado por e 1 engranaje 4, t rasmi­

tiéndose ej movimiento por intermedio d© los juegos de engra­

nuje© cónicos 13, 14 y 15 a los ejes 16, 17 y 18, res.pectiva- 

m©nt©.

¿lineados con los ©jes de las per i l las  á® trinqae* 

te 16, 17 y 18 están dispuestos los ejes ae i os miembros de 

control que son accionados con el empleo de l «# per i l las  de 

trinquete, los o? al ©s a on accionados todos a l a  vez pór ei 

motor 1. x/i’cbos miembros a® control no están ilustrados.

-  7 -
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Un sistema de discos trabadores están fijados so­

bre el eje de cada pe r i l la  Se trinquete, Cada sistema com­

pren de ei ‘miaño numero d© discos, por ejemplo ocho piezas, 

"La f igura i lustra  un único disco trabador (19, 20 y 21)

Se cada p e r i l l a  d© trinquete y un único trinqoete giratorio  

(£2, 23 y £4) de cada p e r i l la  de trinquete, pero ©n realidad

cada disco de traba está  asociado con una p e r i l l a  ta l ,

•üa*cdo se hace cooperar un trinquete por interna­

dlo Sel selector d© trinquete 6, 7 y 8, con ©1 disco traba­

dor y este último es accionado, ®i borde del disco pasa a io 

largo del trinquete ha?t& que anamuesea dispuesta ©n ©1 dis­

co haya llegado al trinquete. Si trinquete, que es so l ic ita ­

do por un resorte de tracción (25, 26 y 27) penetra en dicha 

muesca e impide una rotación adicional del sistema de disco 

y por lo t « t o  de i e je ae c or, t r o l ,

u©ne ral raen te, todos los ejes de las peri l las  de 

trinquete no llegarán a su posición de traba al mismo tiempo, 

aSi por ejemplo, cuando giran ®n ©i sentido indicado por l a  

flecha ©n ®1 disco trabador 19, el extremo en forma de gan­

cho del trinquete 22 penetrará en la mu es o a 28 dei disco tre¿. 

bador 19 ouacdo l a  muesca 29 y 30 están todavía alejadas de 

los trinquetes 23 y 24, respectivamente.

Por tal razón, se provee entre ej eje impulsor 12 

por una parte y ios ejes de las per i l las  de trinquete 16, 17 

y 18 por otra parte, sendos acoplamientos de sobrecarga 31,

32 y 33 qu® permiten que'ei eje 12 continúa su giro cuando 

un o o más ejes de peri l las  de trinquete son trabados. '

A tal f in , se puede uti l izar  un acoplamiento a

8
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fricción o sino resulta ventajoso u t i l iza r  un acoplamiento 

de sobrecarga asi t ip0 en ei cual ®1 eje impulsado está com­

p l e t a n t e  separado en ei caso ae sobrecarga y debido a una 

fuerza e lást ica  que acciona entre ©i eje impulsado y ©1 miem.

bro trabador, permanece- bajo i a influencia de un momento mo­
tor.

*s£, cuando ei eje 16 dei dispositivo ilustrado eB 

la  figura 1 es trabad© por ei trinquete 22, es separado por 

61 acoplamiento de sobrecarga 51. *4 eje 12 oon tinta giran­

do y este movimieoto .•*. seguido por los ejes de peril las da 

trinquete 17 y 18-, Solamente cuando ei disco 21 ha girado ©a 

un ftigulo mayor que el disco 19, l a  muesca m  relaciona con 

»1 trir que te» 24 y es trabado e su vez. El o j© ie es separa­

do entonces también y solamente el eje 1*7 oontinia girwdo  

y es a la  vez trabado, cuando la  muesca 29 del disco de tra­

ba 20 alcanza ©1. trinquete 25. r»n este momento, ©1 eje 17 es 

separado también y se ha completado @1 cambio ae posición de 

los miembros de control.

La cooperación de ios trinquetes con ©1 selector de 

trinquete está ilustrada ©n l a  figura ©n que loe trinquetes 22, 

25 y 24 tetan alargados del otro lado de sus puntos de rot*. 

ción por un codo (54, 35 y 56) que se apoya sobre ©i borda 

del selector de trinquete.

Loa ejes de las per i l las  ae trinquete y ©i selec­

tor de trinquete pueden estar alineados entr© s£ y ©n este 

caso ei brazo o codo asi trinquete puede estar asegurado a 

un ©je giratorio que soporta temblér ©i trinquete y está 

dispuesto paralelamente » i  eje de l a  p e r d í a  de trinquete,

-  9 -
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e-st»do todos 1 os brazos da ios t rir> qnetes montados ©n un 

plano a ángalos rectos con respecto al ©J© y estando dispues­

tos los trinquetes de por s i  mismo ©n planos diferentes, for ­

mando los ©jea de los trinquetes los bordes de un prisma ©qal- 

látero.

Ü  girarse los selectores de trinquete mediante

©1 ©je 5, los bordea de los selectores da trinquete pasan a

lo largo de las palancas d© trinquete. l a  periferia d© an se

lector de trinquete es circular ®n su mayor parte, pero ©n oca 
* . /

pegitefi» parte compren.de un a muesca, (27, 38 y 39). . üa«i- 

do se re i «cion a © ©t a mus sea con ©1 brazo de un trinquete, el 

extremo dél brazo p©n©tra ©n la  misma- bajo l a  ir f  1. ©r cia de 

un resorte (26, 26, 27} sin que ei selector de trinquete 

es trábico. -.1 extremo adyacente del trinquete al disco tra­

bador es solicitado entonces por ©1 resorte contra ®1 borde 

de este disco. *.1 ér gulo a través dei cual se extiende l a  

muesca (37, 38 y 39) no-tiene qae tener un valor exacto pero

tiene qae ser menor que , siendo o ei numero de trin-
- n

que t© s .

¿i se requiere qae i &s peril las  de trinquete cam­

bian sus posiciones se debe provocar que » i  eje 5 gira y es 

trabado cuando la  muesef, (37, 38 y 39) d®l selector de trin­

quete se relaciona ©orí l a  palanca del trinquete en cuestión; 

l a  figura i lustra loa selectores de trinquetes, como ocap su­

do posiciones @n las cuales 1 »e palancas, 34, 35 y 36 están 

próximos de penetrar en las muescas de ios selectores de 

t rin que te .

Guando ©1 ©je 5 empieza a girar, ©1 trinquete de

10
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caáa pe r i l la  de trinquete que «^ra operativo hasta este mora©n- 

to es expulsado ©n primer termino, de manera que los sistema© 

de loe discos trabadores comienzan a moverse, transmitiendo 

los acop 1 «misotos Si, 32 y 33 ®1 movimiento del eje 12 a los 

ejes 16, 1*7 y 18.

*  fie de trabar los selectores de trinquete en ©i 

momento debido, se provee ur elemento de traba que comprende 

un selector accionado ©lectromagneticacSr te , (trinquete selec­

tor) 40 y una rueda de trinquete 41 que está montada fijamen­

te sobre el eje d©i selector de trinquete 5. «ate elemento' 

de traba está controlado por un selector de posición 42. Bate 

ultimo comprende una palanca de contacto movible 43 y ti®n© tan 

tos miembros de contacto f i j o s  como existen posiciones d© tra- 

ba d©l selector de trinquete. an l a  realización ilustrada  

a título de ejemplo, existen ocho. los miembros de contacto 

f i j o s  esc®  identificados por I  a VMI.  los miamos están. co­

nectados eiectiicamón te con los correspondien tes miembros d© 

contacto f i jo s  I* a V U I ’ de ün interruptor de posición 44, 

cuyo miembro de contacto movible está montado sobre el eje'
i <

selector de trinquete 5. las conexiones eléctricas pueden te­

ner cualquier longitud de manera que ©l selector de posición 

42 puede estar alejado d#i interruptor de posición 44 y dej
i

mecanismo de p e r i l l a  de trinquete.

la  f igura 1 i lustra  ©l miembro de contacto movible 

dea interruptor de posición y su payasead* son tacto 45 que 

no puede entrar en contacto pe r i  odie sus n te oon más de uno d% 

loa miembros de contacto f i j o s  de est®- ir terruptor. So este 

figura, l a  palaaoa de contacto d©l selector de posición 4a

11 -
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«a movía» Hacia l a  pos icion I . al suministrare© corriente » i  

motor 1 por inte rm©dio de la  llave- maca al 46, los ejes 18 y 

5 comi©DZ8c a girar y de esta manera también l a  palanca de 

contacto 45. Tan pronto como este brazo de contacto entra 

5 ©n contacto cor ©1 miembro de contacto f i j o  i* , como se supon®

©r la figi ra 1, pera t»r>©r on ceso in raed i at asmen t® anterior, 

se oierra ur circuito. La corriente pasa ©n este circuito 

desde uro de ios terminal®® 47 d® una fuente de corriente no 

ilustrada a través d©l brazo de contacto 43 del selector dft 

10 posición 42, de i miembro de contado f i j o  I  y luego a través

del miembro de contacto f i j o  I* d®l interruptor de posición 

44 y l a  pal «r-oa de contacto 45 y luego a l a  bobina ; ¿48 d®l 

electroimán 49. D® la  bobina 48 l a  corriente pasa diract*.  

rabote ai otro terminad 50 de 1 a f  u®n te de corri®rt@. K1 

15 electroimán 49 que está imantado por esta corriente, tttra®

l a  arta acora 51. *»s fca armadura esta asegurada al trinquete

selector 40 que es accionado de esta manera por el iraíc 49 

y desplazado hacia se posición activo.

La rueda de trinquete 41 comprende t ^ t o s  dientes 

£0 corno existen discos trabadores sobre oada pe r i l la  de trin­

quete, es decir ocho en ei ejemplo descripto. *1 trin­

quete selector 40 esto ilustrado ®c l a  figura 1 e¡a ©1 momen-. 

to que ha caldo jnstac#n t# sobre la  parte posterior de uno 

de los dientes 52 y desctns» sobre e'i. «¿uar-do l a  rueda de 

25 trinquete 41 ha girado ©n un m gul o pequeño -a - ,  la  parte fren

tal dei diente ir-mediatamente siguiente 55 topa contra ei 

trinquete selector 40 y la  rueda de trinquete, y ñor lo ten­

tó e e j e  5 con los sel© ctores de trinquete 6, 7 y 6 son- tra-

12



:M0*i

10

15

20

25

i 87129
b ^ o s .  «1 moranto cu*do ocurre esto, ei brezo de corteo

to 45 estaer, 0) medio sobre ej miembro de cortado f i j o  I '  

de manera su. se mantiene „c contacto ad.cn.do j  ios eltreml,  

doMadoe de ios brazos 84, 35 jr 36 p .c. t r «  e„ lsB coscas

37, 38 y 39 de 1os seje a toree de trinquete 6, 7 y 8

SI dispositivo podría estar cor atro ía o de tai ma­

nera que er este momento s í  sentido de rotación dei „lot0r es 

invertido y no girando hasta entonces jos ejes de j es p&Pi_ 

l ias  de trinquete, siendo cosible así emple-ar un dispositivo 

. separador 10 an forma de □„ a c o p l ó t e  de rueda de trinque.

coman j requirisV dos® también un acopiamiento de este tipo 

entre I a rueda dentada 4 y ej eje 12.

-n- 61 dispositivo d® acuerdo con 1 a figura, 1 a dis­

posición impulsora gira eD ej mismo sentido para accionar loe 

selectores de trinquete como para accionar jos ejes de las 

g r u j a s  de trinquete. A * *  fÍK> ej dispositivo

& constituido por un acoplamiento de sobrecarga. Beto 

podría ser uR acopiamiento a fricción, pero, se puede u t i l i .

2W tm bi*n ür¡ dej tipo arriba toen oion ado que
resulta adecuado Juntamente con los e ^ a  16, 17 y 18.

uonsecuec temente, aun cuando e.i eje s está trabado 

por ei trinquete saieotor 40, ex motor y ios engranajes 2, 3 

y 4 continúan g i r a d o .  Los discos trabadores qn« ya hm ComBj¡ 

sedo de moverse poco tierap0 despuas de que ios selectores h «  

rado ®r Operación, oontibuar este movimiento hasta que son 

trabados s u c e s i v a s  p0P l o r  trinquetes operativos 22, 23 y 

24. ¿I trabarse todas la s Pe r i i l a s de trinquete, ei motor i 

puede ser tenido utilizándose ei interruptor 46 qae puede 

estar dispuesto en u  proximidad del selector de posición 4 2 . I

13 .



o

5

10

15

25

i 87129
para cambiar so bsecuentemante la  posición da los ejes de con­

trol todo lo que se requiera hacer es desplazar el brazo de 

contacto 43 y cerrar ei interruptor 46. La corriente de cos­

tro! dei imán 49 es interrumpida entonces y un resorte 54 llera 

el trinquete selector 40 hacia su posición pasiva.

Xd ®l dispositivo ilustrado en l a  f igura  I ,  l a  co- 

rriente de control del electroimán 49 está cerrada invaria­

blemente mientras los ejes están parados. Si esta traba re­

sulta inconveniente, se puede hacer el elemento trabador ope­

rativo de otra manera, como se ha ilustrado @n l a  f igura 2* 

ej trinque te selector es movido hacia su posición inoperativa 

por ei electroimán 49 excitado y hacia su posición operativa 

por ei resorte 54 y estando conformado ei miembro de con tac­

to movible dei interruptor d# posición ©n forma de disco o 

segmento 55, que establece ei contactó a la  vez oon todos loa 

.miembros de contacto f i jo s  menos uno. ¿i disco comprende úna 

muesca 56 que está ilustrada ©n l a  f igura 2 ©n l a  posición in ­

mediatamente después de haber soltado ei miembro de contacto 

f i j o  i '>y ya que el brazo de eontaeto 43 d©i selector de posi­

ción 42 ha sido movido para entrar en contacto con ei miembro 

de contacto f i j o  I ,  l a  bobina 48 dei electroimán 49 ya no es 

atravesado por una corriente cuando se l iega  a esta condición.

»  diferencia dei dispositivo ilustrado en i a f igura l ,  l a  co­

rriente de control fluye solamente cuecdo las posiciones de 

los miembros d© contacto móviles aei selector de posición y 

interruptor de posición no corresponden entre s í ,

Además, e l disrositivo ilustrado en la  f igura 2 está  

diseñado de t«i manera que ei motor l es controlado automáti­

camente de manera que ei interruptor 46 de l a  f igura  l es emi-

-  14
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tldo en ©1 dispositivo de l a  figura 2 y el electroimán 49 

opera no solamente oomo un Imán aooionador para ©i trinquete 

selector, sino también como ar relevador. El mismo acciona 

al interruptor 47 por medio de un contacto de trabajo oon®o- 

5 tado ©n serie oon el motor. Ai moverse el brazo de contacto

43 hacia otra posición, no se expulsa Solamente- si trinquete 

selector 40 de la  rueda de trinquete 41 sino que- se estable­

ce l a  conexión de i motor, tos selectores de trinquete o capen 

inmediatamente las posiciones elegidas, l a  imantación dei imáii 

10 49 cesa, el trinquete selector 40 ocupa de nuevo su posi­

ción activa y se abre el interruptor 57, pero ©1 motor no es 

parado, desde que ei interruptor 57 está conectado en naréle­

lo con el interruptor 58 que coopera con el aooplanisnto de 

a b re  carga 51. SI interruptor 58 está cerrado tentó tiempo 

15 como los ejes 18 y 16 giran y es abierto cuando se traba el

eje 16, mientras el eje 12 gira todavía. En el caso de estar 

áridos con los ejes 5 y 18 más peri l las  de trinquete de los 

ilustrados en 1 a figura 8, oada una de dichas peril las pue­

de estar provista de un interruptor 58, *n este caso, ©i mo- 

20 tor continua girando mientras ana de las peril las de trinque­

te está moviéndose todavía y su movimiento no es parado has­

ta que ei ultimo eje de pe r i l la  de trinquete está trabado y 

su interruptores abierto de esta, manera,

ae describirá a continuación una forma de realiza»

85 ción de un acoplamiento, a título de ejemplo, con referencia

a l a  figura 3. asta  f igura i lustra el acoplamiento que sobre 

sale e-n dirección axil .

oobre ei eje impulsor, que er, i et f igura se extiende

16 -
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hacia adelante, está montad© ana ruada de trinquete 59. 

ün disco 50 qae está adatado para girar libremente alrede­

dor fiel e ja impulsad© soporta un trinquete 61 qa® engrana de­

trás fia uno da los alantes de la rueda fie trinquete 59 de ma­

nera que • i disco 60 es arrastrado con ©1 trinquete 61 cuan- 

do U  ruada de trinquete gira «n ©1 sentido indicado por la  

flecha.

^1 disco 60 está unido con un segundo disco 62 me­

diante dos resortes de traoción, de i os cuales se ha i lustra ­

do sol anen te uno. -«a disco 42 está montado fijamente sobra 

«■1 eje impulsado, así por ejemplo, sobre e¿ eje de la per i ­

l l a  de trinquete 16. los resortes deben ser suficientemente 

rígidos para transmitir sin extenderse excesivamente el momen­

to normal dei disco 60 al disco 6a. 4. a» di da. que n ornen

to «amen te, los resortes son extendidos e0 ana o*¡ tifiad adi- 

oional de manera que ©i eje impulsado está ligeramente retra­

sado con respecto al ©je impulsor.

üb perno 64 está as© girad o al disco 62, extendie'n- 

dese dicho p&rn© hacia adelante, a través de una ranura 65 

dei disco 60, siendo movido dicho perno eR dicha ranura al 

producirse ©i movimiento relativo entre ej e j© impulsado con 

respecto al disco 60. para un alargamiento aado de jos resor­

tes 65, el perno 64, debido a su desplazamiento entrs ©n re­

lación de contacto can. el trinquete 61, lo levanta y lo  fuer­

za hasta soltar si diente de l a  rueda de trinquete 59 con l a  

que está engranado, separándose así los ejes completamente.

-.ato ocurre, por ejemplo, cu endo se traba en las per i l las  de 

trinquete ios ejes 16 y sus partes correspondientes, mientras

16 -
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que -al mismo tiempo ei eje JE sigue todavía girando bajo la  

influencia del motor 1.

Al separarse ios ©jes, ei disco 60 es retraído por 

los resortes 63 y sin otra ayuda, ei trinquete 61 sería sol - 

5 tado por ©1 perno 64 y ©1 trinquete, que est¿ bajo ana ten­

ción de resorte-, se relación aria  nuevamen te con los dientes 

de l a  rueda de trinquete 59. S# ev ita  esto sin embargo,pro 

vejen do un dispositivo de aprisionamiento qae ev ita  l a  retrae 

oio’n del disoo 60. Dicho dispositivo comprende an trinquete 

10 de «rrisior?«¿ni©n te 66 en forma de rodil lo o b o l i l l a  que está

dispuesto en un espacio oon®iforme entre l a  superficie exte­

r io r  d©l disco 60 y l a  parea interna del anil lo 67 que rodea 

©1 disco 60. Guando los resortes 65 tienden a hacer girar ©1 

disco 60 ©n ©i sentido opuesto a la  flecha, ei trinquete 66 

15 traba inmediatamente. Ksto ©vita que ei disco 60 gire hacia

atrás con respecto al ar i l lo 67 y el trinquete 61 permanece 

expulsado.

Mientras tento @1 eje trabado permanece sujeto a la  

cupla máxima de i as fuerzas impulsores' que pueden ser trsnsmi 

80 tidas. l a  misma es suministrada por los resortes 65 y l a  ffaer

s »  de reacción es l a  fuerza de aprisionamiento dei trinquete 

de aprisionemiep to 65 ejercida sobre ©1 anillo 67 que consti­

tuye ©i miembro de traba. Con as caen temen te, los ejes de perf­

i l a d a  trinquete no están trabados solamente, sino f i jados  

25 en i »  posición .de traba, de mecerá que una vez que la  posición

esta ajustada, se mantiene exactamente mientras ©i trinquete 

22 traba el disco 19. üs debido a esta capia de fuerzas, su­

ministrada por los resortes 63, que ei eje 60 comienza de nue-

17
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vo de moverse y se r e so p la  así occ si e je impulsor el expnl- 

sar ei trinquete acción ador 2£.

«1 anillo 67 no está asegurado fijamente a 1» piaos 

f i j a  68 sino que está dispuesto de manera de poder girar en 

qg pequeño ángulo oon respecto a esta plaoa. Loe resortes en 

tensión 63, junto oon el disco 60, y ©1 trinquete de aprisio­

namiento 66 pueden hacer girar «s í  ligeramente el anillo 67
*

©n sentido ppuesto al sentido de rotación d®i e je .  din embar 

go, el movimiento dei «c i l io  67 y «1 juego en el acoplamiento ' 

a prisión no debe tener como resultado que el perno 64 sea im­

pulsado desde ei trinquete 61. por lo tanto debe ex ist ir  a l ­

gún juego en l a  coop©ración entre ai. perno 64 y el trinquete 

61. ats v i s t a  de que esto no constituye parte d© la  presente 

invención y es conocido, no será oon eider ado más detalladamente. 

■&! recorrido del anil lo 67 está limitado por un saliente 69 

que en grana en una ranura 70 ©n 1» placa 68, Un miembro de 

anión 71 está f i jado a este saliente, cooperan do este miembro 

son ©1 interruptor 58. £1 movimiento realizado por ei «c i l io

67 bajo la  tensión de- los resortes 63 al producirse el desaco­

plamiento de loe ejes, t ieDe como consecuencia de que se abre 

este interruptor.

Es deseable qu© la velocidad de rotación de selec­

tor de trinquete exceda a la  del e je  de p e r i l l a  de trinquete, 

de masera que, a menos de que la  diferencia entre las dos po­

siciones de traba de 1 #  per i l las  de trinquete es excesiva­

mente pequeña, ®1 selector haya tomado so nueva posición con 

anterioridad a que la  p e r i l l a  de trinquete haya llegado a su 

posición. Sin embargo, dos posiolones, sucesivas elegidas, de

18
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l a  p e r i l la  dé trinquete pueden ©star tan próximos una con 

respecto a la  otra, que una p®qu®fia disminución dei esfuer­

zo de los resortes que no provocan todavía que ©i trinquete 

61 engrac© l a  rueda de trinquetes 59, es suficiente para qn® 

l a  p e r i l l a  de trinquete se mueva d© una posición a l a  otra.

&  este cuso, ei interruptor 58 no es cerrado y "por lo tanto, 

al abrirse el interruptor 57 por acción del resorte 54, el 

motor 1 no sigue fuño ion and o a pesar de 1 a corriente que pa­

sa por ©1 interruptor 58. Bl movimiento del motor 1 y por lo 

tacto tambie'n de l a  rueda de trinquete 41, es parado de esta  

manera y en ©1 momento en que ©i diente 55 no ha entrado to­

davía en relación de tope .con ei trinquete selector 40. £sto 

podría provocar molestias y perturbaciones como ser una pene­

tración inadecuada de los trinquetes.

i>® acuerdo cor. la presente invención, ©i acopla­

miento de sobrecargado está dispuesto entre ei eja impul­

sor y ei eje selector mediaste un interruptor 72 que actúa 

de manera similar a l a  d©l Interruptor 58 y está conectado 

de mecerá similar en forma paralela con ©1 interruptor 57.

El interruptor 72 esta cerrado tanto tiempo como los dos 

ejes 9 y 73 que están acoplados por el dispositivo separador 

10, giran. Uons©cu©n temen te , en e; caso de que ei interrup­

tor 58 no desempeña ei p«p©i dei interruptor 57, cuando es­

te último está abierto, esto es realizado por ei interruptor 

72. Por lo tsoto, aun ©n este caso ©1 motor continua giraido 

hasta que ei ej© selector de trinquetes es trabado, separán­

dose ®r¡ este momento los ejes 9 y 73 con ei resaltado de que

se abre ei interruptor 72

- 19
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Kn la  presencia del interruptor 72, no puede hacer­

se caso omiso dei interruptor 57, desde cu© ©1 primero es ca­

paz de interrurapir ©1 circuito, pSro no ©s capaz de arrancar 

©1 motor. Es cierto que, cuando ©1 eje selector d© trinquete 5 

está destrabado, mientras ei eje 9 permanece todavía estacio­

nario, los resortes 65 de 1 acoplamiento de sobrecarga suel­

tan y arrastren el eje 72 junto con ©lloe, pero el miembro 

trabador 67 no está sujeto a fuerza alguna que lo impulsa ®n 

©1 sentido de rotación dei e j® hasta tanto ei eje impulsor, 

junto con l a  rueda de trinquete 59 comienzan a g irar .  Si in­

terruptor 57 es por lo tanto necesario para cerrar el circái-  

to del motor.

Seta solicitud que corresponde a l a  presentada ©n 

Holanda, ©1 2.5 de febrero de 1948, ¡bajo ©1 numero 156 .994, 

se acoge a l o ®  beneficios del artículo 51 del vigente estatuto 

d« Propiedad Industrial,

IT O T

los pontos de invención propia y nueva que se pre­

sentar para que sean objeto de e s t *  patente-de invención ©n 

¿Sp aña, por VSl?f 'M  años, son l o e s  igu i©r te s ;

1 - .- Un dispositivo que comprende una pe r i l la  da 

trinquete, nn mecanismo Impulsor común para ©1 sslaotor d© 

trinque t# y el 6 je d© la  p e r i l la  de trinquet* y un 'disposlti-

2 O
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7o separador ©ntre ©1 macarismo impulsor y ©1 selector á© 

trinquete-, caraet©rizado por ©1 hecho d© comprender ©ntr© el 

dispositivo separador y ©1 selector de trinquete • an elemento 

de traba capaz de trabar mecárilcaaieD te ©1 selector de trir gus­

te en un numero de posiciones, en cada una de las cuales uno
■n

de los trinquetes fie la  p e r i l l a  de trinquete se torca opera­

tiva.

2. - ün dispositivo de acuerdo con la  reivindicación

1, con la  particularidad de que el dispositivo separador ®s 

un acoplamiento de sobrecarga y el mecanismo impulsor es ca­

paz de girar en ei mismo sentido para actuar sobre ej se¡e-o- 

tor de trinquete a©i como para actuar sobre el eje d® la pe­

r i l la ,  de trinquete,

3. - ün dispositivo Se acuerdo con la  reivindicación

2, con l a particul aridad de que ©i acoplamiento d» sobrecarga, 

es dei tipo en que el eje impulsado es separado completamente 

en el caso de sobrecarga y debido a un a fuerza e lástica capaz 

de actuar entre ei eje impulsor y un miembro de traba, perma­

nece sometido a un momento motor,

4 .  - l!n dispositivo de acuerdo con la  re ivir dic&ción 

2 ó 3, con l a  per ti cu l ari dad de que el e lerasn t o de traba, coo­

pera con un interruptor que está conectado en serie con un mo­

tor que impulsa el selector y ©i eje de una pe r i l la  de trinque 

te y que es cerrado por un elemento de traba cu un do este ú l t i ­

mo suelta ®l selector de trinquete,

5. - Un dispositivo de acuerdo con l a  reivindicación 

4, en ©i cual ei eje de 1 a pe r i l  1 a d© trinquete es impulsado 

por intermedio de un acoplamiento de sobrecarga, con la  par­

ticularidad de que ej interruptor está conectado ©n paralelo 

con un interruptor que coopera con dicho acoplamiento de so-

-  21 -
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br© carga y es abierto cuacólo ®1 eje de p e r i l la  de trinquete

es trabudo.

6.- Fn dispositivo d© acuerdoeon las reivindicaoio 

r¡ es 3 y 4, con 1 a. particul aridad de que © 1 acoplamiento de so- 

5 b recarga coopera con un interruptor que es controlado por el

miembro de traba capaz de gijsaíb ®c un ángulo limitado, y es 

abit rt o por este miembro cuando el eje d©l selector de trinque 

te es trabado y que está conectado en paralelo con ©1 interroga 

tor con e.i. ya© coopera ©1 elemento de traba.

10 7.- Fn dispositivo que comprende una pe r i l la  d®

trinquete y un dispositivo impulsor, de aeue rdo con cualquie­

ra de las reivindicaciones precedentes, substarciaimente como 

se ha descripto e ilustrado ©n las figuras que se acompañan. 

8,.- Un dispositivo Se botón de trinquete.

15 . Sal y como se ha descrito ©n l a  Memoria que antece­

de representado ©q ©1 dibujo qu© se acompañe y con los fines  

que se han especificado.

« s t a  Memoria consta de veintidós hojas escritas
i

por una sola cara. _

EO Maclria,

Oh/ 22
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