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PATENTE
DE
INVENCION

por "PERFECCIONAMIENTOS INTRODUCIDOS EN LOS MECANISMOS DE AG
CIONAMIENTO DE LOS APARATOS DE PESAR", a favor de Don Juan Ma
grifi4 Cortinas, de nacionalidad espafiola, domiciliado en Bar-

celona, calle de Provenza, n® 55,

MEMORIA DESCRIPTIVA

La invencién se refiere, mds coneretamente, a unos
perfeccionamientos introducidos en los mecanismos de accip
naniento de las bédaculas del tiﬁo.denominado semiautomd ti-
cas y, en especial, aplicablea 8 las de sobremesa.

Dichos perféccionamientog afectan, en su originali
dad, a los sistemas de palancas transmisoras del esfuerzo
& medir, a la aguja o {ndioe que sefinla el peso sobre una
escala graduéda al efecto, y son conducentes al logro de

un sistema en el que el nfimero de piezas méviles sea el mnf

nimo, para reducir en 1o posible la multiplicidad de puntos

de giro, que a pesar de estar montados sobre coginetes ade-—
cuados y de muy pequefia resistencia, no por eso dejan de te-
ner cierto rozemiento, de importancia sobre t0do en los casos
en gque los pesos a medir seaﬁ relativemente pequefios,

Con los perfeccionamientos objeto de la presente in-
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vencién se hace posible prescindir de una manera efectiva de
los inconvenientes antes mencionados, reduciendo los mecanis-
mos de accionamiento del fndice a un elemento oscilante, al
que se ha dotado de loa Aispositivos adeouados para llevar a
cabo las neceasarias correcciones de equilibrio y del cero, es-
tando dicho elemento relacionadc con el Indice indicardéor por
medio de un dispositivo compensador de engrane, objeto de la
patente espafiola, ne 181.673 del propio solicitante, elimindb
dose, ademds, todos los juegos necesarios hasta la actualidad,
para el accionamiento‘de la romana de destare, puesto gue en
el caso gque nos ocupa, dicha romana queda formando‘cuerpo con
una de las palancas del juego sustentador de la platatofma,
en forma solidaria ¥y sin gque exista ninguna pleza intermedia
mévil y susceptible de dar lugar a resistencias gue falsearan
la lectura. de las pesadae;

Para facilitar la explicacién se acompafia a 1la pre-
sente memoria descriptiva una lé4mina de dibujos, en la que se

ha representado un caso de ejecucidn, gque 8e cita solamente a

"tItulo de e jemplo.

En el dibujo:

la figura 18 representa, en vista frhkntal, los dispo-
sitivos de accionamiento del fndice o aguja indicadora, supo-
niendo desmontada su tapa delantera.

la figura 22 muestra, en planta, la dispoaicidh de la
romana de destare sobre una de las palancas de que consta el
Juego sustentador de la plataformas;

la figura 3¢ indica, en vista lateral alzada, la dis-
posicién de dicha romana al costado de una bdscula del tipo
de sobremesa.

Se caracteriza la invencién por el hecho de disponer
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un dispositivo registrador de lasvpesadas (Pig. 1), consis-
tente en una romsna -l-, apoyada sobre las &gatas fijas -2-

¥ receptora del esfuerzo producido por la carga a pesar gso-

bre la plataforma en el cojinete -3-, igualmente a base de

dgatas u otro sistema adecuado a la precisién del aparato.
El brazo receptor del esfuerzo se pfolonga en una
longitud adecuada pars multiplicer el espacio recorrido en
la magnitud de amplificacidén deseada, siendo este brazo el
tranamisor de la pesada al dispositivo registrador —4-, do-
tado de un elemento compensador de profundidad de engrane,

que transmite la rotacién a la aguja indicadora -~5-.

El bramo opuesto lleva acoplado, en forma deslizante,
el contrapeso de correccién =6- y un brazo accesorio -7-, ar-
ticulado con aquél y susceptible de variar ei dngulo que for-
ma con el eje de la romana, mediante la pletina de presién
~-8-, con la partiocularidaed de que dicho brazo se desdobla en
dos gufas =9- y -10-, sobre las que se deslizan a rosca, 0 me-
dio similar, los dos contrapesos ~ll- y -12- de correccidén de
equilibrio, en grueso y en fino respectivamente.

El dispositivo se completa medilante un amortiguador
de oscilaciones hidréulico -13-, situado en el emplazamiento
adecuado, y con el émbolo -14- relacionado con el tirante de
mando =l6-.

La romana de déstare se dispone a un costado de la
plataforma, segdn indicen las figuras 22 y 3&, estando cons-
titufda por el brazo -17-, sobre el que se desliza el peso
de destare -18-. Dicho brazo estd acoplado en sus dos extrenmi-
dades a sendos soportes -19-, que a travéa de aberturas apro-
pésito, practicadas en el costado de la»plamaforma; pasan al

interior, donde se umen en forma solidaria a la palanca prin_
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cipal -20- del Juego sustentador de la plataforma -21-, de
menerea que su oscilacién es en todo paralela a la de la ci-
tada palenca -20-.

Bl funcionamiento del dispositivo es como sigue:

El esfuerzo resultante de la carga depositada sobre
la plataforma -21-, se transmite mediante el tirante de man-
do -16- a la romana -l-, obligdndole a girar sobre el cojine-
te fijo -2-, en sentido opuéato al que lo hacen lams agujas
del reloj, con lo que los contrapesos ~ll- y -12- describirédn
mnae trayectorla en érco de circulo con centro en -2-, de mane-
ra gque su brazo de palanca iréd aumentando hasta alcanzar el
equilibrio de su momento, con el correspondiente al esfuerzo
motor aplicado en el cojinete -3-.

El giro descrito se transmite a travéds del dispositi-
vo registrador -4-, a la aguja indicadora -5-, que pefiala in-
medidtamente la pesada en la escala que al efecto lleva impre
sa le tapa delantera del aparato.

La invencién, dentro de su esencialidad, puede ser llg
vada a la prdctica en otras formas de realizacién que las ci-
tadae'a titulo de ejemplo, y & las gue alcanzard igualmente la
proteccién que se recaba. Podré, pues, ser construfdo en cual-
gquier forma y tamafio, eﬁpleando pera su fabricacién los mate-
riales més adecuados a cada caso, combinados del modo méds con-
veniente para el logro del fin propuesto: por estﬁr todo éllo
comprendido dentro del espf{ritu de las reivindicaciones. '
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Hecha la descripcidén del presente inventb, ge declara
como nuevas y de propia invencién, las siguientes reivindica-
ciones:

lé,- Perfeccionamientos introducidos en los mscaniémoa

" de accionamiento de los aparatos de peéar, caracterizados por

el hecho de disponer un dispositivo registrador de peéadas,
consistente en un elemento oscilante sobre cojinetes adecua-
dog y dotado en uno de sus extremos de los contrapesos & pro-
pésito, para efectuar la correccidén del equilibrio y del pun-
to cero, mientras que el extremo opuesto se prolonga en un bra
zo multiplicador del espacio recorrido y relacionado con el fn
dice o aguja indicadorg, por intermedio de un dispoeitivo com-
pensador de engrane.

2% ,~ Perfeccionamientos segfin la reivindicacién ante-
rior, en los que los contrapesos de ajuste estdn colocados en
doeg prolongaciones de un brazo articulado en forma variable,
sobre el elemento oscilante, con la particularidad de que di-
chos contrapesos4son susceptibles de trasladarse longitudinel-
mente sobre sus gulas, por medio de rosca u otro sistemsa ade-
cuado.

35;— Perfeccionamientos segfin lag anteriores reivindi-
caciones, en los que el elemento oscilante estd relacionado
con el juego de palancas sustentador de la platgforma de car-
ga, mediante un tirante vertical, dotado de los cojinetes

adecuados y conectado a un amortiguador de oascilaciones hi-
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dréulico, fijo al lugar adecuado de ié caja del aparato.

42 .~ Perfeccionamientos segin las precedentes reivin-
dicaciones, en loquue la romana de destare se dispone cons-
titufda por un brazo, sobre el que se desliza el correspondien

He te peso de destare, estando los extremos de dicho brgzo unidos
en forma solidaria a la palanca prineipal del juego gustentap
dor de la plataforma de carga, con la particularidad de que
solo queda al exterior el citado brazo con el peso de destare.

5&,.~ Perfeccionamientos introdﬁcidos en los mecanismos
10. de accionemiento de los aparatos de pesar. .

Segin se describe y reivindica en la presente memoris
descriptiva, que consta de seis hojas, foliadas y escritas a
méquina por una sola cara, acompafiadas de une ldmina de dibu-
jos. |

15. Medrid, a 28 de enero de 1949,

JUAN MAGRIffA CORTINAS.
Pelo .
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