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PATENTRSR DB INVENCION

por veinte aifios,

para todo el territorio espaifiol, Sus colonies ¥y protec-
torado por "MEJORAS INTRODUCIDAS EN EL ACCIONAGIZNTO

DE LAS REGLAS PORTA-AROS DE LAS MAQUINAS DE HILATURAR
cuyo privileglo se solicita a favor de la entidad na-
cional CCGAR 3. A., residente en Barcelonza, Paseo de
Gracia, num. 107, y cuyo inventor es el Sr. Dn.EDUARDO
MARTI VALLS.

MEMORTIA DESCRIPTIVA

Esta invencidn se refiere a los mecanismos de acciona-
miento de las reglas porta-aros de las méquinas de hi-
latura de las del tipo que constan de: lo® medlos de
accionado inicial que dan un movimiento recto de carac-
teristica lineal a los elementos primarios; de un meca-
nismo para transmitir, a trav8s de los antes citados
elementos primarios, un movimiento linesl a la regla
porta-aros; de los medio8 para invertir el sentido del

desplaezamiento lineal dado & lo® elementos primarios;
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de los medio8 para determiner las posiciones de lo8 pune
tos en los cusles tlene lugar esta inversidn, pudiéando-
ge ajustar progresivamente, al menos uno de estos me=-
dios, con el fin de variar la posicidén de 1la inversidn
controlada por este medio; y, finalmente de un meca-
nismo motor de acclonamiento que aoctfie sobre estos me-
dios ajustablee que sirven pars variar las posiciones
en las cuales tienme lugar la antes mencionades inversidn,
al proplo tiempo que continua la opermcidn de hilstursa.
Zn los mecanismos de saccionamiento de la clase antes
descrita y prevismente propuesta, ambos de loS medios
que determinan 1las posiciones en las cuales la inver-
8i6n tiene lugsr, son ajustables existiendo ademas un
mecanismo motor que scciona cada uno de ellos y deter-
mine las posiclones en las cuales se efectllan ambas
inversiones.

Los movimientos reclprocos de 1la regla porta-aros, los
cualea son producidos nor el mecanismo de accionado en
su conjunto, dependen de la gantidad de hilo de slimen-
tacién que se arrolla sobre los husos o bobinas sien-
do entonces el contorno deseado de las cusles automh-
ticamente nroducido por la méquina.

Generalumente se desea obtener un contorno de forma cl-
1indrica que adopte en sus dos extremidaies sendos con-
tornos troneo cénicos.

S5in embargo, la forma dade al arrollado del hilo depen-
de también del uso que se le vretende dar, ya oue, co-
mo se sabe, estos arrollamientos pueden ser clasifica-

dos en diversos tinos llemsdos de lienado o intermedios,
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de urdimbre y muchos otros del misuo géneroe
Asi como los medios de accionamiento antes menclonados
pueden trabajar en buenas condiciones en ls gran mayoria
de los casos, necesitan de sajustes considersbles vpars
efectuar las variaclones que se requieren cuando se tra-
ta de casos determinados ¥y voco corrientes y esimismo ne-
cesitan de mucho tiempo, trebesjo y habilidasd pera llever
a cabo el ajuste y puesta a punto de sus diversos drgas
nos.
La presente invencidn tiene pues,por objeto, mejorar to-
aos loe mecanismos existentes y o»royectar uno en el que
gueden eliminadss todas estes diflcultades, o al menos
en el gque se las haya reducido grsndemente, o sea dején-
dolss a su minime expresidn.
Dicho mAs doncretamente, el objcto de esta invencidn es
el de simplificar los mecanismos que provocan €l movia
miento de laz reglas porta-aros, eliminar la meyoria de
los ajJustes requeridos por las formas comunes de los ace
tusles mecanismos, facllltar los sjustes necesarlos para
cembiar o pasar de una forma de arrollado a otra forma,
0 Sesa en une palabra proyectar un mecanismo cuya carsat-
teristica sea la de ofrecer elevado rendimiento y con-
fianza en el mismo y que al nropio tiempo esté praéctica-
mente libre de interrupciones y paros y esté preparado
para largos pcriodos de trabajo.
Je acuerdo con el presente invento y a la viste de estos
objetivos, el mecanismo de accionamiento al que nos refe-
riremos més adelante, estd caracterizado por el hecho de

que los medlos de regulacidn son orovistos de un mecanis-
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mo gue los acclona, de tal mapera, gue la extensidn de
los movimientos de regulacidén de estos Gltimos, pueda ser
progresivamente controlada después de cada ajuste.

Para que el presente invento pueda comprenderse claramen-
te, se acompailan planos que ilustren a titulo de ejemplo
enuncistivo pero nd limitativo, una de las formas que pue-
de adopter un mecanismo perfeccionado. Zn los mismos pue-
den verse:

Zn la figura 1l,una vista de frente, slzado y seccidn ver-
tical de uno de los lzdos del mecanismo aplicado a una
continuna de hilaer.

En le figura 2, una seccidn horizontal o corte sproxima-
do efectuado por la lines 2-2 de la figura 1l.

in la figura 3, une seceidn vertical, transversa, o cor-
te efectuado por la llnea 3-3 de 1la figura 1.

&n la figura 4,un alzado cortado por l& lines 4-4 de lsa
figura 2, en la que pﬁeden verse las extremidades opuesa
tes del eje que atreviess la méquina, habiendo sido omi-
tidas, en esta figura, algunes plezas intermedias.

£n la figura 5, uns vista de frente o elevacidn del me-
canismo que provoca el movimiento.

En las figuras 6, 7 y 8, unss vistas, ten solo esquemd-
tices, en las cuales quedan ilustradas las diferentes
posiciones del mecenismo de disparo répido que interviene
activamente en la operacién de cambio o inversidn del
embrague.

in la figurs 9, una vista o seccidn verticel de alguno

de los érganos expucstos en le figura 5, asl como otres

partes gque se ven en el alzado.
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Las Tiguras 10 y 11 que Son cortes aproximedamente efec-

P

tuados por les respectivas llueas 10-10 y 11-11 de la fi-
gura 9.

“n la figura 12, una vista en perspectiva de los ejes de
regulacidén y del mecanismo gque los acclons.

Las Tigurss 13 y 14 que son vistas de frente o =lzados
del mecanismo escogedor, en las que pueden verse slgunos
de sus elementos en diferentes posisiones. Bl disco par-
tido esté omitido a vartir de la Tigura 14.

Les Ffiguras 15 y 16, que son vistas esguematicas de los
diferentes arrollados € ilustrean lzg posiciones en las
cuales tienen que encontrarse los indices de regulacidn
para la obtencidn de dichos arrollados.

La figura 17 gue es una vista fragmentarias que da & cono-
cer el método més conveniente pars fijar la extremidad
de una cinta de acero sobre un tambor y, finalmente la
flgura 18 que es una vista o detalle fragmentario en el
gque se ve al huso modelo o patrom y la correspondencis
mutua entre el mismo y los indices de regulacidén de la
husada.

Antes de entrar en el detalle de la descripcidn del me-
canismo grafisdo en 1los dibujos o plenos adjuntos, con=
viene hacer resaltar que el presente invento refine los
medios mara hacer mover la regla porta-aros, los cuales
son capeces de: dotar de un movimiento reeto de caracte-
rlstica linesl a los elementos primarios, asl como de
transmitir este movimiento & 1a regla vorta-aros, lo que
se hace preferentemente sin introducir ningfin cambilo ge

velocldad, y conservendo siempre la caracteristica lineel
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del moviriento iniciel. Como puede verse, el primer 8r-
gano motor de este mecanismo, esté constituido por un
tornillo que tiene una muescs roscads en 1la cusl se
adapta y por la que €8 conduclda una hembrs o tuerca
con la que forma el elemento primerio de este\mecanis-
mo. Las uniones que van de la tuerce a los véstagos

de leventemiento, son las nue transmiten el desesdo mo-
vimiento y ascenso y descenso a la regla porta~aros.
Como sea que el movimiento es de carfcter reversible;
existen los medios para invertir sutomBticamente el sen-
tico de rotacidén del tornillo hasta que se slcancen las
situaciones deseadas en el recorrido de 1la tuerce;
existen los medios para poder ajustar los puntos en que
tienen lugar estas inversiones ¥y asimlsmo existen los
medios para poder ajustar como convengea estog puntos
entre s1 en lo que tienen de relascidn con la construc-
cibn de los diferentes tipos de arrollamientos.
Refiriéndonos & las figuras 1, 2, 5y 9, el tornillo 2
es el tue constituye el medio inicilal y motor del me-
cenismo que efectlia el arrollado. &1 elemento orimario
conancldo, estd constituldo por la hembra 3. ILa extre-
midad lzquierda del eje del tornillo 2 esté conecteds
bor una clevija 4 a un buje 5 en el cuasl va montado el
Sdrgano 6 u drgano conducido del embrague.

Gracias a la clavija 7, este dltimo esté obligsdo & gi-
rar solidario del buje pcro pudiendo sin embargo deslie
zar a lo largo de este filtimoe Como puede verse enm la
figura 5, las caras opucstas del drgano conducido del

L4
embrague, estan dentadas con 1o que se persigue poder
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engrenarlo con unos dientes complementarios practicados

en las caras internas de las dos ruedass de engranaje B
¥ 9 que giran sobre el buje 5 y lo hacen en sentido 1in-
verso la una de la otra siendo provocados estos movi-
mientos de giro por una conveniente fuente de energla
que puede estar constitulda por una polea acclonada por
un motor mecénico, eléctrico o similares.

Como consecuencia de lo anteriormente expuesto, podré
hacerse girer el eje del tornillo 2 en la direccidn que
més nos convenga, con solo mover 6 y hagerlo engransar
con uno u otro de los dentados de estas dos ruedas de
engrenaje.

El movimiento de glro de 2 provocs un desplazamiento
exiel de la tuerca 3 y el movimiento de este (ltima es
retransnitido al v&stago 10 con el cual congtituye un
mengulto motor primario. ZEZste movimiento axial es trans-
mitido, gracias al bloque 12 gue e8ta enchavetado Sobre
el vastago 10, a una parte metélica 13 con 1la que Fforma
€l primer elemento de una serile de conexiones que tie-
nen por objeto transmitir el movimiento a la tuerca de
la regla porta-aros. Conviene hacer constar que esta
conexién se hace debido & cue el véstago 10 y blogue 12
existen pera evitar la interferencia de este movimiento
con el del tembor de accionado o linterna C de los hu-
sos (f£1ige3).

51 no fuera por esta causa, el tornillo 2 podria prolon-
garse y la tuerca 3 podria substituir =1 blogue 12.
Asi, pues, este Altimo puede ser considerado el equiva-

lente del primero puesto que los dos est an rigidamente
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unidos entre sl y que la corree tiene su mismo movi-
miento.

La inversidon del Orgsno 6 del embrague y consecuente-
mente del tornillo 2 y elemento vprimario o tuerca 3 es
iniciada por ¢l movimiento de esta (ltime y la del
blogue de control 12.

Pare conseguir esta flnalldad el medio sjustable que de~-
termina lss posiciones de los puntos en los cusles se
produce la inversién del movimiento del elemento pri-
mario conste de unos topes de regulacidén o indices 14

y 15 de las figuras 2 y 12 los cusles se hallan respec-
tivamente en contacto con los ejes roscsdos inferior y
superior 16 y 17, los gue a su vez forman parte del me-
canismo acclonador de los medios ajustebles antes men-
cionedos. Los Indices 14 y 15 estén guisdos sambos por
un vastago 18. Como mejor puede verse en la flgura 3,
las ceras inferiores de estos dos topes rcguladores es-
tén cortades o mejor dicho biseladss, y sus uiias se
gpoyan en las partes superlores de los respectivos ejes
de regulacidn, estendo roscadss sobre estos filtimos con
lo que se consigue que, cuando asi se desee, puedan 0S-
cilar ambos Indices aparténdose de sus respe ctivos ejes,
hacerlos desllzar a lo largo del véstesgo guiador 18 y
canbiar con ello la posicidn relativa de los mismos So-
bre sus respectivos ejes.

Para conseguir esto filtimo la extremldad externs de ca-
da tope, tiene un Indice a, como puede apreciasrse en la
figura 12.

Es conveniente hacer observar gque, como see que el blo-
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hue de control 12 estd situado entre los topes y ya que
es Solidario de la tuerca 3 en cuanto a movimientos lon-
gitudinales, estar8 en condiciones de conecter umo u otro
de los antes mencionados topes. LZsto ocurriré en algunos
de los punto8 pertenecientes 2 la carrers de la tuerca

de la que & su vez depende la posicidn relativa del blo~
que de control con respecto a los Indices.

Los tornillos de regulacidén 18 y 17 son soportado8 por
unos cojinetes 20 y 21 que limitanm sus movimientos axia-
leg de deslizamiento estando ambos cojinetes rigidamente
montados sobre el bastidor, de tel suerte que, cuando el
blogque de contrel, durante su movimiento hacia la izquier=
da (figse 1 y 12) conecta sl indice 14, este filtimo haga
mover longitudinalmente al eje 16 en ls misma direccidn
¥y que zsimismo cuando se mueva hacia la derechs,conecte
al fndlce 15 y este Gltimo desplace sl tornillo 17 en
esta Gltima direccidn., Istos dos ejes pasan a través del
blogue 22, y estan provistos de unos collares gque estén
dispuestos de tal manera que arrsstren este bloque con
ellos en cualouiera de los movimientos longitudinsles

que el blooue de control 12 les comunique.

Como queda resefiado més adelante, semejantes movimientos
son utilizados para cambiar el sentido de giro del tore
nillo 2.

Fefiriéndonos a la figura 9, podremos ver que la clavijs
7 atraviesa un sgujero practicado para alojer al eje 24,
el cual es coaxial con el tornillo 2. Asimismo puede vere
Seé gqué dicho eje es gsolidario y girs conjuﬁtamente con el

Srgano 6 del embrague. Egte filtimo eje desliza axialmente
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en el interior del buje 5, es solidario de la clavija

7 y es utilizedo paras provocer el cambio de posicifn

del érgeno 6 del embrague. Dicho eje tiene uns extre=
midad finel seliente la que esté renursda pare recibir
dos bloques 25, los cuales se articulan al bloque 28
mediante la clavija 27-2%.

lMiontado perpendicularmente al eje 24, existe un eje oa-
cilante 28, que esté gpoyado y es soportado por la pie=
z& 30+ Iste eje lleva en una de sus extremidades un ex-~
céntrico 31 que estd Ssoportado preferentemente por un
cojinete de agujas que se aloja en el interior de un agi-
Jero perteneciente &l bloque 28.

En la extremidad externa del eje oscilante, se halla mon~
tado un brazo 32 (figs. 5 a 8).

Como puede verse en la figura 9, 81 este brazo se baglan-
ceara de un lado para otro harfa oscilar al eje 28 y ex-
oéntrico 31, lo que se traducirla en el desplazemiento
del bloque 26, de izuyulerda a derecha.

El sentido dado al desplazemiento del blogue, dependeria
entonces de la direceldn del movimiento de balenceo de
32« Asimismo el movimiento del blogque, se retransmitiria
a través dec 27 y 25 al eje 24, clavija 7 y drgasno 6 del
eubrague, con lo gue se provocarfe la inversidn del emw
brague y su paso de una de sus posicliones de trabajo a
la otra.

Es muy importante, sin embargo, que este movimiento de
inversidn del embrague se produzca rapidemente y de una
manéra coupleta. Asimismo conviene eliminar 1la pogibi-

lidad de que el embrsgue se quede estacionado en uns PO~
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8lcidn intermedia. iids afin, como sea que este mecanigmo
€8 acclonzado centenares de veces en el transcurso de un
dia de trabajo y que una sola-galla del mismo puede ocaw-
gsionar serios contratiempos, es de todo punto importante
que el mecanismo con el oual se efectfia este cembio, sea
extraordinarismente eficagz Y seguro. Por eats razdn se
ha pensado anrovechar parn e€8ta finelidsd un nuevo meca-
nismo de disparo de accionamiento répido.

Refiriéndonos & las figuras 5, 6 y 11, puede observarse
que este mecanismo consta de una palenca 33 que estd ar-
ticulada en 34 a un punto perteneciente & la piaza 30.
Esta palanca esta unida el blogue 22, a que anteriormen-
te nos referiamos, gracias a una ebrazadera 35 doblemep-
te articulada.

En la parte superior 36 de la palancs 33 esté articulada
una pleza 37 (figura 11) en 1a que esta rigidamente f1ja-
da la extremidad superior del vastazo 38 estando este fil-
timo dirigido hacia abajo y poseyendo ademés un cursor
40 que desliza s lo largo del mismo. La clavija 41 sirve
para articular la extremidad inTerior del brazo 32 al
curgor 40 interponiéndose un muelle 42 entre el cursor

¥ una tuerca 43 en la extremidad inferior del vastago 38.
El brazo 32 junto con el sursor empujedo por el muelle

y el vastago 38, son los que constituyen el mecanismo e
disparo.

Suponiendo que las plezas estén en la posicidn represen-
tada en la figura 6 y que 28 tan solo ha ellpezado su ca-
rrera hacia la izculerda a 7in e invertir el sentido de

glro del tornillo 2, se comprende gue este movimiento se
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Yransnitiré a la palanca 33 a través del eSlsbdn 35 he-
clendo girar esta filtima alrededor de su punto inferior

de articulacidém y haciendo oscilar precisemente en sentldo
inverso al del giro de las agujas de un reloj.

Como el punto de articulacidn 36 se mueve hacla la izquiere
da, arrastra consigo la extremldad superior del vhstago 38,
asl como el bloque 40 y vistago 38 que girarém conjunta-
mente alrededor del pivote 41 tomado como centro de giro.

liientres tanto el vastasgo 38 es solicitado hacias arriba
por el bloque 40, lo que ocasiona la coupresidn del mue=
lle 42 y el consiguiente almacenado de energla provocando
con todo ello la atraccidn mutua de los pivotes 36 y 41

de la figura 7.

Es ob¥to que esta fuerza tiende a hacer oscilar el brazo
32 ¢n el sentido de las sgujes de un reloj ¥ que esta
fuerza seré igusl sl esfuerzo expansivo del muelle multi-
plicedo por el brazo de pelanca existente entre el centro
del nivote 28 y la linea de centros de los pivotes 36 vy 41.
=1 movimiento de la pslanca 33 el cusl 1la hace moverse en
sentido contrario al de las agujas de un reloj, incremen-
ta el brazo de pslanca hasta que counsigue que el movimien-
to de giro alcance el valor suficiente para que dispare

el brazo 32 y le hagsa adovtar la posicidn indicada en las
Tiguras 5y 8. in estas Qltimas figures puede verse aue
el muelle 42 actfia en la misma 1inea cue une ehtre si

los pivotes 35, 41 y 34.

Conviene hacer observar que el brazo 32 estd llevado a

una nueva posicidn mediante la accidn del muelle 43, lo

que ocurre debido & la fuerza tranmitida & l1a pelanca 33.
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La energla del muelle actfia en la misma direccidn dada
al wovimiento de la palanca y lo hace tan solo después
de que la pelanca haya pasado la posicidn correspondien-
te a su punto muerto centrsl. Todas las partes del meca-
nismo de disparo estén en perfecto equilibrio inicial
tendiendo a mantener el acoplamiento del embrague tal
como esté, en el momento considersdo. Esta Gltima con-
dicidn subsiste hasta el momento en que la encrgla del
muelle 42 es aosrovechada sibitsmente o sea hasta que

el embrague haya sido invertido, en cuyo momento Se eS-
tablece un nuevo equilibrio que szirve para wantener el
embaague en su nueva posicidn.

Cuando el tornillo de regulacidn 17 mueve hacis la dere-
cha el bloque 22, ocurre la operacidén inversa a la que
acabamos de describir y el mecanismo de disparo vuelve

a poner el Sregano 8 del embrague en la posicién occups-
da anteriormente.

listes partes del mecanismo, que acabamos de describir,
sirven: pars proporecionar un movimiento transversal a

la tuerca 3; para invertir este movimicnto en los nun -~
tos determinados por los toves 14 y 15; pare producir
esta inversidn de una menera inst&nténea y, finslmente
bara vrocurar los medios convenientes pars ajustar in-
dependientemente los puntos en los cusles tiene lugar
esta inversibn. Lstas son las oneraciones necesarias
para la fabricaci6én de loe errollemientos cilindricos
sobre canutos o sus simllares, pcro cuando se trata de
producir otros tipos de arrollemiento, tales como los

llamados intermedios o de lienado Y los que sirven pa-
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ra confecclonar la urdimbre, es necesario regular pro-

éresivamente la longitud que ®epara uno o los dos pun-
tos en lo gque se nroducen las inversiones del movimien-
to de la regla porta-aros.

51 mecanismo deserlto, incluye el medio para efectuar

el ajustado automético de la posicién de los topes o
indices 14 y 15. Hsta parte del mecanismo consta de

los dos tornillos 16 y 17, medisnte la rotacidn de los
cuzles se produce el sjustedo de los Indices 14 y 15.
Seglin el sentldo relativo y velocidades de rotacidn da-
dos a los tormilles 16 y 17, pueie hacerse el sjustado
de los indices 14 y 15 en la misma o en direcciones
opuestas y a la misma o a diferentes velocidades.

iste misnmo mecanismo incluye también un mecanismo selec-
clonador mediante €l cual se efectla la regulacidn del
giro de los tornillos de regulacidn. Hste mecanismo See
leccioncdor es de tipo universal, toda vez que por un
ajustado de sus medlos de regulacién, o rlatos gque suje-
tan los gsatillos y los mantienen a2lejados de las ruedas
de escape, se puede hacer girer cade uno de los torni-
llos en cuslquier sentido y = determinads velocidad, de=-
pendiente esta Gltima del nfimero de aientes que a cade
zatillo le ©on permitidas tomar a cada "piceda", siendo
la emplitud de la niceda un Factor constente.

Sin embsrgo, es conveniente gue el movimiento de rote-
¢idn de los tornillos de regulscidn sea impedido en el
momento de la inversidn del movimiento, ya que, como se
sebe, esta Gltima esté provocada por el engrensdo de

los indices y tornillos, por lo que 1la presidn ovrovocads



1o

15

20

25

~165=-

186770

por este contacto tiene tendencia a paralizar los torni-
llos lo que repercutirla en un sumento de resistencia
pasive introduclde en el movimiento del mecanismo selec-
clonsdor.

Por lo tanto, el mecanismo perfecclonado que puede verse
en los dibujoa adjuntos, ha sido ideado para cue lg se-
leccion se efectlle tan solo durante un breve instsnte y
precissmente después de efectuarse cada une de las in-
versiones.

Refiriéndonos & las figurass 5, 9 y 10, podré observarse
que el mecsnismo selecclonsdor incluye dos ruedas de e8=-
cape 44 y 45, cada ung de las cuales tiene tan solo 4
dlentess Cada una de ellas va montada sobre un mangui-
to 46 y calada sobre el mismo. Egste manguite envuelve
una reducida poroidn del tornillo inferior de regula-
eldén 16. ilontado libremente sobre este manguito e fin
de poder oscilar sobre &l y situado al lado mismo de la
rueda 45, existe un brazo 47 gue soporta respectivamen-
te dos trinquetes o gatillos 48 y 49.

Ambos trinquetes oscilan alrededor de un pivote comin
50 y estén de tel forme situasdos que engranen con las
reSpectivas ruedas 44 y 45. Articulada sobre el brazo
47, existe una biela 51 que estd accionada por un ex-
céntrico 62 el cusl, a su vesz, estd calado sobre el
mangulto 5 del que hablamos anteriormente. Puesto que
el excéntrico se musve conjuntamente con el tornillo 2,
el brazo basculante 47 oscilaré siempre que gire el
tornlllo lo que constituye una fuente de energla secun-

derias que se aprovecha para sccionar los mediog de ajus-
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existe une clavija 53 (fige. 5 y 10) que esta situada
perpendicularmente s uno de los 1gdos del blogue 228 y
pass por debajo del trincuete 49. Cuando la clavija
estd en la posicidn indicade en la figura 10, leventa

el trinquete y lo sgleja de la rueda de escape mantenidn-
dolo 1nactivo. Al mismo tiempo se permite que el trin-
quete 48 actfie sobre la rueda 44 y la haga girar de cue-
tro dlentes, mas unas vez conseguido este giroe parcidl,
el trinquete se vuelve inactivo ya que entonces le to=-
c& csbalgar sobre la periferie lisa de la ruede. Cuan-
do =e acercea el momento de la préxims reversidn del sen-
tido de giro del tornillo 2, el blogue 22 es llevado a
ung posicidn que permite que el tringuete 49 caiga en
une muesca o ranurs practicada em la cars superior de

la clavije. Este movimiento es suficiente pare dejer

al trinquete engranado en la rueda 45, suclendo enton-
ces que este trinquete hace girar s 45 en direccidn in-
versa a la provocada por el trinquete 49. Sin embargo,
este nuevo movimiento de giro se interrumpe iguslmente
debido & que el trinquete alcanza la porcidn lisa de

la rueda. Cusndo 49 estd a punto de sctuer, la clavije
54, fige. 10, que es perpendiculsr a este Gltimo, hece
que €ncaje la extremidad del trinquete 48 y debido &

que 49 es mucho més pesado que 48, provoce el leventa-
miento de este filtimo desengranéndolo de 44.

Asl, pues, para cuzlquiera de las inversiones del tor-
nillo 2, uno de los dos trinquetes entra en funciona-

miento, lo que se consigue gracias al movimiento longi-
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da de cuaslguiera de los trincuetes vuelve & poner 1ls
rueda de escape del otro en una posicidn adecuads que
pemita 1a prdxime actuacidn del otro tringuete.

Los movimientos de giro que, tal como lo ascabamos de
explicar, le son dados regularmente y en sentidoes in-
versos al manguito 46, sirven para que el brazo 55
(figs. 5, 9, 12 y 13) oscile alrededor del eje del men-
guito. Zste brazo lleva dos geatillos, 56 y 57, los
cuales pueden respectivemente engranar con las ruedsas
de trinvuete 58 y 59 gque, tal como puede apreclierse en
la figura 5, estén caladss embas sobre la extremided
del eje 16. Los medios de regulacidn que controlan el
funcionamiento de las sntes mencionadas ruedas de trin-
quete &8 y 59 constan de un plato resguardador 60 So-
portado por un cubo 61, el cual esté centrado en la
extremidad del eje 16 pero se halla montado psra que
pueda girar independientemente del plato 62. Este
pleto resgusrdador tiene un dismetro algo msyor que la
distancia existente entre los dos gatillos. lLos gati-~
llos lleven las clavijes p-p- figs. 9 y 13 que estén

lo suficientemente ale)adas del cemino de ajuste del
borde del plato para gue este plato pueda utilizarse,
Sea para sopnortar uno o anbos gatillos 1inactivos, sea
para admitir uno de los que agtfian.

El nfmero de dientes tomado a cada "picads" por cada
uno de los gatillos 56 o 57, viene regulado por el pla-
to 60 que actfia, como hemos dicho anteriormente, me-

disnte la mancomunada actuacidén de las clavijas p-p de
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los gatillos. El nfimero de dientes tomados por los ga~
tilloa 56 o 57 determina la magnitud del giro que cada
oscilacidn del brazo 55 proporciona sl eje 16. El
sentido de este giro e8 determinado por el hecho de
cual de los gatillos, el 56 o 57, esth en contacto con
Su respectiva rueda de escape 58-59. El plato 80 no
Solamente regula el nfimero de dientes tomados por un
gatillo, ya que también regules cual de los dos aotla.
Asl, por ejemplo, en la figurs 13, el vlato estd si-
tuado de manera que solo funciona el gatillo 56. In
cambio en la figura 14, el plato estéd situado para que
actlie el gatillo 57.

La magnitud y sentido de giro del eje 16 que correspon-
de a cada oscilacidén del brazo 55, es el que Teguls la
longitud del movimiento de ajuste del tope o {ndice de
regulacidn 14 asl como le direccidn de este ajuste,pa-
ra cada uno de los ajustes posteriores.

Cada uno de los ajustes progresivos, tiene lugar pre-
cisamente después de efectuads la inversidn de movi-
miento del elemento 3. El movimiento de este filtimo
estd influemciado, como ya hemos dicho anteriormente,
por €l efecto regulador provocado por las ruedas de
escape 44 y 45 que oscilan conjuntamente con el braze
55. La posieidn que ocups el plato 60 es tal, que pue=-
de sjustarse graclss a la Mmanecilla 83 la que, como
puede verse en las figs. 13 y 14, estd provista de

una periferie graduada. Esta manecille esth montada
en la extremidad externa del ocubo 61 estando situada

en una posicidn féhcilmente accesible, por lo que conse
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tituye un medio adecuado para efectuar coémodamente el
ajuste del mencionado plato. Lss graduaciones de la
veriferie de la manecilla, estén enfrentadas con una
geiial @ (figs. 13 y 14) que estd situadam en la care
externg del plato 62.

£l eje de regulacidn 17, tiene unos mecanismos simila=
res a los que acabamos de describir, los que correspon-
den al eje 16. Para counseguir esta finalidad, el man-
guito motor 46 estd unlde, a través de los engranajes
64 y 65, a otro manguito similar 68 y eate filtimo man-
gulto es solidario de un brazo 67 que soporta los gaw
tilles 69 y 70 de las figuras 13 y 14. Con solo mirar
el dibujo, se comprende que el brazo 87 oscile conjune
tamente con el 55.

Zstos filtimos gatillos, el 69 y 70, actlian con el plato
73 sobre las ruedas de escape 71y 72, estando estas
Gltimas caladass sobre ¢l eje de regulacidn 17.

4ds1, pues, la amplitud y direccidn del ajuste dado al
tope 15 que engrana com el tornillo 17, asl como cada
uno de sus sjustes posteriores progresivos, se hallsah
regulados empleando los mismos medios que los que se
han deserito pare el eje inferior de regulaaidn 18.

La manecilla 74 es la homdloga o la que corresponde &
la 83. Generalmente las ruedas ae esSgcape suveriores
regulen los sucesivos ajustes dados a la extremidad in-
ferior del huso y las inferiores hacen lo propio con

la extremidad Superior, pero ge comprende que cusando
asl convenga puede invertirse este orden.

La poreidn de meceanismo que mcsbemos de deseribir, vpue-
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de ser construlda psra poder efectusr las mis varia=-
das formas de arrollaniento, lo que se consigue al
dotar a la tuerca 3 de movimlentos rectos slternativos.
La transmisifn de estos movimientos al mecanismo ele-
vador, se consigue mediante el empleo de una cinta 13
de acero flexible, una de cuyas extremidades estl soll-
darizada al bloque de regulacidn 12. A pertir de este
punto la cinta discurre aproximadsmente horizontal v

se sujeta arrolléndola parcialmente slrededor del taﬁ-
bor 75 de la figura 2 que estd calsdo sobre el eje 76.
Solidarios de las dos extremidades de este {ltimo eje,
existen dos tambores 77-77 due son semejantes al 75.
Una cinta de acero 78 (fig.l) se arrolla parcialmente
sobre el tambor 77 y discurre oblicuamente a lo largo
del vastago elevador 80, halldndose su extremidaq infe-
rior arrollada alrededor de la extremidad inferior gel
vastago y estando roblonada a este Gltimo.

iZn su parte superior el véstago levantsdor adopta la
forme de un tubo que envuelve y desliza sobre un VaS—
tapo guiador 81, el cual es soportedox por el bastidor
en sendos puntos respectiveanente siltusdos srribs y sba-
jo de los 1limites de carrera de la parte tubular gel
vhstego elevador. Il vhstago levantzsdor 80 v un vésw
taco similar que esté situado en la parte opuesta del
bastidor dibujsdor en la Tigura 1, son los que sonor-
tan la regla porte-aros 82 estando esta Gltima monta-
da sobre las plezas 83-83 cue la unen a las extremida-
dee supcriores de los vastegos elevaiores.

Zn la parte opuesta del bastidor, existe otro rar de
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véatagos elevadores gue sostienen la Segunda regla
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porta-egros.

Bs evidente que cl peso de la regla 82 y de los drga-
nos que esta @ltima soporta, se retransmite a1 blo-
que de control 12 del elemento primerio a través de
los drganos de unidn antes mencionados, noniendo con
ello en tensidn todes les cintas flexibles 13 y 78.
El peso de estas partes se anrovecha para producir

€l movimlento de bajada de la regle, quedendo regule=-
de este movimiento de bajada por el tornillo 2 y tuer-
ca 3. Zstos filtimos intervienen tembidn regulando el
movimiento de ascenso de la regla.

£n cade una de las sucesivas secciones de la estruc-
tura, encontremos al eje 78 asoclado con los elemen—
tos elevalores tal como puede spreciarse en las figt~
ras 1y 2. Lag cinta de acero 84 de la figure 2, estéd
parcialmente arrollada sobre un segundo tambor 85,
que estd situmdo debajo de 75 y es asimismo solida-
rio del eje 76. Bgta cinte de acero transmite = Ml
bos tembores el movimiento de ascenso ¥ descenso y

al proplo tiempo comunica al eje principal préximo,
el esfuerzo de regulacidn que proviéne del conjunto
tornillo~tuerca. Estes conexiones se repiten a todo
lo largo de las sucesives secciones del bastidor de
la maquina.

Un método sdecuado para congegulr la inmovilizacidn
de la extremidad de la cinta de acero 78 con respec-
to al tambor 77, es el que cueda repregentado en ls

figura 17. La clavije de anclaje 86 que esta atragve-
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8ads por un egujero hexagonal, se coloca en el inte-

rior de un huecd practicado en 1a superficie del tem-
bor. Esta clavija tiene su eje geométrico parslelo al
del tembor y se inmoviliza & voluntad mediante una
clavije auxdliar 87, situada de tzl menera que Sea sen=-
siblemente tangente con respecto a la periferie de 1lg
clavija de anclaje.

La cabeza roscada 88, se stornills sobre el tambor y
8irve para hacer deslizer 1=a clavija auxiliar en su
alojemiento, con lo que se contigue inmovilizar la
clavije de anclaje e impedirle Gualquier movimiento
de giro. A pessr de ello, puede variarse la iongi-
tud efectiva de la cinta de acero con solo destorni-
llar la cebeza roscads Yy seguldamente hacer girsr la
clavija de anclaje. Esta filtime operscidn results nuy
Gt11, sobre todo cuando se efeatfia 1a instalecidén ini-
olael de la mAruins.

La poreiln extrema de la cinta se arrolls sobre lg
clavija y su lengueta final se introduce en uns ranu-
ra radial pertenecciente s 1g misma, lo que provoes

el anclaje de la cinta sobre el tambor.

Como puede verse en 1a figura 1, resulta que los tore
nillos de regulacidn y otres partes pertenecientes al
mecanismo, ocupan cierto €sSpacio en la vrimers sec-
cidon del bastidor, por lo que no conviene que el eje
prinecipal 7gl 8ea eccilonado de la misma forma enplea-
da para los otros ejes.

Para acclonar este primer eje, se €mplea una segunds

cinte 90, la cual se arrolls percialmente sobre uno de
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los tambores 77. Esta cinta se sujets de una perte so-
bre este (ltimo y otra parte se arrolla percialmente y
se solidariza con uno de los dos tambores 771, los cug=-
les est&n montados sobre el eje 761, Se efectfia este
iltima operaciln con el tambor 771 que corresponde al
tembor 77 y esta del mismo lado del bastidor. Esta unidn
provoca el giro conjunto de los ejes n6l y 78 de la pri-
mera seccidén, y como sea que lss conexiones efectuadas
entre ambos ejes principales y sus respectivos vaste-
gos elevejores, son las mismas, se comprende ue estos
Gltimos serfn movidos conjuntemente con los orimeros.
Cuando se desee accionar €l sonorte del hilo o tabla

91 (f£igse 1 y 3) puede montarse este Gltimo sobre unos
vistagos guiadores 81 a los que se comunica un movimien-
to vertical de ascenso y descenso. Hsto Gltimo se con-
slgue spoyando la extremidad inferior de cada vhstego
sobre una clavija semejante a la 92, la ijue puede verse
en las figse. 1y 4. Ista clavije estd montada perpendi-
cularmente sobre unm disco 93 que se halla situado deba«
Jo del tambor 771 y est? algo retrasado com respecto g
este @iltimo. Une cinta 94, figs. 1 y 4, tiene una de
Sus extremidades fijada sobre el disco 93 vV la extremi-
dad opueste sobre un peaueiic disco 95. ZHgte Gltimo es-
ta sobre el eje 98 que atraviesa el eje vacio 761 (fig.<)
Yy puede girar sobre los correspondientes soportes 102,
102%. La cinta 94 transmite el movimiento del dises 95
al disco 93 y ¢l disco 95 es acocionado gracias a la claw
vija 96 que esth colocada en slgunmos de los nmiltiples

agujeros practicados sobre €1 tambor 772. Durente el
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levantemiento de la regla porta-aros y cuando gira el
tambor 771, la clavija seleccionadora y brazo 97 gue
gsale radlalmente del disco 95 y que le estd rigida-
mente unido, obliga a este filtimo a girsr conjunta-
mente con el disco principsl.

in su movimiento de giro, el disco 95 obliga 8l 93 &
girer a mucha menos velocidad que el tambor 771, he-
c1énldolo siempre en la direccidn adecuada vara que ls
clavije 92 levemnte el vastago 81 y la tabla 91.

Otra cintas B8 sale del disco 93 y va & perar a otro
disco'similar 100 gue se halls en la parte opuesta

de la seccidén. Lste Gltimo disco estd situado en la
misme posicidn relativa con respecto al véstego 81 a
la que, en la extremidad opuesta, ocupa el disco 93.
Lsto trae como consecuencia que ambas extremldesdes de
las teblas sean levantadas simulténesmente y & la mis-
me velocidad. La tabla gula-hilos de 12 parte opuesta
de la méguine es levantada de manera gemejante medisn-
te ¢l empleo de los tambores 77 y 771 situsdos en les
extremidades opuestas de los ejes 76 y nel.

Cuzndo, debldo a su proplo peso, desciende la tabls

91 estando sin embargo controladé este movimiento de
bajade por el tornillo regulador, ocurre que log dis-
cos 93 y 100 giran en sentldos inversos, interrumpién-
dose este movimiento de bajmda cuandoc la tabla ha des-
cendido le una magunitud que suele estear comprendida
entre unos 2,5 a 5 centimetros. Iste interrupcidn

del movimiento de descenso es debida a que el brazo

97 choca con el tope 101l que es solidario del sopor-
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te 102. La tabla gula hilos queda ecn esta posicidn

inferior mientras continua €l movimiento descendente
de la regla porte-aros y no es levantada de nuevo has-
ta uomentos después, lo que sucede cusndo la clavija
96 choca nuevemente con el brazo 97 arrastrzndo a es-
te iltimo en su movimiento de giroe. La parte 103 de
la cinta 99 discurre hacia la prdxime seccidn a *in
de accionar un disco semejante al 100 y que efectfia
sus mismas funciones repitiéndose estas conexiones a
todo lo largo de la mBquina.

in el lado opuesto a2l aue se ve en la figura 1, se
replten las conexiones antes descritss, pero en vez
de gue el disco 951, 0 sea el que corresponde al 95,
Sea acclonado por un brazo similar al 97, se le monta
calado sobre el proplo eje 98.

Como sea que este Giltimo eje lleva calado el disco 95,
se comprende que los dos discos 951 v 95 se moverén
simultAneamente. LaS conexiones previstas entre este
disco 95T y su vastago 81, son similares a las que
henos desorito anteriormente, las que correspondlan

a la parte opuesta del bastidor.

La caracteristica del movimiento inicial generadox
por este mecanismo perfeccionado, es del tipo lineal.
Asi,ppes, los diversos 8rganca gue lo trsnsmiten pro-
vocan un desplagzsmicento recto de 1g regla porta-aros,
due tiene la misma caracteristica lineal que el pri-
mitivamente originado, lo que ge traduce en uns gren
ventaja en lo uue concierne a la Tacilidad con gue se

efectiian los diversos ajustes necessrios pars cembisar
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un tipo de arrollado y pasar g otro.

La extrema sencilllez de estos gjustes contribuyen asi-
mismo a la obtencidn de este resultedo. El método co-
rrientemente seguldo, es el de inmovilizar, sobre la
parte lateral del bastidor uno de los husos o bobi-
nas sobre las cuales se arrolla el hilo. Estem se ha-
ce generslmente escogiendo un sitio que sea fAcilmen-
te acccesible y due se halle situado encima del reco-
rrido de los indices de regulacidn o topes 14 y 15.
Este huso o pieza similer se corts longitudinalmente,
tal como puede verse representado por p en la figurs
18 y seguldanente se sujeta paralelamente a logs {ndi-
ces b-b pertenccientes a los topes utilizando pars
ello unos tornillos o simileres. Los {ndices b~b se
asom&n por una ranure practicada sobre el bastidor

de la mAquina.

Para producir un nuevo tipo de errollado, tan solo
serd necesarlo ponmer los Indices b=b en los TeSpec=
tives y opuestos puntos del huso en los gque deberan
producirse lss inversiones, asjustando Seguldauente
las manecillss 63 y 74 de la figura 13 bare que se
produzcen las "tomades" necesarias a ls confeccidn
del arrollado, con lo que se regula & un tiempo la
amplitud y sentido de los desplazsmientos dsdos a los
medios de ajuste 14 y 15.

Suponiendo que, por ejemplo, se deses confecclonar un
arrollado intermedio o de llenado, como €l gue se ve
en la figura 15, se situard inicislmente el {ndice de-

recho & la altura de la base del huso ¥y el izouierdo
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geparado del primero de une distancla equivelente a la

smplitud de la carrera que se desee obtener. La cons-
trucoidn de este tipo de arrollado, exige gue cada uno
de los Indices sea desplazado hacis la izquierda de un
mismo y vrogresivo ajuste. Peara consegulr esto filtimo,
se situsrén les manecillas 63 y 74 en l=s posiciones
que vienen indicadss en la figurs 13,

Como puede verse en esta filtima figura smbas manecillas
estén sjustadess pare coger ocho dientes hacia adelente
por picedas Cala uns de las plcades de cada rueds de
escape puede producir un desplazsmiento de regulacidn
de los Indices b-~b desplazfindolos hacis la izquierda
de una pequeiia fraceidn de centimetro. Se comprende
que este desplazamiento depende del grueso o nfimero

de hilo emplesdo para fabricar el arrollesdo.

Debe recordarse que después de cada inversidn, los ga-
tillos mueven las ruedss de escape atraséndolss o de-
jéndolas inmdviles y que en la inversidn siguiente las
adelantan.

Por consigulente, la amplitud del wmovimiento de ajuste
de los puntos en los que se producen las inversiones

de movimiento de la regla porta-aros después de cada
ajuste progresivo, se parece, o mejor dicho es semejan-
te a la forma en que construye el arrollado representa-
do en la figure 15.

Los indices b-b se ven alll representalos en unas poSi~
clones intermediss quc corresponden s un periodo dado
de la produccidn del arrollemiento.

Cuando se desean obtener husos con un arrollamiento que
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girve posteriormente para confecclonar la urdimbre o

gea cuando se quiera obtener un arrollado de una ca-
racteristica semejanfe a la que puede verse en la fi-
gura 16, Se pondrén inlcielmente los Indices b-b en

las extremidsdes opuestes del huso. Los puntos de in-
versidn deberén moverse separadsmente scercéndose en-
tre 81 a la misma velocldad, y la amplitud de los ajus=
tes dedos a cada uno de los Indices que los regulen,de-
berad ser la misns pare los dos pero en sentidos inver-
808 el uno del otro.

De acuerdo con ello,los platos reguladores de las Pl
cadas estan situadces, tal como puede verse en la figu-
ra 14, en posiciones casi simétricas el uno del otro.
Lia manecilla superior 74 regula la amplitud vy sentido
del ajuste comunicado &l fndice L de la derecha, 1o que
8¢ consigue gracies al gatillo 70 que efectlia una pica-
da de siete dientes haclia adelante. Lg manecilla infe-
rior 63 controla la smplitugd v sentido del desplazamien-
to comunicado al indice b de le izcuierds ¥ lo hace mew
diante el gatillo 57 que efectfia una plcada del mismo
nfinero de dlentes que el 70, pero en sentldo inverso,

o ses hacia atrés.

Como es evidente para acuel gque ses entendido em este
materia, se puede obtener cuslquier otra forma de arro-
llamiento efectuando los correspondientes ajustes de
los Indices y del mecanmismo Seleccionndor. A pesar de
ello, los ajusteé necesarlos para consegulr esta fi-
nalldad son extraordinarismente sencillos Y pueden

e’ectuarse muy facilmente, rinidamente ¥ con un minimo
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de esfuerzo y trabajo, lo cue counstituye una ventaje

préctica muy imnortente presentada por el mecanismo
perfeccionagdo descrito en la presente memoria.

Por lo demés, es evidente que el mecanismo en si, es
de una reletiva sencillez en cuanto a su construceidn;
que sus diversas partes son de una naturaleza tal,que

no estén sujetas a averlas; que estas partes necesi-

-

ten de un culdado relativamente pequefio y que por con-
glguiente es en su conjunto de una gren seguridad,
tanto en lo que concierne a su funcionamiento, como
en lo que atafie a su construceidén y conservacidn.

31in embargo, se comprende, que de la misma manera

que los planos adjuntos se refleren a un caso tipico
de plasmacidén de los presentes perfeccionamientos en
el mecanismo anteriormente deserito, pueda esta in-
vencién resolverse précticamente de miltiples mane-
ras, o ses dando al mecanismo una forma externa dis-
tinta o introduciendo en €1 diversos cambios, sin

cue por ello dejen de utilizarse sus caracteristicas
esenciales.

Asi, por ejemplo, se comprende gue podrén reemplazar-
se las cintes a las que nos referiamos enteriormente,
por unas cadenas o por otros elementos flexlbles.
Asimismo, pueden reunirse los tambores 75 y 85 trans-
formandolos ¢n un tambor finico, polea o similer.

51 asi se desea, tanbién vodrén reunirse 1los dos tem-
bores anteriores con el 77 que estd situado en las
extremidades del eje 76 y formar entre ellos un tam-

»
bor tnico que sirve a los mismos Fines a ue servien



10

15

20

25

vor separeto. 4 86770

Se comprende que podrén efectuarse cuantes variacid-
nes de detalle se estimen convenlentes, slempre gue

no atecten la esenclielldad de dicha patente, tenién-
dose ademés en cuenta que las diferentes partes que
constituyen las mejoras objeto de 1la misma, no pue-
den actusr separadsmente, ya que de no splicerlas en
su conjunto, su funcionsmieanto resultaria imperfecto,
8 cuyo fin se declaran de novedaed y propia invencidn
de Dn. SDUARDO MARTI VALLS, las siguientes reivindl-
caclones que forman la

Jo<a REIVIEDICATORTIA

18 - LZJORAS INTRODUCIDAS BN 5L ACCIOIAIIBENTO DE LAS
REGLAS PORTA~AROS Di LAS ITAGUINAS LB HILATURA, que
disponen: de los medios inicisles de accionado que
provocan el desplazamiento lineal de un elemento nri-
mario; de un mecanismo que transmite el movimiento 1li-
neal del elemento primario a la regla porta-aros; de
los medios que invierten el movimiento lineal dado al
elemento primario; de dos medlos que determinan la po-
8icidn de los puntos en los cusles tiene lugar seme-
jente inversibn, pudiéndose ajuster progresivamente

al menos uno de estos filtimos medios & fin de regu-
lar la posicidn en la que tiene luger la inversidn por
€1 controlada; de unm mecanismo motor que acciona estos
medios ajustables con el fin de variar 1a posicidn en
la que tiene lugar esta inversidn, todo elle mientras
transcurre la operacidn de hilaturs -que estén

carscterissadgaas poraque los medlos ajusta-
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blies de regulacidn estén suministrados por el meca=

pismo motor de estos filtimos, de tal manera, que la
amplitud del movimiento de ajuste de estos medios ajus=
tables, sea susceptible de ser regulada después de efec-
tusdos cada uno de los sjustes progresivos de estos me-
diose

28 . liejoras, seghn la enterior relvindicacidn,
caracterizadasaes oorgue log medios sjusta-
bles de regulacidn se emplean tembién para regular ls
direccidn y movimiento de ajuste de los antes mencio-
nados medlos de ajuste.

38 - iiejoras, seglin las enteriores reivindlcaciones,

en ls8 cuales, embos de los antes mencionados medios
que determinan la posicidén en la nue tiene lugar la
inversidn del movimiento, son ajustables y en las que
existe un mecanismo motor aue acciona cada uno de los
antes mencionados medlos de ajuste, c a r a c¢c te r i~
z & d & 8 porgue, por cade uno de los mecanismos mMo-
tores, existen medics ajustsbles de regulacidn median-
te los cuales se regula le amplitud de acomodacidn de
los medios de sjuste, después de efectuado cada ajus=
te progresivo.

42 . llejoras, seglin la anterior reivindicacidn,
caracterizadas porque los medios de regu~
lacidén ajustables de los antes mencionsdos mecaniSmos
motores, estén asimiemo en condiclones de reguler 1=
direccldn de los movimientos de ajuste de ambos medios
de ajuste, de tal maﬁera, que los dos puntos en los

cualés tienen lugar las inversiones de movimiento, son
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susceptibles de sex progreslvemente ajustados cadas
uno de ellos en la misma o en direocliones opuestas.
68 ~ liejoras, segln las anteriores reivindicaciones,
caeracterizeadasporque los medios ajus-
tables que determinan las posiciones de los puntos

en los cuales tienen lugar las inversiones, se aco=-
mcdan manualmente e independienterente gl wo del
otro, asi como también independientemente con res-
pecto’al mecanismo motor.

6% - liejoras, segln las anteriores reivindicseiones,
ceracterilszadasoorque los medios asjusta-
blee antes mencionados, comprenden dos érgancs ajus-
tebles que encajen, mediante roscado, con dos torni-
llos de regulacidén fileteados giratorios, estando
estos medios gjustables progresivamente acomodados
mediante la rotacidn imprimida a los antes menciona-
dos tornillos.

78 . ilejoras, segln las anteriores reivindicaciones,
caracteriszadasporque los antes mencio-
nados mediocs de inversidén, estén accionsdos directa
o indirectamente a partir de los movimientos comuni-
cados gl elemento primario.

88 - liejoras, segln la sexta y séptima reivindicacioe
nes, caracterizae das porque la inversidn
de movimiento del elemento primario, se efectlia gra-
clas al desplazamiento comunicado a uno u otro de los
antes mencionados tornillos de regulacidnm, siendo es-
te desplazamiento debido el encaje de una parte del

elemento primario con uno u otro de log drganos ajus-
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98 . ilejoras,segln las sextea u octeva reivindicacio-

tables.

nes, cseracterizadas porque las separa-
ciones exlstentes entre los Orgasnos ajustsbles de los
tornillos de regulscidn, son susceptibles de ajustar-

pge manualmente accionados directa o indirecteamente.

.10® ~ liejoras, seghln las sexta, octave o novena rei-

vindicaciones, c ar acterizades porque el
0 los enteriores mecenismo@ motores son sptos pars
hacer girar uno o =mbos tornillos de regulacidn ha-
ciendo que estos filtimos arrastren al o a los drga-
nos ajustsbles que encajan con el o los correspon=-
dientes tornillos.

112 - liejoras, wsegln la amterior reivindicacidn,
caracteriszadasporcue ¢l o log anterio-
res mecanlsmos motores son ajustados pars que tan so-
lo sctfien durante un breve intervalo de tiempo des-
pués de haberse efectuado la o las operaciones de in-
versidén de movimiento.

128 - llejorss, segln la anterior reivindicacidn,
caracter iz adasporcue cada mecanismo mo-
tor comprende un gatillo y un mecanismo de rueda de
escepe o similar, los cuasles estén scclonzdos por los
medios que estZn movidos por los medios motores ini-
glalesg.

138 ~ iejoras, segln la anterior reigindicacidn,
caracterizadasporque cada mecanismo de
gatillo y rueda de escape consta de dos gatillos ¥y

dos ruedaes de escape que cooperan entre 81 y estén
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respectivamente en condiclones de hacer giresr en di-
recciones opuestes los corregpondientes tornillos de
regulacldn, teniendo en cuenta que cuando el elemen-
to primario se mueve en uno de sus sentidos, provoca
el giro activo de uno de los gatlllos y cuando lo héa-
ce en sentido opuesto provoca el giro activo del otro
gatillo.

148 - lejores, seglin la anterior reivindicacidn,
caracterizadasporcue 1osS medios de ree
gulacidn ajustebles, estén respectivamente asociados
con los dos gatillos y mecanismos de ruede de escape,
con el fin de controlar los perlodos de actuacidn de
los antes mencionados mecenismos.

158 - Mejoras, segln la anterior reivindicacidn,
cegracterizadasporque los nedios de re-
gulecién ejustsbles, se acomodan de manera que cade
mecenismo de escepe hags girar wno de los tornillos
de regulacidn, ses en una direceidn, sea en otra,

afin cuando el elemento primerio se mueva en una di-
recoidn predeterminsda.

168 - lejorss, seglin 1a snterior relvindicacidn,
caracterizadasporque los medios de re-
gulaciSn ajustables, se acomodan de manera que cada
gatillo y mecenismo de escape haga girer su corres-
pondiente tornillo de regulacidn, eso cuando el mo-
vimiento del elemento primsrio se efectlia en una qde
Sus direcciones, pero nd ocuando se efectfia en direc-
cidn contrarie.

178 - iiejoras, seghn las dos anteriores relvindicacio-
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nes, caracterlzadas porque los medlos de
regulecidn ajustsbles, se sjustan manualmente, asi co-
mo porque el mecanismo que regula la formes del arrolla-
do, es susceptible de situarse de manera que efectiie
automaticsmente el arrollado que se desee.

188 - iejorss, cegln la novena reivindicacidn o cual-
quiera de las comprendidass entre la décims y decimo=-
géptima, c ar acter iz ad a8 porque los me-
dios de acclonamiento manual de los drgeanos sjustaebles,
comprenden indices o similares que se hallan conecta-
dos a estos drganocs y esthn situados sobre el bastidor
de la mAguina, en una posicidn fécilmente accesible a
Fin de proceder a su ajuste mutuno, siendo &l mismo tiem=~
po preferible montar un huso, Indice o similar, en una
vosicidn adyacente a la de los indices para, con ello
determinar la puesta e punto manual de estos Gltimos.
198 ~ Lejoras, segln las snteriores reivindicaclones,
carsascterilzadasgpyporque el elemento vrima-
rio comprende una tuerca o similar y porque los medios
gque provocan el movimiento lineal de este elemento
primario, comprenden un tornille giratorio que actfia

de medio motor iniciel conm el due engrana la tuercsa
anterior.

208 - liejoras, segfin las anteriores reivindicaciones,
caracterilzzadas porque el mecenismo que,

e partir de los Orgamos primarios, retransmite el mo-
vimiento lineal a la regla porta-aros, comorende una

0 una serle de plezas flexibles, correas, cintes o

gimileres 1las cusles estdn mentenidas continuamente
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218 . llejoras, segln la anterior reivindicecidn,

tensedas.

caracterlzadas porgue las plezas flexiw
bles se conectan de una parte al elémento vrimerio y
de otra a un tambor girstorio, de tel mamera que el
movimiento del primecro provoque el girp del tambor
eanterior.

228 . nejoras, segln las dos anteriores reivindice-
clones, caracterizadas porque 1s8 plezas
flexibles se conectan de una parte a los medios aa-
clonados por el tambor glratorio y de otras parte =

uno o varios véstagos elevalores, de tal suerte que
cuando glire el tambor transmitan un movimiento de ca-
racteristics %1neal a los vastagos anteriores.

238 - ilejoras, segln las dos (ltimas reivindicacio-
nes, caracterizadas porque los medios ac~
clonados por el tambor girstorio comprenden un segun-
do tambor que gira conjuntamente con el tambor previa-
mente mencionado y sobre el cusl se arrollan parcial-
mente las plezas ilexibles anteriores.

24# - llejoras, segln las reivindicaclones vigésima,
vigésimo primera y vigérsimo gsegunda, c aracter i-
z ad a8 noroue la pleza flexible se sujeta =1 tam-
bor mediante una clevija de retencidn o similar que se
halls situade en el interior del tambor y es guscept i~
ble de girar slrededor de un eje paralelo al de este
@ltimo, estando una de las extremidades de la antes men-
clonada pieza flexible arrollada y fijada s la clavija

y disponiendo ademés de los medios de retencidn que im-
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piden el giro de la clavija cusndo ésta ocupe una de

sus diversas posiciones de agjuste.
258 - liejoras, seglin lass anteriores reivindicaciones,
caracter iz adas porone los medios inverso~
res del movimiento comprenden: un primer drgano de em-
brague que engrana con uno u otro de los dos drganos
de embrague situsdos & ambos lados del orimer drgano;
los medios o piezas que inician esta inversidn y que
estén acclonados por el movimiento del elemento pri-
mario; un mecanismo de disvaro répido que completa es-
ta inversidn nrovocéndola casi instanténeamentes
26% - ilejoras, seglin las enteriores reivindicaciones,
caracterizadas porque la méyuing de hi-
lar esté dotada de una tabla gufe-hilos que esth indi-
rectamente conectada con el elemento primario, medlan-
te vastasos acolonadores, elementos flexibles y siml-
lares, estando esta conexidén realizada de menera que
el elemento primario comunique a la tabla gulia-hilos
un movimiento en la misma direccidn y sentido, pero de
menor magnitud sbsoluta gque el que se comunica = la
regla vorta-aros.
278 « LEJORAS INTRODUCIDAS N EL ACCIONAMIINTO DE LAS
HuGLAS PORTA-AROS LE LAS HMAQUINAS & HILATUZA.
Todo tal y conforme queda descrito ¥y reivindicado en
la memorlis desoriptiva que enteoede ¥V que consta de
treinte y siete hojes escritas a mhcuina por una Sola
de sus caras y cuatro planos que la ilustran.

MADRID, 2 7NE 1949
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